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DRITTE  AUFLÄGE. 


LEIPZIG, 

DBÜCK  UND  VERLAG  VON  B.  G.  TEUBNER. 

1876. 


■-, 


Verfasser  und  Verleger  dieses  Werkes  behalten  sich  das  Becht 
der  ÜebersetEong  in  fremde  Sprachen  vor  und  werden  ebensowohl  den 
Nachdruck  als  die  unbefugte  Uebersetsung  mit  allen  gesetzlichen 
Mitteln  verfolgen. 


Vorrede  zur  ersten  Auflage. 


Dieses  Lehrbuch  verdankt  seine  Entstehung  den  Uni- 
versitats  -YortrageU;  welche  ich  in  Königsberg  ^  Halle  und 
Heidelberg  über  die  analytische  Geometrie  des  Raumes  ge- 
halten habe;  um  meine  Zuhörer  in  dip  analytisch -geome- 
trischen Theorien  einzuführen  ^  und  sie  zu  selbständigen 
Untersuchungen  in  diesem  Gebiete  zu  veranlassen. 

Es  setzt  die  Bekanntschaft  des  Lesers  mit  der  Differential- 
Rechnung  voraus.  Zwar  findet  man  am  Ende  der  einund- 
zwanzigsten^  zweiundzwanzigsten  und  dreiundzwanzigsten  Yor^ 
lesang  einige  Integral-Formeln  von  Lame  und  von  Jacobi, 
jedoch  lassen  sich  diese  Stellen  ohne  Beeinträchtigung  des 
Zusammenhanges  auch  übergehen.  Um  aus  der  Geometrie  der 
Kegelschnitte  nichts  mehr  als  die  Elemente  vorauszusetzen,  ist 
in  der  einundzwanzigsten  Vorlesung  das  analytische  Problem 
der  Hauptaxen  der  Kegelschnitte  im  Zusammenhange  mit  den 
confocalen  Kegelschnitten  und  den  elliptischen  Goordinaten 
nachgetragen  worden. 

Die  Symmetrie  neben  der  Dualität  der  BehandlungsweisC; 
welche  sich  mit  ihren  Consequenzen  durch  das  ganze  Buch 
hindurchzieht^  wird  zur  leichteren  Auffassung  erheblich  bei- 
tragen, und  dasselbe  vorzugsweise  als  ein  Lehrbuch  der  ge- 
nannten Disciplin  empfehlen. 

Heidelberg^  im  October  1861. 


Vorrede  zur  zweiten  Auflage. 


Die  Anordnung  des  Stoffes  ist  in  dieser  Auflage  fast 
ungeändert  geblieben.  Die  einzige  Ausnahme  bildet  die  Vor- 
lesung über  die  Transformation  homogener  Functionen  zweiter 
Ordnung;  welche  den  Vorlesungen  über  Coordinatentrans- 
formation  und  über  Transformation  der  Oberflächen  zweiter 
Ordnung  früher  voranging,  hier  nachfolgt.  Diese  Aenderung 
ist  gemacht  worden ,  um  in  den  vorausgeschickten  Vorlesungen 
lebhafteres  Interesse  für  die  nachfolgende  zu  erregen. 

Beiträge;  welche  die  verflossenen  acht  Jahre  geliefert 
haben,  sind  an  den  passenden  Stellen  aufgenommen  worden. 
Auch  Beispiele  der  Anwendung  sind  hinzugekommen;  wie 
am  Ende  der  Vorlesung  über  die  Anwendung  der  Deter- 
minanten. 

.  Neu  sind  zwei  Vorlesungen  aus  der  analytischen  Mechanik. 

Die  eine  von  diesen  Vorlesungen  über  die  Axen  des 
Körpers  konnte  den  übrigen  Vorlesungen  eingereiht  werden, 
weil  der  Gegenstand  sich  als  ein  rein  geometrischer  auf- 
fassen liess« 

Die  andere  Vorlesung  über  Planetenbewegung;  welche 
das  D'Alembert'sche  Priucip  der  Mechanik  voraussetzt, 
bildet  den  Anhang.  Sie  ist  darum  hier  aufgenommen  worden, 
weil  sie  Gelegenheit  giebt,  vorgetragene  Sätze  über  Deter- 
minanten und  Rotationsoberflächen  zweiter  Ordnung  in  ge- 
fälliger Weise  in  Anwendung  zu  bringen. 

München,  im  November  1869. 

O.  Hesse. 


Vorrede  zur  dritten  Auflage. 


Als  ich  infolge  einer  ebrenvolIeQ  Aufforderung  von  Seiten 
der  Fraa  Prof.  Hesse  die  Besorgung  der  vorliegenden  dritten 
Auflage  übernahm;  war  ich  entschlossen ^  vor  allem  die  har- 
monische Einheit  in  der  Darstellung  meines  verewigten 
Lehrers  za  wahren  und  nur  den  im  Werke  bereits  enthalte- 
nen Stoff  geeignetenfalls  zu  ergänzen.  Diese  Beschränkung 
meiner  Aufgabe  ist  während  der  ganzen  Revision  für  mich 
der  leitende  Gesichtspunkt  geblieben. 

Um  die  Lücken  auszufüllen ;  welche  der  Autor  in  der 
Lehre  von  den  Focalcurven  und  Ereisschnitten  einer  Ober- 
fläche zweiter  Ordnung  gelassen^  wurden  die  Vorlesungen  24. 
und  28.  einer  theilweisen  Umarbeitung  unterworfen.  Als 
eine  unmittelbare  Anwendung  von  Theoremen  aus  der  letz- 
teren dieser  beiden  Vorlesungen  ist  gleichzeitig  eine  Unter- 
suchung über  die  partielle  Differentialgleichung  dritter  Ord- 
nung für  den  Parameter  einer  Dupin'schen  Flächenschaar  auf 
den  Seiten  441 — 448  eingefügt  worden. 

Da  die  meisten  Ergebnisse  des  Buches  aus  einer  und 
derselben  Quelle^  aus  der  Theorie  der  quadratischen  Formen 
fliessen,  so  habe  ich  den  weiteren  Ausbau  dieser  Theorie  auf 
Grund  der  Arbeiten  von  Kronecker  und  Weierstrass 
unternehmen  zu  müssen  geglaubt,  und'  zwar  in  besonderen 
Supplementen ,  damit  die  darauf  bezüglichen .  eigenartigen 
Untersuchungen  Hessens  keine  Schädigung  erführen. 


VI  Vorwort 

Die  beiden  ersten  Supplemente  behandeln  die  lineare 
Transformation  einer  quadratischen  Form  in  eine  Somme  Ton 
Quadraten,  sowie  als  speciellen  Fall  hiervon  die  Eintheilung 
der  Flachen  zweiter  Ordnung  und  ihrer  Schnitte  mit  Ebenen. 
Der  dritte  Anhang  gibt,  zur  Ergänzung  der  sechzehnten  Vor- 
lesung, die  geometrische  Deutung  von  algebraischen  Formen, 
welche  in  der  Lehre  vom  Flachenbüschel  zweiter  Ordnung 
auftreten.  Die  dabei  angewandten  analytischen  Methoden 
verfolgen  überdiess  den  Zweck,  das  Yerstandniss  der  all- 
gemeineren Ausführungen  über  das  simultane  System  zweier 
quadratischen  Formen  im  vierten  Supplemente  vorzubereiten. 

Unter  den  zahlreichen  kleineren  Eusatzen,  welche  an  ver- 
Kchiedenen  Stellen  des  Buches  neu  aufgenommen  wurden, 
hebe  ich  nur  die  Eniwickelung  auf  Seite  240  Z.  1 — 9  v.  u. 
hervor.  Dieselbe  verbessert  einen  fehlerhaften  Beweis  der 
früheren  AuiBagen  und  findet  sich  schon  in  dem  Hesse'scheu 
Handexemplare  angemerkt« 

Tübingen,  Ostern  1876. 

S.  GuHdelflng^r.  . 
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Erste  Vorlesung. 
Einleitung. 


Die  Aufgabe  der  analytischen  Geometrie  ist  eine  vier- 
fache. Sie  lehrt  erstens  gegebene  Figuren  durch  Gleichungen 
ersetzen,  zweitens  transformirt  sie  diese  Gleichungen  in  For- 
men, die  sich  für  die  geometrische  Deutung  eignen,  drittens 
yermittelt  sie  den  Uebergang  von  den  tjransformirten  oder 
gegebenen  Gleichungen  zu  den  ihnen  entsprechenden  Figuren. 
Da  die  transformirten  Gleichungen  aber  aus  den  durch  die 
Figur  gegebenen  Gleichungen  folgen,  so  ist  auch  das  geo- 
metrische Bild  der  transformirten  Gleichungen,  das  ist  eine 
zweite  Figur,  eine  Folge  der  gegebenen.  Diese  Folgerung 
einer  zweiten  Figur  aus  einer  gegebenen  nennt  man  einen 
geometrischen  Satz.  Sie  lehrt  also  viertens  mit  Hülfe  des 
Üaleuls  auch  geometrische  Sätze  entdecken. 

Als  Hülfsmittel  zu  den  genannten  Zwecken  dient  das 
Coordinaten-System  von  Cartesius.  Im  engeren  Sinne 
versteht  man  darunter  drei  auf  einander  senkrecht  stehende 
feste  Ebenen,  Coordinaten-Ebenen.  Die  Schnittlinien  je 
zweier  von  ihnen  heissen  Coordinaten-Axen.  Der  den 
drei  Coordinaten-Axen  gemeinschaftliche  Punkt  wird  der  An- 
fangs-Punkt des  Systemes  genannt. 

Die  drei  von  einem  gegebenen  Punkte  auf  die  Coordinaten- 
Ebenen  gefällten  Lothe,  Coordinaten  des  Punktes,  sind 
durch  die  Lage  des  Punktes  bestimmt,  umgekehrt  wird  die 
Lage  des  Punktes  durch  diese  Lothe  unzweideutig  bestimmt 
sein,  wenn  nicht  allein  die  Grösse,  sondern  auch  die  Richtung 
dieser,    den  Coordinatenaxen   parallelen    Lothe    gegeben  ist. 

Hbsb,  analyt.  Geometrie  d.  Baam es.   3.  Aufl.  1 
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Ltng  der  genannten  Lotbe  zu  definiren,  denke 
de  der  drei  Coordinatenaxen  aus  zwei,  vom 
ispunkte  nach  entgegengesetzten  Richtungen 
den  zusammengesetzt  sei.  Die  eine,  gleich- 
als  die  positive,  die  andere  als  die  negative 
rdinatenase  ajigenommen.  So  oft  nun  eines 
r  llichtung  der  ihm  parallelen  Coordinat«n- 
zt  ist,  erhält  es  das  positive  Vorzeichen,  im 

negative.  Nach  diesen  Festsetzungen  hat 
Caumes  steine  bestimmten  Coordinaten,  und 
Grössen  können  als  die  Ck)ordinaten  eine» 
es  angesehen  werden. 

en  eines  beliebigen  Punktes  im  Räume  be- 
den  Buchstaben  x,  y,  e.  Die  ihnen  paral- 
xen  werden  reapective  die  lAxe,  die  yAse, 
].  Die  Coordinatenebenen  endlich  werden 
enannten  Buchstaben  bezeichnet  nach  den 
welche  in  ihnen  liegen. 
9r  die  Coordinaten  eines  gegebenen  Punktes 
iite  Art  bestimmen,  die  in  manchen  ballen 
nt  vor  der  angegebenen  Bestimmungsweise, 
drei  Perpendikel  von  dem  gegebenen  Punkte 
inatenaxen,  so  sind  die  Abschnitte  auf  den 
vom  Anfangspunkte  des  Systems  gerechnet, 
is  Punktes  gleich,  wenn  man  festsetzt,  dass 
positiv  zu  nehmen  sind  auf  der  positiven 
igegen  negativ  auf  der  negativen  Seite,  Es 
frei,  diese  Abschnitte  als  die  Coordinaten 
trachten. 

a,  b,  c  die  Coordinaten  eines  gegebenen 
e,  so  sind  die  drei  Gleichungen: 

;=  d,      y  =  ft,       £•=  c 

sdruck  des  Punktes,  und  umgekehrt  ist  ein 
Punkt  des  Raumes  das  geometrische  Bild 
hungen  in  der  Voraussetzung,  dass  a,  h,  c 
rossen  bedeuten.  Dieser  Punkt  liegt  in 
nn  n  <s=  0;    er  liegt  in   der  £Axe,    wenn 


■w«^. 
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fl  =  J  =  0;  er  ist  endlich  der  Anfangspunkt  des  Coordinaten- 
systems,  wenn  a  =  6  =  c  ==  0. 

Wenn  also  ein  bestimmter  Punkt  im  Räume  das  geo- 
metrische Bild  ist  jener  drei  Gleichungen,  so  drängt  sich  zu- 
nächst die  Frage  auf,  welches  das  geometrische  Bild  sein 
werde  einer  dieser  Gleichungen,  zum  Beispiel  der  Gleichung: 

Die  Goordinaten  x^  y,  ^  aller  Punkte,  die  in  einer  der 
ij^  Ebene  parallelen  und  von  ihr  um  den  Abstand  a  entfern- 
ten Ebene  liegen,  genügen  dieser  Gleichung,  und  umgekehrt 
alle  Punkte,  deren  Goordinaten  dieser  Gleichung  genügen, 
liegen  in  der  genannten  Ebene.  Aus  diesem  Grunde  wird  die 
angegebene  Gleichung  die  Gleichung  jener  Ebene  genannt. 
Sie  ist  der  analytische  Ausdruck  für  die  Ebene,  weil  die 
Goordinaten  aller  Punkte  in  ihr  der  Gleichung  genügen,  und 
die  Ebene  ist  das  geometrische  Bild  der  Gleichung,  weil  alle 
Punkte,  deren  Goordinaten  der  Gleichung  genügen,  in  der 
genannten  Ebene  liegen.  In  dieser  Weise  sind  y  =  h  und 
2  =  c  die  Gleichungen  zweier  Ebenen,  die  von  den  Coordi- 
natenebenen  jsx  nnd  xy  um  b  und  c  abstehen  und  ihnen 
parallel  sind. 

Die  Goordinaten  aller  Punkte  der  Schnittlinie  der  beiden 
Ebenen  y  =  h  und  z  =  c  genügen  zugleich  den  beiden  Glei- 
chungen : 

and  umgekehrt  alle  Punkte,  deren  Goordinaten  den  beiden 
Gleichungen  zu  gleicher  Zeit  genügen,  liegen  in  jener  Linie. 
Diese  beiden  Gleichungen  sind  daher  der  analytische  Ausdruck 
für  jene  Linie  und  umgekehrt.  Die  angegebenen  beiden  Glei- 
chungen nennt  man  daher  die  Gleichungen  der  geraden  Linie, 
in  welcher  sich  die  beiden  Ebenen  schneiden. 

Wenn  man  diese  Betrachtungen  ausdehnt,  so  sieht  man, 
dass  eine  Gleichung  zwischen  den  Goordinaten  x,  y,  0  eines 
Punktes  das  Aequivalent  ist  für  eine  räumliche  Fläche,  Ober- 
flache; dass  zwei  Gleichungen  derselben  Art  eine  Curve,  die 
Schnittcurve  der  beiden  Oberflächen,  darstellen,  von  denen 
jede  durch  eine  der  genannten  Gleichungen  ausgedrückt  ist; 
dass  endhch  drei  Gleichungen  analytisch  diejenigen  Punkte 


Erste  Vorlesung. 

Uen,  in  welchen  sich  die  drei  durcti  die  drei  Gleichungen 
irückten  Oberflächen  sehn  ei  den. 

lie  Coordinaten  eines  Punktes  sind  auch  unzweideutig 
irgend  drei  Hneare  Gleichungen  zwischen  diesen  Coor- 
n  bestimmt.  Die  geometrische  Bedeutung  einer  dieser 
^n  Gleichungen  ist  die  zunächst  liegende  Frage,  deren 
wortung  in  der  nächstfolgenden  Vorlesung  erfolgen  soll, 
em  wir  einige  Fundamental  -  Sätze  und  -Aufgaben  vor- 
ichickt  haben,  die  hier  und  in  der  analytischen  Geometrie 
lupt  Ton  häufiger  Anwendung  sind. 

.  Die  senkrechte  Projection  einer  begrenzten 
len  Linie  auf  eine  unbegrenzte  andere  ist 
h  der  begrenzten  geraden  Linie,  multiplicirt 
lem  Cosinus  des  Neigungswinkels  der  beiden 
len  Linien. 

^enn  man  von  den  Endpunkten  einer  begrenzten  gera- 
inie  Lothe  fallt  auf  eine  unbegrenzte,  so  ist  das  zwischen 
uaspunkten  der  Lothe  liegende  Stück  der  unbegrenzten 
m  Linie  die  senkrechte  Projection  der  ersteren.  Im  Falle 
ne  Begrenzungspunkt  der  ersteren  in  der  unbegrenzten 
m  Linie  liegt,  ist  der  angegebene  Satz  nichts  anderes 
r  Ausdruck  der  Kathete  eines  rechtwinkligen  Dreiecks 
die  Hypotenuse  und  den  eingeschlossenen  Winkel.  Um 
latz  auf  diesen  Fall  zurQckzufUhren,  lege  man  zwei 
m  durch  die  Endpunkte  der  b^renzten  geraden  Linie, 
tcht  gegen  die  unbegrenzte  gerade  Linie.  Das  zwischen 
Ebenen  liegende  Stück  der  unbegrenzten  geraden  Linie 
iie  gesuchte  senkrechte  Projection  sein.  Ihr  gleich  sind 
urch  die  beiden  Ebenen  b^p%nzten  Stücke  der  mit  der 
renzten  Linie  parallelen  Linie.  Wählt  man  aber  unter 
paraHelen  Linien  gerade  die,  welche  durch  einen  Snd- 
der  begrenzten  Linie  geht,  und  nimmt  für  die  senk- 
ProjectioQ  das  von  den  beiden  Ebenen  begrenzte  8tück 
Linie,  so  hat  man  den  erwähnten  Fall.  Denn  man 
Neigungswinkel  zweier  gegebenen  geraden  Linien,  die 
licht  schneiden,  den  Winkel,  der  durch  zwei  gerade 
t  gebildet  wird,  die  den  gegebenen  parallel  von  einem 
^mselben  Punkte  ausgehen.    Das  sind  hier  die  begrenzt« 
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gerade  Linie  und  die  mit  der  unbegrenzten  parallele  Linie, 
welche  durch  den  einen  Endpunkt  der  ersteren  geht. 

(2)  , . .  Die  senkrechte  Projection  einer  begrenzten 
Ebene  auf  eine  unbegrenzte  andere  ist  ihrem  Flä- 
cheninhalte nach  gleich  dem  Flächeninhalte  der 
begrenzten  Ebene,  multiplicirt  mit  dem  Cosinus  des 
Neigungswinkels  der  beiden  Ebenen. 

Wenn  man  von  sämmtlichen  Begrenzungspunkten   einer 
begrenzten  Ebene   Lothe  fällt  auf  eine   andere  unbegrenzte 
Ebene,  so  begrenzen  die  Fusspunkte  der  Lothe  eine  Figur  in 
der  unbegrenzten  Ebene,    die  man  die  senkrechte  Projection 
der  begrenzten  Ebene  nennt.    Da  man  jede  begrenzte  Ebene 
durch  gerade  Linien  in  Dreiecke  zertheilen  kann,  die  als  die 
Elemente  der  begrenzten  Ebene  zu  betrachten  sind,  so  braucht 
man  den  angegebenen  Satz  nur  für  ein  Dreick  nachzuweisen, 
selbst  nur  für  ein  Dreieck,  dessen  Grundlinie  der  unbegrenzten 
Ebene  parallel  ist.  Denn  das  Dreieck  lässt  sich  noch  durch  eine, 
durch  eine  Ecke  desselben  gelegte,  mit  der  unbegrenzten  Ebene 
parallele  Linie  in  zwei  Elementardreiecke  zerlegen,  deren  ge- 
meinschaftliche Grundlinie  der  unbegrenzten  Ebene  parallel  ist. 
Ein  solches  Elementardreieck   hat  mit  seiner  senkrech- 
ten Projection   gleiche    Grundlinie    und    die   Projection   der 
Höhe  ist  die  Höhe  des  projicirten  Dreiecks.     Die  projicirte 
Höhe  ist  aber  nach  (1)  gleich  der  Höhe   des  Elementardrei- 
ecks, multiplicirt  mit  dem  Cosinus  des  Neigungswinkels  beider 
Höhen,  d.  i.  des  Neigungswinkels  der  beiden  Ebenen.    Ver- 
gleicht man  daher  die  Flächeninhalte  des  Elementardreiecks 
und  seiner  Projection,  ausgedrückt  durch  Grundlinie  und  Höhe, 
so  hat  man  den  angegebenen  Satz  für  das  Elementardreieck. 
Nimmt  man  nun  statt  des  Elementardreiecks  die  Summe  aller 
Elementardreiecke   und  statt  der  Projection  des  Elementar- 
dreiecks die  Summe  der  Projectionen  der  Elementardreiecke, 
so  ergiebt  sich  der  oben  angegebene  Satz. 

(3)  . . .  Wenn  a,  ß,  y  die  Winkel  sind,  die  eine  ge- 
rade Linie  mit  den  Coordinatenaxen  bildet,  oder 
eine  Ebene  mit  den  Coordinatenebenen,  so  ist: 

cos^ß  -f-  cos^/J  -f-  cos^y  ==  1. 


Erste  VorleBDDg, 

Eine  Ebene  bildet  mit  drei  auf  eisander  senkrecht  stehen- 

EbenCD  dieaelbeo  Neigungswinkel,  als  das  Lotb  der  Ebene 

den  drei  auf  einander  senkrecht  stehenden  Schnittlinien 
zweier  von  den  drei  Ebenen.  Nach  diesem  Eundamental- 
;e  aus  der  Stereometrie  braucht  man  den  angegebenen 
i  nur  fQr  eine  gerade  Linie  nachzuweisen.  Er  gilt  dann 
h  für  eine  Ebene. 

Da  alle  parallelen  Linien  dieselben  Winkel  mit  den  Goor- 
atenasen  bilden,  so  kann  man  annehmen,  dass  die  gerade 
ie,  von  welcher  der  angegebene  Satz  handelt,  durch  den 
Tangspunkt  des  Coordinatensystems  geht.  Schneidet  man 
i  auf  dieser  vom  Anfangspunkt  des  Coordinatensystems  in 

Richtung,  in  welcher  sie  mit  den  positiven  Coordinaten- 
n  die  genannten  Winkel  bildet,  ein  Stück  ab,  welches 
ich  der  Einheit  ist,  und  legt  durch  den  Begrenzungspunkt 

Stockes  drei  den  Coordinatenebenen  parallele  Ebenen,  so 
Hessen  diese  und  die  drei  Coordinatenebenen  ein  Parallel- 
pedum  ein,  dessen  Diagonale  der  Einheit  gleich  ist.  In 
em  rechtwinkligen  Parallelepipedum   ist  aber  das  Quadrat 

Diagonale  gleich  der  Summe  der  Quadrate  der  drei  von 
er  Ecke  auslaufenden  Kanten.  Die  Kanten  des  Parallel- 
pedums,  welche  von  dem  Anfangspunkt  des  Ooordinaten- 
temes  ausgehen,  sind  aber  die.  Cosinusse  der  Neigungs- 
ikel  der  Diagonale  mit  ihnen.  Hiernach  ist  der  zu  bewei- 
ide  Satz  nicht«  anderes,  als  der  analytische  Ausdruck  Aas 
m  angeführten  Satzes  der  Stereometrie. 

.  .  .  Die  Entfernung  D  zweier  durch  ihre  Coor- 
laten  x,y,  b  und  :r, ,  y^,  Hi  gegebenen  Punkte  wird 
rch  die  Gleichung  bestimmt: 

B'  -  {x-x,)'  +  (s-j,,)'  +  (»-«,)=. 

Die  senkrechten  Projectionen  der  beiden  Punkte  auf  die 
[irdinatenaxen  begrenzen  auf  denselben  Stücke,  die  den 
irdinaten  dieser  Puukte  gleich  sind.    Es  sind  demnach: 

X  —  Xj ,       y  —  y, ,      a  —  j8| 
senkrechten  Projectionen  der  Verbindungslinie  D  der  beiden 
■ch  ihre  Coordinaten   gegebenen   Punkte.     Nach  Satz   (1) 
in  mui  diese  Projectionen  auch  ausdrücken  durch: 
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D  cos  a  ,      D  cos  ß  ,      D  cos  y  , 

wenn  a,  ßj  y  die  Winkel  bedeuten,  die  die  Linie  D  mit  den 
Coordinatenaxen  bildet.     Man  hat  daher: 

D  cos  a  =  X — x^ ,     D  cos  ß  =  y — y^  ,      D  cos  y  =  z — z^  . 

Quadrirt  man  diese  Gleichungen,  so  erhält  man  durch  Addi- 
tion mit  Rücksicht  auf  (3)  die  Gleichung  (4). 

(5)  ...  Wenn  ^  den  Flächeninhalt  einer  begrenz- 
ten ebenen  Figur  und  A,  B,  C  die  Flächeninhalte 
der  senkrechten  Projectionen  derselben  bedeuten 
auf  die  drei  Coordinatenebenen^  so  ist: 

j-i  =  A^  +  B^  +  CK 

Denn  man  hat  nach  (2): 

^  cos  a  =  A  ,      z/  cos  ß  =  B  ,      ^  cos  y  =  C , 

wenn  o,  ß,  y  die  Neigungswinkel  der  Ebene  sind,  in  welcher 
die  begrenzte  Figur  liegt,  zu  den  Coordinatenebenen.  Quadrirt 
man  aber  diese  Gleichungen  und  addirt  sie,  so  erhält  man 
mit  Rücksicht  auf  (3)  die  Gleichung  (5). 

Wenn  man  drei  auf  einander  senkrecht  stehende  Ebenen 
durch  irgend  eine  vierte  schneidet,  so  schliessen  die  vier  Ebe- 
nen eine  dreiseitige  rechtwinklige  Pyramide  ein.  Von  den 
sie  begrenzenden  Dreiecken  aennt  man  das  in  der  vierten 
Ebene  liegende  das  Hypotenusendreieck,  die  drei  anderen  die 
Kathetendreiecke.  Letztere  sind  die  senkrechten  Projectionen 
des  Hypotenusendreiecks  auf  die  drei  auf  einander  senkrecht 
stehenden  Ebenen.     Man  hat  daher  den  Satz: 

„In*  einer  dreiseitigen  rechtwinkligen  Pyramide  ist  das 
„Quadrat  des  Hypotenusendreiecks  gleich  der  Summe  der 
„Quadrate  der  Kathetendreiecke*^ 

(6)  ...  Wenn  a,  /},  y  die  Neigungswinkel  sind,  die 
eine  gerade  Linie  im  Räume  mit  den  Coordinaten- 
axen bildet,  cc^,ß^,y^  die  entsprechenden  Neigungs- 
winkel einer  anderen  geraden  Linie,  und  v  der 
Winkel,  den  die  beiden  geraden  Linien  mit  ein- 
ander bilden,  so  ist: 

cos  V  =  cos  a  cos  a^  -|-  cos  ß  cos  ßy  -j-  cos  y  cos  y^  . 


Erste  Vorleeung. 

>a  es  sich  nur  um  die  Richtung  der  geraden  Linien  hau- 
so  kann  man  annehmen,  dass  beide  gerade  Linien  von 
loordinatenanfangsp linkt  ausgehen.  Tragt  man  auf  jede 
ben  in  der  Richtung,  in  der  sie  die  genannten  Winkel 
en  positiven  Coordiuatenaxen  bilden,  ein  Stück  gleich 
inheit  auf  und  verbindet  die  Endpunkt«  dieser  Stocke 
eine  gerade  Linie,  so  hat  man  nun  ein  gleichschenk- 
Dreieck.  Das  Quadrat  der  ungleichen  Seite  J)  dieses 
cks,  deren  Endpunkte  die  Coordinaten  haben  cos  a,  cos  ß, 
und  cos  a,  ,  cos  ß^ ,  cos  y^ ,  lasst  sich  in  doppelter  Weise 
kkeu.     Einmal  nach  Satz  (4)  wie  folgt: 

{cos  «- coa  o:,)^  +  (cos  ^ -cos /?,)*  + (cos  ^  -  cos  y,)S 
ädere  Mal  durch  die  beiden  Seiten  des  Dreiecks  und  den 
hnen  eingeschlossenen  Winkel  v: 
Z>-  <=  2  —  2  cos  V. 

mau  diese  beiden  Wertlie  von  iJ-  einander  gleich,   so 
;  man  mit  Rücksicht  auf  (3)  die  (jleichung  (6). 
Juadrirt  man  die  Gleichung  (6)   und   /.ieht  beide  Seiten 
rleichung  von  der  Einheit  ab,  so  erhält  man; 
»u  ^  1  —  (cos  a,  cos  K,  +  cos  (S  cos^[  +  cos  y  cos  y,)- 
mit  Rücksicht  auf  (3) : 

=  (cos'«  -|-  cos^^  -j-  cos'^y)  (cos''«,  -J-  cos'''(3i  -f-cos'y,) 

—  (cos  a  cos  or,  ■\-  cos  j3  cos  |9,  -f-  cos  y  cos  y,}' , 

>e  Gleichung  sich  leicht  in  die  elegantere  Form  bringen 

....  siu-  II  =  (cos  ^  cos  y^  —  cos  j3,  cos  yf       • 
+  (cos  y  cos  K,  —  cos  y,  cos  a)'^ 
+  (cos  «  cos  ^,  —  cos  n,  cos  Pf .  *) 

So  cinfacli  auch  die  TraDaformation  des  rechten  Theilcs  der  vor- 
henden  Gleichung  in  den  rechten  Theil  der  Gleichung  (7)  auBgeführt 
u  kann,  so  wollen  wir  doch  bemerken,  dasa  sie  ein  ganz  speciel- 
U  eines  allgemeinen,  in  der  eiebenten  VorleBung  bcwicBenen  Pcter- 
ten-Satzes  ist,  der  sich  bo  auBsprechcn  l»sst; 
Wenn 
^±oS«i  ■■■«"'     B  =  2:±Xb[.,.bl,      C=  2:±clc\...c^ 


Eiuleitung.  9 

Alle  Theile  dieser  Gleichung  haben  eine  geometrische 
Bedeutung;  mit  deren  Berücksichtigung  sich  die  Gleichung 
auch  aus  (5)  herleiten  lässt. 

Man  denke  sich  zu  diesem  Zwecke  ein  Dreieck  in  der 
Xf^  Ebene,  dessen  Spitze  in  dem  Anfangspunkte  des  Coor- 
diuatensystemes  liegt.  Die  Coordinaten  der  beiden  anderen 
Ecken  des  Dreiecks  seien  Xy  y  und  x^y  y^.  In  dieser  Voraus- 
setzung findet  man  den  doppelten  Inhalt,    2^  des  Dreiecks: 

(8) 2^  ==^xy^—  x^y , 

Die  senkrechte  Projection  des  vorhin  erwähnten  gleich- 
schenkligen Dreiecks  auf  die  a;yEbene  ist  ein  Dreieck,  dessen 
Spitze  im  Anfangspunkte  des  Coordinatensystemes  liegt.  Die 
Coordinaten  der  beiden  anderen  Ecken  sind  cos  a,  cos  ß  und 
cos  a, ,  cos  /5| .  Es  ist  daher  2C==  cos  a  cos  ß^  —  cos  «^  cos  ß 
der  doppelte  Flächeninhalt  dieses  Dreiecks.  Die  doppelten 
Flächeninhalte  2-4,  2JB,  2(7  der  senkreckten  Projectionen 
des  gleichschenkligen  Dreiecks  auf  die  drei  Coordinatenebenen 
sind  daher: 

2Ä  ==  cos  ß  cos  ^1  —  cos  ßi  cos  y , 

2B  =  cos  y  cos  a^  —  cos  y^  cos  « , 

2  C  =  cos  a  cos  ß^  —  cos  a^  cos  ß  , 

während  der  doppelte  Inhalt  2d  des  gleichschenkligen  Drei- 
ecks selbst  ist: 

2z/  =  sin  v  . 

(9)  .  -  .  Den  körperlichen  Inhalt  77  einer  dreiseitigen 
Pyramide  zu  bestimmen,  wenn  die  Kanten  r,  r, ,  rj 
gegeben    sind,    die    in    einer    Ecke-  der    Pyramide 


„und  cj  =-  <  «»o  +  «!  ^f  +  •  •  •  +  <K  ' 

„BD  ist  nicht  allein :  C  =  A  ,  B  ^ 

,, sondern  auch: 

d4     ^«;  dhi  "^  dal  a&f  "^  ■ '  *  "^  ^<d^i ' 

Der  rechte  Theil  dieser  letzten  Gleichung  gebt  nämlich  über  in  die 
Summe  von  Quadraten,  aus  welcher  eben  der  rechte  Theil  der  Glei- 
chang  (7)  besteht,  wenn  die  Elemente  a  den  entsprechenden  Elementen 
b  gleich  werden. 


lesung. 

iVinkel  a,  «,,  a^,  die  diese 


imdfläclie  der  Pyramide,    ge- 
,  r. ,  die  den  Winkel  er,  ein- 


lin^, 

i>eideß  Seitenilächeu  der  Pym- 

[ante  r  schneiden.     Man   hat 

1  sin  (K,  sin  a^ . 

Sinus  des  Neigungswinkels  A 
^ramide  auszudrücken  durch 
1  Zwecke  beschreibe  man  um 
Pyramide  als  Mittelpunkt  eine 
f  der  Kugeloberfläche  Schnei- 
der Fläche  zusammenlaufea- 
ein  sphärisches  Dreieck  ab, 
n  denen  die  beiden  letzteren 
Hessen.  Alsdann  hat  man: 
sin  «1  sin  Uj  cos  Ä  . 
Grleichung  bestimmten  Werth 


",  r{i  - 

cosM), 

coa'a  —  cos'«,  —  coa'ßj  ) 
-  a  cos  a  cos  a,  cos  «j        J 
in  folgende  elegantere  Form 

<+",  +  ", 

■  sin -"+"+"» 

2 
ilmi'l-     fii 

sin     "±^. 

r    Aon    Annna\t 

»n     1... 

dt,   gebildet  von  den  Seiten 
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ff,  «1,  «2,  wenn  man  annimmt,  dass  diese  Seiten  unendlich 
klein  und  r  =  rj  ==  rj  ==  1 .  Denn  man  hat  unter,  dieser  Vor- 
aussetzung eine  dreiseitige  Pyramide,  deren  Grundfläche  das 
ebene  Dreieck  und  deren  Höhe  =  1. 

Die  angegebenen  Ausdrücke  für  den  6fachen  Inhalt  der 
dreiseitigen  Pyramide  beweisen  zugleich  folgenden  Satz: 

(12)  ...  Zwei  dreiseitige  Pyramiden,  welche  zwi- 
schen denselben,  in  einer  Ecke  zusammenstossen- 
den  Kanten  beschrieben  werden,  sind  ihrem  kör- 
perlichen Inhalte  nach  einander  gleich,  wenn  das 
Product  der  drei  Kanten  in  der  einen  Pyramide 
gleich  ist  dem  Product  der  entsprechenden  Kanten 
in  der  anderen  Pyramide. 

(13)  ...  Den  körperlichen  Inhalt  einer  dreiseitigen 
Pyramide  zu  bestimmen,  deren  Spitze  in  dem  An- 
fangspunkte des  Goordinatensystemes  liegt,  wäh- 
rend die  übrigen  Ecken  durch  ihre  Coordinaten 
gegeben  sind. 

Wir  beginnen  die  Auflösung  dieser  Aufgabe  mit  der  Dar- 
stellung des  Inhaltes  ^  eines  in  der  a;j/ Ebene  gelegenen  Drei- 
ecks durch  die  Coordinaten  seiner  Ecken.  Legt  man  in  eine 
der  Ecken  des  Dreiecks  den  Anfangspunkt  eines  neuen,  dem 
ersteren  parallelen  Goordinatensystemes  und  bezeichnet  in 
diesem  die  Goordinaten  der  beiden  anderen  Ecken  des  Drei- 
ecks mit  ^2%  ^^^  ^3^3;  ^^  ^^^  ^^^  nach  (8): 

Sind  nun  die  gegebenen  Goordinaten  der  drei  Ecken  des 
Dreiecks  in  dem  ursprünglichen  Goordinat«nsystem  respective: 

A^  B^ ,      A2S2}      -^3  -^3  9 
so  hat  man: 

€2  ^^  -^  —  ^{9      b3  "^^  -^3       ^\y 
ri2  =  B2  —  Si,      ^3  =  ^3  —  ^t  • 

Setzt  man  diese  Werthe  in  den  für  den  doppelten.  Inhalt 
des  Dreiecks  angegebenen  Ausdruck,  so  erhält  man: 

(14)  . . .  2J={Ä2B,--Ä,B2) + {Ä,B,^Ä,B,)  -f  iÄ,B2-Ä2B,). 
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Ooordinaten  der  übrigen  Ecken  x^  y^  z^  ,  x^  y^  ^2  7  ^3  ^3  ^3 ;  so 
hat  man  folgende  Relationen: 

Aj  =  ajj — Xf      A2  =  5J2 — ^}      A3  =  a?3     Xy 

(17) ...  r,  =  yi— y,     3^2  =  3/2— 2/;     Yz  =  yz-y> 

Man  braucht  nur  diese  Werthe  (17)  in  (15)  einzusetzen^ 
um  den  gesuchten  Ausdruck  für  den  6fachen  Inhalt  des  Tetra- 
eders zu  erhalten  y  ausgedrückt  durch  die  Coordinaten  der 
vier  Ecken:  0,  1,  2,  3. 

Um  eine  Einsicht  in  diesen  weiten  Ausdruck  von  677  zu 
erhalten ;  der  vollständig  entwickelt  24  Glieder  umfasst^  von 
welchen  die  eine  Hälfte  das  positive^  die  andere  das  negative 
Vorzeichen  hat,  gehen  wir  zurück  auf  den  analog  gebil- 
deten Ausdruck  (14)  für  den  doppelten  Inhalt  des  Dreiecks. 
Derselbe  ändert  sein  Vorzeichen;  wenn  man  zwei  Ecken  des 
Dreiecks  mit  einander  vertauscht  Daher  giebt  die  Gleichung 
(14)  nicht  den  absoluten  Werth  des  doppelten  Inhaltes  2J 
des  Dreiecks,  sondern  sie  giebt  den  doppelten  Inhalt  des 
Dreiecks  mit  dem  positiven  oder  negativen  Vorzeichen  je 
nach  der  Bezeichnung  der  Ecken.  Dasselbe  gilt  auch  von 
(8)  und  (15).  Dasselbe  gilt  auch  von  dem  Ausdrucke  des 
6fachen  Inhalts  des  Tetraeders  durch  die  Coordinaten  der 
Ecken.  Dieser  Ausdruck  ändert  nämlich  nur  sein  Vorzeichen, 
wenn  man  zwei  von  den  drei  Ecken  1,2,3  mit  einander  ver- 
tauscht. Da  die  gelöste  Aufgabe  (16)  aber  eine  symmetrische 
ist  in  Rücksicht  auf  alle  vier  Ecken  des  Tetraeders,  so  wird 
auch  das  Resultat  ein  symmetrisches  sein  müssen,  in  der  Art, 
dass,  was  von  zwei  bestimmten  Ecken  gilt,  auch  für  irgend 
zwei  gelten  muss.  Vertauscht  man  also  in  dem  erwähnten 
Ausdrucke  von  677  die  Coordinaten  irgend  zweier  von  den 
vier  Ecken  des  Tetraeders,  so  ändert  derselbe  nur  sein  Vor- 
zeichen. 

Dieser  Ausdruck  von  677  ist  femer  linear  in  Rücksicht 
auf  die  Coordinaten  des  Punktes  1 ,  ebenso  in  Rücksicht  auf 
die  Coordinaten  des  Punktes  2  oder  3.  Obwohl  er  scheinbar 
von  der  dritten  Ordnung  ist  in  Rücksicht  auf  die  Coordinaten 
des  Punktes  0,  so  wird  er  in  der  Entwickelung  auch  in  Rück- 
sicht auf  diese  Coordinaten  linear  sein  müssen.    Er  ist  also 
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Zweite  Vorlesung. 
Die  Ebene  im  Baume. 


Wenn  man  in  irgend  einem  Punkte  einer  gegebenen 
Ebene  auf  derselben  zwei  gleich  grosse  Lothe  nach  den  ent- 
gegengesetzten Seiten  von  der  Ebene  errichtet  ^  so  ist  es  eine 
charakteristische  Eigenschaft  eines  beliebigen  Punktes  p  der 
Ebene  ^  dass  die  Entfernungen  dieses  Punktes  von  den  End- 
punkten qy  q'  der  beiden  Lothe  einander  gleich  sind.  Denn 
von  keinem  andern  Punkte  ausserhalb  der  Ebene  gilt  dasselbe. 
Drückt  man  daher  diese  Eigenschaft  durch  eine  Gleichung 
ans^  so  wird  man  die  Gleichung  der  Ebene  haben. 

Der  Kürze  wegen  kann  man  annehmen  ^  dass  der  Punkt  q 
der  Anfangspunkt  sei  des  Coordinatensystemes^  welches  zum 
Grande  gelegt  wird.  In  dieser  Voraussetzung  erhält  man  den 
Pnnkt  q,  indem  man  Tom  Anfangspunkt  des  Ooordinaten- 
systemes  auf  die  gegebene  Ebene  ein  Perpendikel  fallt  und 
dieses  Perpendikel  um  sich  selbst  über  die  Ebene  hinaus  ver- 
längert. Der  Endpunkt  q  dieser  Verlängerung  habe  die  Coor- 
dinaten  a,  b,  c,  der  beliebige  Punkt  |>  der  Ebene  habe  die  Coor- 
dinaten  x,  y,  e.  Drückt  man  nun  die  Gleichung  {pqY  =  (p?')* 
durch  die  gegebenen  Coordinaten  der  Punkte  nach  (4)  der 
ersten  Vorlesung  aus^  so  erhält  man  die  Gleichung  der  Ebene: 

(1) . . .  x^  +  y^  +  ;?2  „  (x-ay  +  (2/~  by  +  {z^cy, 

welche  auf  folgende  zurückführt: 

(2) ax  +  by  +  cg-^±P^  =  0. 

Man  ersieht  hieraus ;  dass  jede  Ebene  durch  eine  lineare 
Gleichung  zwischen  den  Coordinaten  eines  beliebigen  Punktes 
in  ihr  ausgedrückt  wird. 

Es  ist  aber  auch  umgekehrt  jede  lineare  Gleichung: 

(3) Ax  +  By  +  C0  +  D  =  O 

der  analytische  Ausdruck  einer  Ebene  im  Räume.  Diese  Be- 
hauptung wird  sich  dadurch  rechtfertigen^  dass  man  nach- 
weist, wie  die  Gleichung  (3)  auf  die  Form  (2)  gebracht  werden 
kann.    Denn  da  (2)  wieder  auf  (1)  zurückführt,  so  wirdnnan 
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kgeführte  Gleichung  (3)  als  den  Ausdruck  jener 
n  Eigenschaft  der  Ebene  auffassen  können, 
man  die  Gleichung  (3)  mit  einem  noch  un- 
MT  (i  und  setzt  die  Coeffieienten  gleicher  Va- 
Tleichangen  (2)  und  (3)  einander  gleich,  so 
ende  Tier  Gleichungen  zwischen  den  vier  Ün- 
,  b,  c: 

B  =  b,    iiC=e,     -  fiD  = -+2'^''% 

ch  Auflösung  nach  den  Unbekannten  erhält: 


p 

-2U 

A'+'B'  +  C 

ff 

-2DA 

h 

—  2DB 

c 

-~2DÜ 

die  mit  dem  Factor  fi  multiplicirte  Gleichung 
!),  in  welcher  a,  b,  c  die  angegebenen  Werthe 

Gleichung  (2)  schliesslich  auf  (1). 

mg  (3)   mit  den  willkürlichen  ConBtant«n  A, 

die  allgemeine  Form  der  Gleichung 
^nannt  zum  unterschiede  von  der  zunächst 
n  vielen  Fällen  grosse  Vortheile  gewährt, 
n  angedeutete  Form  gelangt  man,  wenn  mau 
Ooordinaten  des  Punktes  q  die  Winkel  a,  ß,  y 
e  das  vom  Anfangspunkt  des  Coordinatea- 
9  Loth  mit  den  Coordinatenaxen  bildet,    und 

Abstand  S  der  Ebene  von  dem  Coordinaten- 
Projicirt  man  zu  diesem  Zwecke  die  Yerbin- 
'oordinatenanfangspunktes  und  des  Punktes  g 
ätenaxen,  so  erhält  man  die  Coordinaten  des 
'  nach  (1)  der  ersten  Vorlesung: 
08«,      6  =  2tf  cos^,     c  ^  2(Seos}' . 
!  Werthe   von  a,  b,  c  in  (2),  so  erhält  man 
uf  (3)  der  ersten  Vorlesung: 
isa  -{-ij  cos  )J  +  2cosy  —  tf^O. 
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Diese  Form  der  Gleichung  wird  die  Normal  form  der 
Gleichung  der  Ebene  genannt.  In  ihr  bedeuten  a,  ß^  y 
die  Winkel,  welche  die  Normale  der  Ebene  mit  den  Coordi- 
natenaxen  oder,  was  dasselbe  ist,  die  Winkel,  welche  die 
Ebene  mit  den  Coordinatenebenen  bildet,  und  ä  den  senk- 
rechten Abstand  der  Ebene  von  dem  Coordinatenanfangspunkt, 
der  immer  positiv  angenommen  wird. 

(5)  .  .  .  Die  gegebene  Gleichung  einer  Ebene  in  der 
allgemeinen  Form  ist  zurückzuführen  auf  die  Nor- 
malform,  oder,  was  dasselbe  ist,  die  Winkel  sind 
zu  bestimmen,  welche  die  Normale  der  Ebene  mit 
den  Coordinatenaxen  bildet,  und  der  senkrechte 
Abstand  der  Ebene  von  dem  Coordinatenanfangs- 
punkt. 

Wenn  (3)  und  (4)  die  Gleichungen  derselben  Ebene  sind, 
so  können  diese  Gleichungen  sich  nur  durch  einen  Factor  von 
einander  unterscheiden.  Multiplicirt  man  daher  die  Gleichung 
(3)  mit  einem  Factor  ft,  so  wird  sich  derselbe  so  bestimmen 
lassen,  dass  die  Gleichimgen  (3)  und  (4)  Glied  für  Glied 
übereinstimmen.    Man  hat  daher: 


fiA  =  cosay    ftl?«=»  cos/J,     fiC  =  cosy ,    fiD  ^^  — 

Aus  diesen  vier  Gleichungen  kann  man  mit  Zuziehung 
der  bekannten  Gleichung  cos-a  +  cos^/J  +  cos^y  =1  die  5 
Unbekannten  «,  /5,  y,  <J,  ft  berechnen  und  erhält: 

Ä 
cos«  = 


cos/} 


B 

c 

cos  V  =  — r^ 

*=         - -^ -— 

±y{A^+B*+C^) 

1 


±y{A*+B*+C') 

Da  d  in  der  Gleichung  (4)  als  eine  positive  Grösse  betrach- 
tet wird,  80  hat  man  der  Quadratwurzelgrösse  y(A'^  -^-B--^  C^) 

Hjttss,  ftnAlTi.  Geometrie  d.  Baumes.    S.  Aufl.]  2 


igengesetzte  Vorzeichen  von  D  zu- 
ist hier  noch  der  Factor 

eine  Form  (3)  der  Gleichung  der 

i  (4)  zurßckgeführt  wird. 

äe  Form  der  Gleichung  einer  Ebene 

+  1-1  =  0. 

igen  der  einfachen  Bedeutung  der 
Man  erkennt  aämlicb  leicht,  dass 
'  Ebene  auf  den   Coordinatehaxen 
idröcken. 

ameine  Form  der  Gleichung  einer 
li  die  Form  (6)  begriffen  ist,  sich 
auf  die  Normalform  zurückführen 
VC  Allgemeinheit  der  Betrachtungen 
als  die  gegebene  betrachten,   wie 

ten  Abstand  z/  eines  durch 
Y,  Z  gegebenen  Punktes  P 
rleichung  in  der  Normalform 

rmitteln. 

in  Abstand  des  Coordinatenanfangs- 
ch  (5)  unter  allen  Umständen  als 
,  so  wird  der  senkrecht«  Abstand 
ebenen  Ebene  positiv  oder  negativ 
imkt  mit  dem  Coordinat«nanfang8- 
ier  Ebene,  oder  auf  der  enlgegen- 
lan  daher,  um  einen  bestimmten 
I  an,  daas  der  Punkt  P  mit  dem 
»uf  derselben  Seite  der  durch  ihre 

s/3+ücosj'~Ä  =  0 

d  l^t  eine  Ebene  parallel  der  ge- 

Pj  so  wird  ihre  Gleichung: 


r  - 
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X  cos  a  +  y  cos  /3  +  ^  cos  y  —  d'  ==  0 , 

indem  S  den  senkrechten  Abstand  dieser  Ebene  von  dem 
Coordinatenanfangspunkt  bedeutet;  und  da  der  Punkt  P  in 
ihr  liegt;  so  hat  man: 

Xcosa+  Tcos/J  +  Zcosy— *'  =  0. 

Der  senkrechte  Abstand  /l  des  Punktes  P  von  der  Ebene  ist: 

Setzt  man  in  diese  Gleichung  für  8'  den  Werth  aus  der 
vorhergehenden;  so  erhalt  man: 

—  z/  =  X cos  a  -(-  ITcos  ß  -\-'  Z  cos  y  —  d . 

Dieses  Resultat  lässt  sich  in  Worten  also  wiedergeben; 

* 

(8)  ...  Wenn-  man  den  linken  Theil  einer  in  der 
Normalform  (4)  gegebenen  Gleichung  einer  Ebene 
von  ihrem  rechten  Theile,  der  =0  ist,  trennt,  so 
drückt  jener  den  negativen  senkrechten  Abstand 
des  durch  die  Coordinaten  x,  y,  z  gegebenen  Punk- 
tes von  der  Ebene  aus. 

Darauf  gestützt  kann  man  die  Bedingung  leicht  angebe»; 
unter  welcher  ein  Punkt  p  von  zwei  gegebenen  Ebenen  gleich 
weit  absteht.  Denn  bezeichnet  man  mit  den  Symbolen  A  und 
Ay^  die  Ausdrücke: 

(9)  ....  -4  E^  o;  cos  a  +  y  cos  ß  -\'  z  cos  y  —  d ; 

A^znx  cos  «1  +  t/  cos  ßi  -{-  0  cos  ^1  —  <J,  ; 

so  sind  —A  und  — A^  die  senkrechten  Abstände  des  durch 
die  Coordinaten  x,  y,  0  gegebenen  Punktes  p  von  den  beiden 
gegebenen  Ebenen  -4  =  0  und  A^  =  0 .    Mithin  ist: 

(10) ^  ~  J[,  =  0 

die  gesuchte  Bedingung.  Dieses  ist  aber  die  Gleichung  einer 
Ebene.  Daher  beschreibt  der  Punkt  p,  dessen  senkrechte  Ab- 
stände von  zwei  gegebenen  Ebenen  gleich  sind,  wieder  eine 
Ebene.  Nun  weiss  man  aber,  dass  der  geometrische  Ort  des 
Punktes  p  die  Ebene 'ist,  welche  den  Neigungswinkel  halbirt, 
den  die  gegebenen  Ebenen  mit  einander  bilden.  Mithin  ist 
die  Gleichung  (10)  die  Gleichung  dieser  Halbirungsebene. 


esuDg. 
ping: 


=  0. 


rjen^ 
;ngel 

Qur  die  Gleicliuiigeii  zweier 
□ffllireii,  um  dadurch  nach- 
inem  Torliegenden  Falle  auf 
machteu  Bemerkungen  fassen 


4,  >=0  die  Gleichungen 
n  der  Normalform  sind, 
A^=0  die  Gleichungen 
eigungswinkel   der   ge- 


übenen  (10)  und  (II),  welche 
1  gegebenen  Ebenen  A'^0 
I  zusammengesetzt  aus  diesen 
lerkung   lässt  aich  erweitem 


en   Gleichungen    dreier 
m   f7=0,  Ui^O,   P,  =  0 


i    Ebenen 


it  verschwindet  17^  für  alle 
len  Gleichungen  Ü  =  0  und 
ist  für  die  Coordinaten  aller 
beiden  Ebenen  U^O  und 
dass  sämmtliche  Punkte  der 
0  liegen. 


t:T^Ti^■» 
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Dehnt  man  diesen  Satz  noch  weiter  aus^  so  erhält  man 
folgenden  : 

(14)  .  .  .  Wenn  zwischen  den  Gleichungen  von  vier 
Ebenen  in  irgend  welcher  Form  U  ==  0,  ?7j  ==  0, 
1^2  =  0,  U^  =  0  die  Identität  stattfindet: 

JcU+Jc,U,  +  Jc^  U^  +  A3  U.,  =  0, 

8o  schneiden  sich  die  vier  Ebenen  in  einem  und 
demselben  Punkte. 

Für  die  Coordinaten  des  Schnittpunktes  der  drei  Ebenen 
U  =0,  Z7|«=0,  1/2  =  0  werden  diese  Gleichungen  zugleich 
erfüllt.  Setzt  man  die  Werthe  dieser  Coordinaten  in  die  Iden- 
titaty  so  sieht  man^  dass  auch  der  Gleichung  {Jj  =  0  genügt 
wird^  das  heisst^  der  Schnittpunkt  liegt  in  der  Ebene  ^3  =  0. 

Die  beiden  letzten  Sätze  lassen  sich  auch  umkehren^  wie 
folgt: 

(15)  ...  Wenn  U=0,  U^  =  Oj  U^-=0  die  Gleichungen 
von  drei  Ebenen  sind,  welche  sich  in  einer  und 
derselben  geraden  Linie  schneiden^  so  lassen  sich 
immer  drei  Constanten  Ic  der  Art  bestimmen,  dass 
man  identisch  hat: 

Es  ist  nämlich  nach  (13)  Ä;  ?7  +  *i  ^1  =  0  die  Gleichung 
einer  Ebene,  welche  durch  die  Schnittlinie  der  Ebenen  f/=  0 
und  27|  =  0  geht,  mögen  die  Constanten  &,  A;,  irgend  welche 
Werthe  haben.  Diese  Constanten  lassen  sich  nun  so  bestim- 
men ,  dass  die  genannte  Ebene  durch  einen  gegebenen  Punkt 
der  Ebene  Z72  «=  0  geht.  Mit  dieser  Bestimmung  fallen  aber 
die  Ebenen  Äf7'+  ^i  C^i  =  0  und  U2  =^  0  zusammen,  was 
eben  die  identische  Gleichung  in  (15)  analytisch  ausdrückt. 

(16)  .  .  .  Wenn  U=0,  U,  =  0,  fTj  =  0,  U^  =  0  die 
Gleichungen  von  vier  Ebenen  sind,  welche  sich  in 
einem  und  demselben  Punkte  schneiden,  so  lassen 
sieb  immer  vier  Constanten  Ic  der  Art  bestimmen, 
dass  man  identisch  hat: 

■ 

ifc  ü"  +  *i  17,  +  Äj  I7j  +  Äj  Dj  =  0. 


s-^c-Vv  •  *  : 
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Nach  (14)  ist  /c  ?7  +  i,  t^^  +  Ic^  TJ^  =  0  mit  den  drei  willkür- 
lichen Oonstanten  h  die  Gleichung  einer  Ebene,  welche  durch 
den  Schnittpunkt  der  drei  Ebenen  ?7=0,  t^i  =  0,  f72=0 
geht.  Die  willkürlichen  Constanten  lassen  sich  nun  so 
bestimmen;  dass  die  genannte  Ebene  durch  zwei  gegebene 
Punkte  der  Ebene  Ü3  =  0  geht.  Dann  fallen  aber  die  Ebenen 
it  Z7  -j-  Äj  C/j  +  ^2  ^2  =  ö  ^^^  CTg  =  0  in  eine  zusammen, 
wofür  die  identische  Gleichung  in  (16)  der  analytische  Aus- 
druck ist. 

Die  Sätze  (13)  und  (14)  bieten  die  Mittel,  auf  eine  leichte 
Art  nachzuweisen ;  dass  gewisse  Ebenen  sich  in  einer  und 
derselben  geraden  Linie  schneiden ,  oder  dass  gewisse  Ebenen 
durch  einen  und  denselben  Punkt  hindurchgehen ,  wie  dieses 
in  den  folgenden  Betrachtungen  hervortreten  wird. 

Es  seien  die  Gleichungen  von  irgend  drei  Ebenen  in  der 
Normalform  gegeben: 

Aq  =  0,     A^=  0,      A^  =  0. 

Diese  Ebenen  zertheilen  den  Raum  in  8  Fächer,  von  welchen 
wir  das  Fach  ins  Auge  fassen  wollen,  in  welchem  der 
Coordinatenanfangspunkt  liegt.  Die  Halbirungsebenen  der 
Neigungswinkel  von  je  zwei  Ebenen  in  dem  Fache  stellen 
sich  nach  (12)  also  dar: 

Da  die  Summe  der  linken  Theile  dieser  Gleichungen 
identisch  gleich  0  ist,  so  folgt  hieraus  nach  (13),  dass  die  sie 
darstellenden  drei  Ebenen  sich  in  einer  und  derselben  geraden 
Linie  schneiden. 

Um  diesem  Satze  eine  bequemere  Fassung  zu  geben, 
beschreibe  man  eine  Kugel  um  den  Schnittpunkt  P  der 
gegebenen  drei  Ebenen  als  Mittelpunkt  mit  dem  Radius  =  1, 
und  projicire  die  6  Ebenen  auf  die  Kugeloberfläche.  Die 
drei  gegebenen  Ebenen,  welche  ein  bestimmtes  Fach  bilden, 
schneiden  dann  auf  der  Kugeloberfläche  ein  sphärisches 
Dreieck  ab,  imd  die  Projectionen  der  drei  anderen  Ebenen 
auf  die  Kugeloberfläche,  welche  die  Winkel  des  Dreiecks 
halbiren,  haben  nach  dem  Vorhergehenden  die  Eigenschaft^ 
welche  der  folgende  Satz  angiebt: 


*■'• 
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Die  grösaten  Kreise,  welche  die  Winkel  eines 
sphärischen  Dreiecks  halbiren,  schneiden  sich  in 
einem  und  demselben  Punkte. 

Wenn  man  annimmt,  dass  das  sphärische  Dreieck  nur 
einen  unendlich  kleinen  Theil  der  Eugeloberfläche  umfasse, 
so  kann  man  dasselbe  als  ein  ebenes  betrachten  und  den 
angegebenen  Satz  auf  ein  ebenes  Dreieck  übertragen. 

Die  Gleichungen  der  drei  £benen,  welche  die  äusseren 
Neigungswinkel  des  Faches  halbiren,  sind  nach  (12): 

^,  +  A  =  0,      ^2  +  Jlo  =  0,      A,  +  A,=0. 
Stellt  man  die  linken  Theile  der  beiden  ersten  Gleichungen 
zusammen    mit    dem    linken  Theile    der    dritten    vorhin    an- 
gegebenen Gleichung,  so  bemerkt  man,  dass: 

CA,  +A,)-  (A,  +  ^o)  +  (A  -  A)  ^  0, 
woraus,   wie  vorhin,  durch  Uebertragung  auf  die  Kugelober- 
fläche- der  Satz  hervorgeht : 

Die  Halbirungslinien  zweier  äusseren  und  des 
dritten  innerenWihkels  eines  sphärischen  Dreiecks 
sehneiden  sich  in  einem  und  demselben  Punkte. 

Dieser  Satz  ist  von  dem  vorhergehenden  eigentlich  nicht 
verschieden.  Denn  betrachtet  man  das  sphärische  Dreieck, 
welches  von  den  Verlängerungen  zweier  Seiten  und  der  drit- 
ten Seite  des  gegebenen  Dreiecks  gebildet  wird,  so  sind  die 
Halbirungslinien  der  inneren  Winkel  dieses  Dreiecks  die 
Halbirungslinien  zweier  äusseren  und  eines  inneren  Winkels 
des  gegebenen  Dreiecks.  Man  kann  ihn  aber  auch  auf  die 
Ebene  übertragen,  in  welchem  Falle  er  in  der  That  eine  neue 
Eigenschaft  des  Dreiecks  erkennen  lässt. 

Betrachten  wir  endlich  die  durch  die  folgenden  vier 
Gleichungen  analytisch  dargestellten  Ebenen: 

A,  +  A,  +  A,^0, 

-A„  +  A,  +  A,  =  0, 

Aq  —  -^1  +  A2  =  0, 

Aq  +  A^  —  A2  =  0, 

so  ist  aus  (14)  ersichtlich,  dass  diese  vier  Ebenen  sämmtlich 
durch  den  Punkt  P  gehen.    Die  erste  von  diesen  Ebenen  geht 


Zweite  Vorlesung. 

Scbuittlinie  von  ^  ^ 0 und  Af  -^Aj=  O, 
jhnittiinie  von  ^4,  =  0  und  A^-i-  A^^=  O 
!  von  A..  =  0  mid  Aa  +  Ai  =  0.  Eb  ist 
Bwerthe  Eigenschaft  dieser  drei  Schnitt- 
iiner  und  derselben  Ebene  liegen.  Ebenso 
iten  Ebene  die  Schnittlinien  der  Ebenen- 
(,  +  ^  =  0,  ^,  =  0  und  A^  —  A„=  O, 
Ai  ^  0.  Die  analogen  EigeoBchaften  der 
nen  ei^ebeu  sich  hiernach  von  selbst, 
rorhin,  auf  die  Kugeloberfläche,   drücken 


tgslinien  der  drei  äusseren  Winkel 
en  Dreiecks  schneiden  die  gegen- 
aiten  des  Dreiecks  in  drei  Punkten, 
grdssten  Kreise  liegen. 
Qgslinien  zweier  inneren  Winkel 
usseren  Winkels  eines  sphärischen 
den  die  gegenüberliegenden  Seiten 
I,   die    auf  einem    grössten  Kreise 

inn   man  wieder   auf   das   ebene  Dreieck 

Kugeloberfläche  laasen  sich  leicht  Ver- 
geudung eines  Principes,  welches  wir  das 

el  nennen  wollen  und  welches  sich  stützt 
en: 

der  grössten  Kreise  auf  der  Kugel- 
che sich  in  einem  und  demselben 
n,  liegen  auf  einem  grösstenKreise, 
iKreise,  deren  Pole  auf  einem  und 
iten  Kreise  liegen,  schneiden  sich 
.  Der  Bogen  eines  grössten  Kreises, 
eier  grössten  Kreise  verbindet,  ist 
^ungs Winkel    der   beiden    grössten 

>t  man  zu  einer  auf  der  Kugeloberfläche 
e  Polarfigur,  welche  entsteht,  indem  man 
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fiir  jeden  gi'ossten  Kreis  der  gegebenen  Figur  den  Pol  und 
für  jeden  Punkt  der  gegebenen  Figur  den  grössten  Kreis 
nimmt  y  dessen  Pol  der  Punkt  ist^  so  werden  Eigenschaften 
der  gegebenen  Figur  nach  den  gemachten  Bemerkungen  ent- 
sprechende Eigenschaften  der  Polarfigur  zur  Folge  haben. 
Da  aber  die  Polarfigur  der  Polarfigur  wieder  die  gegebene 
Figur  ist,  so  braucht  man  nur  die  Polarfigur  als  gegeben  zu 
betrachten  und  die  entsprechenden  Eigenschaften  an  ihrer 
Polarfignr  nachzuweisen,  um  den  Beweis  der  Eigenschaften 
der  gegebenen  Polarfigur  zu  fuhren. 

Nach  diesem  Uebertragungsprincip  ergeben  sich  aus  den 
angegebenen  vier  Sätzen  auf  der  Kugeloberfläche  folgende: 

Die  Halbirungspunkte  derComplemente  der  Sei- 
ten eines  sphärischen  Dreiecks  liegen  auf  einem 
grössten  Kreise. 

Die  Halbirungspunkte  zweier  Seiten'eines  sphä- 
rischen Dreiecks  und  der  Halbirungspunkt  des 
Complementes  der  dritten  Seite  liegen  auf  einem 
grössten  Kreise. 

Die  Verbindungskreise  der  Mittelpunkte  der  Sei- 
ten eines  sphärischen  Dreiecks  mit  den  gegenüber- 
liegenden Ecken  schneiden  sich  in  einem  Punkte. 

Die  Verbindungskreise  der  Mitten  der  Comple- 
mente  zweier  Seiten  des  sphärischen  Dreiecks  mit 
den  gegenüberliegenden  Ecken  und  der  Verbin- 
dungskreis der  Mitte  der  dritten  Seite  mit  der 
gegenüberliegenden  Ecke  schneiden  sich  in  einem 
Punkte. 

Von  diesen  vier  Sätzen  der  Kugeloberfläche  lässt  sich  nur 
der  vorletzte  in  der  oben  angedeuteten  Weise  auf  das  ebene 
Dreieck  übertragen. 

Um  die  angestellten  Betrachtungen  zu  erweitern,  nehme 
man  an,  dass  die  Seitenflächen  eines  Tetraeders  durch  ihre 
Gleichungen  in  der  Normalform  gegeben  seien: 

A^  =  0,      A^  =  0,     A.^===0,      ^8  =  0. 


*"• 
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Die  16  aufgeführten  Ebenen  bilden  eine  Figur  im  Raume^ 
an  der  sich  mit  Hülfe  der  Satze  (13)  und  (14)  auf  dem  an- 
gedeuteten Wege  leicht  noch  andere  Eigenschaften  entdecken 
lassen. 


Dritte  Vorlesung. 
Ebenen  im  Räume. 


Wenn  man  durch  die  Schnittlinie  zweier,  durch  ihre 
Gleichungen  in  der  Normalform  gegebenen,  Ebenen  0,  1: 

(1) A  =  0,    Ä^  =  0 

und  durch  einen  Punkt  P,  dessen  senkrechte  Abstände  von 
den  beiden  Ebenen  sich  verhalten  wie  die  gegebenen  Grössen 
a^:  a^,  eine  Ebene  legt;  so  theilt  jeder  Punkt  dieser  Ebene 
mit  dem  Punkte  P  die  Eigenschaft,  dass  die  senkrechten  Ab- 
stände sich  wie  die  gegebenen  Grössen  verhalten. 

Die  Bedingung,  dass  die  senkrechten  Abstände  —Aq  und 
—  A^  eines  durch  die  Goordinaten  x,  y,  z  bestimmten  Punktes 
von  den  gegebenen  Ebenen  0,  1  sich  verhalten,  wie  a^  :  a^: 

(2) ^  —  ^'  =  0 

wird  hiemach  die  Gleichung  jener  durch  die  Schnittlinie  ge- 
legten Ebene  sein. 

Verändert  man  die  Lage  des  Punktes  P  nach  Belieben, 
so  dreht  sich  die  Ebene  um  die  Schnittlinie,  und  erhält  nach 
und  nach  alle  Lagen,  die  eine  durch  jene  Schnittlinie  gelegte 
Ebene  annehmen  kann.  Die  Gleichung  (2)  stellt  also  jede 
beliebige  Ebene  2  dar,  die  durch  die  Schnittlinie  der  Ebenen 
0  und  1  hindurchgeht.    Sie  erhält  die  Gestalt: 

(3) A-A4i  =  0, 

wenn  man  setzt  A  =  - ,  und  dieser  Factor  A  hat  in  der  Vor- 

aussetzung,  dass  (20)  und  (21)  die  Neigungswinkel  bedeuten, 
welche  die  Ebene  2  mit  0  und  1  bildet,  die  geometrische 
Bedeutung: 
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.    _MD(20) 
'^  — «D(2I) 

me  3,  die  ebenfalls  durch  die  Schnitt- 
end 1  hindurchgeht,  hat  zur  Gleichung: 
A„  -  fiAt  •==(). 

l         aiti(201  _  Binj^O) 

|t   "^  eimSl)'  Bin"{3"r) 

der  Neigungswinkel  beisst   das  anhar- 

^niss  des  Ebenenpaaree  3  und  3  zu  dem 

1. 

len  sich  die  Gleichungen  von  vier  Ebenen, 

nd   derselben   geraden   Linie    schneiden, 

=  0,  Fo-IF,  =  0,  Vo~mV,  =  0, 
dass  die  beiden  ersten  Gleichungen  in 
n  gegeben  seien.  Um  das  anharmonische 
n,  braucht  man  nur  die  beiden  ersten 
Normalform  zuröckzuföhren,  indem  man 
i^  QfA,,  wodurch  die  angegebenen  vier 
len  in: 

I  gesuchte  anharmonische  Verhältniss  - 

!T  ist  die  folgende  Aufgabe: 

sind  die  Gleichungen  von  vier 
in  einer  und  derselben  geraden 
in  der  Form: 

leYerhältniss  des  letzten  Ebenen- 
iteu  zu  bestimmen. 

=  y<„  Uo  -  t^Ut  =  V,,  und  drackt  U„ 
1  Vj  aus,  so  stellen  sich  die  gegebenen 
der  Form  (7)  dar,  woraus  das  gesuchte 
ItniBs  —  erhalten  wird: 


(9) 
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nischen  Verhältniss,  wenn  dasselbe  den  Werth  —  1  an- 
nimmt. Man  erhält  daher  die  Bedingung ,  welche  zu  erfüllen 
ist^  wenn  zwei  Paare  Ebenen^  die  durch  dieselbe  gerade  Linie 
gehen^  harmonische  Ebenenpaare  sein  sollen^   aus  (6): 

/in^  ßin(20)    ,    Bin (30)  _  ^ 

^^^ sin (21)  "^  sin (31)  ~"^' 

oder^  wenn  die  Gleichungen  der  Ebenen  in  der  Form  (7) 
gegeben  sind,  m=  —  l]  weshalb  sich  die  Gleichungen  von 
zwei  harmonischen  Ebenenpaaren  darstellen  in  der  Form: 

(11)...   Fo  =  0,    F,  =  0;    Fo-iF,=0,    F,  +  ZF,=0. 

Man  erkennt  hieraus^  dass  von  zwei  harmonischen  Ebenen- 
paaren drei  Ebenen,  die  durch  dieselbe  gerade  Linie  gehen, 
beliebig  gewählt  werden  können,  dass  durch  sie  aber  die 
vierte  harmonische  Ebene  bestimmt  ist.  Nimmt  man  an,  dass 
das  erste  Ebenenpaar  gegeben  sei ,  dass  die  dritte  Ebene  aber 
sich  um  die  Schnittlinie  der  beiden  ersten  drehe,  so  kann  man 
sich  durch  Discussion  der  Gleichung  (10)  für  specielle  Fälle 
leicht  eine  VorsteUung  bilden  von  der  Lage  von  zwei  har- 
monischen Ebenenpaaren  zu  einander.  Halbirt  zum  Beispiel 
die  dritte  Ebene  den  Neigungswinkel  des  gegebenen  Ebenen- 
paares, so  halbirt  die  vierte  harmonische  Ebene  den  anderen 
Winkel,  den  das  gegebene  Ebenenpaar  einschliesst.  Nähert 
sich  die  dritte  Ebene  einer  der  gegebenen  Ebenen,  so  dass 
sie  nahezu  mit  ihr  zusammenfällt,  so  fällt  auch  die  vierte 
harmonische  Ebene  nahezu  mit  ihr  zusammen. 

Sind  die  Gleichungen  von  zwei  Ebenenpaaren,  welche 
durch  dieselbe  gerade  Linie  gehen,  in  der  Form  (8)  gegeben, 
so  erhält  man  die  Bedingung,  dass  diese  beiden  Ebenenpaare 
harmonisch  seien,  indem  man  den  Ausdruck  (9)  gleich  —  1 
setzt;  woraus  die  Bedingungsgleichung  für  zwei  harmonische 
Ebenenpaare  (8)  hervorgeht: 

(12)  ....  A^-i(A-fft)(A,-f  ^,)  +  ^i/*i=0- 

Auch  diese  Gleichung  liefert  den  Beweis,  dass  von  zwei 
harmonischen  Ebenenpaaren  drei  Ebenen  die  vierte  unzwei- 
deutig bestimmen. 


Dritte  VorleBung. 

I  gegebenes  Ebenenpaar  das  ibm  zugeordnete 
üienpoar  nicht  vollständig  bestimmt  ist,  so 
gebeoe  Ebenenpaare  dazu  erforderlich  sein, 
Ig  der  folgenden  Aufgabe  bestätigen  wird. 

lige  Ebenenpaar  zu  bestimmen,  wel- 
jch  ist  zu  zwei  Paar  Ebenen,  die  sieb 
;eraden  Linie  achneiden. 

Lchungen  der  beiden  gegebenen  Ebenenpaare : 
l^  U,  =0,  Oa  —  A,  F,  =  0, 

ft,  tr,  =  0,        Po  -  ^,  fr,  =  0, 

lg  des  gesuchten  Ebenenpaares: 

p-^  — ^P,  =i  0. 
;  harmonisch  zu  jedem  der  gegebenen  Ebenen- 
snden  Bedingungen: 

■H'+c)  C.+c.)  +  J.c.  -  0, 
l(»+rt  (».+ci)  +  'iic,-i>- 

Gleichungen  das  Product  k(i  und  die  Summe 
annten  in  linearer  Weise  eingehen,  so  kann 
e  unzweideutig  berechnen,  und  daraus  eine 
ihung  bilden,  deren  Wurzeln  die  Unbokannteu 

Ute  Untersuchung  lehrt,  dass  es  immer  ein 
mpaar  giebt,  welches  harmonisch  ist  zu  zwei 
snpaaren,  die  durch  dieselbe  gerade  Linie 
ibenenpaar  ist  reell  oder  imaginär,  je  nach- 
der  erwähnten  quadratischen  Gleichung  reell 
ad. 

Ebenen,  welche  durch  dieselbe  gerade  Linie 
ne  Involution,  wenn  ein  viertes  Ebenen- 
irden kann,  welches  harmonisch  ist  zu  jedem 
laare. 

ne  Ebenenpaare,  die  durch  dieselbe  gerade 
stimmen,  wie  man  gesehen  bat,  da^enige 
cbes  harmonisch  ist  zu  jedem  der  g^ebeuen 
in    drittes    zu    dem    letzteren   harmonisches 
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Ebenenpaar  wird  also  mit  den  beiden  gegebenen  eine  Involution 
bilden.  Da  aber  von  diesem  dritten  Ebenenpaare  eine  Ebene 
beliebig  durch  jene  gerade  Linie  gelegt  werden  kann,  wodurch 
erst  die  andere  bestimmt  ist,  so  sieht  man,  dass  von  drei 
Ebenenpaaren  der  Involution  fünf  durch  eine  und  dieselbe  ge- 
rade Linie  gehende  Ebenen  beliebig  gewählt  werden  können, 
dass  die  sechste  aber  durch  sie  bestimmt  ist. 

Zwischen  drei  Paaren  Ebenen,  welche  durch  dieselbe 
gerade  Linie  gehen,  wird  daher  eine  Bedingungsgleichung 
stattfinden  müssen,  wenn  die  Ebenenpaare  eine  Involution 
bilden  sollen. 

(14)  ...  Es  sind  die  Gleichungen  von  drei  Paar 
Ebenen  gegeben,  welche  durch  dieselbe  gerade 
Linie  gehen: 

n-^ol^i  =0,     Fo-A,F,  =  0,     Fo-A,Fi  =  0, 

n-f»oF.  =0,     F,-^.F,=0,     F,-,t,F,=0, 

die  Bedingung  anzugeben,  unter  welcher  diese  drei 
Ebenenpaare  eine  Involution  bilden. 

Bilden  die  angegebenen  drei  Ebenenpaare  eine  Involution, 
so  hat  man  nach  der  Definition  ein  Ebenenpaar: 

F„  -  A  F,  =  0, 

F«-ftF,  =  0, 

welches  zu  jedem  derselben  harmonisch  ist;  was  zutrifft  unter 
den  Bedingungen: 

A/i  —  i(A  +  fi)  (Ao  +  fio)  +  hN  =  0, 
^f*  -  K^  +  f*)  (^1  +  f*,)  +  ^.^i  =0, 

Eliminirt  man  aus  diesen  Gleichungen  k(i  und  >t-j-ft,  welche 
linear  darin  vorkommen,  so  erhält  man  die  gesuchte  Be- 
dingungsgleichung, der  man  folgende  Form  geben  kann: 

(15)  .  .  .  (Ao-fi,)(Ai-f*2)(^2-^o)  +  (f*0-^l')(f^l-^2)(f*2-^o)  =  0.*) 


*)  Die  angegebene  Form  (15)  der  Bedingungsgleichung  der  Involution 
kann  man  durch  Rechnung  leicht  verificiren.  Es  ist  diese  Art  der 
Verification  allerdings  nur  ein  Nothbehelf.  Wir  werden  deshalb  nach 
der  Yorbereitang  weiterer  analytischer  Uülfsmittel  durch  die  sieb^te 
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dieser  Gleichung  setzt  ^.^^(1^  =  1  und 
K  fi-  setzt,  so  geht  dieselbe  in  die  Be- 
für  vier  harmonische  Ebenen  aber,  welche 

man  das  anharmoniache  Verhältniss  (9) 
Aus  dieser  Bemerkung  fliesst  der  Satz: 

Irei  Ebenenpaaren  der  Involution 
ipaar  mit  einer  Ebene,  ein  zweites 
:  einer  zweiten  Ebene  zusammen- 
s  dritte  Ebenenpaar  der  InTolution 
len  beiden  Ebenen, 

e  Ebenen,    welche   durch   dieselbe  gerade 
>  sich  analytisch  auch  so  darstellen: 
0  ~  A,  ^,  =  0,     A^  —  Ij  A  =  0, 

0  —  ft,^,  =0,     A^  —  fi^Ai  =0, 

nt,   j4j  =  0  und  A,  r^O  seien  die  Glei- 

1  Ebenenpaares  in  der  Normalform.  Die 
ivelcher  diese  drei  Ebenenpaare  eine  Invo- 
It  man  aus  (lÖ),  wenn  man  setzt:  X,,  =  0, 

A,ft,  —  A,p,  =  0. 
L  aber  der  geometrischen  Bedeutung  der 
j,  so  kann  man  diese  Gleichung  auch  so 
an  mit  0,  1  das  erste,  mit  2,  3  das  zweite 
Iritte  Ebenenpaar  bezeichnet: 
■in (30)  _  ain(40)  _  8in(60)  ^ 
siD(31)  äin(41)  '  »a{U) 
Lchung,  welche  man  als  Definition  dreier, 
lenden  Ebenenpaare  nehmen  kann,  gehen 
rleichungen  hervor,  die  man  erhält,  wenn 
ILT  0,  1  mit  dem  Ebenenpaare  3,  3,  oder 
u«  4,  5  vertauscht.  Da  alle  diese  Glei- 
deres  sind,  als  verschiedene  Formen  Rlr 
Bedingung  der  Involution,  so  muss  sich 
:t  aus  einer  von  ihnen  herleiten  lassen. 


mit  Becfat  Werth  legen. 


-0, 
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Um  auf  andere  Formen  für  dieselbe  Bedingung  der  In- 
volution zu  kommen,  gehen  wir  auf  die  ursprüngliche  Defi- 
nition der  Involution  von  drei  Ebenenpaaren  zurück.  Nach 
derselben  stellen  die  drei  Gleichungenpaare: 

n+A„F,=0,     F,+A,F,=0,     Fo  +  A,F,=0 

irgend  drei  Ebenenpaare  01^  2  3;  4  5  der  Involution  dar  und 
Fq  =  0,  Fl  =  0  dasjenige  Ebenenpaar,  welches  harmonisch 
ist  zu  jedem  der  drei  Paare. 

An  Stelle  der  zwei  Symbole  F,,,  F, ,  durch  welche  jene 
sechs  Gleichungen  ausgedrückt  sind,  wählen  wir  drei  Sym- 
bole Uq,  ?7, ,  fTj,  welche  wir  durch  die  Gleichungen  de- 
finiren: 


2   V ^0  V 3   TT*  — .      ^i 


1 

0 


F X  V  =     ^»     . 

Alsdann  hat  man  die  identische  Gleichung: 

(18) Uo+U^+U2  =  0, 

und  jene  sechs  Gleichungen  gehen,  wenn  man  symmetrisch 
die  zwei  Symbole  durch  die  drei  Symbole  ersetzt,  über  in: 

Uo^O  U,  =  0  £^2  =  0 

(19)- •  cr,_ü,_^      Ut_Uo^Q      ^o_^i_o 

indem  iiq,  h^,  (jl^  ^^  Ausdrücke  bezeichnen: 

Ij  "^  A|   Af  —  Aq    Aq  —  Zj    

ii+ä."'*^'     h+h~^''     h+T,'^^^' 

Da  die  drei  Grossen  (i  ebenso  willkürlich  sind,  als  die 
drei  Grossen  X,  aus  welchen  sie  zusammengesetzt  sind,  sq 
werden  die  Gleichungen  (19)  mit  willkürlichen  Factoren  /i  — 
unter  Voraussetzung  der  identischen  Gleichung  (18),  welche 
ausdrückt,  dass  die  Ebenen  Z7o  =  0,  Ui  =  0,  1/2  =  0  sich 
in  einer  und  derselben  geraden  Linie  schneiden,  unter 
welcher  Voraussetzung  auch  die  anderen  drei  Ebenen  durch 
dieselbe  gerade  Linie  gehen  —  irgend  drei  Ebenenpaare  der 
Involution  darstellen. 

Hbub,  analyt.  Oeomttrie  ä.  Buninea.    9.  Aufl.  3 
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Die  angestellten  Betrachtungen  bieten  ein  Mittel ,  die  am 
Ende  der  vorhergehenden  Vorlesung  entwickelten  Sätze  weiter 
auszudehnen.    Denn  nehmen  wir  an^  dass: 

^  =  0,      ^,=0,     ^2  =  0 

die  Gleichungen  von  irgend  drei  Ebenen  seien  in  der  Normal- 
fonu^  die  sich  in  einem  Punkte  P  schneiden^  oder,  was 
dasselbe  ist;  die  drei  von  einem  Punkte  P  ausgehende  gerade 
Linien  paarweise  verbinden;  so  sind: 

-^x :^  — =  n      _» ^4?  5=s  0      "^ ^*  =  0 

die  Gleichungen  von  drei  Ebenen,  die  eine  vierte  von  Paus- 
gehende gerade  Linie  immer  mit  einer  der  drei  ersteren  ver- 
binden. Die  angegebenen  sechs  Gleichungen  stellen  mithin 
drei  Ebenenpaare  dar,  die  vier  beliebige  von  einem  Punkte 
P  ausgehende  gerade  Linien  paarweise  verbinden. 

Die  Uebereinstimmung  dieser  drei  Gleichungenpaare, 
zwischen  welchen  aber  im  Allgemeinen  nicht  die  identische 
Gleichung  (20)  obzuwalten  braucht,  mit  (21),  beweist,  dass  drei 
Ebenenpaare  der  Involution  ein  specieller  Fall  sind  von  drei 
Ebenenpaaren,  welche  vier  von  einem  und  demselben  Punkte 
aasgehende  gerade  Linien  paarweise  verbinden.  Denn  lässt 
man  die  vier  von  einem  und  demselben  Punkte  ausgehenden 
geraden  Linien  nahezu  in  eine  zusammenfallen,  so  wird  nahezu 
auch  die  Gleichung  (20)  erfüllt,  das  heisst,  nahezu  alle  Be- 
dingungen für  die  Ebenen  der  Involution. 

Lässt  man  den  Punkt  P  in  das  unendliche  fallen,  so 
werden  die  vier  von  ihm  ausgehenden  geraden  Linien  vier 
beliebige  parallele  Linien,  und  zwischen  den  Sinus  der  Neigungs- 
winkel der  drei  Ebenenpaare,  welche  diese  Linien  paarweise 
verbinden,  findet  die  Gleichung  (22)  statt.  Da  diese  Gleichung 
aber  die  Bedingung  für  Ebenen  der  Involution  ist,  so  wird 
man  Ebenen  der  Involution  erhalten,  wenn  man  durch  eine 
gegebene  gerade  Linie  sechs  Ebenen  legt,  welche  parallel 
sind  mit  drei  Ebenenpaaren,  welche  irgend  vier  mit  der 
gegebenen  geraden  Linie  parallele  Linien  paarweise  verbinden. 
Diese  Bemerkung  giebt  ein  Mittel  an  die  Hand,  zu  fünf  be- 
liebig durch  eine  und  dieselbe  gerade  Linie  gehenden  Ebenen 
die  sechste  Ebene  der  Involution  zu  bestimmen. 


u* 


Vi^  - 


Ebenen  im  Baume.  37 

Wenn  man  von  irgend  einem  Punkte  der  Kugel- 
Oberfläche  nach  den  Ecken  eines  sphärischen  Drei- 
ecks grösste  Kreise  zieht,  und  in  jeder  Ecke  den 
vierten  harmonischen  grössten  Kreis  construirt,  so 
schneiden  letztere  die  gegenüberliegenden  Seiten 
des  Dreiecks  in  drei  Punkten,  die  auf  einem  gross- 
ten  Kreise  liegen. 

Wenn  man  von  einem  beliebigen  Punkte  der 
Kngeloberfläche  nach  den  Ecken  eines  sphärischen 
Dreiecks  drei  grösste  Kreise  zieht  und  in  einer  Ecke 
des  Dreiecks  den  vierten  harmonischen  grössten 
Kreis  construirt,  so  schneidet  dieser  die  gegen- 
überliegende Seite  des  Dreiecks  in  einem  Punkte. 
Die  von  dem  beliebigen  Punkte  nach  den  beiden 
anderen  Ecken  des  Dreiecks  gezogenen  grössten 
Kreise  schneiden  die  Gegenseiten  des  Dreiecks  in 
zwei  Punkten.  Diese  drei  Schnittpunkte  liegen  auf 
einem  grössten  Kreise. 

Dieser  Satz  ist  besonders  wichtig,  weil  er  lehrt,  auf  lineare 
Weise,  das  heisst  durch  Zuziehung  allein  von  grössten  Kreisen, 
zu  drei  von  einem  Punkte  ausgehenden  grössten  Kreisen  den 
vierten  harmonischen  zu  finden;  oder,  was  dasselbe  ist,  zu 
drei  Ebenen,  welche  sich  in  einer  und  derselben  geraden 
Linie  schneiden,  die  vierte  harmonische  Ebene  ohne  weitere 
Hülfe  als  von  Ebenen  zu  construiren. 

Es  bleibt  noch  übrig,  einen  Satz  zu  entwickeln,  der  in 
linearer  Weise  zu  fünf  Ebenen,  die  sich  in  einer  und  der- 
selben geraden  Linie  schneiden,  die  sechste  Ebene  der  Involu- 
tion construiren  lehrt.  Diesem  Zwecke  dient  die  folgende 
Betrachtung. 

Es  seien  die  Gleichungen  von  irgend  vier  Ebenen,  welche 
dnrch  den  Mittelpunkt  P  einer  Kugel  mit  dem  Radius  1  gehen: 

^0  =  0,     Z7,  =  0,     1^2  =  0,     U,  =  0. 

Bezeichnen  alsdann  Uqj  u^  ...  die  Werthe,  welche  die 
Aaedrücke  Uq,  U^  ...  annehmen,  wenn  man  in  letztere  für 
die   yariabeln  Coordinaten  die  Coordinaten  eines  gegebenen 


•"^r^'^'i. 
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Man  nennt  vier  gerade  Linien  ^  welche  in  derselben  Ebene 
von  einem  und  demselben  Punkte  ausgehen,  harmonische 
Linien,  wenn  zwischen  den  von  ihnen  eingeschlossenen 
Winkeln  die  Bedingungsgleichung  (10)  stattfindet.  Es  bilden 
femer  drei  in  derselben  Ebene  von  einem  Punkte  ausgehende 
Linienpaare  eine  Involution  von  sechs  geraden  Linien, 
wenn  zwischen  den  von  ihnen  eingeschlossenen  Winkeln  die 
Bedingungsgleichung  (22)  obwaltet.  Dieses  vorausgesetzt,  kann 
man  die  angegebenen  vier  Sätze  der  Kugeloberfläche,  indem 
man  annimmt,  dass  die  Figuren,  von  welchen  sie  handeln, 
nur  einen  unendlich  kleinen  Theil  der  Kugeloberfläche  um- 
fassen, auf  die  Ebene  übertragen. 

Harmonische  Linien,  von  dem  Mittelpunkte  der  Kugel 
ausgehend,  auf  die  Kugeloberfläche  projicirt,  werden  harmo- 
nische Punkte  der  Kugeloberfläche  genannt.  Zwischen 
den  Bogen  grosster  Kreise,  welche  sie  verbinden,  findet  die 
Bedingungsgleichung  (10)  statt,  welche  zugleich  als  Definition 
der  harmonischen  Punkte  der  Kugeloberfläche  dient. 

Ebenso  schneiden  sechs  von  dem  Mittelpunkte  der  Kugel 
ausgebende  gerade  Linien  der  Involution  die  Kugeloberfläche 
in  sechs  Punkten  der  Involution  auf  der  Kugelober- 
fläche. Zwischen  den  sie  verbindenden  Bogen  grosster  Kreise 
hat  man  die  Bedingungsgleichung  (22),  welche  ebenfalls  als 
Definition  der  Punkte  der  Involution  auf  der  Kugeloberfläche 
zu  betrachten  ist. 

Gestützt  auf  diese  Definition  kann  man  mit  Hülfe  des 
in  der  vorhergehenden  Vorlesung  in  (17)  beschriebenen  Prin- 
cipes  der  Kugel  aus  den  angegebenen  vier  Sätzen  folgende 
ableiten: 

Wenn  man  die  Seiten  eines  sphärischen  Dreiecks 
oder  ihre  Verlängerungen  durch  einen  grössten 
Kreis  durchschneidet  und  zu  diesen  Schnittpunk- 
ten auf  den  Seiten  des  Dreiecks  die  vierten  harmo- 
nischen Punkte  construirt,  so  liegen  je  zwei  von 
diesen  harmonischen  Punkten  und  der  dritte  Schnitt- 
punkt auf  einem  grössten  Kreise. 

Wenn  man  die  Seiten  eines  sphärischen  Drei- 
ecks oder  ihre  Verlängerungen  durch  einen  gross- 


^=?-S'!»PS^- 
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wenn  die  Punkte  der  Involution  unendlich  nahe  an  einander 
hegen  ^  und  die  von  ihnen  begrenzten  Stücke  des  grossten 
Kreises  werden  gerade  Linien. 

Nimmt  man  daher  die  Gleichung  (23)  als  Definition  der 
harmonischen  Punkte  auf  einer  geraden  Linie,  und 
die  Gleichung  (24)  alsDefinition  der  Punkte  der  Involu- 
tion auf  einer  geraden  Linie^  so  lassen  sich  durch 
das  unendlich  Kleine  die  angegebenen  vier  Sätze  der  Kugel- 
oberfläche ohne  Schwierigkeit  auf  die  Ebene  übertragen. 

Schliesslich  mag  noch  bemerkt  werden,  dass  die  in  der 
vorhergehenden  Vorlesung  angedeuteten  Betrachtungen  des 
Tetraeders  auf  Grund  der  in  dieser  Vorlesung  entwickelten 
Sätze  sich  leicht  ausdehnen  lassen,  was  zu  interessanten  Sätzen 
fährt  über  ein  Tetraeder  in  Verbindung  mit  einem  beliebigen 
Punkte  des  Baumes. 


Vierte  Vorlesung. 

Das  Fascal'sche  Sechseck  und  damit  verwandte 

Figuren. 


Die  geschickte  Anwendung  der  in  den  beiden  vorher- 
gehenden Vorlesungen  eingeführten  Symbole  führt  oft  mit 
solch  überraschender  Einfachheit  zu  complicirten  geometrischen 
Sätzen,  dass  es  gerechtfertigt  erscheint,  diesem  Gegenstande 
noch  einen  kurzen  Abschnitt  zu  widmen. 

Man  weiss  nach  (15)  der  zweiten  Vorlesung:  wenn  1/"=  0, 
?7j  =  0,  U2  =  0  die  Gleichungen  von  Ebenen  sind,  welche 
sich  in  einer  und  derselben  geraden  Linie  schneiden,  dass 
sich  immer  drei  Gonstanten  k  der  Art  bestimmen  lassen ,  dass 
man  identisch  hat: 

lcU+kiU^  +  k2U2  =  0. 

Setzt  man  zur  Abkürzung:  kU  =  r,  k^U^  «=>  r',  k2  U^  =  r" ^ 
so  stellen  die  Gleichungen: 

r  =  0,     /  =»  0,     r"  =  0 
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(5) p  +  p'  +  p"  =  0.        • 

(6)  .  .    b   —  €  ^  Qy    c  —  a  ^  q\    a  —  6  ^  q'\ 

(7)  .  .    V  —  c  ^  Qj    c  —  a  ^  q\    d  —  6'  ^  p". 
(ö)..    0   —  c  ^  Q,    c  —  a  izz  Q  ,    a  —  ozz:p. 

Die  letzten  9  Gleichungen  beweisen,  dass  die  Ebenen  h 
und  c,  V  und  c\  h"  und  c'  sich  in  drei  geraden  Linien  schnei- 
den ,  welche  auf  einer  Ebene  q  liegen  u.  s.  w.,  und  die  Glei- 
chung (5),  dass  die  drei  Ebenen  q  durch  eine  und  dieselbe 
gerade  Linie  gehen.  . 

Alle  Ebenen,  von  welchen  die  beschriebene  Raumfigur 
handelt;  gehen  durch  einen  und  denselben  Punkt  P.  Die  Pro- 
jectianen  derselben  auf  eine  Kugeloberfläche,  deren  Mittel- 
punkt P  ist,  werden  daher  grösste  Kreise,  und  die  bewiesenen 
Eigenschaften  der  Raumfigur  lassen  sich  als  Satz  auf  der 
Eugeloberfläche  also  ausdrücken: 

Wenn  die  Ecken  von  drei  sphärischen  Dreiecken 
auf  drei  grossten  Kreisen  r  der  Kugeloberfläche 
liegen,  welche  sich  in  einem  und  demselben  Punkte 
schneiden,  so  schneiden  sich  die  entsprechenden 
Seiten  je  zweier  dieser  Dreiecke  in  drei  Punkten, 
welche  auf  einem  grossten  Kreise  p  liegen,  und  die 
drei  grossten  Kreise  q  schneiden  sich  wieder  in 
einem  und  demselben  Punkte  der  Kugeloberfläche. 

Das  Princip  der  Kugel  lässt  aus  diesem  Satze  folgenden 
hervorgehen: 

Wenn  die  Seiten  von  drei  sphärischen  Dreiecken 
durch  drei  Punkte  r  der  Kugeloberfläche  gehen, 
welche  auf  einem  grossten  Kreise  liegen,  so  schnei- 
den sich  die  drei  grossten  Kreise,  welche  die  ent- 
sprechenden Ecken  von  je  zwei  Dreiecken  verbin- 
den, in  einem  und  demselben  Punkte  p,  und  die 
drei  Punkte  q  liegen  auf  einem  grossten  Kreise. 

Dass  diese  Sätze  der  Kugeloberfläche  ebenfalls  für  die 
Ebene  gelten,  wenn  man  für  die  grossten  Kreise  gerade 
Linien  in  der  Ebene  nimmt,  bedarf  nach  dem  Vorhergehenden 
kaum  der  Erwähnung. 


r.    1 
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so  hat  man  mit  Berücksichtigung  von  (10)  und  (11): 

/         ff ff  ' 

a  —  a   EEr,     a    —  a  ^=^r  ^ 

(12) V  —  r  =  r,     V'  ^b=r, 

f         ff  //  / 

c  —  c    ^r,     c    —  c  ^r  , 

und  aus  (9)  und  (12)  folgt: 

(13) r  +  r  +r'  =  0. 

Noch  andere  identische  Gleichungen  von  derselben  Form 
erhalt  man,  wenn  man  drei  Ausdrücke  q,  Q,  Q*  durch  die 
identischen  Gleichungen  definirt: 

h  —  ci:2  Q,    c  —  a  ^^.  Q  y    a  —  6^  q"  j 

aus  welchen  man  mit  Zuziehung  der  vorhergehenden  Glei- 
chungen leicht  folgende  ableiten  kann: 

h  —  c-^^,    c  —  a  ^z  Q  y    a  —  6=  ^", 

(14)  .     V  —  c  ^  Q  y    c'  —  a  zz  Q  ,     a   —  V  zr  q\ 

6  ff        ff  ff         ff /        ff      -tff // 

—  c  =^  Q  y    c  —  a  =^  Q  y     a  —  0  ^  Q  y 

(15) if  +  g'  +  Q"  =  0. 

Die  fünf  Systeme  Gleichungen  (12)  und  (14)  sind  conform 
mit  dem  Systeme  (9),  den  Bedingungen  der  Pascarschen  Py- 
ramide. Sie  sind  also  die  Ausdrücke,  für  andere  PascaVsche 
Pyramiden,  die  in  der  betrachteten  ihren  Ursprung  haben, 
und  die  Gleichungen  (13)  und  (15)  liefern  den  Beweis,  dass 
die  diesen  Pyramiden  zugehörigen  Pascal'schen  Ebenen  sich, 
zu  dreien  combinirt  in  einer  und  derselben  geraden  Linie 
schneiden. 

Forscht  man  aber  diesem  Ursprünge  näher  nach,  so  er- 
sieht man  aus  (12),  dass  die  geraden  Seitenflächen  und  die 
drei  Diagonalebenen  der  gegebenen  Pascal'schen  Pyramide 
eine  zweite,  und  dass  die  ungeraden  Seitenflächen  und  die 
drei  Diagonalebenen  der  gegebenen  Pascal'schen  Pyramide 
eine  dritte  PascaVsche  Pyramide  bilden,  beide  mit  denselben 
Seitenkanten  als  die  gegebene  Pyramide.  Die  diesen  drei 
Pyramiden  entsprechenden  Pascal'schen  Ebenen  r  schneiden 
sich  nach  (13)  in  einer  und  derselben,  durch  die  gemeinsame 
Spitze  der  Pyramiden  gehenden  geraden  Linie. 


Viert«  Vorleaimp. 

Qüchen  und  die  drei  Diagonalebenen  der 
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emeinsame  Spitze  der  Pyramiden  gehen- 
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a  Spitze  P  der  Pyramiden  als  Mittelpunkt 
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Kugeloberfläche  irgend  ein  Pas- 
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eichungen  aber  eine  Bescht^kung  aus- 
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drücken,    so  sieht  man,    dass  die   Figur  der   letzten  Unter- 
suchung einen  specielleren  Charakter  hat. 

Um  schliesslich  noch  eine  Eigenthümlichkeit  der  beschrie- 
benen specielleren  Kaumfigur  vorzuführen,  definiren  wir  drei 
Ausdrücke  R,  und  drei  Ausdrücke  P  durch  folgende  iden- 
tische Gleichungen: 

r"-r^R,      g"-g'=P, 

(16) r   -r"  =  B\     (f-g"  =  F, 

woraus  mit  Hülfe  der  vorhergehenden  identischen  Gleichungen 
folgende  hervorgehen: 

jB-fPEz3a,    ir  +  P=3a,    i?"  +  P  =  3a", 

(17)   B+Peh36,    J?'  +  P  =  3fc',    E'^r=Sb'\ 

2J+P'=3c,    R  +  r'—3c,    -R"+P"  =  3c''. 

Vergegenwärtigt  man  sich  die  Gleichungen  (13),  (15) 
und  (16),  80  sieht  man,  dass  JB  =  0,  i?  =  0,  iJ"  =  0  die 
den  drei  Ebenen  r,  r  ,  r"  in  ihren  möglichen  Combinationen 
entsprechenden  vierten  harmonischen  Ebenen,  und  dass  P=  0 
P  =  0,  P"  =  0  die  den  drei  Ebenen  (>,  q\  (>"  entsprechen- 
den vierten  harmonischen  Ebenen  darstellen,  während  die 
Gleichungen  (17)  den  Beweis  liefern,  dass  die  drei  vierten 
harmonischen  Ebenen  der  ersten  Gruppe  die  drei  vierten  har- 
monischen Ebenen  der  zweiten  Gruppe  in  neun  geraden  Linien 
schneiden,  welche  auf  den  Seitenflächen  und  den  Diagonal- 
ebenen der  betrachteten  Pascarschen  Pyramide  liegen. 

Man  hat  daher  im  Anschluss  an  den  oben  angegebenen 
Satz  folgenden: 

Die  drei  vierten  harmonischen  grössten  Kreise 
zu  den  drei  PascaTschen  Kreisen  r  schneiden  die 
drei  vierten  harmonischen  grössten  Kreise  zu  den 
drei  Pascal' sehen  Kreisen  p  in  neun  Punkten,  welche 
auf  den  Seiten  und  den  Diagonalen  des  gegebenen 
PascaTschen  Sechsecks  liegen. 

Das  Princip  der  Kugel  angewendet  auf  diese  Sätze  führt 
auf  neue  Sätze.    Alle  diese  Sätze  kann  man  auch  auf  die  Ebene 


-■--^*^J3?f-' 


Vorlesung. 

ade  Linien  in  der  Ebene  tur  die 
lerfläche  nimmt. 

etraclitung  der  Pascal'schen  sechs- 
ledingungen   die  Gleichungen  (9) 

noch  folgende  zusätzliche  Be- 
in variftbeln  Coordinaten  lineare 
lirt,  so  definirt  irgend  eine  ge- 
denselben  Coordinaten  eine  Ober- 
ichung  von  der  zweiten  Ordnung, 
liedern,  die  nur  die  Quadrate  der 
lucte  derselben  in  der  zweiten 
der  ersten  und  nullten  Ordnung 
e  Oberfläche  sei  von  der  zweiten 
I  Beispiel: 

c)  + Jc  +  cö  +  <t6=.0 
iten  Oberfläche  zweiter  Ordnung. 

man  a  gleich  0  setzt,  mit  Rück- 

—  c)  =  b'c  =0. 
o  erfallt,  wenn  man  o  =>  0  und 
beisst,  für  die  Coordinaten  aller 
ittlinie  der  beiden  Ebenen  a  =  0 
in  einer  Seitenkante  der  gegebe- 
;en  Pyramide  schneiden.  Diese 
ter  durch  die  Gleichung  (18)  ge- 
Ordnung. 

lerkungen  bei  jeder  Seitenkante 
wiederholen,  so  liegen  sämmt- 
gegebenen  Pascal'schen  Pyramide 
^18)  gegebenen  Oberfläche  zweiter 

ligenschaft  dieser  Oberfläche  lässt 
ng  (18)  erkennen,  wenn  man  die 
in  Ooordinatenanfangspuukt  legt. 
;  werden  die  AusdrQcke  a,  b,  c,  r" 
sammengesetzt  ist,  lineare  hotno- 
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ux  -{-  vy  -^  W0 , 

welche  sammÜich  den  Factor  Je  erhalten,  im  Uebrigen  aber 
ungeandert  bleiben,  wenn  man  für  x,  y,  0  respective  setzt 
kx^  iy,  kz.  Durch  diese  Aenderung  erhält  der  linke  Theil 
der  Gleichung  (18)  den  Factor  Ä^,  bleibt  aber  im  Uebrigen 
ungeandert. 

Wenn  daher  x,  y^  0  ^e  Coordinaten  irgend  eines  Punk- 
tes der  Oberfläche  (18)  sind,  so  sind  auch  kx^  ky,  kz  die 
Coordinaten  eines  Punktes  derselben  Oberfläche.  Geometrisch 
bedeutet  dieses,  dass  jede  gerade  Linie,  welche  irgend  einen 
Punkt  der  Oberfläche  mit  dem  Coordinatenanfangspunkt  P 
verbindet,  in  ihrer  ganzen  Ausdehnung  in  der  Oberfläche 
liegt.  Die  Oberfläche  (18)  besteht  daher  aus  lauter  geraden 
Linien,  die  in  dem  Punkte  P  zusammenstossen.  Eine  solche 
Oberfläche  nennt  man  einen  Kegel,  und  da  derselbe  durch 
eine  Gleichung  zweiter  Ordnung  (18)  definirt  wird,  einen 
Kegel  zweiter  Ordnung.  Man  hat  daher  den  Satz  „dass  die 
sechs  Seitenkanten  einer  Pascal'schen  Pyramide  in  einem  Eegel 
zweiter  Ordnung  liegen". 

Um  die  wahre  Bedeutung  dieses  Satzes  zu  erkennen, 
bedarf  es  zweier  Voraussetzungen,  die  freilich  erst  in  den 
späteren  Untersuchungen  bewiesen  werden ;  erstens,  dass  ein 
Kegel  zweiter  Ordnung  durch  fünf  Kanten  desselben  unzwei- 
deutig bestimmt  ist,  zweitens,  dass  eine  durch  zwei  Kanten 
des  Kegels  zweiter  Ordnung  gelegte  Ebene  den  Kegel  nur  in 
diesen  zwei  Kanten  schneidet.  [Wir  weisen  auf  die  vierzehnte 
Vorlesung  hin,  in  welcher  die  Voraussetzungen  bewiesen  wer- 
den.] Denn  macht  man  diese  Voraussetzungen,  so  sieht  man, 
dass  der  angegebene  Satz  alle  Kanten  des  Kegels  zweiter  Ord- 
nung linear  construiren  lehrt,  wenn  fiinf  Kanten  des  Kegels 
gegeben  sind ;  woraus  wiederum  folgt  „dass  alle  einem  Kegel 
zweiter  Ordnung  einbeschriebenen  sechsseitigen  Pyramiden 
Pascarsche  Pyramiden  sind." 

Definirt  man  einen  sphärischen  Kegelschnitt  als 
die  Schnittcurve  eines  Kegels  zweiter  Ordnung  und  einer 
Kugel,  deren  Mittelpunkt  in  der  Spitze  des  Kegels  liegt,  so 
überträgt  sich  der  bewiesene  Satz  auf  die  Kugeloberfläche 
wie  folgt: 

Hiass,  analyt.  Oeometrie  d.  Baumes.    3.  Anfl.  4 


'mmmf--- 


Pascarschen    Sechsecks    auf 
liegen  auf  einem  sphärischen 


>enen  Voraussetzungen  hervorgegan- 
>'berfliiche  übertragen,  läset  sich  also 


lärischen  Kegelschnitt  einbe- 
le    Sechseck    ist    ein    Pascal' - 


il,  angewendet  auf  diese  beiden  Sätze, 
:heB  die  Gurre  sei,  die  von  den  gröss- 
jerfläche  berührt  wird,  deren  Pole 
schnitt  beschreiben.  Es  laest  sich 
it«ren  Untersuchungen  [in  der  vier- 
Kegel  zweiter  Ordnung]  die  Mitt«! 
en  .Kreise  einen  sphärischen  Kegel- 
man  dieses  als  bewiesen  voraus,  so 
Princip  der  Kugel  aus  den  zuletzt 
i,  die  sich,  gleich  wie  jene,  auch 
t  lassen. 

Cugelobertlfiche ,  aua  welcher  in  den  vor- 
inzelne  Sätze  eutwickelt  worden  sind,  iat 
e  in  der  Ebene.  Denn  wenn  tnao  Punkte 
leae  ala  Punkte  und  gr&ttXe  Kreise  auf  der 
hat  nicht  Jeder  Satz  in  der  Ebene,  ohne 
ich  Kleine,  aeinen  eulaprechenden  Satz  auf 
>n  hat  jeder  Satz  auf  der  KugeloberflSfhe 
i,  wenn  die  Figur,  von  welcher  der  Satz 
ndlicb  kleinen  Tfaeil  der  Ku gelobe rtläcbe 

der  Kugeloberfläche  iat  viel  grOaser,  ala 
Sbene.  Ueberdiea  hat  die  Geometrie  auf 
irtlieil  zweier  Uebertragungeprincipe  zur 
I  genannten  Principes  der  Kngel  und  des 
während  die  Qeonetrie  in  der  Ebeoe  nur 
lien  kann.  Ea  lasaen  aich  daher  die  Sätze 
oen  viel  innigeren  Zusammenhang  bringen, 
in  der  Ebene. 

cb  zum  Beispiel  eine  Ellipse  und  ihre 
rechende  Figur  einer  Hyperbel   und   ihrer 
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Asjniptoten  auffassen.  Darum  kennt  man  in  der  Ebene  auch  keine 
Yerfoindung  zwischen  den  Sätzen  von  den  Brennpunkten  einer  Ellipse 
und  den  Sätzen  von  den  Asymptoten  einer  Hyperbel.  Auf  der  Eugel- 
oberfläche  ist  das  Princip  der  Eugel  das  Band  zwischen  diesen  Sätzen. 
Denn  den  Brennpunkten  eines  sphärischen  Kegelschnittes  entsprechen 
nach  dem  erwähnten  Principe  die  Asymptoten  eines  anderen  sphärischen 
Kegelschnittes^  wie  umgekehrt. 

Die  Geometrie  auf  der  Kugeloberfläche  kennt  keinen  Unterschied 
zwischen  sphärischer  Ellipse,  Hyperbel  und  Parabel.  Ein  sphärischer 
Kegelschnitt  hat  sowohl  Brennpunkte  wie  Asymptoten.  Es  lassen  sich 
darum  die  Eigenschaften  der  drei  Gattungen  Kegelschnitte  in  der  Ebene, 
die  dort  getrennt  behandelt  werden ,  auf  der  Kugeloberfläche  an  einem 
und  demselben  sphärischen  Kegelschnitt  studiren. 

Zur  Einleitung  in  das  Studium  der  sphärischen  Kegelschnitte  sei 
folgende  Aufgabe  empfohlen: 

„Den  geometrischen  Ort  eines  Punktes  c  auf  der  Kugeloberfläche 

,,za  bestimmen,  zwischen  dessen  sphärischen  Abständen  ca  und  eb  von 

,^zwei  gegebenen  Punkten  a  und  b  auf  der  Kugeloberfläche  die  Relation 

besteht: 

ca  +  cb  =  2-4. 


M 


Es  wird  sich  zeigen,  dass  der  Radius  der  Kugel,  welcher  durch  den 
variabeln  Punkt  c  geht,  einen  Kegel  zweiter  Ordnung  beschreibt.  Kach 
der  Definition  ist  dann  der  gesuchte  geometrische  Ort  des  Punktes  c  ein 
sphärischer  Kegelschnitt. 

Diese  aus  den  Brennpunkten  a  und  b  der  Ellips«  in  der  Ebene  auf 
der  Kugeloberfläche  nachgebildete  Curve  ist  zugleich  der  Hyperbel  nach- 
gebildet. Denn  ist  a  der  Punkt  auf  der  Kugeloberfläche,  in  welchem 
der,  durch  a  gehende  Durchmesser  die  Kugeloberfläche  zum  zweiten 
Male  triflt,  so  ist: 

ca-^-  ca  =  2J?, 

und  wenn  man  die  erste  Relation  von  dieser  abzieht: 

ca  —eb  =  2E  —  2Ä, 

welches  beweist »  dass,  wenn  man  für  die  Brennpunkte  a  und  b  die 
Brennpunkte  a  und  b  nimmt,  für  diese  letzteren  die  Differenz  der  Brenn- 
strahlen eine  constante  Grösse  ist,  wie  für  die  ersteren  die  Summe. 

Construirt  man  zu  der  in  Rede  stehenden  Figur  die  Polarfigur, 
nämlich  denjenigen  sphärischen  Kegelschnitt,  welcher  nach  der  letzten 
Bemerkung  in  der  Vorlesung  von  dem  grössten  Kreise  berührt  wird, 
dessen  Pol  der  variable  Punkt  c  ist,  und  die  grössten  Kreise ,  deren  Pole 
a  und  b  sind,  so  sind  diese  beiden  grössten  Kreise  die  Asymptoten 
des  construirten  Kegelschnittes.  Denn  man  hat  mit  der  Lösung  der 
vorgelegten  Aufgabe  und  durch  das  Princip  der  Kugel  zugleich  den 
Beweis  des  Satzes: 

„Wenn  eine  Seite  eines  sphärischen  Dreiecks  sich  so  bewegt,  dass 
„der  Inhalt  des  Dreiecks  unverändert  bleibt,  so  berührt  die  bewegliche 

4* 
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Coordinaten  genügen ^  so  weiss  man^  dass  alle  diese  Punkte 
auf  einer  und  derselben  Ebene  liegen.  Die  analoge  Frage  im 
Falle  von  Ebenencoordinaten  stellt  sich  so:  welche  Eigen- 
schaften haben  alle  Ebenen  ^  deren  Coordinaten  irgend  einer 
gegebenen  linearen  Gleichung  genügen  : 

(2) Au  +  Bv  +  Cw  +  D  =  0. 

Es  wird  sich  zeigen,  dass  alle  diese  Ebenen  durch  einen 
und  denselben;  durch  die  Gleichung  (2)  bestimmten  Punkt 
hindurchgehen.  Wenn  nun  im  ersten  Falle  die  gegebene,  in 
Panktcoordinaten  lineare  Gleichung  die  Gleichung  der  Ebene 
genannt  wurde,  so  verlangt  die  Analogie  in  dem  anderen 
Falle,  dass  man  die  gegebene,  in  Ebenencoordinaten  lineare 
Gleichung  (2)  die  Gleichung  des  Punktes  nenne,  durch 
welchen  alle  jene  Ebenen  gehen.  Von  dieser  Benennungs- 
weise soll  in  dem  Folgenden  ein  vielfaltiger  Gebrauch  ge- 
macht werden. 

Es  bleibt  aber  noch  nachzuweisen  übrig,  dass  alle  Ebe- 
nen (1),  deren  Coordinaten  der  Gleichung  (2)  genügen,  wirk- 
lich durch  einen  und  denselben  Punkt  hindurchgehen.  Um 
diesen  Nachweis  zu  führen,  kann  man  bemerken,  dass  in  der 
Gleichung  (2)  die  Coordinaten  «,  v  beliebige  Werthe  anneh- 
men, dass  aber  der  Werth  von  w  durch  sie  bestimmt  ist. 
Setzt  man  daher  diesen  Werth  von  tv  in  die  Gleichung  (1), 
so  erhält  man  die  Gleichung  aller  Ebenen  (l),  deren  Coor- 
dinaten der  Gleichung  (2)  genügen,  in  der  Form: 

(3)..    {Cx-- Az)u  +  (Cy'-B^)v  +  (C  —  Da)=0 

mit  den  beiden  ganz  willkürlichen  Constanten  u,  v.  Diese 
Gleichung  ist  aber  zusammengesetzt  aus  den  Gleichungen  der 
drei  Ebenen: 

(4)  .  .  Cx--A2  =  0,    Gy  -Bz  =  Oy    C—  l)z  =  0. 

Die  Ebene  (3)  geht  also  durch  den  Schnittpunkt  P  der  drei 
Ebenen  (4),  dessen  Coordinaten  sind: 

,.v  ABC 

Dieser  Punkt  P  ist  es  also,  welchen  die  Gleichung  (2) 
analytisch  darstellt.     Es  ergiebt  sich  hieraus  zugleich  eine 


r 

m 
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Daraus  ergiebt  sich  nun  nach  der  in  (8)  der  zweiten 
Vorlesung  angegebenen  Regel  der  senkrechte  Abstand  des 
Punktes  von  der  Ebene: 

j  ^Ua  +7H-  Wc+\  ^ 
V{ü^  +  K«  +  W*) 

Vergleicht  man  diesen  Ausdruck  mit  (6),  so  kann  man 
folgende  Regel  aufstellen: 

(8)  .  .  .  Wenn  man  den  linken  Theil  einer  in  der 
Normalform   gegebenen    Gleichung    eines   Punktes 

dividirt  durch  J^(w-4"  ^^"f"  ^^);  so  drückt  der  Quotient 
den  senkrechten  Abstand  des  Punktes  von  einer, 
durch  ihre  Coordinateu  w,  v,  w  gegebenen  Ebene 
aus. 

Setzt  man: 

so  wird  nach  (8): 

(10) -^  —  ^1  =  0 

die  Bedingung  ausdrücken,  dass  eine,  durch  ihre  Coordinaten 
u,  V,  iv  bestimmte  Ebene  von  den,  durch  ihre  Gleichungen 
,4  =  0  und  ^,  ==:  0  gegebenen  Punkten  gleich  weit  abstehe. 
Da  (10)  aber  die  Gleichung  eines  Punktes  ist,  so  werden  alle 
Ebenen,  deren  senkrechte  Abstände  von  den  beiden  Punkten 
gleich  sind,  durch  jenen  Punkt  hindurchgehen.  Es  ist  dieses 
bekanntlich  derjenige  Punkt,  der  auf  der  Verbindungslinie 
der  beiden  gegebenen  Punkte  in  dem  Unendlichen  liegt. 

Sind  die  senkrechten  Abstände  der  Ebene  von  den  beiden 
gegebenen  Punkten  gleich,  aber  von  entgegengesetzten  Vor- 
zeichen, so  hat  man  dafür  die  Bedingung: 

(11) ^  +  ^,  =  0, 

welches  die  Gleichung  desjenigen  Punktes  ist,  der  die  Ver- 
bindungslinie der  beiden  gegebenen  Punkte  A  =  0  und  ^j  =  0 
halbirt.  Denn  alle  Ebenen,  welche  durch  diesen  Punkt  gehen, 
haben  von  den  beiden  gegebenen  Punkten  gleiche,  aber  dem 
Vorzeichen  nach  entgegengesetzte  Abstände.  Man  hat  daher 
den  Satz: 
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hindurehgehi  Die  Coordinaten  dieser  Ebene  genügen;  mit 
Rücksicht  auf  die  Identität;  der  Gleichung  U^  =  0.  Da  nun 
alle  Ebenen ;  welche  der  Gleichung  1/3  =  0  genügen,  durch 
einen  und  denselben  Punkt  U^=sO  gehen ,  so  muss  auch  die 
angegebene  Ebene  durch  diesen  Punkt  gehen. 

Die  beiden  letzten  Sätze  (13)  und  (14) ,  welche  analog 
gebildet  sind,  wie  die  Sätze  (13)  und  (14)  der  zweiten  Vor- 
lesimg; kann  man  umkehren,  wie  jene: 

(15)  . .  .  Wenn  U=  0,  ü'^  =  0,  JJj  =  0  die  Gleichungen 
von  drei  Punkten  sind,  welche  auf  einer  und  der- 
selben geraden  Linie  liegen,  so  lassen  sich  immer 
drei  Gonstanten  Je  der  Art  bestimmen,  dass  man 
identisch  hat: 

(16)  ...  Wenn  U=0,  CT,  =  0,  1^2  =  0,  U^^O  die  Glei- 
chungen von  vier  Punkten  sind,  welche  auf  einer 
and  derselben  Ebene  liegen,  so  lassen  sich  immer 
vier  Constanten  Je  der  Art  bestimmen,  dass  man 
identisch  hat: 

m 

JcU+l\U^+  Jc^  U.,  +  Jc^Ü3  =  0. 

Die  Beweise  dieser  umgekehrten  Sätze  (15)  und  (16) 
ergeben  sich  aus  den  Beweisen  der  analogen  Sätze  (15)  und 
(16)  in  der  Zweiten  Vorlesung;  man  braucht  nur  die  Bedeu- 
tung der  Punkte  und  Ebenen  zu  vertauschen. 

Betrachtet  man  irgend  ein  ebenes  Dreieck,  dessen  Ecken 
durch  die  Pnnktgleichungen  in  der  Normalform  gegeben  seien : 

^0  =  0,     A  =  0,     ^2  =  0, 

so  hat  man  na^sh  dem  Vorhergehenden  für  die  Halbirungs- 
punkte  der  Seiten  die  Gleichungen: 

A,  +  A,^0,    A^  +  A,  =  0,    A,  +  A,=0, 

und  die  Gleichung: 

A,  +  A,+  A.,  =  0 

stellt  einen  Punkt  im  Baume  dar,  der  nach  (14)  in  der  Ebene 
des  Dreiecks  und  nach  (13)  auf  jeder  der  drei  geraden  Linien 


tinfte  VorteHUDg. 

punkte  der  Seiten  des  Dreiecks  ver- 
erliegendeo  Ecken.  Es  ist  dieses  ein 
n  Ausdruck  geben  kann: 

Mittelpunkte  der  Seiten  eines 
rbindet  durch  drei  gerade  Li- 
gegenaberliegenden  Ecken,  so 
:ei  Verbindungslinien  in  einem 
akte,     dem    Schwerpunkte     des 


rleichungen  in  der  Nomialfomi: 

=  0,     ^,  =  0,     A,  =  0 

rs  aus,  so  hat  man  für  die  Halbirungs- 

folgenden  Gleichungen: 

=  0,       A. +  ^=0, 

=  0,      ^l,  +  .4,=0, 

=  0,       Ai  +  A^=0. 

selben  HoriKontallinie  stehenden  Glei- 

Krt  geben  dreimal  die  Gleichung: 

Beweis  des  Satzes  geführt  ist: 

ittelpunktc  der  gegenüberlie- 
I  Tetraeders  durch  drei  gerade 
>  schneiden  sich  die  drei  Ver- 
nem  und  demselben  Punkte. 

:h  die  zuletzt  angeführte  Gleichung 
;  Summe  von  drei  Gliedern  -|-  einem 
)  der  Satz  entspringt: 

hwerpunkt  einer  jeden  Seiten- 
lers  durch  eine  gerade  Linie 
gegeuükerliegeaden  Ecke  des 
iden  sich  die  vierVerhindungs- 
demselben  Punkte. 
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Die  Analogie,  welche  die  vorstehenden  Untersuchungen 
luit  der  zweiten  Vorlesung  bieten,  erstreckt  sich  auch  auf  die 
folgenden  Untersuchungen  und  die  dritte  Vorlesung. 

Sucht  man  die  Bedingung,  welche  die  Coordinaten  u,v,tü 
einer  Ebene  zu  erfüllen  haben,  wenn  die  senkrechten  Ab- 
stände der  Ebene  von  zwei  durch  ihre  Gleichungen  in  der 
Normalform  gegebenen  Punkten: 

(17) A  =  o,     Ä,  =  0 

sich  verhalten  sollen  wie  zwei  gegebene  Grössen  «q  :  a, ,  so 
findet  man: 

(18) dti»_  A«=o. 

Es  ist  dieses  die  Gleichung  eines  Punktes.  Durch  ihn 
gehen  also  alle  Ebenen,  deren  senkrechte  Abstände  die  ge- 
nannte Eigenschaft  haben.  Die  geometrische  Anschauung 
lehrt,  dass  dieser  Punkt  auf  der  durch  die  beiden  Punkte 
gehenden  geraden  Linie  liegt.  Daher  stellt  die  Gleichung  (18) 
einen  Punkt  dieser  geraden  Linie  dar.  Die  geometrische  An- 
schauung lehrt  ferner,  dass  die  Abstände  dieses  Punktes  selbst 
von  den  beiden  gegebenen  Punkten  sich  ebenfalls  verhalten 
wie  die  gegebenen  beiden  Grössen  üq  :  a^  .  Daraus  kann  man 
wiederum  schliessen,  dass  die  Gleichung  (18)  jeden  beliebigen 
Punkt  auf  der  Verbindungslinie  der  beiden  gegebenen  Punkte 
ausdrückt.  Denn,  welches  auch  der  auf  der  Verbindungslinie 
angenommene  Punkt  sei,  es  wird  (18)  die  Gleichung  dieses 
Punktes  sein,  wenn  aQ  und  aj  die  Abstände  desselben  von  den 
gegebenen  beiden  Punkten  ausdrücken. 

Bringt  man,  indem  man  A  =  -  setzt,  (18)  auf  die  Form: 

(19) Aq^  XÄ^  =  0 

und  bezeichnet  die  gegebenen  beiden  Punkte  mit  0  und  1, 
und  einen  dritten  beliebigen  Punkt  auf  der  Verbindungslinie 
der  gegebenen  Punkte  mit  2,  so  wird  dieses  die  Gleichung  des 
Punktes  2  sein,  in  der  Voraussetzung,  dass  A  denWerth  hat: 

(20) A=;-g. 

Dieser  Punkt  liegt  zwischen  den  gegebenen  beiden  Punkten, 
oder  ausserhalb  derselben,  je  nachdem  X  negativ  oder  positiv  ist. 
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Es  ist  dieses  dieselbe  Gleichang;  welche  wir  am  Schlüsse 
der  dritten  Vorlesung  unter  (23)  als  Definition  von  harmoni- 
schen Punkten  auf  einer  geraden  Linie  aufgestellt  haben  zum 
Zwecke  der  Uebertragung  von  Sätzen  der  Eugeloberfläche  auf 
die  Ebene.  Ihre  Discussion  für  specielle  Fälle  giebt  eine  Vor- 
stellung von  der  Lage  von  zwei  harmonischen  Punktepaaren 
zu  einander.  So  kann  man  zum  Beispiel  bemerken,  wenn 
von  einem  Punktepaare ,  welches  harmonisch  ist  zu  einem 
gegebenen  Punktepaar,  der  eine  Punkt  zwischen  die  gegebe- 
nen fallt,  dass  der  andere  ausserhalb  liegt;  wenn  der  eine 
Punkt  die  von  dem  gegebenen  Punktepaar  begrenzte  gerade 
Linie  halbirt,  dass  der  andere  in  das  L^nendliche  fällt,  und 
umgekehrt;  endlich,  wenn  der  eine  Punkt  einem  der  ge- 
gebenen unendlich  nahe  rückt,  dass  der  andere  ihm  ebenfalls 
unendlich  nahe  rückt,  so  dass  im  Grenzfalle  drei  Punkte 
zusamnaenfallen. 

Da  für  harmonische  Punkte  —  =  —  1  ist,  so  stellen  sich 

die  Gleichungen  zweier  harmonischen  Punktepaare  also  dar : 

Sind  allgemeiner  die  Gleichungen  von  zwei  Punktepaaren 
auf  derselben  geraden  Linie  gegeben  in  der  Form  (24),  so 
erhält  man  die  Bedingung,  dass  sie  harmonisch  zu  einander 
seien,  wenn  man  (25)  gleich  —  1  setzt,  woraus  die  Be- 
dingungsgleichung hervorgeht : 

(28)  ...  Ap  -  i(A  +  /t)  (Ai  +  ,i,)  +  A,/t,  =  0. 

Wenn  daher  von  zwei  harmonischen  Punktepaaren  drei 
Punkte  gegeben  sind,  so  ist  der  vierte  harmonische  Punkt 
unzweideutig  bestimmt.  Aber  es  ist  nicht  das  Punktepaar 
bestimmt,  welches  harmonisch  ist  zu  einem  gegebenen  Punkte- 
paar.    Deshalb  kann  man  sich  die  Aufgabe  stellen: 

(29)  .  .  .  Dasjenige  Punktepaar  zu  bestimmen,  wel- 
ches harmonisch  ist  zu  jedem  von  zwei  gegebenen 
Punktepaaren,  die  auf  derselben  geraden  Linie 
liegen. 

Sind:  Po  — AoJ7,  =  0,     Uo  —  k^U^  =  0, 


tl     - 
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Fo-,tF,=0 

bestimmen  lassen  soll,  welebes  harmonisch  ist  zu  jedem  der 
gegebenen  Punktepaare  ^  und  eliminirt  aus  diesen  drei  6e- 
dingungsgleichttsgen  ^  -}-  i^  und  l^,  so  erhält  man  die  ge- 
suchte Bedingungsgleichung: 

( 31 )     (io — M,)  (A,  —  fi,)  (Aj  -  ^,)  +  (^0  —  A j )  (Ml  -  h)  (f*2  -  ^o)  =  ^>- 

Diese  Bedingungsgleichung  wird ,  wenn  man  setzt  A^  =»  ^^  =  A 
und  zugleich  L^  =  ^^  =  ^ ,  die  Bediugungsgleichung  für  vier 
harmonische  Punkte^  die  man  erhält ,  wenn  man  den  Aus- 
druck (25)  gleich  —  1  setzt.     Deshalb  hat  man  den  Satz: 

Wenn  von  drei  Punktepaaren  der  Involution  das 
eine  Punktepaar  mit  einem  Punkte,  ein  zweites 
Punktepaar  mit  einem  zweiten  Punkte  zusammen- 
fallen, so  ist  das  dritte  Puuktepaar  der  Involution 
harmonisch  zu  den  beiden  Punkten. 

Diese  Gleichung  (31)  geht  femer  über  in: 

A,fii  — A,fi2  =  0, 

wenn  die  Gleichungen  der  drei  Punktepaare  in  der  Form 
gegeben  sind: 

w^oraus  mit  Rücksicht  auf  (20)  die  Relation  hervorgeht: 

/q^x  (20)       (30)         (40)       (50)  _  .V 

^^^^ (20  *  (3i)~  (41)  •  (öT)  —  ^^' 

wenn  A^  und  A^  die  Normalformen  bedeuten  für  das  erste 
Punktepaar  0  und  1^  und  man  das  zweite  Punktepaar  mit  2 
und  3,  und  das  dritte  Punktepaar  mit  4  und  5  bezeichnet. 

Die  abgeleitete  Gleichung  (32)  kann  als  Definition  dienen 
für  drei  Punktepaare  der  Involution,  gleichwie  die  beiden 
anderen  Gleichungen^  welche  aus  ihr  durch  Yertauschung  von 
je  zwei  Punkten  der  drei  Punktepaare  hervorgehen. 

Es  lassen  sich  aber  auch  die  Gleichungen  von  drei  Punkte- 
paaren der  Involution  immer  auf  die  Form  zurückführen: 
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Aq  =  0,  -4,  =0,  ^2  =  0, 

Denn  es  ist  nach  (20)  für  die  vorliegenden  drei  Punkte- 
paare Ol,  2  3,  4  5: 

Q.l^i        (14)'       Po'/*ü        (80)'       ptf*i        (62)' 

woraus  man  durch  Multiplication  sämmtlicher  Gleichungen 
erhält: 

1  ==  y^^  •  (84)  •  (50) 
(14)  •  (30)  .  (62)  ' 

Es  ist  dieses  dieselbe  Gleichung,  auf  welche  am  Ende  der 
dritten  Vorlesung  (24)  die  Betrachtung  des  unendlich  Kleinen 
zurOckföhrte.  Aus  ihr  erhält  man  endlich  durch  Vertauschung 
von  0  mit  1,  oder  2  mit  3,  oder  4  mit  5  noch  drei  andere 
Itelationen  neben  der  Gleichung  p8),  die  alle  dieselbe  Be- 
dingung, aber  in  anderer  Form  ausdrücken  und  sich  daher 
von  einander  ableiten  lassen  müssen. 

Es  wird  dieses  genügen,  um  die  doppelte  Deutung  von 
linearen  symbolischen  Ausdrücken  und  Gleichungen  von  drei 
Variabein  anschaulich  zu  machen.  Die  weitere  Durchführung 
derselben  in  dem  letzten  Theile  der  dritten  Vorlesung  unter- 
hegt keinen  Schwierigkeiten.  Wir  übergehen  sie  aber,  weil 
sie  nur  zu  solchen  geometrischen  Sätzen  führt,  die  bereits 
durch  das  Princip  der  Eugel  allgemeiner  auf  der  Kugelober- 
fläche nachgewiesen  wurden  und  ihre  Geltung  in  der  Ebene 
durch  die  erwähnte  Betrachtung  des  unendlich  Kleinen  er- 
langen. 

Wir  schliessen  diese  Vorlesung  mit  einer  Betrachtung  des 
Tetraeders.    Es  seien: 

^0  =  0,    ^1  =  0,    ^2  =  0,    A  =  0 

die  Gleichungen  der  Ecken  desselben.  Irgend  drei  beliebige 
Punkte  auf  den  von  der  Ecke  ^^  =  0  ausgehenden  Kanten 
stellen  sich  unter  der  Form  dar: 

•^  ^1  __.  Q  ^  ^  _^_  Q  ;4?   ~?  -SS-  0 

Die  Differenzen  dieser  Gleichungen  ergeben: 

Hesse,  ftnalyt.  Geometrie  d.  Banmes.    3.  Attfl.  5 
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> 
als  Gleichungen  von  drei  Punkten  auf  den  drei  anderen  Kan- 
ten des  Tetraeders ;  die  zugleich  auf  der  durch  die  drei  ersten 
Punkte  gelegten  Ebene  liegen.  Man  kann  also  sagen,  dass 
man  durch  die  sechs  Kanten  des  Tetraeders  eine  beliebige 
Ebene  gelegt  habe.  Die  Schnittpunkte  derselben  mit  den  sechs 
Kanten  drücken  jene  sechs  Gleichungen  aus.  Die  Gleichun- 
gen der  vierten  harmonischen  Punkte  auf  den  Kanten  des 
Tetraeders  sind  dann  respective: 


■4. 

«0 

+ 

«1 

=  0, 

4> 

«0 

+ 

-0, 

+ 

-0, 

A 

+ 

=  0, 

«5 

+ 

«1 

=.0, 

»1 

+ 

A 
«« 

=  0, 

Durch  Addition  je  zweier  von  diesen  Gleichungen,  die 
unter  einander  stehen,  erhält  man  die  Gleichung: 

:^  4-  :!*  4-  — •  4-  — »  =  0 . 

Darauf  beruht  aber  nach  (13)  der  Beweis  des  Satzes: 

Wenn  man  die  Kanten  oder  die  Verlängerungen 
der  Kanten  eines  Tetraeders  durch  eine  Ebene 
schneidet,  und  auf  jeder  Kante  zu  dem  Schnitt- 
punkte den  vierten  harmonischen  Punkt  construirt, 
so  schneiden  sich  die  drei  geraden  Linien,  welche 
die  vierten  harmonischen  Punkte  auf  den  gegen- 
überliegenden Kanten  paarweise  verbinden,  in 
einem  und  demselben  Punkte. 

ßückt  die,  die  Kanten  des  Tetraeders  schneidende  Ebene 
in  das  Unendliche ,  so  werden  die  vierten  harmonischen  Punkte 
die  Mittelpunkte  der  Kanten. 
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Homogene.  Coordinaten.     Gerade  Linien,  im 

Räume. 


Um  die  Vortheile  der  Symmetrie  in  der  analytischen  Geo- 
metrie zu  haben,  drückt  man  den  Ort  eines  Punktes  im  Räume 
durch  vier  Coordinaten  sc,  y,  0,  p  aus.  Man  versteht  dar- 
unter  vier  Grössen,    deren   Verhältnisse  —  ,   — ,   —   die  ire- 

P     P      P 

brauchlichen  rechtwinkligen  Coordinaten  des  Punktes  dar- 
stellen. Wir  werden  fortan  jene  vier  Grössen  die  Coordinaten, 
oder  die  homogenen  Coordinaten  des  Punktes  nennen,  die 
angegebenen  Verhältnisse  dagegen  die  rechtwinkligen 
Coordinaten  des  Punktes. 

Dieses  vorausgesetzt,  werden  die  Coordinaten  eines  Punk- 
tes die  Lage  desselben  im  Räume  zwar  unzweideutig  be- 
stimmen, aber  nicht  umgekehrt  sind  die  Coordinaten  eines 
Punktes  vollständig  bestimmt,  wenn  die  Lage  des  Punktes 
im  Räume  gegeben  ist. 

Ein  Punkt  im  Räume  hat  hiemach  unendlich  viele  Werthe 
seiner  Coordinaten,  deren  Verhältnisse  zu  einander  aber  be- 
stinmit  sind.  Umgekehrt  werden  mehrere  Systeme  von  Coor- 
dinaten einen  und  denselben  Punkt  bestimmen,  wenn  ihre 
Verhältnisse  dieselben  sind. 

Die  Gleichung  einer  Ebene,  durch  rechtwinklige  Coordi- 
naten ausgedrückt: 

Äx  +  By-\-Cig  +  D  =  0 

wird  durch  Einführung  der  homogenen  Coordinaten,  indem  man 

-,  -r-  respective  für  x,  y,  z  setzt  und  mit  p  mutiplicirt, 

zu  einer  homogenen  Gleichung  derselben  Ebene: 

Ax  +  By+C0  +  Dp  =  0. 

Ist  daher  U  =  0  die  Gleichung  einer  Ebene  in  recht- 
winkligen Coordinaten,  und  setzt  man  p  17=  TT,  so  wird  Tr=  0 
die  homogene  Gleichung  derselben  Ebene,  wenn  man  für  die 
Producte  xp,  yp,  zpy  p  die  neuen  Coordinaten  x,  y,  0,  p  setzt. 
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wird  jB=  0  die  homogene  Gleichung  desselben  Punktes,  wenn 
man  für  ru,  rv,  rtv,  r  respective  setzt  u,  Vy  w,  r. 

Ist  umgekehrt  i2  =  0  die  homogene  Gleichung  eines 
Punktes,  so  geht  dieselbe,  wenn  man  in  ihr  r  =  1  setzt, 
in  die  durch  rechtwinklige  Ebenencoordinaten  ausgedrückte 
Gleichung  desselben  Punktes  über. 

Für  diese  homogenen  Formen  der  Punktgleichungen  gel- 
ten daher  dieselben  Entwickelungen,  die  wir  für  die  allge- 
meinen Formen  der  Punktgleichungen  gegeben  haben. 

Sind  zum  Beispiel  die  homogenen  Gleichungen  von  zwei 
Pnnktepaaren  auf  derselben  geraden  Linie  gegeben  in  der 
Form: 

iJo  =  0,     i?,  =0,     JBo  — AjB,  =0,     JBo  — f*-Bi  =  0, 

so  hat  man  das  anharmonische  Verhältniss  des  zweiten  Punkte- 
paares zu  dem  ersten  gleich  —  • 

Der  Vortheil  der  homogenen  Goordinaten  tritt  erst  in  den 
folgenden  Betrachtungen  zu  Tage. 

Wenn  man  mit  Rt  den  Ausdruck  bezeichnet: 

-Kjfc  =  XkU  +  ykV  -f  0kW  +  jpjfcr, 
so  sind: 

Bo  =  0,       iJi=0 

die  homogenen  Gleichungen  zweier  Punkte  0  und  1 ,  die  durch 
ihre  Goordinaten  Xq,  iJq,  ^q,  ^g  und  a;,,  y^,  ^\}  Pi  gegeben 
sind.    Es  ist  ferner: 

die  Gleichung  irgend  eines  Punktes  P  auf  der  Verbindungs- 
linie der  beiden  gegebenen  Punkte.  Bezeichnet  man  mit  Xy 
y,  2,  p  die  Goordinaten  dieses  Punktes  und  bestimmt  dieselben 
au^  der  zuletzt  angegebenen  Gleichung,  so  erhält  man: 

/|N y  =  ^0^0 +  ^1^0 

P  =  hPo  +  ^iPi- 

Hieraus  ergeben  sich  nun  die  Goordinaten  x,  y,  Zy  p  aller 
Punkte  auf  der  Verbindungslinie  der  beiden  Punkte  0  und  1, 
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l^orieaung. 

varäreQ  läast.  Man  kann  aber 
i  l,  variiren  lasscD.  Die  Ooor- 
sn  Punktes  erhält  man  aus  (1), 
idelt. 

angen  von  drei  Punkten  0,  1,  2 : 
—  0,     Ji,  =  0 

beliebigen  Punktes  der  Ebene 
l^ebeDen  drei  Punkte  hindurch- 

ises  Punktes  stellen  sich  dar  wie 

A,£,  +  Aj^j, 

aordinaten  aller  Punkte  der  ge- 
„,  A,,  Ij  beliebig  variiren  lässt 
in  Grössen, 
len    gegebenen    vier  Punktglei- 

,     Ä,  =  0,     if,  .=  0 

i  Punktes  im  Räume  zusammen : 

l,B,  +  i,S,-0, 

"')  V)  ^1  P  dieses  Punktes  erhält: 

,  -j-  XjXj  +  XjX.,f, 

I  +  ^i^j  +  ^a^3, 

1  +  ^3P7  +  ^SPi  ■ 

gea,  angestellt  bei  homogenen 
iren  auf  ganz  analog  gebildete 

mit  Wt  den  Ausdruck: 
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so  hat  man  die  Gleichungen  zweier  durch  ihre  homogenen 
Coordinaten  Wq  ,  Vq,  w^,  r^  und  Mj  ,  t7j ,  w^^  r^  gegebenen 
Ebenen  0  und  1: 

Irgend  eine  Ebene;    die  durch  die  Schnittlinie  der  ge- 
gebenen Ebenen  hindurchgeht^  hat  zur  Gleichung: 

Wenn  nun  w,  t?,  w,  r  die  Coordinaten  dieser  Ebene 
bezeichnen;  so  hat  man: 

(4)     ^  =K^o  +^1^1; 

W7  =  Aq  IVq  +  A,  W^j  , 

und  man  erhält  die  Coordinaten  aller  durch  die  genannte 
Schnittlinie  gehenden  Ebenen  ^  wenn  man  X^  und  A,  variiren 
lasst  oder  auch  nur  eine  von  diesen  willkürlichen  Grössen. 
Fixirt  man  aber  eine  von  diesen  Ebenen,  so  erhält  man  die 
Coordinaten  der  ihr  zugehörigen  vierten  harmonischen  Ebene 
aus  (4);  wenn  man  für  A^  setzt  —  A,  . 

In  ähnlicher  Weise  drückt  man  die  Coordinaten  w,  v,  w,  r 
einer  beliebigen  Ebene  ^  welche  durch  den  Schnittpunkt  dreier 
durch  ihre  Coordinaten  gegebenen  Ebenen  hindurchgeht^  durch 
folgende  Gleichungen  aus: 

u  =  XqUq  +  AjWi  +  A2W2, 
/5> t;  =  Ao^o  +  X^Vi  +  AjVj , 

r  =  XqTq  +  A^r,  +  X^r^ . 

Endlich  lassen  sich  die  Coordinaten  u,  v,  w^  r  irgend 
einer  Ebene  im  Räume  durch  die  Coordinaten  von  vier  Ebenen 
also  ausdrücken: 

U  =  Ao^o  +  ^1^1   +  ^2«*2  +  ^3^3; 
/gx y   =  ^0^0   +  ^i^l   +  ^2«'2    +  ^3^3  , 


■  • 


72  Sechste  Vorlesung. 

Stellt  man  die  homogenen  Gleichungen  von  vier  Ebenen 
0,  1,  2,  3,  welche  sich  in  einer  und  derselben  geraden  Linie 
schneiden : 

zusammen  mit  den  homogenen  Coordinaten  von  irgend  vier 
Punkten  0,  1,  2,  3,  welche  in  derselben  geraden  Linie  liegen: 

Po  7     Piy     Po  —  hi  y     Po  —  ^^Pi  . 

und  drückt  die  vier  Bedingungen  aus,  die  erfüllt  werden  müs- 
sen, wenn  diese  vier  Punkte  respective  in  den  vier  Ebeneu 
liegen,  so  erhält  man: 

wenn  Wq*  und  W^^  die  Ausdrücke  bezeichnen,  in  welche  Wq 
und  W^  übergehen  durch  Vertauschung  der  variabeln  Coor- 
dinaten mit  den  Coordinaten  des  Punktes  0,  und  wenn  Wq^, 
W^^  die  Ausdrücke  bezeichnen,  in  welche  Wq  und  TTj  über- 
gehen durch  Vertauschung  der  variabeln  Coordinaten  mit  den 
Coordinaten  des  Punktes  1 .  Aus  den  beiden  letzten  Bedin- 
gungen erhält  man  aber: 

m        (i 

das  heisst,  die  Punkte  haben  dasselbe  anharmonische  Ver- 
hältniss,  als  die  Ebenen,  auf  welchen  sie  liegen.  Sie  sind 
deshalb  harmonische  Punkte,  wenn  die  Ebenen  harmonische 
Ebenen  sind ,  und  umgekehrt.    Daraus  entspringen  die  Sätze : 

Vier  harmonische  Ebenen  werden  durch  eine 
gerade  Linie  in  vier  harmonischen  Punkten  ge- 
schnitten. 

Vier  in  derselben  geraden  Linie  sich  schnei- 
dende Ebenen  sind  harmonische  Ebenen,  wenn  jede 
derselben  durch  einen  von  vier  harmonischen  Punk- 
ten geht. 
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Au  diese  Sätze  schliessen  sich  unmittelbar  folgende  an: 

Drei  Ebenenpaare  der  Involution  werden  durch 
eine  gerade  Linie  geschnitten  in  Punktepaaren  der 
Involution. 

Drei  Paar  Ebenen^  welche  sich  in  einer  und 
derselben  geraden  Linie  schneiden,  bilden  eine  In- 
volution, wenn  jede  Ebene  durch  einen  von  sechs 
Punkten  der  Involution  hindurchgeht. 

Denn  sind  drei  Ebenenpaare  der  Involution  gegeben,  und 
construirt  man  dasjenige  Ebenenpaar,  welches  harmonisch  ist 
zu  jedem  der  drei  gegebenen  Ebenenpaare,  so  schneidet  das 
harmonische  Ebenenpaar  eine  gegebene  gerade  Linie  in  einem 
Punktepaare,  welches  harmonisch  ist  zu  den  Schnittpunkten 
eines  jeden  der  drei  Ebenenpaare  auf  der  gegebenen  geraden 
Linie.  Letztere  bilden  also  nach  der  Definition  eine  Involu- 
tion. Hieraus  ergiebt  sich  zugleich  der  Beweis  des  letzten 
Satzes,  wenn  man  Ebenen  und  Punkte  in  geeigneter  Weise 
mit  einander  vertauscht. 


Durch  zwei  in  Punktcoordinaten  lineare  Gleichungen  stellt 
man  eine  gerade  Linie  im  Räume  dar,  nämlich  die  Schnitt- 
linie der  beiden  Ebenen,  welche  die  linearen  Gleichungen  ein- 
zeln ausdrücken.  Denn  die  Goordinaten  aller  Punkte,  welche 
auf  dieser  Schnittlinie  liegen,  genügen  zu  gleicher  Zeit  beiden 
Gleichungen,  und  umgekehrt,  die  Goordinaten,  welche  beiden 
Gleichungen  zugleich  genügen,  gehören  Punkten  zu,  welche 
auf  der  geraden  Linie  liegen. 

In  ähnlicher  Weise  kann  man  eine  gerade  Linie  im  Räume 
durch  zwei,  in  Ebenencoordinaten  lineare  Gleichungen  dar- 
stellen. Denn  die  Goordinaten  aller  Ebenen,  welche  durch 
die  Verbindungslinie  der  beiden  Punkte  hindurchgehen,  ge- 
nügen zugleich  beiden  Gleichungen,  und  umgekehrt,  alle 
Ebenencoordinaten,  welche  den  beiden  Gleichungen  zugleich 
genügen,  gehören  Ebenen  zu,  die  sich  in  der  genannten 
Verbindungslinie  schneiden. 
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Durch  Einführung  von  zwei  neuen  Yariabeln  drückt  man 
die  gerade  Linie  im  Räume  analytisch  durch  vier  Gleichun- 
gen auS;  nämlich  durch  die  Gleichungen  (1)  oder  durch  die 
Gleichungen  (4).  Aus  ihnen  erhält  man  die  erwähnten  zwei 
Ausdrücke  der  geraden  Linie,  indem  man  durch  Elimination 
von  Aq  und  Aj  zwei  Gleichungen  bildet,  im  ersten  Falle  zwei 
lineare  Gleichungen  in  Punktcoordinaten,  im  zweiten  Falle 
zwei  lineare  Gleichungen  in  Ebenencoordinaten. 

Es  bringt  bisweilen  Vortheil,  eine  gerade  Linie  analy- 
tisch durch  drei  Gleichungen  auszudrücken,  indem  man  nur 
eine  neue  Variable  einführt,  wie  folgt: 

Wenn  a,  &,  c  die  rechtwinkligen  Coordinaten  eines  ge- 
gebenen Punktes  o  auf  einer  geraden  Linie  ausdrücken,  und 
a,  ßy  y  die  Winkel,  welche  die  gerade  Linie  mit  den  Coor- 
dinatenaxen  bildet,  so  ist  durch  diese  Bestimmungsstücke-  die 
Lage  der  geraden  Linie  im  Räume  unzweideutig  gegeben^ 
und  die  rechtwinkligen  Coordinaten  rc,  y,  z  eines  beliebigen 
Punktes  1)  auf  der  geraden  Linie  werden  nicht  mehr  willkür- 
lich sein,  sondern  gewissen  Bedingungen  genügen  müssen. 
Um  diese  Bedingungen  zu  erhalten,  projicire  man  die  be- 
grenzte gerade  Linie  o^,  deren  Länge  mit  r  bezeichnet;  werde, 
auf  die  Coordinatenaxen.  Das  eine  Mal  erhält  man  diese 
Projectionen  gleich  x  —  a,  y  —  &,  z  —  c,  das  andere  Mal 
gleich  r  cos  a,  r  cos/J,  r  cosy.  Man  hat  daher  für  die  ge- 
rade Linie  die  Gleichungen: 


^^. 


f 


(7) 


X  —-  a^=^T  cos  a , 
j^  _  g  SS  r  cos  /5 , 
z  —  c  =  r  cos  y , 


ausgedrückt  durch  die  rechtwinkligen  Coordinaten  eines 
gegebenen  Punktes  auf  ihr  und  durch  die  Winkel,  die  die 
gerade  Linie  mit  den  Coordinatenaxen  bildet.  Man  erhält 
hieraus  die  rechtwinkligen  Coordinaten  x,  y,  z  aller  Punkte 
der  geraden  Linie,  indem  man  r  beliebig  variiren  lässt,  oder 
die  Gleichungen  zweier  Ebenen,  welche  sich  in  der  geraden 
Linie  schneiden,  wenn  man  die  variable  Grösse  r  eliminirt, 
welche  die  Entfernung  des  variabeln  Punktes  p  von  dem 
gegebenen  Punkte  o  der  geraden  Linien  ausdrückt. 


^T"  r 
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Wir  schliessen  diese  Vorlesung  mit  zwei  Aufgaben  ^  deren 
Auflösungen  Gelegenheit  geben  werden,  Formeln ;  welche  in 
der  ersten  Vorlesung  entwickelt  wurden,  in  Anwendung  zu 
bringen. 

(8)  .  .  .  Den  senkrechten  Abstand  ^  eines  gegebe- 
nen Punktes  von  einer  gegebenen  geraden  Linie  im 
Räume  zu  bestimmen. 

Die  Coordinaten  des  gegebenen  Punktes  seien  du  hi,  c^, 
und  die  Gleichungen  der  gegebenen  geraden  Linie: 

0)  —  a  =^=  r  *  a^ 

z  —  c  =  r  .  y , 

wo  ß,  /J,  y  der  Kürze  wegen  die  Cosinus  der  Winkel  aus- 
drücken, welche  die  gegebene  gerade  Linie  mit  den  Coordi- 
natenaxen  bildet. - 

Fällt  man  von  dem  gegebenen  Punkte  (^i ,  h^y  c^)  auf 
die  gegebene  gerade  Linie  das  Loth  zl,  und  verbindet  den 
gegebenen  Punkt  mit  dem  in  der  geraden  Linie  gegebenen 
Punkte  (a,  6,  c)  durch  eine  Gerade  A,  so  bilden  das  Loth  ^, 
die  construiii«  Gerade  A  und  das  Stück  B  der  gegebenen 
geraden  Linie,  welches  zwischen  beiden  liegt,  ein  rechtwink- 
liges Dreieck,  in  welchem  man  hat: 

^  =  A'sm{AB). 
Es  ist  nun: 

sin  {AB)  =  V{{(iYx-ß^Y?  +  (y«i-y,a)'  +  («/J,  -«,/»)»}  , 

wenn  a„  ^j ,  y^  die  Cosinus  der  Winkel  bezeichnen ,  welche 
die  Gerade  A  mit  den  Coordinatenaxen  bildet.  Diese  Cosinus 
drücken  sich  aber  so  aus: 

Setzt  man  diese  Werthe  in  die  letzte  Gleichung  und  den  sich 
daraus  ergebenden  Werth  von  sin  {AB)  in  die  erste  Gleichung, 
so  erhält  man  den  gesuchten  senkrechten  Abstand: 

•     [ß(c-c^)-y(b-bOf\ 


-y 


+  [a(6-M-^(o-«.)] 
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Um  noch  die  Cöordinaten  |,  ij,  5  des  Fusspunktes  des 
Lothes  ^  auf  der  gegebenen  geraden  Linie  zu  bestimmen, 
drücken  wir  B  aus,  wie  folgt: 

B  =  A.  cos{ÄB)  =  A{aa,  +  ßß,  +  yy,)  , 

und  durch  Einsetzen  der  oben  angegebenen  Werthe  von  «,, 

B  =  a(a^a,)  +  ß(Jb  —  b^)  +  y{c--c,). 

Ist  hierdurch  aber  die  Länge  von  B  bestimmt,  so  erhält  man 
durch  Projection  derselben  auf  die  Coordinatenaxen : 

S  — a  '=^  B  ,  a , 
ri  -^b  =  B  .ß, 
g  ^  c  =B  .  y. 

(9)  .  .  .  Die  kürzeste  Entfernung  zweier  geraden 
Linien  im  Räume  von  einander  zu  bestimmen. 

Es  seien  die  Gleichungen  der  gegebenen  beiden  geraden 
Linien  L ,  L^: 

X  —  a  =>  r  .  a,      x^  —  a,  =  rj  .  «, , 

y—b^r.ß,       2/1  —  ftj  =  rj  .  /Jj  , 

ß  —  c  =  r  .  y  ;       jefj  —  Cj  ==  rj  .  y^ . 

Das  Quadrat  der  Entfernung  R  eines  beliebigen  Punktes  {x,  y,  z) 
der  einen  geraden  Linie  von  einem  beliebigen  Punkte  (xi , 
yi ,  z^)  der  anderen  geraden  Linie  stellt  sich  als  Function  der 
Cöordinaten  der  beiden  Punkte  so  dar: 

E^  =  (x-  x,y  +  (y  -  y^y  +  {g  -  e,y. 

Diese  Cöordinaten  sind  so  zu  bestimmen,  dass  R^  unter 
den  angegebenen,  zwischen  ihnen  stattfindenden  Bedingungs- 
gleichungen ein  Minimum  werde.  Denkt  man  sich  aber  die 
Werthe  der  Cöordinaten  aus  den  gegebenen  Gleichungen  der 
geraden  Linien  in  den  Ausdruck  R'  eingesetzt,  so  wird  iij^ 
eine  Function  allein  der  von  einander  unabhängigen  Variabeln 
r  und  r^ .  Die  Differentialrechnung  lehrt  die  Werthe  der  Varia- 
bein bestimmen,  welche  eine  solche  Function  zu  einem  Mini- 
mum machen.    Dieses  geschieht  aus  den  beiden  Gleichungen: 

dr  '      dfi  '^^     ' 


TJTT- 
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Setzt  man  die  sich  aus  diesen  beiden  Gleichungen  ergebenden 
Werthe  der  Variabela  r  und  r^  in  die  Gleichungen  der  beiden 
geraden  Linien  ein^  so  erhält  man  die  Coordinaten  {x,  y,  z) 
und  {x^  f  tf^  j  jeTi)  der  Begrenzungspunkte  der  kürzesten  geraden 
Linie  B  auf  den  beiden  gegebenen,  geraden  Linien. 

Die  zuletzt  genannten  beiden  Gleichungen  stellen  sich, 
wenn  man  für  B^  seinen  angegebenen  Werth  setzt,  also  dar : 
{X-X^)a  +(y— y,)^   +  (^  _  ^j)y  =0, 

(x  —  x;)a^  +  (y  —  yt)ßi  +  (^  —  ^i)n  =  0. 
Da  aber  die  Differenzen  x  —  a:, ,  y  —  y,,  0  —  g^  der  Coor- 
dinaten der  Begrenzungspunkte  der  kürzesten  geraden  Linie  B 
sich  verhalten  wie  die  Cosinus  a^,  ß^,  y^  der  Winkel,  welche 
die  kürzeste  Linie  B  mit  den  Coordinatenaxen  bildet,  so  kann 
man  diese  Gleichungen  auch  so  schreiben: 

«3«  +ßzß  +y3y  =0, 

in  welcher  Form  die  linken  Theile  der  Gleichungen  die  Cosinus 
der  Neigungswinkel  ausdrücken ,  welche  die  kürzeste  Linie  B 
mit  den  gegebenen  beiden  Linien  L  und  Z,  bildet.  Da  diese 
Ck)sinus  aber  gleich  0  sind,  so  folgt  hieraus,  dass  die  kürzeste 
Linie  B  senkrecht  steht  auf  jeder  der  beiden  gegebenen 
Linien  L  und  L^ . 

Aus  diesen  Gleichungen   ergeben  sich  die  Verhältnisse 
von  «3,  /J3,  y^: 

^«3  =  ^7/4  —  ^1^, 

^ßz  =  y^i—Vi^y 
^Vs^^ßi  —  ^iß? 

woraus  man  wieder,  indem  man  quadnrt  und  addirt,  erhält: 

A'  =  sin'  {LL,)  =  (^  y ,  _  /},  y)»  +  (y  a,  _  y^  af  +{aß,-  a,  ßy. 

Setzt  man  diesen  Werth  von  k  in  die  letzten  drei  Gleichungen, 
so  erhält  man  die  Cosinus  der  Winkel,  welche  die  kürzeste 
Linie  mit  den  Coordinatenaxen  bildet: 

^^  ~  %m{LL^)  ^ 

R  —  r^i  —  y^^ . 

^3  —  sin  (I.  Li)  ' 
^3—  Bin(LXJ. 
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Um  die  Länge  der  kürzesten  Linie  zu  erhalten ,  projicire 
man  die  Verbindungslinie  D  der  auf  den  Linien  L  und  L^ 
gegebenen  beiden  Punkte  {a,  b,  c)  und  (a^,  Jj,  c^),  welche 
mit  den  Coordinatenaxen  Winkel  bildet,  deren  Cosinus  wir 
bezeichnen  mit  a^,  ß^,  y^,  auf  die  kürzeste  Linie  R.  Sie  wird 
JR  selber  sein,  weil  die  gegebenen  beiden  geraden  Linien  £, 
2yj  auf  der  kürzesten  Linie  R  zwischen  beiden  senkrecht  stehen. 
Man  hat  daher: 

E  =  2)  .  cos  {DE)  =  Z)(«2«3  +  /J,/J3  +  y^ys)  • 
Da  aber: 

so  erhält  man  aus  der  letzten  Gleichung  durch  Einsetzen  die- 
ser Werthe  und  der  vorhin  angegebenen  für  «3,  /Sg,  y^  und 
sin  (üj): 

^    ^**  K{(Py,-fty)*  +  (ya,-yi«)«  +  (aft~ai«*} 

Es  bleibt  noch  übrig,  die  Werthe  von  r  und  r^  zu  be- 
stimmen, welche  B^  zu  einem  Minimum  machen,  um  mit  Hülfe 
der  gegebenen  Gleichungen  der  geraden  Linien  L  und  L^  die 
Coordinaten  x,  y^  z  und  x^,  y^y  0i  der  Begrenzungspunkte 
der  kürzesten  Linie  R  auszudrücken.  Hierzu  dienen  die  zu 
Anfang  der  Untersuchung  aufgestellten  beiden  Gleichungen, 
die  sich,  wenn  man  für  x^  y,  z  und  x^,  y^,  z^  die  Werthe 
aus  den  Gleichungen  der  gegebenen  beiden  geraden  Linien 
substituirt,  reduciren  auf: 

(a  — «j)«  +(& — ly)ß  +(c— c,)y  +r — r^  cos(ZZ,)  =  Oy 
(a— aO«i  +  (i!^— M/*!  +  (^— ^i)yi  +  ^cos(iii)  — ^1  =0. 

Diese  Gleichungen  gehen,  wenn  man  für  die  Differenzen 
a  —  a^,  h  —  6|,  c  —  c^  die  vorhin  angegebenen  Werthe  Da^, 
Dß2,  Dy^  setzt,  über  in: 

D  cos  {LD)  -^r  —  r^  cos  (Lij)  =  0 , 
D  cos  (i,  D)  +  ^  cos  [LL^  —  rj  =  0 , 

und  durch  Auflösung  dieser  Gleichungen  nach  r  und  rj  er- 
hält man: 
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Dadurch  sind  aber  die  Grossen  r  und  r^  unzweideutig  bestimmt. 
Um  sie  durch  die  gegebenen  Grössen  auszudrücken ;  hat  man 
folgende  Substitutionen  zu  machen: 

D  cos  (LB)  ={a  --  a^)cc  +  (ft  —  bl)ß  +{c  —  c^)y , 
D  cos  (L,  D)  =  (a  —  a^)a^  +  (b  -  b^ß^  +  (o  —  Ci)y, , 
cos  (ZL^)  =  aa^  +  ^^,  +  yy^ , 

sin^(ZZ,)  =  (^yi-^,y)'  +  (y«i~yi«)^+(«^,-«,A^ 


Siebente  Vorlesung. 
Determinanten. 


Ein  wesentliches  Hülfsmittel  zur  Umformung  von  Glei- 
chungen, welche  als  eine  der  Aufgaben  der  analytischen  Geo- 
metrie bezeichnet  wurde,  ist  die  Determinanten theorie.  Um 
dieses  Hülfsmittels  in  dem  Folgenden  nicht  zu  entbehren,  sol- 
len in  dieser  Vorlesung  der  Begriff  der  Determinaute  und  aus 
ihm  einige  Sätze  der  Determinantentheorie  entwickelt  werden. 

Es  ist  eine  Eigenschaft  des  Products  sämmtlicher  Diffe- 
renzen von  (w  -f-  1)  Elementen  a^,  a^  .  ,  .  Uni 

■P  =  («1  —  »o)  («2  —  ao)  .  .  .  (a^  —  «o) 

(a,  —  «i)  .  .  .  (a«  —  a^) 


welches  aus       T     Factoren  besteht,  dass  dieses  Product  nur 

sein  Vorzeichen  ändert,  wenn  man  die  Elemente  üq  und  a, 
mit  einander  vertauscht.  Aber  diese  Eigenschaft  gilt  allgemein 
ffir  irgend  zwei  von  den  angegebenen  Elementen  a«  und  ax. 
Man  überzeugt  sich  von  der  Wahrheit  dieser  Behauptung 
leicht,  wenn  man  die  Factoren  also  ordnet: 

4-  P  =»  (a,e  —  ax)  n{ax  —  a»)  77  {ax-  —  ax)  n{an  —  ax)  , 
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woselbst  angenommen  ist^  dass  yi  und  X  die  Zahlen  0,  1  . . .  n 
mit  Ausnahme  der  Zahlen  x  und  k^  und  dass  77  (ax*  —  a«) 
das  Product  aus  den  Factoren  a,'  —  fl«  etc.  . . .  bedeuten.  Denn 
durch  die  angegebene  Vertauschung  ändert  nur  der  erste 
Factor  sein  Vorzeichen.  Der  zweite  und  dritte  Factor  gehen 
in  einander  über^  während  der  letzte  Factor  ganz  ungeändert 

bleibt.    Da  ferner  immer  einer  der  ^^—^  Factoren  von  P 

verschwindet,  wenn  man  für  ein  Element  ein  anderes  setzt, 
so  kann  man  folgende  beide  bemerkenswerthe  Eigenschaften 
des  Productes  P  hervorheben. 

Das  Product  Pändert  nur  sein  Vorzeichen,  wenn 
man  zwei  Elemente  in  demselben  mit  einander  ver- 
tauscht. 

Das  Product  P  verschwindet,  wenn  man  für 
eines  der  (n  +  1)  Elemente  ein  anderes  setzt. 

Die  Entwicklung  des  Products  P  giebt  Glieder  von  der 
Form : 

ca^a"'  .  .  .   a"*    .  .  .   a,^    .  .  .  a*"*» . 

Ol  X  ^  n 

Da  aber  das  Product  selbst  aus        "^ —  Factoren  besteht,  so 

hat  man: 

//-L/y-L  _n(w+l) 

«0  -r  ^1  -r  •  •  •    «n  «=  — 2       ' 

Das  angegebene  Glied  der  Entwicklung  verlangt,  dass 
in  derselben  auch  folgendes  Glied  enthalten  sei: 

—  c  ü^a['   .  .  .   «;('*    .  .  .  a^^  .  .  .  o^" 

mit  dem  entgegengesetzten  Vorzeichen,  als  das  angegebene 
Glied.  Denn  da  durch  Vertauschung  der  Elemente  a«  und  ai 
das  Product  P  übergeht  in  —  P,  so  müssen  in  der  Entwicke- 
lung  von  P  die  Glieder  paarweise  mit  entgegengesetzten  Vor- 
zeichen vorkommen,  so  dass  sie,  abgesehen  von  dem  Vor- 
zeichen, durch  die  angegebene  Vertauschung  der  Elemente  in 
einander  übergehen.  Hieraus  folgt,  dass  die  Exponenten  a^ 
und  ai  verschiedene  ganze  Zahlen  sind.  Denn  wären  sie  gleiche 
Zahlen,  so  würden  sich  die  beiden  angegebenen  Glieder  der 
Entwickelung  fortheben.  Es  sind  also  die  Exponenten  a^,  ctj . . .  o,, 


Detenuinaaten. 
Terschiedene  ganze  Zahlen.     Da  abet  die  Sumt 
gleich  — ^i^  ist,  bo  können  aie  nur  die  Zablei 

0,  1,  2,  .  .  « 
in  ii^end  einer  Reihenfolge. 

Diese  Bemerkungen  geben  ein  Mittel  an  dii 
einem  Gliede  der  Entwicbelung  von  P  alle  übrigt 
Ein  erstes  positives  Glied  def  Entwickelung  ist: 

Ofl"   a,'    .    .    .    Ob", 

welches  man  erhält,  wenn  man  die  positiven  Th 
ferenzen  in  dem  Product  P  mit  einander  multi 
diesem  positiven  Gliede  geht  durch  Vertauschung 
mente,  oder,  was  dasselbe  ist,  zweier  Indicea  e 
Entffickelung  hervor,  welchem  das  negative  Vc 
zuertheilen  ist^  aus  diesem  letzteren  wieder  ein  po! 
man  zwei  andere  Elemente  oder  Indices  mit  e: 
tanscht  u.  s.  w. 

Aus  diesem  Grunde  erhält  mau  aus  dem  : 
ersten  positiven  Gliede  der  Entwickelur^  von  t 
der  Entwickelung  durch  Permutation  aller  (n  -|- 
oder  Indices,  indem  man  die  Exponenten  ungei 
Die  Vorzeichen  dieser  so  gebildeten  1  .  2  ,  .  .  (n  - 
richten  sich  nach  dem  ersten  Gliede  in  der  A 
bestimmtes  Glied  das  positive  oder  negative  Vorzf 
je  nachdem  es  aus  dem  ersten  durch  eine  gerad 
eine  angerade  Zahl  von  Permutationen  zweier  In< 
gegangen  ist. 

Ist  zum  Beispiel  n  ^2,  so  erhält  man  auf 
bene  Art  die  Entwickelui^  des  Products  P={0|  — 
[flj  —  (»,)  aus  dem  ersten  Gliede  Oo''o,'aj': 

P=  Oo'''*i'<*?*  "  '^i]" '^2' '^1^  +  «i'aj'öo'  —  <* 

Man  kann  aber  auch  aus  dem  angegebenen 
tiven  Gliede  der  Entwickelung  des  Products  P 
■ilieder  durch  Permutation  der  Exponenten  herli 
man  die  Indices  ui^eändert  lässt.  Das  Vorzeicl 
gebildeten  Gliedes  ist  wieder  das  positive  oder 

Uoii,  iiAliFl.  tiiwmetrlis  <1,  BiomeL    3.  Aufl. 


■  J^ 
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nachdem  das  Glied  aus  dem  ersten  positiven  durch  eine  ge- 
rade oder  ungerade  Zahl  von  Permutationen  zweier  Exponen- 
ten entstanden  ist. 

Denn  ist  ein  Glied  der  Entwickelung  von  P: 

+    aX'   •  •  •   ^'^   •  •  •   ö?    •••<"» 

so  weiss  maU;  dass  dieses  ein  zweites  von  entgegengesetztem 
Vorzeichen  bedingt: 

welche  Glieder,  abgesehen  von  den  Vorzeichen,  in  einander 
übergehen,  wenn  man  a«  mit  ax  vertauscht.  Diese  Glieder 
gehen  aber,  abgesehen  von  den  Vorzeichen,  auch  in  einander 
über,  wenn  man  die  Exponenten  «^  und  ccx  mit  einander  ver- 
tauscht. Das  erste  angegebene  Glied  bedingt  also  das  zweite 
von  entgegengesetztem  Vorzeichen,  welches  aus  ihm  durch 
Vertauschung  irgend  zweier  Exponenten  a^  und  ax  erhalten 
wird.  Demnach  gilt  dasselbe  von  den  Exponenten,*  was  im 
Vorhergehenden  von  den  Indices  nachgewiesen  worden  ist. 

Wenn  man  in  der  angegebenen  Entwickelung  des  Pro- 
ductes  P  die  Exponenten  0,  1,  .  .  w  der  (n  -f-  1)  Elemente 
obere  Indices  bedeuten  lässt,  so  hat  man  in  der  Voraussetzung, 

dass  a^  Symbole  seien  für  irgend  welche  Grössen,  die  sich  mit 

X  und  X  ändern,  einen  Ausdruck  A  von  {n  -|-  1)^  Elementen 

a^,  den  man  Determinante  nennt. 

Wie  nun  die  Glieder  der  Entwickelung  des  Products  P 
aus  dem  ersten  angegebenen  positiven  entstehen  durch  Per- 
mutation der  unteren  Indices  oder  durch  Permutation  der  Expo- 
nenten ,  so  ergeben  sich  auch  aus  dem  ersten  positiven  Gliede 
der  Determinante  alle  übrigen  Glieder  derselben,  entweder 
durch  Permutation  der  unteren  oder  der  oberen  Indices.  Man 
braucht  also  nur  das  erste  positive  Glied  der  Determinante  zu 
kennen,  um  alle  übrigen  Glieder  derselben  mit  dem  positiven 
oder  negativen  Vorzeichen  aus  demselben  abzuleiten.  Daher 
bezeichnet  man  die  Determinante  Ä,  indem  man  nur  das  erste 
positive  Glied  anmerkt,  mit  dem  Zeichen: 

(1)     Ä^  Z  +  «o^a,*  .  .  .  a„" . 
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Doch  reichi  diese  Bezeichnung  nicht  aus 
wo  specielle  Operationen  mit  den  Elemente 
fOhren  sind.  In  diesen  Fällen  bedient  man  ei 
alle  Elemente  der  Determinante  angiebt,  der 


Zieht  man  aber  in  Erwägung,  dass  alle  ' 
terminante  aus  dem  ersten  positiven  Gliede  e 
Fermatation  der  oberen  oder  der  unteren  Ii 
erste  Glied  selbst  ungeändert  bleibt,  wenn  rat 
mente  den  oberen  Index  mit  dem  unteren  vert 
man  ein,  dass  man  auch  in  der  Determina: 
Index  eines  jeden  Elementes  mit  dem  untei 
bann,  ohne  die  Determinante  selbst  zu  ändern. 


(3). 


Die  Determinante  A  zeigt  Eigenschaften, 
gehobenen  Eigenschaften  des  Productes  P  gai 
uad  welche  sich  also  ausdrucken  lassen: 

(4)  .  .  .  Die  Determinante  ändert  nur  ih 
wenn  man  zwei  untere  oder  zwei  ober 
Elemente  mit  einander  Tcrtauacht. 

(ä)  .  . .  Die  Determinante  yerschwind« 
für  einen  unteren  Index  der  Elemen 
(leren  unteren  Index,  oder  wenn  mf 
oberen  Index  der  Elemente  einen  am 
Index  setzt. 

Diese  Eigenschaften  der  Determinante  . 
aus  der  Betrachtung  der  Summe  der  beiden 
benen  Glieder  der  Eotwiekelung  von  JP,  c 
sprechenden  Determinantenglieder  übergehen. 
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ineBteu  in  denselben  als  obere  Indices  betrachtet.  Denn 
die  Summe  der  beiden  Determinantenglieder  ändert  nur 
'orzeichen,  wenn  man  a^  mit  ai  vertauscht,  oder  a^  mit 
lie  versehwindet,  wenn  man  für  Oi  setzt  a^,  oder  för  ai 
dx  -  Da  nun  die  ganze  Determinante  aus  solchen  Glieder- 
en besteht,  die  dieselbe  Eigenschaft  haben,  so  theilt  die 
rminante  diese  Eigenschaft  mit  ihnen. 
Um  noch  andere  Formen  der  Determinante  A  hervor- 
ben,  deren  Bildung^esetz  auseinandei^esetzt  worden  ist, 
«ht«  mau  ein  beliebiges  Glied  derselben: 

+     a^a°'   ...    a°'    ...   o"' . 

Dasselbe  hat  den  Factor  0°' .  Da  nun  a,  ii^end  eine 
fahlen  0,  1  ...  k  bedeutet,  so  sieht  man,  dass  jedes 
I  der  Determinante  einen  Factor  hat  Og  mit  irgend  einem 
>beren  Indices  0,  1  .  ,  .  n.  Bezeichnet  man  daher  mit 
\  die  Summe  der  Glieder,  welche  den  Factor  a^  haben, 
teilt  sich  die  Determinante  A  dar  als  die  Summe  von 
ucten,  wie  folgt: 

.  .  A  =  Ax°  Ox"  +  Ax'  «,'  +  ■■■  ■^f"  "■"  I 
ii  zu  bemerken  ist,  dass  die  Ausdrücke  Aa",  A^  .  .  .  Ax" 
Elemente  a,",  o,'  .  .  .  a,"  nicht  enthalten.  Denn  enthielte 
■  dieser  Ausdrücke  noch  eines  der  ang^ebeuen  Elemente, 
Tlrde  ein  Glied  der  Entwickelung  von  A  zwei  Factoren 
n  mit  demselben  unteren  Index  x. 

Aber  jedes  Glied  der  Determinante  A  hat  auch  den  Fac- 
i*  mit  irgend  einem  unteren  Index  0,  1  ...  n.  Es  stellt 
daher  die  Determinante,  wenn  man  wie  vorhin  mit  'l'a' 
Summe  der  Glieder  bezeichnet,  welche  den  Factor  a' 
n,  auch  so  dar: 

.  .  .  .<l  =  4,«öo''  +  -4i"«i"+  ■  •  ■  -^"a-'j 
n  A^,  A^  . .  .  An'  Ausdrücke  bedeuten,  die  die  Elemente 
a,"  .  .  .  On'  nicht  enthalten.  Daraus  folgt,  dass  der  Aus- 
k  A^  weder  die  Elemente  a^ ,  a^  ...  oj",  noch  die  Bie- 
te Og,  a^  . .  .  a^  enthält.  Setzt  man  daher  in  (6)  statt 
unteren  Index  x  der  Elemente  durchw^  einen  anderen 
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unteren  Index  X,  oder  in  (7)  statt  des  oberen  Index  x  der 
Elemente  durchweg  einen  anderen  oberen  Index  X,  so  erhält 
man  mit  Bücksicht  auf  (5): 

(8)  .  .  .  .    0  =  ^'  o°  +  Ä^'  a/  +  .  .  .  ^;  a;  . 

0  =  ^."a«'  +  A,'a,'  +  .  .  .  <o,'  . 


Die  (w  +1)^  eingeführten  Ausdrücke  A^  lassen  sich  auch 
als  die  partiellen  Differentialquotienten  der  Determinante  A, 
nach  den  Elementen  derselben  genommen ;  darstellen.  Denn 
differentiirt  man  die  Gleichung  (6)  oder  (7)  partiell  nach  a^  , 
so  erhält  man: 


(10) 


dA 


da 


Sie  lassen  sich  aber  auch  als  Determinanten  darstellen. 

Denn  setzt  man  zum  Beispiel  x  =  a©*  =  «o^  •  •  •  *=*  ^a"  =^  ^> 
so  erhält  man  aus  (6)  mit  Bücksicht  auf  (2): 


(H) 


"0    ;    **!    7 


dn    «    dl    9    •  •  •    dn 


0,     aj", .  . .  a„» 


>l   0  /j  0 


Ebenso  erhält  man  aus  (7),  wenn  man  setzt  x  =  aj**  =  a^ 
. . .  =  On®  =  0,  mit  Rücksicht  auf  (2): 


*)  Mit  Rücksicht  auf  diese  Formel  (10)  können  aus  den  Identitäten 
(6)  bis  (9)  zahlreiche  andere  Relationen  durch  Differentiation  abgeleitet 
▼erden.   Differentiirt  man  beispielsweise  die  Gleichung  (6)  nach  irgend 

einem  Elemente  a/,    dessen  unterer  Index  a  von  x  verschieden  ist, 

80  folgt: 


dA 


d^A 


«;  + 


d'A 


a„^  +  •  .  • 


d^A 


a 


da»      da^da^    '        daj^  daP    '    '    '  "  Za*  da? '*  ' 

Durch  denselben  Process  ergiebt  sich  aus  (8),  Je  nachdem  überdies  a 
Ton  Z  sich  unterscheidet  oder  nicht: 

0  = T j  a,  -\ 5 5  üi    +  .  .  .   ^  ^    ^(^x  » 


dA 


d^A 


«;  + 


d^A 


da^       da^dafi   "       da^dag 


ö«   +  •  •  • 


d*A 


da^  daSt 
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o„*,  0,      ...  0 


«a",  o,",  ...  a," 
Geht  man  auf  die  Bilduogsweise  der  Determinante  A  aus 
em  ersten  positiven  Gliede  zurUck  und  permutirt  alle  oberen 
lices  1,2.  .  .  n  oder  alle  unteren  Indices  1,2...» 
it  der  Anmerkung  des  richtigen  Vorzeichens  eines  jeden 
ledes),  so  sieht  man,  daas  man  nicht  alle  Glieder  der  Deter- 
aaute  erhält,  sondern  nur  die  Glieder,  welche  den  Factor 
'  haben.  Da  die  Summe  dieser  Glieder  aber  ist:  A^"  a^", 
hat  man  mit  Unterdrückung  des  b'actors  a^": 

1) ^o"  =  -2^  ±  «i'  «I*  ■  ■  ■  «»"  j 

raus  man  durch  Vergleichung  mit  (11)  und  (12)  erhält: 

I y, 0,   ...  0  I 


I   Ü,    fl,",  ...  a^- 

=  a/  2^  +  o, '  a^^  .  .  .  o," , 
In  gleicher  Weise  erhält  man  aus  dem  ersten  positiven 
iede  der  Determinante  A  durch  Permutation  der  oberen  oder 
r  unteren  Indices  0,  1  ...  (n  —  1)  die  Summe  der  mit  o«" 
iltiplicirten  Glieder  ««"2;+  a^*  "^i"  -  ■  ■  '*^'  ^^^  Determi- 
nte.  Da  diese  Summe  aber  gleich  ist  A^^am'*,  so  hat  man 
t  Unterdrflekung  des  Factors  a.": 
j) A^*  ^  2;  +  flo"  a, '  ...  fl^v/  ■ 

£s  ei^ebt  sich  hieraus  eine  Regel  zur  Bildung  der  Partial- 
terminant«  A^"  in  (13)    und   der  Partialdeterminante   A,* 

(15)  aus  der  Determinante  A.  Unterdrückt  man  nämlich 
nmtliche  Elemente  in  der  Determinante  A,  welche  mit  a^" 

derselben  Horizontal  reihe  und  in  derselben  Yerticalreihe 
ihen,  so  bilden  die  fibrig  bleibenden  Elemente  die  Deter- 
nante  Aq°.  Das  Gleiche  lässt  sich  von  der  Determinante 
i"  sagen,  wenn  man  für  das  Element  a^"  das  Element  a„' 

Da  man  durch  mehrmalige  Vertauschung  zweier  Horizontal- 


t*--  »      =■ 
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reihen  oder  zweier  Verticalreihen  der  Elemente  in  der 
Determinante   A,     wodurch    sich    nur    das  Vorzeichen    der 

Determinante  ändert  ^  das  Element  a^  immer  in  die  Stelle 
des  ersten  Elementes  a^^  bringen  kann^  so  sieht  man^  dass 
auch  alle  Grössen  A^ ,  welche  wir  in  (10)  als  partielle  Dif- 
ferentialquotienten der  Determinante  A  erkannt  haben;  sich 
wie  in  (13)  und  (15)  als  Determinanten  von  n^  Elementen 
darstellen  lassen. 

Die  Bildungsweise  der  Partialdeterminante  A^  aus  der 
Determinante  A  stellen  wir  auf  ohne  Beweis,  den  man  aus 
dem  Vorhergehenden  leicht  entnehmen  kann. 


;; 


Aus  der  Determinante  A  erhält  man  die  Partialdeter- 

^^minante   A^  dem  absoluten  Werthe  nach,  wenn  man  in  A 

;,8ämmtliche  Elemente  unterdrückt,    welche  mit  a^  in  der- 

;;Selben  Horizontalreihe  und  in  derselben  Verticalreihe  stehen. 
„Das  Vorzeichen  wird  das  positive  oder  negative  je  nachdem 
„(x  +  A)  eine  gerade  oder  ungerade  Zahl  ist." 

Setzt  man  in  der  Gleichung  (7),  in  welcher  x  =  w   sei, 
fl«"  +i>  für  an";  so  geht  dieselbe  über  in: 


^0  >  **i  >  •  •  •  ^» 

I  ' 


=  ^o»a„»  +  ^,»o,"+...^,»a„"+4„»j) 


=  ^ •  +  -^^"P  y 


oder  in: 


(16)  .  .  . 


Ö^Q   ,  Gf'i    ;  ...  An 


ao%öi%  •••(««"+!>) 


Die  Gleichungen  (6)  bis  (9)  dienen  zur  Auflösung  zweier 
Systeme  linearer  Gleichungen  mit  den  (n  +  1)  Unbekannten 
x^j  x^  n  . .  Xn  und  den  (w  +  1)  Unbekannten  Y^y  F,  .  .  .  Fn, 
die  sich  unter  der  Voraussetzung,  dass  A  die  Zahlen  bedeutet 
0;  1  ...  n,  in  abgekürzter  Form  also  darstellen: 
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(17)    ....       Za  =^  «0^  ^0  +  ö^i^  i»i  +  .  .  .  CLn^fi . 

(18) y,  =  ajioy^  +  a^i  r^  +  .  .  .  ^^«7«  . 

Multiplicirt  man  nämlich  (17)  mit  A^^  setzt  für  A   alle 

Zahlen  0,  1  .  .  ,  n  und  addirt;  oder  multiplicirt  (18)  mit  A^> 
setzt  für  A  alle  Zahlen  0^  1  .  .  .  n  und  addirt,  so  erhält  man 
mit  Rücksicht  auf  (6)  bis  (9): 

(19)...    ^a:x=^x«Xo  +  ^x»ii  +  ...^x"X„. 
(20)  .  .  .     AY^  =  A^*  y^  +  ^j«  y^  4-  . .  .  ^x  y^  . 

Diese  beiden  Gleichungen  repräsentiren  wieder  zwei  Sy- 
steme von  Gleichungen,  da  x  die  Zahlen  bedeutet  0,  1  ...  ^, 
und  geben  die  Werthe  der  Unbekaonten  x^  als  lineare  Aus- 
drücke der  Xx  und  die  Werthe  der  Unbekannten  Y«  als  lineare 
Ausdrücke  der  j/x- 

Die  beiden  gegebenen  Systeme  linearer  Gleichungen  (17), 
(18)  haben  dieselben  (w  +  1)^  Coefficienten  a\  der  Unbe- 
kannten; nur  ihre  Anordnung  ist  verschieden.  Jede  xte  Hori- 
zontalreihe der  Coefficienten  in  dem  einen  Systeme  ist  gerade 
die  xte  Verticalreihe  des  anderen  Systemes.  Dasselbe  trifll 
auch  bei  den  aufgelösten  Gleichungen  (19),  (20)  zu,  wie  die 
Ansicht  dieser  Gleichungen  lehrt.  Deshalb  braucht  man  nur 
das  eine  von  den  beiden  Systemen  (17),  (18)  wirklich  aufzu- 
lösen. Die  Autlösung  des  anderen  ergiebt  sich  nach  dieser 
Bemerkung  von  selbst*). 

*}  Betrachtet  man  im  Systeme  (20)  y^^  y^  ...  yn  als  die  Un- 
bekannten und  Y^^  Y^, . ,  Yn  als  beliebig  gegebene  Zahlen^  so  kommt 
man  durch  Auflösung  auf  das  System   (18)  zurück,    wie   sich  sofort 

ergiebt»  wenn  man  (20)  mit  ajl^  multiplicirt,  für  x  alle  Zahlen  0, 1  ,.,n 

setzt  und  addirt.    Ebenso  ist  das  System  (17)  eine  Folge  von  (19). 
Um  eine  Anwendung  dieser  Bemerkung  zu  geben ,  ertheilen  wir  in 

(20)  Yo,  Yi,  ...  Yn  bezüglich   die  Werthe       ^'^    ,  ,  — ,-— ^  -  •  • 
.    Alsdann  werden  nach  (18)  und  nach  den  Gleichungen  in 


der  Anmerkung  auf  Seite  85   yn  und  ya  gleich ^   und  — 


während  alle  übrigen  y^  verschwinden.     Die  (Z  -f  l)te  Gleichung  im 
vorgelegten  Systeme  (20): 

AYi^  Äff-  y^  -{-  A^^yx  +  .  .  .  A^  yn 
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Die  Gleichungen  (19),  (20)  nehmen  die  einfachere  Ge- 
stalt an! 

(21)    .  .  •    Xn  =  en'X^  +  en^X,  +  ...  e^  X^ , 

(22)       ...      Yu  =  ßo^'j/o    +  «1*  J/l    +  •  •  •  ^n*  yn  , 

wenn  man  der  Kürze  wegen  setzt  -i~  =  ^^  •  ^*^  kann  da- 
her die  hervorgehobene  Bemerkung  als  Satz  also  aussprechen: 

(23)  .  .  .  Wenn  (21)  die  Auflösungen  sind  des  Sy- 
stemes  linearer  Gleichungen  (17),  so  sind  (22)  die 
Auflösungen  des  System  es  linearer  Gleichungen  (18). 

Nimmt  man  an,  um  einen  speciellen  Fall  zu  betrachten, 

dass  für  alle  Werthe  von  x  und  A  sei  a^  =  a^,  so  wird  die 

xte  fiorizontalreihe  der  Coefficienten  in  (17)  gleich  der  xten 
Verticalreihe  in  denselben  Gleichungen,  und  diese  Gleichun- 
gen geben,  abgesehen  von  der  Bezeichnung  der  Unbekann- 
ten, in  (18)  über,  wenn  man  setzt  Xx  ==yi.  Da  aber  unter 
dieser  Annahme  die  Werthe  der  Unbekannten,  die  durch  (21) 
und  (22)  ausgedrückt  sind,  einander  gleich  sein  müssen,  wel- 
ches auch  die  Werthe  von  Xx  =  yi    seien,  so  ergiebt  sich  aus 

dem  Vergleich  von  (21)  und  (22),  dass  auch  e^  =  e^ . 

Zu  demselben  Resultat  gelangt  man  auch  durch  den  Ver- 
gleich der  Gleichungen  (6),  (8)  mit  den  Gleichungen  (7),  (9). 
Die  Gleichungen  (6),  (8)  stellen  nämlich,  wenn  A  =  0,  1  . . .  w, 
ein  ganzes  System  von  (n  -f-  1)  Gleichungen  dar.  Ein  zweites 
System  stellen  unter  derselben  Voraussetzung  die  Gleichungen 
(7),  (9)  dar.  Betrachtet  man  in  dem  ersten  System  AjiP,  A^^ 
. , .  Ax"*  als  die  Unbekannten,  in  dem  zweiten  System  -4q*, 
-4,*  . .  .  An"  als  die  Unbekannten,  so  hat  man  zwei  Systeme 
linearer  Gleichungen,  die  sich,  wenn  für  alle  Werthe  von  x 

und  X:  a^  «=  a/  ist,  nur  durch  die  Bezeichnung  der  Unbe- 


geht  daher  über  in  die  Formel: 

A        ^'^       ^  1:4.  lA  _  lA   lA 

Dieselbe  ist*  vom  häufigsten  Gebrauche  in  der  analytischen  Geometrie. 


'.^'^¥1 
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kannten  von  einander  unterscheiden.  Man  hat  daher  AJ^ 
=  A^^y  A,t^  =  -4^*  .  .  .  An^  =  An^j  woraus,  wie  vorhin,  folgt 

Lineare  Gleichungen  von  der  beschriebenen  Art  treten 
auf,  wenn  man  für  die  partiellen  Differentialquotienten  einer 
homogenen  Function  der  zweiten  Ordnung  neue  Variable  ein- 
führt. Denn  bezeichnet  man  die  Summe  H  a^  Xx  xxy  eine 
Function  der  zweiten  Ordnung  in  Rücksicht  auf  die  Variabein. 
a^Q ,  aTj  .  .  .  a^n ,  mit  dem  Zeichen : 

(24) f{x^,x^y...Xn)  =  2^a^XxXxy 

so  kann  man  durch  Einführung  der  neuen  Variabein  X«  und 
unter  der  Voraussetzung,  dass  a^  =  a^j  die  Gleichungen  (17) 
also  darstellen: 

(25) X,  =  if  {Xx). 

Ihre  Auflösungen  (21)  nehmen,  wenn  man  die  Function  F 
definirt  als  die  Summe: 

(26) F(Zo,  Xi,  .  . .  Z„).=  2;ei  Xx  Xx  , 

da  e^  =  e^  ist,  eine  eben  so  einfache  Gestalt  an,   nämlich: 

(27) a;,  =  iF'(X,). 

Diese  Bemerkungen  lassen  sich  kurz  in  folgenden  Satz 
zusammenfassen : 

(28)  ....  Wenn  man  lineare  Gleichungen  von  der 
Form  (25)  auflöst,  so  stellen  sich  die  aufgelösten 
Gleichungen  unter  der  Form  (27)  dar. 

Die  Function  F  nennt  man  die  reciproke  Function 
der  Function  f  und  umgekehrt  f  die  reciproke  Function  von  F. 
Wie  die  eine  Function  von  der  anderen  abgeleitet  werden 
kann,  ist  aus  dem  Vorhergehenden  klar. 

Aus  der  Darstellung  der  Determinante  A  in  (6)  und  (7) 
lassen  sich  noch  andere  Sätze  entwickeln.  Man  kann  näm- 
lich in  dieser  Darstellung  bemerken,  dass  A  in  qA  übergeht, 
wenn  man  für  «»^  «x*  •  •  .  ö^x"  respective  setzt  pax^  Qa»^  •  - . 
(jax",  oder  wenn  man  für  öq*,  a^*  .  .  .  a«'  respective  setzt 
QÜQ*,  (^a|*  .  .  .  gan".    Daher  hat  man  den  Satz: 
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ci  =  ^„.  K  K  ■ 
anacb  ist  das  erete  positive  Glied  der  aus  den  Elementen 
leommengesetzten  Detenninante: 


m„,  Mj  . .  .  m,  die  Zahlen  0,  1  ...  n  bedeuten.  Diese 
ichung  kann  man  auch  so  darstellen: 

AuB  diesem  ersten  Gliede  der  Determinante  entspringen 
alle   übrigen  Glieder    derselben   durch  Permutation  -der 

jren  Indices  der  Elemente  c.  Bei  diesem  Verfahren  wer- 
aber  unter  dem  Suramenzeicben   nur  die   oberen  Indices 

Elemente  a  permutirt,  wahrend  die  Indices  der  Elemente 

anz  ungeändert  bleiben.    Man  hat  dahar: 

Die  Determinante  ^  i  <* "  o^  •••'*,*  verschwindet  nach 
so  oft  zwei  Ton  den  Indices  m^,  m^  .  .  .  ntn  einander  gleich 
I,  und  mit  ihr  die  entsprechenden  Glieder  der  Summe  des 
tten  Theiles  der  letzten  Gleichung.  Da  also  in  dieser 
ime  die  Glieder  fehlen,  in  welchen  zwei  oder  mehrere 
ices  m^,  m^  .  .  .  tttn  einander  gleich  sind,  so  bedeuten  ntg, 
.  .  .  ttin  nur  die  Zahlen  0,  1  ...  h  in  irgend  einer  Reihen- 

Die  Determinante  ^  +  a,"  aJJ  ■  ■  ■  «^  »st  aber  unter  die- 
Voraussetzung  nach  (4)  gleich  +  27+  «o"«,'  .  .  .  os,",  je 
bdem  die  Permutation  Wg  nt,  .  .  .  m,  aus  der  Permutation 
...»  durch  eine  gerade  oder  ungerade  Zahl  von  Pennu- 
[>nen  zweier  Indices  hervorgegangen  ist.  Setzt  man  dem- 
li  für  die  genannte  Determinante  ihren  zuletzt  angegebe- 

Werth  in  die  letzte  Gleichung  und  wirft  das  +  Vorzeichen 
es  Werthes  auf  das  Product  Ä  *  &^  ■  ■  ■  ^m  •  ^'^  ^'1^^'*  ™*"  - 

+  Co»c,i..c;=Z+ao''o,'..a,".2:^„...„,  +  6^6^_..&^_^. 

Da  nun  m^,  t»,  .  .  m.,  wie  man  'gesehen  hat,  die  Zahlen 
L  .  .  »  in  ii^nd  welcher  Beihenfolge  bedeuten,  und  das 
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Product  b°h^  . .  b^  in  der  GleichuDg  das  positive  oder 
tive  Vorzeichen  hat,  je  nachdem  die  Penuutation  ntg  m, 
aua  der  Permutation  0  l  .  .  n  durch  eine  gerade  oder  ung 
Zahl  von  Permutationen  zweier  Indices  hervorgegangei 

>iO  ist  £^„,. .^^  +  b°h^  ..h^  '=2,'+?t/6,',.6.",  und  mai 


■  S+k 


&, 


Z4:  V<=i'  ■•«-"  =  ^+  V 

Um  eine  specielle  Anwendung  des  eben  bewiesenen  ] 
plications-Theoremes  gegenwärtig  zu  haben,  werden  wir 
nächst  ein  algebraisches  Problem  ausführen,  dessen  L< 
abhängt  von  einer  kubischen  Gleichung  in  gleicher  Fon 
(laa  spätere  Problem  der  Eaup^xen  einer  Oberfläche  z^ 
Ordnung,  und  welches  auch  der  Änalysis  in  einzelnen! 
treffliche  Dienste  leistet. 

Es  ist  nämlich  nach  (31): 

p,  ?j  *■  a,  b,  c 

(32)  ...      p',  i",  r'    =    a,  V,  c 

«"-  y"y  ^' 

unter  Toraussetzung  der  Substitutionen: 

p^ax  +  fry   -\- ce        p'  =  ax'   -\-by'  ■\- es' 

(33)  q  =  a'x  -\-  b'y  -|-  c'e        g  =  a'x'  +  h'y   +  c'i 
r  ^  a  X  ■\-  b"y  +  c"  e        r  ^  a"x'  +  b"t/  -j-  c", 

p"  ■-=  aa/'   +  by"   +  ''^' 

(34) q"  =  a'x"  +  b'f  +  cV 

r"  =  o"(/'  -[-  b"y"  +  c'V. 

Da  die  27  Grossen,  woraus  diese  Gleichungen  zusan 

gesetzt  sind,  ii^end  welche  sein  können,  wenn  sie  nu 

Gleichungen  genügen,  so  wollen  wir  annehmen,  dass  x", 

gegebene  lineare  Functionen  der  Variabein  x,  y,  e  sei« 

^"  =  «00^^  +  »oi-V  +  «oi^ 

(^) y"  =  Oio«  +  a„!/  +  a,;« 

z"  =  Oj(,a:  +  o,,y  +  «j^e- 
Unter  dieser  Annahme  werden  nach  (34)  j)",  g^',  r" 
falls  lineare  Ii^mctionen  der  Variabeln  x,  y,  z  und  nacl 
lineare  FnnctioDen  der  Variabein  p,  q,  r  von  der  Fom 
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(36) g"  «=  6,oP  +  Ki  +  ^2^ 

und  man  sieht,  wie  in  (32)  eine  homogene  Function  der  zwei- 
ten Ordnung  von  den  Yariabehi  x,  y,  Zj  in  Determinanten- 
form gegeben  und  mit  einem  Factor  multiplicirt,  durch  die 
Substitutionen  (33)  und  (34)  übergeht  in  eine  homogene 
Function  der  zweiten  Ordnung  von  den  Variabein  p,  QfT  von 
gleicher  Determinanten -Form. 

Die  Coefßcienten  bxx  in  (36)  hangen  aliein  ab  von  den 
gegebenen  Coefficienten  axx  in  (35)  und  den  neun  Substitutions- 
coefficienten  a  b  c  a  .  , ,  über  welche  die  Verfügung  frei 
steht.  Man  kann  daher  die  Frage  stellen,  und  dieses  ist  das 
angekündigte  Problem  ^  ob  die  neun  Substitutionscoefficienten 
sich  so  bestimmen  lassen ;  dass  die  Gleichungen  (36)  die  Gestalt 
erhalten : 

(37) P'  =  ^P,      «"  =  ^'q,     r''  =  A'V. 

Die  Entscheidung  der  beregten  Frage  beruht  darauf  ^  ob 
sich  die  Gleichungen  (34)  durch  die  Substitutionen  (37),  (33) 
und  (35)  als  identische  Gleichungen  darstellen  lassen,  wie 
folgt: 

A  {ax  +hy  +  cd)  =  a  {a^^x  +  a^^y  -f  a^^e) 

+  &    («10^  +  «ll!/  +  «12^)   +  •  •  • 

A'  {ax  +  Vy  -f-  c'z)  ^  a  {a^^x  +  a^^y  +  a^z) 

+  ft'   (Ö^IO^  +  «Uy  +  «12^)   +  •  •  • 

A"  {ax  +  fe"y  +  c'z)  =  a'  {a^^x  +  «01!^  +  «02^) 

+  &"  (ö^io^  +  «iiy  +  «12^)  +  •  •  • 

Die  ßrste  von  diesen  Gleichungen  wird  eine  identische 
unter  den  Bedingungen: 

(«00  —  A)  a  -f  a,o  h  -f  a^^c  =  0 , 

(38) aoia  +  (a,,  —  A)  fe  -f  ajjC  =  0 , 

«02^  +  «12  ^  +  (^22  —  A)c  =  0 . 

Die  Bedingungen  für  die  beiden  folgenden  identischen 
Gleichungen  erhält  man  aus  (38),  wenn  man  den  zu  bestim- 


DetenninBii'ten. 

menden  Grossen   X,  a,  b,   c  den  Index 
anhängt. 

EUmioirt  man  nun  a,  h,  c  aus  (38),  i 
in  A  knbiscbe  Gleichung: 

(39)  .  ■  ■         «Ol.  «11  —  ^'     «^ii 

]   a(|j,  fl,2j  o^j  —  ^ 

deren  Wurzeln  eben  die  zu  bestimmenden 
sind. 

Die  Verhältnisse  der  Substitutionscoeffic 
aus  den  Gleichungen  (3S)  zu  berechnen, 
der  flbrigen  Substitutionscoefficienten  ei^el 
analogen  Gleichungen.  Im  Uebrigen  bleiben 
coefficienten  anbestinimt.  Nur  ihre  Verbal 
angegebenen  Weise  bestimmt. 

Die  angeregte  Frage  ist  hiermit  bejahen 
wir  drucken  das  Resultat  unserer  Untersuc) 
wie  folgt: 

(40)*)  .  .  .  Wenn  x",  y",s"  gegebene  li 
nen  derVariabeln  x,  y,  e  sind  von  df 
lassen  sich  drei  Grössen  l,  i',  A"  als 
kubischen  Gleichung  (39)  und  demnä 

*)  Von  dem  Satze  (10)  wollen  wir  eine  Anwent 
TranBform&tion  und  Integration  der  Jacobüchen  '. 
Crelle'a  Journal  fQi  Mathematik.    Bd.  2i.   p.  1. 

Ea  hat  diese  Differentialgleichung  die  Form: 
-  Adr,  +  Bdt  +  C{^d7,  -7,d^)  = 
wenn  man  darin  A,  B,  C  gegebene  lineare  Func 
bedeuten  läaat: 

ß-=Ojo£  +  aii1  +  «ii, 

In  Determinantenform  stellt  sieb  die  Jocobische 

\di  dt]  0  1=0. 
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stitutionscoefficienten  a,  hy  c,  a  ,  .  durch  (38)  in  den 
Substitutionen  (33)  der  Art  bestimmen^  dass  man 
auf  Grund  dieser  Substitutionen  hat: 


Vy    iy     ^' 


a 

b    e 

X 

y  e 

a' 

V  c' 

• 

x' 

y  ^' 

d' 

h"  c" 

X 

y"^" 

in  welcher  Form  wir  auch  die  Gleichung  in  dem  Folgenden  als  die 
gegebene  betrachten  wollen. 

Setzen  wir  nun ,  indem  wir  drei  Variable  an  Stelle  der  zwei  Varia- 

beln  einfuhren  durch  J  =  — »  ^  =       und  bezeichnen  die  Differentiale 

z  z 

mit  dx^=^x\  dy  ^^^y'y  dz=a  e\  ao  erhält  die  Differentialgleichung  mit 
Rücksicht  auf  die  Bezeichnung  (35)  die  Gestalt: 


^1  yj  si 

zx'  —  xz',   zy — yz\  0 


X 


V\ 


—  0. 


Multiplicirt  man  die  erste  Horizontalreihe  der  Elemente  mit  £  und 
addirt  sie  zur  zweiten  Horizontalreihe,  so  geht  die  Gleichung  nach  (30) 
und  mit  Unterdrückung  des  Factors  z  über  in: 


Ä,    y,    z 


X 
X 


z 


It 


J* 


0. 


v> 

9» 

r 

p\ 

a\ 

1 

T 

Xpy 

U. 

l  r 

Nach  dem  Satze  (40)  kann  man  diese  Differentialgleichung,  indem 
man  für  die  Variabein  x,  y,  z  die  Variabein  p,  q^  r  einführt  und  setzt 
dp  =p\  dq=^  q,  dr^ar,  durch  die  Substitutionen  (33)  überführen  in 
die  Differentialgleichung: 


«0, 
welche  entwickelt  und  durch  p  qr  dividirt  sich  so  darstellt: 

a'-i")|-'  +  (r-i)|  +  (i-r)^  =  o.    - 

Man  sieht  sogleich,  dass  das  Integral  dieser  Differentialgleichung  ist: 
Setzt  man  nun  für  p,  q,  r  dieWerthe  (33)  und  wie  vorhin  ^  s»  irg, 


•  -^  • 
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Das  oben  bewiesene  Multiplications-Theorem  dient  unter 
Anderem  zur  Transformation  gewisser  Functionen-Formen,  die 
wir  jetzt  vorführen  werden. 

Es  seien: 

irgend  welche  gegebene  (w  +  1)  Functionen  von  einer  gleichen 
Zahl  der  Variabein  fl?Q,  a;,  .  .  o?« .  Wir  substituiren  för  diese 
(n  +  1)  Variable  eben  soviel  neue  Variabein  y^y  Vi  -  >  Ifnf  in- 
dem wir  die  ersteren  gleichsetzen  irgend  welchen  gegebenen 
Functionen  der  neuen  Variabein ;  was  wir  ausdrücken  wollen 
mit  den  symbolischen  Gleichungen: 

In  dieser  Voraussetzung  hat  jede  der  oben  angegebenen 
Functionen  a^  zwei  Arten  von  partiellen  Differentialquotien- 
ten aufzuweisen ;  deren  Symbole  sind: 

dx^  '      dy'x  ' 
Wenn  wir  dieselben  bezeichnen  respective  mit: 

so  lehrt  die  Differentialrechnung ,  dass  man  hat: 

^ir   —  %    ayx   ^^^    dyx^    '    '    ^n    ayx 

Setzen  wir  nun  ^-^  =  ^a ;  ^^  '^^  ^^®  letzte  Gleichung 

gerade  die  Bedingungsgleichung  des  Multiplications-Theore- 
mes  (31),  nach  welchem  man  hat: 


ysszri^  80  hebt  sich  z  ganz  fort,   nnd  man  erhält  das  Integral  der 
Jacobischen  Differentialgleichung  in  der  Gestalt: 

(a^-^hn+c)^^''^"^  .  {ai+h'ji+cY^""^^  .  (a"4+rij+c")<^-^'J«  Consfc. 

Die  Exponenten  X,  X\  l"  in  dieser  Integralgleichung  sind  die  Wnr- 
zelu  der  kubischen  Gleichung  (39),  die  Verhältnisse  der  Goefficienten 
abca' . . .  sind  aus  den  Gleichungen  (38)  zu  berechnen.  Die  Goefficien- 
ten selbst  haben  nur  durch  ihre  Verhältnisse  Einfluss  auf  die  Integral- 
gleichung, da  man  für  die  willkürliche  Gonstante  der  Integration  auch 
jede  andere  setzen  kanu. 

Hsssa,  analyt.  Geometrie  d.  Banmes.   3.  Aufl.  7 
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^'  ■ ^^d^o-Wt-'sV"  ^ 

^d(r„'Bx,'  ■  ■  dx^  ■      '^  dy«  dy,  '  '  Byn  ' 
Detenmnanten-Ausdrficke,  wie  diejenigen,  woraus  die  letzte 
leichung  zueammengesetzt  ist,  treten  aaf  bei  der  Transfor- 
ätion   rielfacher  Integrale.      Man  bezeiclinet  sie  mit  einem 
imeinsapaen  Namen. 

Sind  nämlich  m  Functionen  von  einer  gleichen  Zahl 
ariabeln  gegeben,  so  nennt  man  die  aus  den  m^  ersten  par- 
)llen  Differentialquotienten  dieser  Functionen  gebildete  Deter- 
Inante  Functional- Determinante.  Transfonnirt  man  die 
gegebenen  Functionen  durch  irgend  welche  Substitutionen 
ner  gleichen  Zahl  neuer  Variabeln,  so  hat  man  neben  der 
nannten  Fuactional-Determinante  eine  Functional-Determi- 
inte  der  Substitutionen  und  eine  Functional- Determinante 
r  gegebenen,  aber  transformirten  Function.  Zwischen  ihnen 
steht  die  Gleichung  (41),  welche  sich  zu  weiterem  Gebrauch 
Worten  so  wiedei^eben  lässt: 

2)  ,  .  .  .  Die  Functional-Determinante  gegebener 
ansformirten  Functionen  ist  gleich  dem  Producte 
is  der  Functional-Determinante  der  Substitutio- 
!n  und  der  Functional-Determinante  der  gegebe- 
!D  Functionen. 

Nach  dem  Multiplications- Theorem  (31)  läest  sich  das 
:oduct  zweier  Determinanten  als  eine  Determinante  darstel- 
Q.  Die  partiellen  Differentialquotienten  der  letzteren,  nach 
ren  Elementen  genommen,  lassen  sich  durch  die  partiellen 
ifferentialquotienten  der  Factoren  ausdrScken,  wie  der  fol- 
nde  Satz  lehrt: 

1)  .  .  .  Wenn  6'=  2;+  Co''c,'  .  .  c„"  und 

^  =  2:+o„«o,'..a,",         B  =  2;+V&i' ••*-"> 
I  ist  unter  der  Bedingung:' 

c^  =  o  -  6^»  +  n  -  Ä_i  +  ■  •  •  o,"  6,' 
cht  allein  C ^  A  .  li,  an u dem  auch: 
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Auf  Grund  von  (7)  und  (10)  stellt  sich  die  Determinante 
C  so  dar: 


ae«^    "     •    dc,\  ^  dc^ 


Da  das  Element  6^  nur  in  den  Elementen  c,^,  c}  .  .  c^  der 

Determinante  C  =  A  .  B  enthalten  ist,  so  erhält  man  durch 
Differentiation  der  angegebenen  Gleichung  nach  6j : 

a6^     dc^   ^  ^  dci  ^'  ^     dci  ^ 

Mnltiplicirt  man  diese  Gleichung  mit  Aj^,  setzt  hierauf 

für  ft  nach  einander  die  Zahlen  0  1  .  .  n  und  addirt,  so  ver- 
sch\?inden  nach  (9)  und  (7)  alle  Glieder  des  rechten  Theiles 
der  Summe  mit  Ausnahme  desjenigen  Gliedes,   welches  den 

Factor  — ,  enthält   und  den  Werth  A  — r   annimmt.     Wir 
dcj^  -^ 

erhalten  demnach: 


dci  dc^ 


'X 


eine  Gleichung,  welche  mit  Unterdrückung  des  Factors  A  auf 
beiden  Seiten  und  mit  Einführung  der  Bezeichnung  (10)  den 
letzten  Theil  des  Satzes  (43)  beweiset. 

Die  Bemerkung,  dass  die  letzte  Gleichung  des  Satzes  (43) 
gerade  so  zusammengesetzt  ist  aus  den  partiellen  Differential- 
quotienten der  Determinanten  C,  -4.,  B,  wie  die  Bedingungs- 
gleichong  desselben  Satzes  aus  den  Elementen  derselben  Deter- 
minanten, wird  nicht  allein  zur  leichteren  Auffassung  des 
Satzes  beitragen,  sondern  auch  Gelegenheit  geben,  weitere 
Sätze  aufzustellen. 

Wir  wollen  nicht  unterlassen,   auch  darauf  aufmerksam 

zu  machen,   dass  sich   der  partielle  Differentialquotient  — ^ 

dc^ 

als  die  Summe  von  Quadraten  darstellt,  wenn  die  Elemente 
der  Determinante  A  den  entsprechenden  Elementen  der  Deter- 
minante B  gleich  werden. 

•       7* 


Zum  Schlüsse  sei  noch,  erwähnt,  dass  der  Satz  (43)  sich 
auf  höhere  Ordnungen  der  DifTerentialquotienten  der  drei 
rminanten  erweitem  ISsat. 
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inze  homogene  Functionen.    Anwendungen 
der  Determinanten. 


Von  gleicher  Wichtigkeit  als  die  Determinanten  sind  die 
nschaften  der  ganzen  homogenen  Functionen  fflr  die  ana- 
^e  Geometrie.  Diese  Eigenschaften  zu  entwickeln,  in- 
n  sie  in  dem  Folgenden  eine  Anwendung  finden,  wird 
chet  unsere  Aufgabe  sein. 

Es  ist  eine  charakteristische  E^enschaft  der  ganzen  homo- 
n  Function  t 

/"{«o»  a:,,  .  .  .  x„) 

(»  -j-  1)  Variabein  Xg,  x^  .  .,.  x»  vom  jrten  Grade,  dass: 

.   .      ^fi-C^i  a;,,   .  .  .  Xn)  =  f(XQt,  x^t,   .  .  .  Xnf). 

Denn  wenn  eine  ganze  Function  (1)  der  Gleichung  (2) 
gt,  so  ist  sie  zugleich  eine  homogene  Function. 
Die  Gleichung  (2)  hat  man  als  eine  identische  Gleichung 
etrachten,  in  welcher  die  beiden  Theile  der  Gleichung 
nur  in  der  Form  von  einander  unterscheiden. 
Differentürt  man  daher  die  Gleichung  (2)  nach  t,  und 
nach  der  Differentiation  /  =  1,  so  erMlt  man  die  iden- 
e  Gleichung: 

p . /-(a;,,  a:, ,...  fl^,}  -  V' (a^o)  +  iCi r  (*i) +  ■"*•/'(*")  ■ 
Die  zweimalige  Differentiation  nach  t  etgiebt,  wenn  man 
it  t=l  setzt,  folgende  identische  Gleichung: 
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(4) Pip-l)riXo,Xt,..Xn)  = 

Dnrch  dreimalig«,  viermalige  Differentiation  lassen  sich 
aas  (2)  in  gleicher  Weise  neue  identische  Gleichungen  her- 
leiten, auf  welche  wir  weiter  kein  Gewicht  legen,  weil  wir 
Ton  ihnen  im  Folgenden  keine  Anwendung  machen  werden. 

Es  seien  nun  a°,  ö',  .  .  .  a",  («  +  1)  gegebene  ganze 
homogene  Functionen  der  Yariabeln  x^,  x^,  .  .  .  x„  respec- 
tive  Ton  den  Graden  P\„P\y  •  •  -Pn-  Bezeichnet  man  die  Dif- 
ferentialqnotienten  dieser  Functionen,  nach  den  (n  -j-  1)  Yaria- 
beln genommen,  der  Efirze  wegen  mit  dem  Zeichen  ^ —  ^  a^, 
so  hat  man  nach  (3)  das  System  identischer  Gleichungen: 
p^a"  =  Oj"  «a  +  o,"  a;,  +  .  .  .  (u"  a^, 


it„a*=  «„"a;^  -f-  o,"  j;,  -f-  .  .  ,  o,"  a:, . 

Diese  Gleichungen  kann  man  als  lineare  betrachten,  wenn 
man  die  Yariabeln  ar^,  x^,  .  .  .  x„,  wie  sie  zu  T^e  treten, 
nicht  wie  sie  in  den  Functionen  a^,  a^,  .  .  .  ci^  und  in  ihren 
Differentialquotienten  enthalten  sind,  als  die  unbekannten 
ansieht.  In  dieser  Yoraussetzung  haben  sie  die  Form  der 
tileichungen  (17)  der  vorhergehenden  Vorlesung,  welche  durch 
Auflösung  die  Gleichungen  (19)  ergabt. 

Löst  man  die  identischen  Gleichungen  (5)  nach  den  be- 
zeichneten Unbekannten  auf,  so  erhalt  man  ebenfalls  iden- 
tische Gleichungen,  die  wir  in  folgender  zusammenfassen 
können ; 

{%)...  A.Xt  =  A^p„  d»  +  A^pta^  +  .  ..  A;  j»,  o" . 

In  ihr  haben  A  und  A^  die  Bedeutung  einer  Determi- 
nante und  ihree  partiellen  Differentialquotienten,  nämlich: 


(7)  ...  X  = 


3«x 
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Die  Determinante  A  ist  unter  den  angegebenen  Voraus- 
setzungen eine  Functional-Determinante  oder  präciser 
die  Determinante  der  Functionen  a^,  a*  .  .  .  a*,  aus 
deren  Differentialquotienten  sie  zusammengesetzt  ist.  Sie  ver- 
schwindet nach  (6)  für  dasjenige  System  Werthe  der  Varia- 
behi;  für  welches  die  Functionen  verschwinden;  aus  deren 
partiellen  Differentialquotienten  sie  zusammengesetzt  ist.  Man 
hat  daher  den  Satz: 

(8)  .  .  .  Wenn  (n  +  1)  ganze  homogene  Functionen 
von  eben  so  vielen  Variabein  für  ein  System  Werthe 
dieser  Variabein  verschwinden,  so  verschwindet 
auch  die  Determinante  dieser  Functionen  für  das- 
selbe System  Werthe  der  Variabein. 

Durch  Differentiation  der  identischen  Gleichung  (6)  nach 
Xx  erhält  man  die  ebenfalls  idcDitische  Gleichung: 

'^  +  "^  ■'■''  ^    ^2po  «2  +  ^i  J»!  «i  +  •  •  •  ^x"!*»  o," 


+  ä^l'0«»+  -g^  Pl  «•  +  •  .  .  s/-Pn  «"  . 

Zieht  man  von  dieser  Gleichung  die  mit  p^y  multiplicirte 
Gleichung  (6): 

Ä  =  A^^  a^  +  .^l  ^'i  +  .  .  .  ^;  a;^ 

aus  der  vorhergehenden  Vorlesung  ab,  so  erhält  man: 

dÄ 
-4(1  -  Po)  +  äl;,  *«  =        ^>i(Pi-i'o)  +  .-^:a;(p.-i'o) 

(9) "     ,a^«°     „,dAi  Sä; 

+  öi^P»«  +  a^  Pi «'  +  •  •  •  i^^P' «'  • 

Differentiirt  man  dagegen  die  Gleichung  (6)  nach  xi,  so 
erhält  man,  wenn  man  die  mit  jMq  multiplicirte  Gleichung  (8): 

der  letzten  Vorlesung  abzieht: 

dA 

g^  «,  =  Aü  aji (p,  -  j^o)  +  •  • .  ^;  or(i'» -Po) 

(10)  •  •  •  ■  BA?       „     dA^      .  aA_» 
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Wenn  nun  für  ein  System  Werthe  der  Variabeln  die 
Functionen  a®,  d^  .  .  .  a^  sämmtlich  verschwinden,  so  erhält 
man,  da  unter  dieser  Voraussetzung  auch  A  verschwindet, 
für  dieses  System  Werthe  aus  (9)  und  (10)  die,  freilich  nicht 
mehr  identischen  Gleichungen: 


(11) . 


dA 
dA 


^x  ^x  iP\  —  2^«)  +  •  •  •  ^;  ^;  ^Vn  —Po)  f 


dx^ 


Xn  =  A^  al  (i>,  -i)„)  +  . . .  .4;  al  Qin  —  p«) , 


deren  rechte  Seiten  verschwinden ,  wenn  ^>„  =  j>,  =  .  .  ==  j)^ . 
Daraus  folgt  der  Satz: 

(12)  .  .  .  Wenn  (n  +  1)  ganze  homogene  Functionen 
von  eben  so  vielen  Variabeln  und  von  gleichen 
Graden  für  ein  System  Werthe  der  Variabeln  ver- 
schwinden, so  verschwinden  auch  die  Determi- 
nante dieser  Functionen  und  ihre  ersten  partiellen 
Differentialquotienten  für  dasselbe  System  Werthe 
der  Variabeln. 

Sind  dagegen  2>„  =  2>^  ««  . .  =|>„_i^  und  von  j)„  verschieden, 
so  hat  man  nach  (11): 


(13) 


'öA 

■■A —  =  ^C 


dx; 


=  a« 


An(P    -Po) 
J  n  (PnjzjA  . 


Diese  Gleichungen  beweisen  den  Satz: 

(14)  .  .  .Wenn  von  (w -|-  1)  ganzen  homogenen  Func- 
tionen eben  so  vieler  Variabeln  n  Functionen  von 
demselben  Grade  sind,  und  es  verschwinden  alle 
(n  +  1)  Functionen  für  ein  System  Werthe  der 
Variabeln,  so  sind  für  dieses  System  Werthe  der 
Variabeln  die  partiellen  Differentialquotienten  der 
Determinante  der  (w  +  1)  Functionen  proportional 
den  entsprechenden  partiellen  Differentialquotien- 
ten der  ungleichgradigen  Function. 

Mit '  derselben  Leichtigkeit   lasst  sich   endlich   aus    den 
Gleichungen  (11)  der  allgemeinere  Satz  ablesen: 
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(15)  .  .  .  Wenn  unter  («  +  1)  ganzen  homogenen 
ictionen  a",  a',  . .  •  a"  eben  bo  vieler  Variabein  die 
tctionen  a",  a',  ,  ,  .  o"^'  von  demselben  Qrade 
I,  und  es  verschwinden  eämmt1iche(n-t' 1)  Func- 
len  für  ein  System  Werthe  der  Variabeln,  so  hat 
1  für  dieses  System  Werthe  der  Variabein  die 
ichungen: 

dA  -p    da^     ,     „  8a"'  +  '     ,  p  Sa- 

■reichen  die  Ausdrücke  Pm,  Pm  +  i,  ■  ■  ■  Pn  nnab- 
gig  sind  von  dem  besonderen  Werthe  von  i.. 

Wir  legen  auf  diese  vier  Sätze  deshalb  ein  Grewicht,  weil 
lieh  eignen ,  einem  fühlbaren  Mangel  in  der  Eliminations- 
orie,  freilich  nur  in  einzelnen  flUIen,  abzuhelfen.  Es 
:n  nämlich  Bezout  uDd  Sylvester  dat^ethau,  wie  die 
lination  einer  Unbekannten  aus  zwei  Gleichungen  irgend 
;her  Grade  sich  zurückführen  UUst  auf  die  Elimination 
rerer  Unbekannten  aus  linearen  Gleichungen.  Das  Resul- 
der  Elimination  enthält  niemals  einen  überflüssigen  Factor. 
Versuche,  dieses  Eliminationsverfahren  auf  mehr  als  zwei 
Hebungen  auszudehnen,  haben  den  gewünschten  Erfolg 
it  gehabt,  ausser  in  speciellen  Fällen.  Das  Resultat  ist 
Allgemeinen  nicht  rein)  sondern  immer  mit  einem  Ober- 
ligen Factor  angethan. 

Die  speciellen  Aufgaben  der  Elimination,  welche  uns  in 
er  and  der  folgenden  Vorlesung  beg^nen,  werden  wir 
Hülfe  der  hervorgehobenen  Sätze  lösen  kSnnen  ohne  Ein- 
übung eines  überflüssigen  Factors. 
Als  ein  Bebpiel  zur  Anwendung  des  Satzes  (8)  wählen 
die  Aufgabe: 

.  .  .  Die  Bedingungsgleichung  zu  finden,  welche 
homogenen   Coordinaten  von  vier  Punkten  er- 

len  müssen,  wenn  die  Punkte  auf  einer  und  der- 

>en  Ebene  liegen. 

Es  seien  («oy^^oPo),  (a:, y,  ?, ;>,),  (x,y,e^pj),  (»sys^aft) 
Coordinaten  der  vier  Punkte,  und 
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ax  -\-  vy  -j-  WZ  -^  rp  =:  0 
die  Gleichung  der  Ebene,   ÄlBdann  hat  man  die  Be 

ux„  +  vf/n  +  W^n  +  rp^  =  0 
ux,  +  vy,  +  WZ,  +  »"J»!  =  0 
ux.^  +■  ryj  +  wifj  +  rpj  =  0 

Man  hat  hier  also  vier  lioeare  homogene  Fun 
Variabeln  u,  v,  to,  r,  welche  für  ein  System  Wi 
Variabein  verschwinden.  Der  Satz  (8)  giebt  d 
Bedingung^leichung : 

:  ^0.  y<»  H>  Po 

(17) '^"    !'"    '"    ^'     =0. 

I  «i.    ?).    h>    Pj  I 

I  *s>     ffsj    «3.    i'a  1 
Man  druckt  dieeelbe  durch  rechtwinklige  Coor 
vier  Punkte  aus,   indem  man  p^  ^  Pi  '=^  Pi  "=  Pa 

«0»  yt»  «0.    1  ' 

fl8) *"    ^"    *'"      ^     -  0. 

I  ^i.  y».  ^*.    1  I 

I  ^31  J/J.  ■»3'  '  I 
Aber  dieses  ist  eine  andere  Form  Mr  dieselbe  I 
gleichung,  die  wir  in  der  ersten  Vorlesung  unter 
677  =  0  angedrückt  haben.  Um  den  linken  Theil 
angeführten  Gleichung  (18)  auf  die  Form  von  I 
zuführen,  bat  mau  mehrere  Sätze  der  siebenten  V 
Anwendung  zu  bringen.  Derselbe  erhält  durch 
Anwendung  des  Satzes  (4)  zunächst  die  Gestalt: 

I;    a'o-    So,    «0  I 


Dieser  Ausdruck  gebt  durch  wiederholte  Attw 
Satzes  (30)  über  in: 
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1>    ^0^             Vo» 

1 

^07            1 

0,   0?,  —  äJo,   yi  — yoi- 

.    ^1  —  ^0 

-  0,      X2  —  a?o,      ^2  —  »o; 

^2  —  ^0 

0,    a?3       a:o;    t/g       j/oi 

^3          ^0 

und  erhält  nach  (14)  die  Gestalt: 

■ 

^1— ^o;     Vx^-yo}     ^i  — 

«0 

(19)      - 

^2        ^o>     1/2        yo>     ^2 

«Oi    == 

^3     ^of  y%    yo9  ^3 

^0: 

Es  ist  dieses  derselbe  Ausdruck  von  6il  in  (15)  der  er- 
sten Vorlesung  nach  den  dort  folgenden  Substitutionen  (17). 

Wir  haben  in  der  dritten  Vorlesung  die  Bedingungs- 
gleichung (15)  der  Involution  aufgestellt: 

(20)  (Ao-f*,)(A,-  ^2)(A2— fto)  +  (^)-  ^i)(f*i— ^2)(f*2-^o)  =  ^> 

als  das  Resultat  der  Elimination  von  Aft  und  ^  (A  -f-  ft)  aus 
den  daselbst  vorhergehenden  Gleichungen ^  welche  sind: 

^(^  —  ii^  +  t^)  (^0  +  f^o)  +  '^of^o  =  0, 

(21)  ...    A^u  -  i  (A  +  ft)  (A,  +  (i,)  +  A,ft,  =  0, 

A^  —  ^  (A  +  (t)  (A2  +  n)  +  ^2f*2  =  (>• 

Es  soll  sich  jetzt  nicht  darum  handeln,  das  Resultat  der 
Elimination  (20)  von  dort  zu  verificiren,  sondern  unmittelbar 
durch  Elimination  der  genannten  Grossen  aus  den  Gleichun- 
gen (21) :  die  Form  der  Bedingungsgleichung  (20)  zu  ent- 
wickeln. Diese  Form  ändert  sich  y  wenn  man  Aq  mit  (Iq,  oder 
Aj  mit  fijy  oder  Aj  mit  fi^  vertauscht ,  obwohl  die  Vertauschung 
der  Natur  der  Sache  nach  erlaubt  ist.  Ausserdem  kennt  man 
noch  drei  andere  einfache  Formen  derselben  Bedingung.  Wir 
stellen  uns  demnach  die  Aufgabe: 

(22)  ....  Durch  Elimination  der  Unbekannten  Afi 
und  a^-^-fi)  aus  den  Gleichungen  (21)  die  sieben 
Formen  der  Bedingungsgleichung  der  Involution 
abzuleiten. 

Wenn  man  die  Gleichung  (21)  homogen  macht  und  mit 
^/  die  Determinante  bezeichnet: 


A'. 

A', 

A« 

'    '»'0    } 

X  « 

A«- 

.  t^o', 

n\ 

/»«": 
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—  ^  =  (fio-f*i)(^l-f*2)(^i-^ü)  +  (^ü-^i)(f*i-^2)(f*2-f*o)7 

(28)     — Z/  =  (/i(,-(l'i)(A,-A2)(ft2-^ü)+  (^0~^l)(f*|-f*-2)(*2-f*o)^ 

Um  die  drei  anderen  Formen  f(ir  ^  abzuleiten ;  multi- 
plieiren  wir  diese  Determinante  mit  der  Determinante  M: 


(29) Jf  = 


in  welcher  die  oberen  Indices  der  Elemente  Exponenten  sein 
sollen^    In  dieser  Voraussetzung  ist: 

(30)  ...     Jlf  =  -  (Ao  -  fto)  (N  -  ^)  (^  -  ^o), 

und  das  Product  der  beiden  Determinanten  (23)  und  (29)  stellt 
sich  als  eine  Determinante  dar  wie  folgt: 

|(A-A<,)(A-f*o);    (^o-^o)(^o-f*o)»     (f*o-^o)  (f*o-/*o) 

(31)z^Jlf-(A~A0(A-.^0,    (^o-^i)(^o-f*i),     iN-^i)(N-(^i) 

1(A-  Aj)  (A-fAj),    (Ao-  A^)  (Ao~ft.^),    (|üo-*2)  (f^o-f*?)' 

Da  in  dieser  Determinante  die  Elemente  der  ersten  Hori- 
zontalreihe verschwinden  mit  Ausnahme  des  ersten^  so  hat 
man  nach  (12)  der  vorbeigehenden  Vorlesung: 

(Ao— A,)(Ao--ft,),     (f*o— ^i)(f*o— f*i) 
(Ao— Aj)  (A„-  ftj)^     (N—^z)  (#*o~f*2) 
und  wenn  man  durch  (30)  dividirt: 

(Ao--A,)(Ao— fti)^     (/*o  — ^i)(Po  — ^) 
(Ao— A2)(Ao— ftj),     (fto— ^2)(f*o-f*2) 


^-af=(A-Ao)(A-fio) 


(32)     J^r^ 


^  —  H 
oder  entwickelt: 

(33)  .  .  .    ^=r^{(Ao-A,)(Ao-^)(f*o-^2)(f*o-f*2) 

—  (Ao-A2)(Ao— fijYCf^o— -^OCf^o  —  f^OI- 
Da  die  Determinante  J  nur  ihr  Vorzeichen  ändert,  wenn 
man  die  Indices  0  und  1  oder  0  und  2  vertauscht,    so  er- 
hält man  durch  diese  Vertauschungen  aus  (33)  folgende  Glei- 
chungen : 
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^  =  T-TIT.  ((^1  -  -^a)  (^i  -  **2)  (/*!  —  ^o)  {H  -  fto) 

,o.N  —  ('^i  "-  ^o)  (^i  -  Po)  (f*i  —  ^2)  (Pi  — f*2)}  y 

(04;  ... 

^  =  -[7:1^,   {(^2  —  ^0)  (^2  — f*o)  (f*2  -  ^1)  (f*2  -  f*l) 

—  (^2--^l)(^2'-f*l)(f*2— ^o)(f*2  — f*o)}- 

Es  ist  in  der  sechsten  Vorlesung  die  kürzeste  Entfer- 
nung "R  zweier  geraden  Linien  L  und  L^  im  Baume  in  der 
Gleichung  (10)  ausgedrückt  worden.  Derselbe  Ausdruck  stellt 
sich  in  Determinantenform  so  dar: 


a, 


a 


(35). 


B  = 


—  1 


Bin  (X  X,) 


a. 


a 


\i 


bi — 6 ,    Ci  —  c 
ßt/         Y\ 


In  demselben  bedeuten  a^  &^  c  die  Coordinaten  eines  Punk- 
tes 0  auf  der  geraden  Linie  Z,  welche  mit  den  Coordinatenaxen 
Winkel  bildet;  deren  Cosinus  sind  a,  /);  y\  und  a^^  &i,  c^ 
bedeuten  die  Coordinaten  eines  Punktes  1  auf  der  geraden 
Linie  L^y  welche  mit  den  Coordinatenaxen  Winkel  bildet^ 
deren  Cosinus  a^,  /3j,  y,  sind. 

Wählen  wir  nun  auf  der  geraden  Linie  L^  beliebig  einen 
Punkt  2  mit  den  Coordinaten  a^j  &2;  ^2;  dessen  Entfernung 
von  dem  Punkte  1  sei  \  und  auf  der  geraden  Linie  L  einen 
Punkt  3  mit  den  Coordinaten  a^^  b^y  c^,  dessen  Entfernung 
von  dem  Punkte  0  sei  2 ^  so  haben  wir: 


la  =  a^  —  a.       Iß  ^=b^  —  6,       ly 
^i«i  =  Ö2  — «n    ^i/'i  =  *2  — ^1?     hVx 


C3  —  Cy 

Co    """"    Cj  . 


Durch  Substitution  der  Werthe  von  a,  /3  .  .  a^  .  .  in  (35) 
und  Anwendung  des  Satzes  (30)  der  siebenten  Vorlesung^ 
geht  jene  Gleichung  über  in: 


(36)     niiJ8in(LX,)  = 


a^  —  a,    fej  —  by    C|  —  c 
62  —  by    Cq  —  c 

h  —  ^y    ^3  —  ^ 


Ö2  —  ^; 
^a  —  ^; 


Da  der  rechte  Theil  dieser  Gleichung  den  sechsfachen 
Inhalt  des  Tetraeders  0  12  3  ausdrückt  ^  so  haben  wir  den 
Satz  bewiesen: 
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(37)  .  .  .  Der  sechsfache  Inhalt  eines  Tetraeders  ist 
gleich  dem  Producte  zweier  gegenüberliegenden 
Kanten^  der  kürzesten  Entfernung  un.d  des  Sinus 
des  Neigungswinkels  derselben  beiden  Kanten. 

(38)  ....  Die  Länge  der  Tangente  zu  bestimmen, 
welche  von  einem  gegebenen  Punkte  an  einen  ge- 
gebenen Kegelschnitt  gezogen  ist. 

Es  seien  a^  h,  c  die  Coordinaten  des  gegebenen  Punktes 
und  /*=0  die  homogene  Gleichung  des  Kegelschnittes.  Als- 
dann berührt  die  von  dem  gegebenen  Punkte  an  den  Kegel- 
schnitt gezogene  Tangente  in  dem  Punkte  den  Kegelschnitt, 
in  welchem  die  Polare: 

Ä-^xf'ia)  +  yrib)  +  iif{c)  =  () 

den  Kegelschnitt  trifft.  Ist  nun  r  die  Länge  der  Tangente, 
so  hat  man  die  Kreisgleichung: 

<p  ^  {xc  —  0ay  -j-  (y^  —  ^6)^  —  r^c^z^  =  0, 

und  es  ist  die  Aufgabe,  aus  den  drei  Gleichungen:  f=^0, 
9  =  0,  -4  =  0  die  homogenen  Coordinaten  x,  y,  e  des  Be- 
rührungspunktes;  welche  allen  drei  Gleichungen  zugleich  ge- 
nügen,  zu  eliminiren.  Das  Resultat  der  Elimination  muss 
eine  in  r^  quadratische  Gleichung  sein,  weil  man  von  dem 
gegebenen  Punkte  zwei  Tangenten  an  den  Kegelschnitt  ziehen 
kann.  Dieses  Resultat  wird  sich  in  zwei  verschiedenen  For- 
men darstellen  lassen. 

Mit  den  genannten  Functionen  verschwindet  nach  (8) 
auch  ihre  Determinante  vom  zweiten  Grade  der  Variabein. 
Man  hat  daher  die  sechs  Gleichungen;  ebenfalls  vom  zweiten 
Grade:* 

f^O,     9  =  0,     z/  =  0,     xA  =  0,     yA  =  0,     8A  =  0. 

Aus  diesen  Gleichungen  lassen  sich  nun  die  sechs  Quadrate 
und  Producte  der  Variabein  wie  aus  linearen  Gleichungen 
eliminiren. 

Man  hat  aber  auch  nach  dem  Satze  (14): 
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(40)  ....  Wenn  die  Ecken  eines  Viereckes  gegeben 
sind  als  die  Schnittpunkte  zweier  durch  ihre  Glei- 
chungen gegebenen  Kegelschnitte^  die  Gleichung 
der  Diagonalpunkte  des  Viereckes  zu  bestimmen. 

Sind  f^O  und  9?  =  0  die  homogenen  Gleichungen  der 
gegebenen  Kegelschnitte^  so  ist  bekanntlich  f  -\-  X(p  s^O  die 
Gleichung  eines  jeden  Kegelschnittes;  der  durch  die  vier 
Schnittpunkte  der  gegebenen  Kegelschnitte  geht.  Bei  rich- 
tiger Bestimmung  von  Ä  stellt  also  die  letzte  Gleichung  auch 
ein  Linienpaar  dar^  welches  durdi  die  vier  Schnittpunkte 
geht. 

Bezeichnet  man  mit  Xy  y,  0  die  Coordinaten  des  Schnitt- 
punktes des  Linienpaares ;  des  Diagonalpunktes  ^  so  gelten 
für  diesen  die  Gleichungen: 

r(x)+w{^)  =  o,  ny)+w{y)^o,  r(^)+A()p'(^)=o, 

A^nux  •\-  vy  '\'  WZ  ^^Oy 

wovon  die  letzte  Gleichung  den  Diagonalpunkt  darstellt. 

Nach  der  Elimination  von  X  hat  man  nun  folgende  sechs 
Gleichungen : 

xA^Oy       yA^O,       zA^O, 

aus  welchen  die  sechs  Quadrate  und  Producte  der  Variabein 
wie  aus  linearen  Gleichungen  zu  eliminiren  sind,  um  die  Glei- 
chung iS  BS  0  der  Diagonalpunkte  vom  dritten  Grade  zu  er- 
halten,  welche  sich  wieder  in  drei  lineare  Factoren  zerlegen 
lässt. 

An  die  beiden  vorhergehenden  Aufgaben ;  die  in  den  Re- 
sultanten 12  «»  0  und  S  ^=0  ihre  Erledigung  gefunden  haben, 
schliesst  sich  naturgemäss  die  Aufgabe  der  Zerfallung  dieser 
Gleichungen  in  ihre  linearen  Factoren  an. 

Man  wird  finden,  dass  diese  Gleichungen  sich  so  zu  ein- 
ander stellen,  wie  eine  gewohnliche  biquadratische  Gleichung 
zu  der  bekannten  kubischen  Gleichung,  von  welcher  die  Losung 
der  erstereu  abhängt.  Wie  nämlich  die  Wurzeln  der  biqua- 
dratischeu  Gleichung  sich  linear  durch  die  Wurzeln  der  kubi- 
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sehen  Gleichung  ausdrücken  lassen,  so  stellen  sich  auch  die 
Factoren  von  R  als  lineare  Ausdrücke  der  Factoren  von  S  dar. 
Die  Wahrheit  dieser  Bemerkung  liegt  jedoch  nicht  so  auf 
der  Hand  wie  die  Lösungen  der  vorhergehenden  beiden  Auf- 
gaben; man  wird  erst  zu  suchen  haben. 

(41)  .  .  .  Drei  gerade  Linien  Lq,  L^,  L^  sind  im  Räume 
gegeben,  eine  vierte  gerade  Linie  L  gleitet  an 
ihnen  hin,  indem  sie  jede  der  gegebenen  geraden 
Linien  schneidet;  es  soll  erstens  die  Relation  ge- 
funden merden  zwischen  den  Cosinus  der  Neigungs- 
winkel, welche  die  gleitende  gerade  Linie  L  mit 
den  Coordinatenaxen  bildet,  und  zweitens  der  geo- 
metrische Ort  dieser  geraden  Linie. 

Die  Auflösung  der  vorgelegten  Aufgabe  beginnen  wir  mit 
der  Aufstellung  der  analytischen  Bedingungen  der  Aufgabe. 
Zuvörderst  brauchen  wir  die  Gleichungen  der  gegebenen  ge- 
raden Linien  L^,  Z^,  Zj: 

(42)  bo-yo+r,ßo=0,    b,^y,  +  r,ß,=0,    b,-^y,+r,ß,=^0, 
^0—^0+^^0=0,    c,— ^i  +  r,yi=0,    Cj— ^2+^2^2=0. 

Es  bedeuten  hier,  im  Anschlüsse  an  die,  in  (8)  und  (9) 
der  sechsten  Vorlesung  eingeführten  einfachen  Bezeichnungen, 
Oq,  &o,  Cq  die  Coordinaten  eines  auf  der  geraden  Linie  Lq 
gegebenen  Punktes  und  Xq^  y^y  0q  die  Coordinaten  eines  be- 
Uebigen  Punktes  0  auf  derselben  geraden  Linie;  die  Ent- 
fernung der  beiden  genannten  Punkte  ist  mit  r^  bezeichnet  und 
die  gegebenen  Cosinus  der  Winkel,  welche  Lq  mit  den  Coor- 
dinatenaxen bildet,  mit  «0;  /'o;  ^o*  Gleiches  gilt  von  den  beiden 
anderen  geraden  Linien  X,  und  L2 .  Um  jedoch  weitere  Be- 
zeichnungen zu  ersparen,  werden  wir  fortan  unter  0, 1, 2  nicht 
mehr  beliebige,  sondern  diejenigen  Punkte  auf  den  drei  ge- 
gebenen geraden  Linien  Lq,  Zfj,  Zj  verstehen,  in  welchen 
die  gleitende  gerade  Linie  L  die  gegebene  schneidet. 

Wenn  wir  unter  diesen  Voraussetzungen  annehmen,  dass 
X,  y^  z  die  Coordinaten  eines  beliebigen  Punktes  P  seien  auf 
der  geraden  Linie  L ,  welche  mit  den  Coordinatenaxen  Winkel 
bildet,  deren  Cosinus  mit  «,  /J,  y  bezeichnet  werden,   wenn 
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wir  endlich  setzen  PO  =  Po,  PI  =  p, ,  P2  =  Pj?  ^^  haben 
wir  noch  folgende  neun  Bedingungen  der  Aufgabe  ^  welche 
die  Projectionen  der  begrenzten  geraden  Linien  Qq,  p, ,  q^  in 
doppelter  Äusdrucksweise  wiedergeben: 

Xq — X'{-QQa=Oy    x^  —  a;+(),a=0,    x^ — x-^-q^^^O, 
(43)  y,-y  +  Q,ß=0,    y,-y+Q,ß=0,    y2-y  +  Q,ß=0, 

Diese  Gleichungen  (42)  und  (43)  enthalten  sammtliche 
Bedingungen  der  vorgelegten  Aufgabe.  Aus  ihnen  ergiebt 
sich  die  Lösung  des  letzten  Theiles  der  Aufgabe  unmittelbar. 
Denn  dividiren  wir  die  drei  Systeme  Gleichungen  (42)  der 
Reihe  nach  durch  Qq,  q^,  q^  und  ebenso  die  drei  Systeme 
(43),  so  haben  wir  (18)  Gleichungen,  welche  linear  und  homo- 
gen sind  in  Rücksicht  auf  folgende  18  unbekannte: 


Xq 

^0 

^1       Vi       ^1  . 

Ä^«     yz     ^  . 

Qt'     Qi'     Qt^ 

111 

• 

^0 '     9i '     Qt^ 

«;      ßy      r- 

Das  Resultat  der  Elimination  ist  die  verlangte  Gleichung 
D  =  0  in  Determinantenform,  eine  Gleichung  zwischen  den 
Coordinaten  x,  y,  z  des  Punktes  P. 

Es  braucht  jedoch  nur  erwähnt  zu  werden,  dass  die  Deter- 
minante D  aus  18^  Elementen  zusammengesetzt  ist,  von  wel- 
chen allerdings  viele  verschwinden,  um  von  dem  Versuch 
ihrer  Bildung  abzuschrecken.  Nichts  desto  weniger  kann 
man,  wenn  man  nur  das  Bildungsgesetz  der  Determinanten- 
Gleichung  Z)  =  0  im  Auge  behält,  alle  Resultate  ziehen, 
welche  wir  in  dem  Folgenden  anders  ableiten  werden. 

Um  die  Bedingungsgleichungen  (42)  und  (43)  unserer 
Aufgabe  zu  concentriren,  eliminiren  wir  die  Coordinaten  der 
drei  Punkte  0,  1,  2.  die  wir  zur  Lösung  unserer  Aufgabe 
nicht  nöthig  haben,  wodurch  wir  erhalten: 

(44)  . .  &o  -  y  +  ^0^0  +  Po /3  =  0,     6,  -  y  +  r,  /5,  +  p,  /3  =  0, 
^0  -  ^  +  ^0 yo  +  (>o  y  =  0 ,     Ci  —  ^  +  r,  y ,  +  p,  y  =  0, 

\  -'y  +  Uß2  +  9'iß=^^ 

C2—z  +  r^n+92?  =  ^' 
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Dividiren  wir  diese  drei  Systeme  Gleichungen  der  Reihe 
nach  durch  Qq,  g^,  g^,  so  werden  die  neun  Gleichungen  linear 
und  homogen  in  Rücksicht  auf  die  neun  Unbekannten: 

111         T^      r. 


_     _     ± .      !o.      *jL     !l. . 


a 


ßy      Y 


Das  Resultat  der  Elimination  D  =  0  hangt  ab  von  der 
Determinante  D,  welche  noch  aus  81  Elementen  zusammen- 
gesetzt ist. 

Redaciren  wir  die  neun  Bedingungsgleichungen  (44)  auf 
sechs ^  indem  wir  die,  für  die  Lösung  des  ersten  Theiles  der 
Aufgabe  nicht  erforderlichen  Coordinaten  Xy  y,  z  des  Punk- 
tes P  eliminiren^  so  erhalten  wir: 

«1  —  «0  +  ^i«i  —  ^o«o  +  {Q\  —  Qo)^  =  0, 
«2  —  «0  +  ^2^2  —  ^o«o  +  {Qi  —  Po)a  =  0, 

(45)  . . .  **  "~  ^«  +  ^1^1  ""  ^^^^  +  ^^^  ""  ^«^^  ^  ^' 
"'   h  —  h  +  ^2^  —  ^0/^0  +  (92  -^  9o)ß  =  0; 

^1  —  ^0  +  »'i^i  -  ^0^0  +  (Pi  —  Qo)y  =  0; 
C2  —Co+  r^y^  —  ro^o  +  ((>2  —  Qo)y  =  0. 

Multipliciren  wir  hierauf  sämmtliche  sechs  Gleichungen 
mit  dem  Factor  X  und  eliminiren  die  in  den  Gleichungen 
linear  und  homogen  vorkommenden  sechs  Unbekannten: 

X,     —  Aro;     Ar,,     Xr^,    Kq^  —  Qo)  ^    ^(Qi^Qo)^ 

so  erhalten  wir  als  das  Resultat  der  Elimination  die  gesuchte 
Bedingungsgleichung  z/  =  0  zwischen  den  Cosinus  a,  ß,  y 
in  der  Form: 


(46). 


Ol  — «0 

«0 

«1 

0 

a 

0 

&,  —  6o 

^. 

/Si 

0 

ß 

0 

C,                 Cq 

n 

y> 

0 

r 

0 

«2  —  «0 

«0 

0 

«i 

0 

a 

bj  —  ho 

ßo 

0 

^2 

0 

ß 

Cj          Cq 

yo 

0 

^2 

0 

7 

=  0. 


Aus  dieser  Gleichung  geht  die  Gleichung  D  =  0  der  Ober- 
flache hervor,  welche  die  gerade  Linie  h  oder  ein  beliebiger 
Punkt  P  auf  ihr  beschreibt,  wenn  man  für  aßy  \n  der  letzten 

8* 


116 


Achte  Vorlesung. 


Verticalreihe  der  Elemente  setzt  ihre  WerUie  aus  dem  letzten 
Systeme  der  Gleichungen  (44)  und  tür  a  ß  y  m  der  vorletzten 
Verticabreihe  setzt  ihre  Werthe  aus  dem  vorletzten  Systeme 
der  Gleichungen  (44).  Mit  Anwendung  der  bekannten  Deter- 
minanten-Sätze wird  man  auf  diese  Weise  finden: 


(47) 


Ol  — 


h 


e,  — 


«2  — 
6, — 


c,  — 


Oo 

«0 

«1 

0 

X 

a, 

0 

&« 

^0 

ßi 

0 

y 

— 

6. 

0 

Co 

n 

7i 

0 

e 

«1 

0 

Oo 

«0 

0 

«J 

0 

X  —  Oj 

h 

ßo 

0 

ßi 

0 

y  —  h 

Co 

n 

0 

Vi 

0 

B  —  C, 

0. 


Obwohl  die  beiden  abgeleiteten  Determinanten-Gleichun- 
gen ^  «=  0  und  D  »B  0  übersichtlich  genug  sind  ^  um  daraus 
weitere  Schlüsse  zu  ziehen  ^  so  wollen  wir  doch  noch  einfachere 
Gleichungen  entwickeln,  welche  das  Problem  losen.  Elimi- 
niren  wir  zu  diesem  Zwecke  aus  dem  ersten  Systeme  Glei- 
chungen (45)  T^  und  (»I  —  (»o;  so  erhalten  wir: 


a 


a 


1   9 


«1— «« 


^o«o. 


&i— ^0— ^o/^oi 


oder: 


a 


a 


1 ; 


öl  — a, 


0  ; 


ß, 
ß,, 


r 

Vi 

Ci—C, 


0 


—  r. 


V 

y\ 

c,— c«— ro^o 

«,     ß,     y 
«i>    ß\  >    Vi 

"ot  ßf>>  yo 


=  0, 


0, 


woraus  mit  Yertauschung  der  Indices  1  und  2  die  Gleichung 
hervorgeht: 


a 


a 


2; 


ß, 

ßzf 


a. 


a 


o; 


•^2  —  ^0; 


Y 

Yi 

^2        ^0 


—  r. 


«;      ß^      Y 

2.      ßl^      Y2 

0 ;     Po ;     Yo 


a 


a< 


=  0, 


eine  Gleichung,  welche  durch  Elimination  von  rj  und  q^ —  g^ 
aus  dem  zweiten  Systeme  Gleichungen  (45)  gerade  so  erhalten 
würde ;  wie  die  vorhergehende  Gleichung  aus  dem  ersten  Sy- 
steme Gleichungen  (45).  Eliminiren  wir  nun  Tq  aus  den  beiden 
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letzten  Gleichungen,  so  erhalten  wir  die  einfachste  Form  der 
Gleichung  z^  =»  0: 


(48) 


a 

ß 

y 

a 

ß     V 

«1 

ßi 

Y\ 

m 

«I 

ßi    Yi 

«1  — «0 

ii-h 

«i-<i> 

«0 

ßo  n 

a 

ß 

7 

a 

ß    r 

ttj 

ß2 

72 

m 

«1 

ßx     Yi 

Oj  — «0 

Jj  — 6o 

^i      ^0 

«0 

ßo    Yo 

=  0. 


Setzen  wir  endlich  die  Werthe  von  a  ß  y  mit  richtiger 
Wahl  aus  den  beiden  letzten  Systemen  Gleichungen  (44)  in 
diese  Gleichung  ein,  so  geht  dieselbe  in  die  gesuchte  Glei- 
chung D  s=s  0  über: 


(49) 


Oy—X 

6,    y 

c,  —  ^ 

a^-x 

h—y 

Cj — e 

«1 

ßx 

Yi 

• 

H 

ßt 

Yi 

i«l           «0 

&1  — &0 

C|        Cq 

«0 

ßo 

Yo 

iOj — X 

h—y 

Cj — e 

ttj  —  X 

h    y 

c,-e 

«2 

ß2 

Yi 

« 

«1 

ßi 

Y\ 

Ol— o„ 

62—60 

Ci-Co 

«0 

ßo 

Yo 

0. 


Es  bleibt  noch  übrig,  die  beiden  eben  abgeleiteten  Glei- 
chungen z^=sO  undDssO  geometrisch  zu  interpretiren.  Lässt 
man  zu  diesem  Zwecke  durch  den  Coordinatenanfangspunkt 
eine  gerade  Linie  l  gehen,  welche  parallel  ist  der  gleitenden 
geraden  Linie  L  und  bezeichnet  mit  :r,  y,  j9  die  Coordinaten 
eines  beliebigen  Punktes  der  ersteren,  dessen  Abstand  vom 
Coordinatenanfangspunkt  r  sei,  so  hat  man: 


X 


ra 


r/S,      jgf  =  ry 


Setzt  man  diese  Werthe  von  a  ß  y  iaiie  Gleichung  ^-»0, 
so  wird  sie  homogen  und  Yom  zweiten  Grade  rücksichtlich 
der  Coordinaten  und  unabhängig  Yon  r,  welches  aus  der 
Gleichung  fortgeht.  Wenn  man  sich  der,  zur  geometrischen 
Interpretation  der  Gleichung  (18)  in  der  vierten  Vorlesung 
gegebenen  "Definition  der  Oberflächen  zweiter  Ordnung  er- 
innert, so  beweiset  dieses  den  Satz: 

Eine  gerade  Linie,  welche  sich  um  einen  festen 
Punkt  in  ihr  so  dreht,  dass  sie  immer  einer  geraden 
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Linie  parallel  ist,  welche  auf  drei  im  Räume  gege- 
benen geraden  Linien  fortgleitet;  beschreibt  einen 
Eegel  zweiter  Ordnung. 

Auf  diesem  £egel  liegen  auch  die  drei  geraden  Linien, 
welche  durch  den  festen  Punkt  parallel  den  gegebenen  ge- 
raden Linien  gezogen  sind.  Den  Beweis  davon  wird  man 
darin  zu  suchen  haben,  dass  die  Gleichung  z/ =  0  erfüllt 
wird,  wenn  man  für  cc  ß  y  setzt  «q  ß^  y^  oder  a,  /?,  y,  oder 

Da  die  Gleichung  D  =  0  vom  zweiten  Grade  ist  rück- 
sichtlich der  Coordinaten  xy  is  des  Punktes  P  der  gleitenden 
geraden  Linie  L,  so  haben  wir  den  Satz: 

.  Eine  gerade  Linie,  welche  drei  im  Räume  ge- 
gebene gerade  Linien  schneidet,  beschreibt  eine 
Oberfläche  zweiter  Ordnung. 

Auf  diese  beiden  Sätze  kommt  man  viel  einfacher,  wenn 
man  in  der  Aufgabe  (41),  deren  Resultat  sie  sind,  andere 
Formen  der  Gleichungen  der  gegebenen  geraden  Linien  Zf^Zj  ij 
wählt.  Wir  haben  dieser  Form  der  Behandlung  der  Aufgabe 
hier  nur  deshalb  den  Vorzug  gegeben,  weil  sie  die  Gelegen- 
heit bietet,  verschiedene  Determinanten -Sätze  in  Anwendung 
zu  bringen. 
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Allgemeine  Eigensohaften  der  Oberflächen 

zweiter  Ordnung. 


Wie  man  die  Ebene  als  den  geometrischen  Ort  eines 
Punktes  betrachten  kann,  dessen  rechtwinklige  Qoordinaten 
einer  gegebenen  linearen  Gleichung  genügen,  so  werden  wir 
den  geometrischen  Ort  eines  Punktes,  dessen  rechtwinklige 
Coordinaten  einer  gegebenen  Gleichung  des  zweiten  Grades : 
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genügen^  eine  Oberfläche  zweiter  Ordnung  nennen^ 
und  die  gegebene  Gleichung  die  Gleichung  dieser  Oberfläche. 

Die  Gleichung  einer  Oberfläche  zweiter  Ordnung  ist  hier- 
nach aus  10  Gliedern  zusammengesetzt^  die  respective  die 
Factoren  haben:  x^,  y^,  z^^  yzj  ex,  xy,  x,  y,  z,  l,  und  jeder 
dieser  Factoren  hat  seinen  Coefficienten.  Von  diesen  10  Coef- 
ficienten  kann  jedoch  einer ^  zum  Beispiel  der  letzte  ^  auf  die 
Einheit  zurückgeführt  werden  ^  indem  man  die  Gleichung  der 
Oberfläche  durch  ihn  dividirt.  In  der  auf  diese  Weise  ver- 
einfachten Gleichung  der  Oberfläche  bleiben  nur  9  Coefficien- 
ten zurück;  die  linear  in  die  Gleichung  eingehen ^  und  deren 
Werthe  die  Natur  der  Oberfläche  bestimmen. 

Diese  9  Coefficienten  können  nicht  mehr  willkürlich  sein^ 
wenn  die  Oberfläche  durch  einen  gegebenen  Punkt  gehen  soll; 
sie  müssen  vielmehr  der  linearen  Gleichung  genügen ,  die  man 
erhält,  wenn  man  in  der  Gleichung  der  Oberfläche  für  die 
variabeln  Coordinaten  die  Coordinaten  des  gegebenen  Punk- 
tes setzt. 

Es  werden  daher  9  solcher  Bedingungsgleichungen  erfor- 
dert, um  die  9  Coefficienten,  und  dadurch  die  Oberfläche  selbst; 
unzweideutig  zu  bestimmen.  Aber  nicht  jede  9  Punkte  be- 
stimmen die  Oberfläche  unzweideutig.  Denn^  wenn  man  die 
9  Punkte  so  wählt;  dass  von  den  9  Bedingungsgleichungen 
eine  oder  mehrere  aus  den  übrigen  folgen;  so  hat  man  nicht 
mehr  die  hinreichende  Zahl  der  Bedingungsgleichungen  zwi- 
schen den  9  zu  bestimmenden  Coefficienten.  Daher  drücken 
wir  die  gemachten  Bemerkungen  kurz  so  aus: 

Durch  9  beliebig  gewählte  Punkte  im  Räume 
lässt  sich  im  Allgemeinen  nur  eine  einzige  Ober- 
fläche zweiter  Ordnung  hindurchlegen;  und  diese 
Oberfläche  ist  in  allen  ihren  Theilen  durch  die  9 
gewählten  Punkte  unzweideutig  bestimmt. 

Es  bietet  sich  zunächst  die  Aufgabe  dar:  wenn  9  Punkte 
einer  Oberfläche  zweiter  Ordnung  gegeben  sind;  einen  belie- 
bigen zehnten  Punkt  der  Oberfläche  zu  construireU;  etwa  den 
Punkt;  in  welchem  einC;  beliebig  durch  einen  der  9  gegebenen 
Punkte  gelegte  «gerade  Linie  die  Oberfläche  schneidet.  Diese 
Aufgabe  hat  zwar  zahlreiche  Lösungen  gefunden ;   beispiels- 
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weise  eine  in  Crelle's  Journal  für  Mathematik  Bd.  24,  p.  36, 
aber  sie  entbehren  noch  der  Einfachheit  und  Eleganz,  wo- 
durch sich  die  Auflosung  der  analogen  Aufgabe  in  der  Ebene 
durch  den  Pascal'schen  Satz  auszeichnet. 

Acht  beliebig  gewählte  Punkte  einer  Oberflache  zweiter 
Ordnung  bestimmen  dieselbe  nicht  vollständig.  Denn  die 
9  Coefficienten  in  der  Gleichung  der  Oberfläche  brauchen  ja 
nur  8  linearen  Bedingungsgleichungen  zu  genügen.  Aber  es 
lassen  sich  durch  diese  8  Bedingungsgleichungen  8  Coefficien- 
ten durch  den  neunten  ausdrücken,  den  wir  mit  A  bezeichnen 
wollen,  und  der  ganz  willkürlich  bleibt. 

Sämmtliche  Ausdrücke  für  die  8  Coefficienten  sind  yon 
der  Form  a  —  ßX,  wo  a  und  ß  Functionen  bedeuten  der  Coor- 
dinaten  der  gegebenen  8  Punkte,  die  mit  den  8  Punkten  ge- 
geben sind.  Setzt  man  diese  Ausdrücke  für  die  8  Coefficienten 
in  die  Gleichung  der  Oberfläche  ein,  so  hat  man  die  Gleichung 
der  Oberfläche,  welche  durch  die  gegebenen  8  Punkte  hindurch- 
geht, und  die  Gleichung  selbst  stellt  sich,  wenn  man  die  Glieder 
zusammenfasst,  welche  unabhängig  Yon  X  sind,  ebenso  die 
Glieder,  welche  den  Factor  X  haben,  unter  der  Form  dar: 

Diese  Gleichung  mit  dem  willkürlichen  Factor  X  umfasst 
alle  Oberflächen  zweiter  Ordnung,  welche  durch  die  gegebe- 
nen 8  Punkte  hindurchgehen.  Denn  da  die  Oberfläche  erst 
durch  9  Punkte  vollständig  bestimmt  ist,  so  kann  man  den 
Factor  X  immer  so  bestimmen,  dass  die  Oberfläche  noch  durch 
einen  gegebenen  neunten  Punkt  hindurchgeht. 

Die  Gleichungen: 

9{^7  Vy  ^)  =  0,        V(ap,  y,  xr)  =  0 

stellen  zwei  Oberflächen  zweiter  Ordnung  dar,  von  denen  jede 
durch  die  gegebenen  8  Punkte  hindurchgeht.  Sie  schneiden 
sich  in  einer  Baumcurve ,  welche  ebenfalls  durch  die  gegebe- 
nen 8  Punkte  hindurchgeht.  Diese  Curve  enthält  ausser  die- 
sen 8  Punkten  noch  unendlich  viele  andere,  die  aber  alle 
durch  die  8  Punkte  bestimmt  sind,  und  welche  auch  auf  der 
allgemeinen  Oberfläche  zweiter  Ordnung  liegen,  die  durch  die 
gegebenen  8  Punkte  gelegt  ist.  Wir  drücken  diese  Bemer- 
kungen als  Satz  kurz  so  aus: 
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Alle  Oberflächen  zweiter  Ordnung,  welche  durch 
8  beliebig  gewählte  Punkte  des  Baumes  hindurch- 
gehen,  gehen  im  Allgemeinen  zugleich  durch  eine, 
durch  die  8  Punkte  bestimmte  Raumcurve,  in  wel* 
eher  sich  je  zwei  von  den  genannten  Oberflächen 
schneiden. 

Da  diese  Raumcurve,  in  welcher  sich  zwei  Oberflächen 
zweiter  Ordnung  schneiden ,  durch  beliebige  8  in  ihr  gewählte 
Punkte  bertünmt  ist,  80  kann  man  sich  die  Aufgabe  steUen, 
einen  beliebigen  neunten  Punkt  der  Curve  zu  construiren. 
Eine  lineare,  das  heisst  allein  durch  Construction  von 
Ebenen  und  geraden  Linien  erreichte  Auflosung  dieser  Auf- 
gabe findet  man  unter  anderen  in  Schlomilch's  Zeitschrift  für 
Mathematik  Band  XIII,  pag.  527-529. 

Sollen  hiemach  9  Punkte  des  Raumes  eine  Oberfläche 
zweiter  Ordnung  unzweideutig  bestimmen,  so  dürfen  sie  nicht 
auf  einer  Raumcurve  liegen,  in  welcher  sich  zwei  Oberflächen 
zweiter  Ordnung  q)  =  0  und  ^  »s  0  schneiden.  Denn  durch 
alle  Punkte  dieser  Curve  geht  die  ganze  Schaar  der  Ober- 
flächen <p  —  A^  es  0  hindurch,  weil  die  Coordinaten  aller 
Punkte,  welche  die  beiden  ersten  Gleichungen  erfüllen,  auch 
der  letzten  genügen. 

Ein  specieller  Fall  der  Oberflächen  zweiter  Ordnung  ist 
ein  Ebenenpaar.    Denn,  wenn: 

^  =  0,        JB  =  0 

die  Gleichungen  zweier  Ebenen  bedeuten,  so  ist  die  Gleichung: 

welche  ausdrückt,  dafis  der  yariable  Punkt  (x,  y,  z)  entweder 
in  der  einen  oder  in  der  anderen  Ebene  liegt,  nach  der  De- 
finition die  Gleichung  einer  Oberfläche  zweiter  Ordnung.  Diese 
Ebenen  schneiden  eine  gegebene  Oberfläche  zweiter  Ordnung 
f^^Q'm  zwei  ebenen  Curven,  und  jede  Oberfläche  zweiter 
Ordnung,  welche  durch  die  beiden  ebenen  Curven  hindurch- 
geht, stellt  sich  unter  der  Form  dar: 

f—XÄB^O, 

so  dass ,  wenn  tp  =  0  die  Gleichung  ii^end  einer  Oberfläche 
zweiter  Ordnung  ist,  welche  durch  die  beiden  ebenen  Curven 
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hindurchgeht,  man  Werthe  Ton  X  und  ft  der  Art  wird  be- 
stimmen können,  dass  man  identisch  hat: 

Wenn  dagegen  nur  f  und  A  gegeben  sind,  so  führt  die  Glei- 
chung der  Oberfläche  zweiter  Ordnung  f —  XAB  ==^  0  vier  in 
XB  steckende  willkürliche  Constanten  mit  sich.  Wir  werden 
nachweisen,  dass  diese  Gleichung  alle  Oberflächen  zweiter 
Ordnung  umfasst,  welche  durch  den  Schnitt  der  Ebene  ^  «=  0 
und  der  Oberfläche  /''»O  hindurchgehen. 

Setzen  wir  zu  diesem  Zwecke  £?  =  0  in  der  Gleichung 
f  s=sQ  der  Oberfläche,  so  verschwinden  vier  Glieder  der  Glei- 
chung, und  es  bleiben  nur  sechs  Glieder  zurück,  von  welchen 
der  Coefficient  eines  Gliedes  durch  Division  der  Gleichung 
auf  die  Einheit  zurückgeführt  werden  kann.  Die  anderen 
5  Coefficienten  bestimmen  die  jNatur  der  Schnittcurve  der  xy 
Ebene  und  der  Oberfläche  f=0.  Da  ihre  Gleichung  von  der 
zweiten  Ordnung  ist,  so  ist  die  Schnittcurve  ein  Kegel- 
schnitt, der  auf  Grund  der  5  Constanten  in  seiner  Glei- 
chung gerade  so  durch  5  Punkte  in  ihm  unzweideutig  be- 
stimmt ist,  wie  die  Oberfläche  zweiter  Ordnung  durch  9  Punkte. 

Wenn  wir  nun  nachweisen  können,  dass  der  Grad  der 
Gleichung  der  Oberfläche  sich  nicht  ändert,  wenn  die  Glei- 
chung der  Oberfläche  auf  ein  beliebiges  andere  rechtwinküge 
Coordinatensystem  bezogen  wird,  dessen  eine  Goordinatenebene 
dazu  bestimmt  sein  soll,  die  Oberfläche  zu  schneiden,  so 
wird  daraus  der  Satz  hervoi^ehen: 

Jede  Ebene 'schneidet  eine  Oberfläche  zweiter 
Ordnung  in  einem  Kegelschnitt.  ' 

Wir  nehmen,  um  den  Nachweis  zu  liefern,  an,  dass 
-4q  =  0,  -4i  =  0,  A2='0  die  Gleichungen  der  ursprünglichen 
Coordinatenebenen  seien  in  dem  zweiten  Coordinatensystem, 
gegeben  in  der  Normalform,  also  dass  Aq,  A^,  A^  gegebene 
lineare  Ausdrücke  der  Coordinaten  X,  F,  Z  des  zweiten  Sy- 
stemes  seien.  Bedeuten  nun  X,  7,  Z  die  Coordinaten  eines 
beliebigen  Punktes  in  dem  zweiten  und  x,  y,  e  die  Coordi- 
naten desselben  Punktes  in  dem  ursprünglichen  Coordinaten- 
systeme,  so  hat  man  nach  (8)  der  zweiten  Vorlesung: 

x  =  —  Aqj      y  =  —A^f      e  =  —  A2. 
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Setzt  man  diese  Werthe  Ton  x,  y,  e  in  irgend  eine  Glei- 
chung /*=  0  einer  Oberfläche,  wodurch  die  Gleichung  trans- 
formirt  wird  auf  das  zweite  Goordinatensystem,  so  ändert  sich 
der  Grad  der  Gleichung  nicht,  weil  eben  die  Substitutionen 
linear  sind. 

Diese  Betrachtung  verfolgte  den  Zweck,  nachzuweisen, 
dass  die  Gleichung  f  —  A  J.JB  =  0  mit  den  4  in  XB  stecken- 
den willkürlichen  Constanten  wirklich  alle  Oberflächen  zwei- 
ter Ordnung  umfasst,  welche  durch  die  Schnittcurve  der  Ebene 
J.  SÄ  0  und  der  Oberfläche  zweiter  Ordnung  /*«=  0  gehen. 

Diese  Schnittcurve  ist  nach  dem  Vorhergehenden  gegeben 
durch  5  Punkte  in  ihr.  Die  Gleichung  irgend  einer  Ober- 
fläche zweiter  Ordnung  q>  =  0,  welche  durch  dieselbe  geht, 
hat  also  5  Bedingungen  zu  erfüllen.  Sie  kann  also  nur  4 
willkürliche  Gonstanten  in  linearer  Form  mit  sich  führen. 
Allen  diesen  Bedingungen  genügt  die  Gleichung  f—XAB^ 0. 

Wenn  daher  f  =  0  und  q>  =  0  die  Gleichungen  von 
irgend  zwei  gegebenisn  Oberflächen  zweiter  Ordnung  sind,  die 
sich  in  einer  ebenen  Curve  schneiden,  welche  in  der  Ebene 
^  =  0  liegt,  so  wird  man  die  vier  Constanten  in  AJB  und 
einen  Factor  ft  immer  so  bestimmen  können,  dass  man  iden- 
tisch hat: 

f —  ntp  ^  XAB, 

Es  beweiset  dieses  den  Satz: 

Wenn  zwei  Oberflächen  zweiter  Ordnung  sich 
in  einer  ebenen  Curve  schneiden,  so  schneiden  sie 
sich  zugleich  noch  in  einer  zweiten  ebenen  Curve. 

Wir  werden  in  einer  späteren  Vorlesung  über  die  Kreis- 
schnitte der  Oberflächen  zweiter  Ordnung  Gelegenheit  haben, 
von  diesem  Satze  Gebrauch  zu  machen. 

Sind  nur  7  Punkte  einer  Oberfläche  zweiter  Ordnung 
gegeben,  so  haben  die  9  Coefficienten  in  der  Gleichung  der 
Oberfläche  auch  nur  7  linearen  Bedingungsgleichungen  zu 
genügen.  Betrachtet  man  daher  in  diesen  Bedingungs- 
gleichungen 7  Coefficienten  als  die  Unbekannten,  und  drückt 
sie,  indem  man  die  Gleichungen  auflöst,  durch  die  beiden 
anderen  x  und  k  aus,  die  willkürlich  bleiben,  so  erhält  man 
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Ausdrücke  von  der  Form  a  +  /Jx  +  yA,  und  die  Gleichung 
der  Oberfläche  selbst  nimmt  ^  wenn  man  diese  Ausdrücke 
substituirt;  die  Gestalt  an: 

q>  +  x^  -(-  A;|r  =  0. 

Diese  Gleichung  mit  den  beiden  willkürlichen  Constanten 
X  und  A  ist  der  analytische  Ausdruck  eines  ganzen  Systemes 
Oberflächen  zweiter  Ordnung,  welche  durch  die  gegebenen 
7  Punkte  hindurchgehen.  Sie  ist  zusammengesetzt  aus  den 
Gleichungen: 

von  drei  Oberflächen  zweiter  Ordnung ,  welche  sich  in  den 
genannten  7  Punkten  schneiden ,  und  stellt,  weil  sie  zwei 
willkürliche  Constanten  mit  sich  führt,  und  weil  sie  erfüllt 
wird  für  alle  Werthe  der  Coordinaten,  welche  den  drei  letz- 
ten Gleichungen  der  drei  Oberflächen  zweiter  Ordnung  zu- 
gleich genügen,  alle  Oberflächen  zweiter  Ordnung  dar,  welche 
durch  sämmtliche  Schnittpunkte  der  drei  Oberflächen  hindurch- 
gehen. Setzt  man  nun  voraus,  dass  drei  Oberflächen  zweiter 
Ordnung  sich  in  8  Punkten  schneiden,  eine  Voraussetzung, 
die  wir  sogleich  begründen  werden,  so  hat  man  den  Satz: 

Alle  Oberflächen  zweiter  Ordnung,  welche 
durch  7  gegebene  Punkte  des  Raumes  gehen,  gehen 
zugleich  durch  einen  durch  diese  7  Punkte  be- 
stimmten achten  Punkt  hindurch. 

Hieraus  entspringt  nun  die  Aufgabe:  wenn  7  Pun!kte  des 
Baumes  gegebei^  sind,  den  achten  Punkt  zu  construiren,  in 
welchem  sich  drei  Oberflächen  zweiter  Ordnung  schneiden, 
die  durch  die  7  gegebenen  Punkte  hindurchgehen.  Eine 
lineare  Construction  fiudet  man  in  Crelle's  Journal  für  Mathe- 
matik Bd.  20,  p.  304-308. 

Wenn  nach  dem  Vorhergehenden  die  Baumcurve,  in  wel- 
cher sich  zwei  Oberflächen  zweiter  Ordnung  schneiden,  ge- 
geben ist  durch  8  Punkte  in  ihr,  so  ist  es  nach  dem  zuletzt 
angegebenen  Satze  einleuchtend,  dass  zu  ihrer  Bestimmung 
nicht  solche  8  Punkte  gewählt  werden  dürfen,  in  welchen 
sich  drei  Oberflächen  zweiter  Ordnung  schneiden. 
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Die  Frage  nach  der  Zahl  der  Schnittpunkte  dreier  Ober- 
flächen zweiter  Ordnung: 

9>(^»  y»  ^)  =  0,      f{x,  y,  z)  =  0,      xix,  y,  z)  =  0, 

welche  sich  nicht  in  einer  und  derselbeq  Curve  schneiden  ^  ist 
ein  rein  algebraisches  Problem  ^  welches  dadurch  seine  Lösung 
findet,  dass  man  feststellt,  wie  viele  Systeme  WerUie  der 
Yariabeln  den  angegebenen  Gleichungen  zu  gleicher  Zeit  ge- 
nügen ;  oder  dass  man  den  Grad  der  Endgleichung  bestimmt, 
welche  aus  den  drei  Gleichungen  durch  Elimination  von  zwei 
Yariabeln  hervorgeht.  Da  aber  der  Grad  der  Endgleichung 
bei  einem  ungeschickten  Eliminationsverfahren  leicht  durch 
einen  überflüssigen  Factor  erhöht  werden  kann,  so  ist  es 
zweckdienlich,  die  Zahl  der  Schnittpunkte  dreier  Oberflächen 
zweiter  Ordnung  in  einem  speciellen  Falle  festzustellen.  Denn 
kennt  man  diese  Zahl  ip  einem  speciellen  Falle,  und  man 
findet  den  Grad  der  Endgleichung  gleich  jener  Zahl,  so  kann 
man  versichert  sein,  dass  die  Endgleichung  keinen  überflüs- 
sigen Factor  enthält.  Nun  lehrt  aber  die  geometrische  Be- 
trachtung, dass  drei  Ebenenpaare,  als  specieller  Fall  dreier 
Oberflächen  zweiter  Ordnung,  sich  in  8  Punkten  schneiden. 
Wenn  daher  das  im  Allgemeinen  einzuhaltende  Eliminations- 
verfahren  schliesslich  auch  eine  Gleichung  des  achten  Grades 
giebt,  so  wird  man  dadurch  den  Beweis  geführt  haben,  dass 
überhaupt  drei  Oberflächen  zweiter  Ordnung  sich  in  8  Punk- 
ten schneiden. 

Wenn  man  durch  Einführung  der  homogenen  Coordinaten 

statt  der  rechtwinkligen,  indem  man  -^  ^'  r  setzt  respective 

für  o;,  y,  jET,  in  die  gegebenen  Gleichungen,  und  durch  Multi- 
plication  mit  p^  dieselben  auf  die  Form  zurückführt : 

9(^;  Vy  ^9 P)  =  0;     *(«;  »;  ^;  2>)  =  0,      x{x,  y,  0,  p)  =  0, 

in  welcher  Form  die  linken  Theile  der  Gleichungen  homogene 
ganze  Functionen  des  zweiten  Grades  der  vier  Coordinaten 
^y  tff  ^f  P  bedeuten,  so  kommt  das  erwähnte  algebraische 
Problem  darauf  zurück,  durch  Elimination  von  zwei  Coordi- 
naten aus  den  zuletzt  angegebenen  drei  Gleichungen  die,  in 
Bücksicht  auf  die  beiden  anderen  Coordinaten  homogene  End- 
gleichung zu  bestimmen. 
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Aber  auch  dieses  Problem  entbehrt  noch  der  Symmetrie, 
deren  ÄufrechterhaJtung  in  den  analytischen  Operationen  sich 
von  so  grossem  Nutzen  erweist.  Deshalb  erweitem  wir  das 
Problem,  indem  wir  es  also  ausdrücken: 

Die  Endgleichung  zu  bestimmen,  welche  durch 
Elimination  Ton  x^  y,  0,  p  aus  den  vier  homogenen 
Gleichungen  heryorgeht: 

9(^;!/»^;P)  =  0,    Hx,y,£!,p)  =  0,    x{x,y,0,p)  =  Oj 

JB  E=  MO?  +  vy  +  Wjgr  +  rp  «=  0. 

Denn  aus  der  in  u^  Vy  w,  r  homogenen  Endgleichung  wird, 
wenn  man  setzt:  ti=av  =  0,  w  =p,  r  =  —  0,  wodurch  R 
identisch  verschwindet,  die  eine  Lösung  des  vorhergehenden 
Problems  erhalten  und  in  ähnlicher  Weise  die  übrigen.  Der 
Grad  der  in.  u,  v,  W}  r  homogenen  Endgleichung  wird  folg- 
lich gleich  der  Zahl  der  Schnittpunkte  der  drei  Oberflächen 
zweiter  Ordnung  sein. 

Aber  auch  das  erweiterte  algebraische  Problem  hat  seine 
geometrische  Bedeutung.  Denn  betrachten  wir  m,  v,  «?,  r 
als  die  variabeln  Coordinaten  einer  Ebene,  so  stellt  ü  «==  0 
einen  Punkt  dar,  und  zwar,  wenn  wir  unter  x,  y,  e,  p  die 
aus  den  Gleichungen  der  drei  Oberflächen  g?  «=  0,  ^  =  0, 
^  SS  0  sich  ergebenden  Werthe  dieser  Coordinaten  verstehen, 
den  Schnittpunkt  der  drei  Oberflächen.  Schneiden  sich  die 
drei  Oberflächen  in  mehr  als  einem  Punkte,  so  wird  die  durch 
Elimination  derPunktcoordinaten  hervorgehende  Endgleichung 
in  Ebenencoordinaten  das  Product  sämmtlicher  Schnittpunkt- 
gleichungen  darstellen  und  sich  daher  in  lineare  Factoren 
auflösen  lassen  müssen. 

Wir  wenden  uns  nun  zu  der  Lösung  des  Problems.  Nach 
demselben  hat  man  vier  ganze  homogene  Functionen  der 
Variabein  x,  y,  0,  Pj  welche  für  ein  System  Werthe  dieser 
Variabein  verschvrinden: 

Die  Determinante  z/  dieser  vier  Functionen  ist  eine 
homogene  Function  des  dritten  Grades  in  Rücksicht  auf  die 
Variabein  und  eine  homogene  Function  des  ersten  Grades  in 
Rücksicht  auf  die  Ebenencoordinaten  u,  t;,  tOy  r.    Da  die  drei 


Allgemeine  Eigenacbafien  der  Oberflächen  zweiter  Ordnung.     127 

ersten  Functionen  von  gleichem  Grade  sind^  so  kommt  der 
Satz  (14)  der  vorhergehenden  Vorlesung  in  Anwendung  ^  nach 
welchem  man  hat: 

||  +  A«  =  0,       ||  +  A.  =  0, 

Neben  diesen  vier  Gleichungen  hat  man  noch  folgende  sieben : 

(p  =  0,      ^  =  0,      x  =  0, 
xR  =  0,      yR  =  Oy      jsR  =  0,      pR  =  0. 

Dieses  sind  im  Ganzen  11  lineare  und  homogene  Glei- 
chungen zwischen  deii  11  Unbekannten: 

^S  yS  ^S  pS  ^y^  ^^y  ^p>  y^j  ypy  ^P;  ^• 

Betrachtet  man  diese  11  Unbekannten  als  Variable,  so  hat 
man  11  lineare  homogene  Functionen  ^  welche  für  ein  System 
Werthe  der  Variabein  verschwinden,  nämlich  die  linken  Theile 
jener  11  Gleichungen.  Die  Determinante  Sl  dieser  11  linearen 
Functionen  verschwindet  nach  Satz  (8)  der  vorhergehenden 
Vorlesung.    Man  hat  daher  als  Besultat  der  Elimination: 

ß  =  0. 

Dass  diese  Gleichung  homogen  und  vom  achten  Grade 
ist  rücksichtlich  der  Ebenencoordinaten,  sieht  man  sogleich, 
wenn  man  die  Determinante  i^  in  der  gebrauchlichen  Form 
hinschreibt  mit  Angabe  der  Grade  der  Componenten.  Dadurch 
ist  zugleich  im  Allgemeinen  der  Satz  bewiesen: 

Drei  Oberflächen  zweiter  Ordnung  schneiden 
sich  in  8  Punkten. 

Wenn  eine  von  den  drei  Oberflächen  in  ein  Ebenenpaar 
übergeht,  so  werden  jede  von  diesen  Ebenen  und  die  beiden 
anderen  Oberflächen  sich  nur  in  vier  Punkten  schneiden  kön- 
nen, was  wir  so  ausdrücken: 

Zwei  Oberflächen  zweiter  Ordnung  und  eine 
Ebene  schneiden  sich  in  vier  Punkten. 

Dieser  Satz  wird  durch  die  Auflösung  der  folgenden  Auf- 
gabe auch  direct  bewiesen: 
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Die  Endgleichung  zu  bestimmen,  welche  durch 
Elimination  von  x,  y^  Zy  p  aus  den  Gleichungen 
heryorgeht: 

9(^,  y ,  ^;  JP)  =  0  ;       *(^;  y>  ^7  P)  =  0, 

Man  hat  hier  wieder  vier  homogene  Functionen  %  ^,  A,  B, 
die  beiden  ersten  vom  zweiten,  die  anderen  beiden  vom  ersten 
Grade ;  welche  für  ein  System  Werthe  der  Variabehi  x^  y,  e,p 
verschwinden.  Die  Determinante  ^  dieser  Functionen  ist 
homogen  und  von  dem  zweiten  Grade.  Da  nun  die  beiden 
ersten  Functionen  von  gleichem  Grade  sind,  so  hat  man  nach 
Satz  (15)  der  vorhergehenden  Vorlesung: 

||  +  A«  +  ^a  =  0,     ||  +  At;  +  ,t&  =  0, 

U  +  A«>  +  pc  =  0,      ||  +  Ar  +  ^rf  =  0, 

und  wenn  man  noch  die  Gleichungen  hinzufügt: 

A  =  0,      JB  =  0, 
so  hat  man  6  in  Rücksicht  auf  die  6  unbekannten: 

^,    y,    «7   Pf    ^f    f* 

lineare  homogene  Gleichungen.  Das  Resultat  der  Elimination 
dieser  unbekannten  aus  den  6  Gleichungen  wird: 

Ä  =  0, 

eine  in  den  Ebenencoordinaten  u,  v,  w,  r  homogene  Glei- 
chung des  vierten  Grades.  Der  hierdurch  bewiesene  Satz 
lässt  sich  auch  so  ausdrücken: 

Die  Schnittcurve  zweier  Oberflächen  zweiter 
Ordnung  wird  durch  eine  Ebene  in  4  Punkten  ge- 
schnitten. 

Wird  von  den  beiden  Oberflächen  zweiter  Ordnung  die 
eine  ein  Ebenenpaar,  so  ergiebt  sich  der  Satz: 

Eine  Oberfläche  zweiter  Ordnung  wird  durch 
eine  gerade  Linie  in  2  Punkten  geschnitten, 


«.*'' 
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der  durch  die  Auflosung  folgender  Aufgabe  auch  direct  be- 
wiesen wird: 

Die  Endgleichung  zu  bestimmen;  welche  durch 
die  Elimination  yon  Xy  y,  Zy  p  aus  den  Gleichungen 
hervorgeht: 

g){x,  y,  0,  p)  =  0 ,  Az^ax-{'hy-\'CZ-\-dp  =0, 

B^aX'\'ßy-\'yz-\-dp  =  0,    iJ^Ma;+vt/+^^  +  ^l>  =  0. 

Es  verschwindet  nach  Satz  (8)  der  vorhergehenden  Vorlesung 
die  in  x,  y,  z,  p  lineare  homogene  Determinante  ^  der 
Functionen  (p,  A,  B,  R,  welche  in  Rücksicht  auf  u,  v,  w,  r 
linear  und  homogen  ist;  für  das  System  Werthe  der  Variabein, 
welches  den  angegebenen  vier  Gleichungen  genügt.  Daher 
hat  man  die  vier  linearen  Gleichungen: 

z/==0,      ^  =  0,      B  =  0,     JJ  =  0, 

aus  welchen  durch  Elimination  der  Variabein  die  in  n,  v,  w,  r 
homogene  Gleichung: 

Ä  =  0 
des  zweiten  Grades  hervorgeht;  welche  analytisch  das  Schnitt- 
punktepaar der  Oberfläche  zweiter  Ordnung  97  =  0  und  der 
beiden  Ebenen  -4  =  0;  J?  =  0  darstellt.  Eine  andere  Form 
des  Eliminationsergebnisses  folgt  aus  der  Erwägung;  dass  mit 
den  voi^elegten  Gleichungen  stets  auch;  bei  völliger  Willkür- 
lichkeit von  A;  ^;  1^;  die  folgende  besteht: 

X(p\x)'\'yq)\y)  +  Zfp{z)+pq>{jp)  +  2kA  +  2iiB  +  2vB^0. 

Bestimmt  man  die  Variabein  A,  ft;  v  denHelationen  gemäss: 

q>'{x)  +  2ka  +  2^a  +  2vu  =  0; 
^'{tf)  +  2Xh  +  2iiß  +  2t/t;  =  0  ; 
(p(z)  +  2kc  +  2fty  +  2v«<;  =  0, 

80  wird  daher  gleichzeitig: 

q>\p)  +  2Xd  +  2^*  +  2i;r  =  0 . 

Eliminirt  man  aus  den  letzten  vier  Gleichungen  und  aus 
-4  =  0,  JB  =  0;  iJ  =  0  die  sieben  Unbekannten  Xy  y,  z,p,  k,  (i,  v, 
so  erhält  man  die  verlangte  Endgleichung  durch  das  Ver- 
schwinden einer  Determinante  siebenten  Grades  ausgedrückt. 

Hhsr,  analyt  Geometrie  d.  RaameB.    S.  Anfl.  9 
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Pole  und  Polarebenen  der  Oberflächen  zweiter 

Ordnung. 


(2) 


Wir  gehen  yon  der  durch  Einführung  der  homogenen 
Ooordinaten  x^  y,  z^  p  statt  der  rechtwinkligen  Coordinaten 
homogen  gemachten  Gleichung  zweiten  Grades: 

als  dem  analytischen  Ausdruck  ftlr  die  Oberflächen  zweiter 
Ordnung  aus.  Wir  bringen  dieselbe  in  Verbindung  mit  den 
Gleichungen  einer  geraden  Linie,  die  durch  irgend  zwei  Punkte 
0  und  1  in  ihr,  deren  Coordinaten  wir  mit  den  angehängten 
Indices  0,  1  bezeichnen,  bestimmt  ist,  nämlich  nach  (1)  der 
sechsten  Vorlesung: 

X  ^=*  Xq   "y"    AXt   • 

y^Vo  +  ^yi, 

P=P0  +  ^Pi' 

Diese  Coordinaten  Xy  t/,  0,  p,  wenn  sie  der  Gleichung  der 
Oberfläche  (1)  genügen,  sind  die  Coordinaten  des  Schnitt- 
punktes der  Oberfläche  ui^d  der  geraden  Linie.  Man  hat  daher 
zur  Bestimmung  von  A  für  den  Schnittpunkt  die  Gleichung: 

(3)  .  .  .  f(xo  +  AiCj,  yo  +  hi}  ^0  +  A5,,  i>o  +  Ip^)  —  0. 

Da  diese  Gleichung  aber  in  X  eine  quadratische  ist,  so 
erkennt  man  darin  einen  zweiten  Beweis,  dass  die  gerade 
Linie  die  Oberfläche  zweiter  Ordnung  in  zwei  Punkten  schnei- 
det. Die  Coordinaten  x^  y,  is,  p  des  einen  oder  des  anderen 
Schnittpunktes  erhält  man  aus  (2),  indem  man  die  eine  oder 
die  andere  Wurzel  für  A  setzt  Da  die  quadratische  Gleichung 
entweder  zwei  reelle  oder  zwei  imaginäre  Wurzeln  hat,  so 
wird  dem  gemäss  die  gerade  Linie  die  Oberfläche  zweiter 
Ordnung  in  zwei  reellen  oder  in  zwei  imaginären  Punkten 
schneiden.  Das  Verhältniss  der  beiden  Wurzeln  ist  das  an- 
harmonische Verhältniss  des  Schnittpunktepaares  zu  dem  ge- 
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gebenen  Punktepaare,  Die  BedinguDg,  dass  das  Si 
paar  harmonisch  sei  zu  dem  gegebenen,  ist  dt 
schwinden  der  Summe  der  beiden  Wurzeln. 

Um  diese  Bedingung  auszudrücken,  entwic 
Crleichung  (3)  mit  Hülfe  des  Maclaurin'schen 
Potenzen  von  A,  wodurch  die  Gleichung  die  G( 

(4) /'.■  +  2*r., +iY„-0, 

äf«,  -  2rt*.,!'..'o.i>o)  -  «.n«.)+!(.r(j.)+-<.ro 

2/-„=2/i;i„!,„.„),,)_a:,rw+y,r(j,)+«,r(« 

2^,  -  ^,rix.) + y,ny,) + »,rw +!>,/ 

Die  Summe  der  beiden  Wurzeln  verschwindet 
der  Bedingung: 

(5) . . .  i,/'(i.)  +  y,r{!(,)+»,rw+?,ro 

welche  sich  auch  so  ausdrücken  lagst: 

(6) . . .  «.f (»,)  +  3,r(y.)  +  «.rc»,) + ftf (1 

denn  der  linke  Theil  dieser  Gleichung  bleibt  bei 
achung  der  Indices  0  und  1  mit  einander  ungeäi 
man,  sich  leicht  überzeugen  kann,  wenn  man  ftl 
der  Differentialquotienten  ihre  wirklichen  Ausdr 

Diese  Gleichung  ist  also  die  Bedingung  z 
Coordinaten  zweier  Punkte  0  und  1,  die  statt 
wenn  die  Verbindungslinie  derselben  die  Oberf 
Ordnung  in  zwei  Punkten  schneiden  soll,  die  har 
zu  den  Punkten  0  und  1. 

Man  nennt  zwei  Punkte  harmonische  Poli 
fläche  zweiter  Ordnung,  wenn  ihre  Verbind 
Oberfläche  in  zwei  Punkten  schneidet,  die  ban 
ZQ  den  beiden  Punkten.  Die  Gleichung  (5)  oder 
nach  die  einz^e  Bedingungsgleichni^;  f(lr  ein 
Folenpaar  0  und  1  der  Oberfläche  (1).  Diese 
gleicbuDg  ist  linear  und  homogen  in  Rücksicht 
dinaten  jedes  der  beiden  Pole.  Deshalb  wird  der 
Ort  des  einem  gegebenen  Punkte  0  zugeordneten  I 
Poles  {x,  y,  z,  p)  eine  £bene  sein: 

(7) . . .  if  w  +  »rw  +  »r(».)  +  pr(i>.) 
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Diese  Ebene  nennt  man  die  Polar  ebene  des  gegebe- 
nen Punktes  oder  seine  Polar e^  und  den  gegebenem  Punkt 
den  Pol  der  Ebene.  Die  Polarebene  eines  gegebenen  Punk* 
tes  ist  demnach  der  geometrische  Ort  des,  dem  gegebenen 
Punkte  zugeordneten  Poles ^  oder,  anders  ausgedrückt^  der 
geometrische  Ort  des  vierten  harmonischen  Punktes  auf  den^ 
durch  den  gegebenen  Punkt  gehenden  Strahlen. 

Bezeichnet  man  die  homogenen  Coordinaten  der  Polar- 
ebene des  Punktes  0  mittCg;  ^o;  ^o;  ^o?  ^^  ^^^  ^^^  folgende 
lineare  Relationen  zwischen  den  Coordinaten  des  Poles  und 
den  Coordinaten  seiner  Polarebene: 

wodurch  die  Coordinaten  der  Polarebene  ausgedrückt  sind  durch 
die  Coordinaten  des  Poles^  und  umgekehrt  die  Coordinaten  des 
Poles  sich  berechnen  lassen  ^  wenn  die  Coordinaten  der  Polar- 
ebene gegeben  sind.  Da  im  letzteren  Falle  die  Coordinaten 
der  Polarebene  beliebige  Werthe  erhalten  können ;  so  sieht 
man,  dass  jede  beliebige  Ebene  die  Polarebene  eines  durch 
die  Ebene  bestimmten  Punktes  ist;  gleich  wie  jeder  Punkt 
des  Baumes  seine  Polarebene  hat. 

Wenn  man  auf  der  Polarebene  (7)  des  Punktes  0  einen 
beliebig  gewählten  Punkt  1  fixirt;  so  hat  man  nach  dem  Vor- 
hergehenden die  Relation  (6).  Die  Gleichung  der  Polarebene 
des  Punktes  1: 

wird  hiemach  erfüllt;  wenn  man  für  die  variabeln  Coordi- 
naten die  Coordinaten  des  Punktes  0  setzt;  das  heisst;  die 
Polarebene  des  Punktes  1  geht  durch  den  Punkt  0.  Man 
erkennt  hierin  den  Beweis  des  Satzes: 

Wenn  ein  Punkt  eine  Ebene  durchlauft;  so  dreht 
sich  seine  Polarebene  um  einen  Punkt;  den  Pol  der 
Ebene. 

Hieraus  folgt  sogleich  ein  zweiter  Satz: 

Wenn  ein  Punkt  eine  gerade  Linie  durchläuft^ 
so  dreht  sich  seine  Polarebene  um  eine  zweite 
gerade  Linie,  die  in  der  Polarebene  liegt. 
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Diese  beiden  geraden  Linien  entsprechen  einander  in  der 
Weise,  dass  die  Polarebenen  der  Punkte  auf  der  einen  ge- 
raden Linie  sich  in  der  zweiten  geraden  Linie  schneiden.  Ein 
solches  Linienpaar  nennt  man  reciproke  Polaren  der  Ober- 
fläche zweiter  Ordnung  und  man  erkennt  leicht,  dass  jede 
beliebige  gerade  Linie  im  Räume  ihre  reciproke  Polare  hat. 

Es  sind  hierdurch  zugleich  die  Mittel  geboten,  mit  Leich- 
tigkeit die  umgekehrten  Sätze  zu  beweisen,  nämlich  folgende: 

Wenn  eine  Ebene  sich  um  einen  gegebenen 
Punkt  dreht,  so  beschreibt  der  Pol  der  Ebene  die 
Polarebene  des  gegebenen  Punktes. 

Wenn  eine  Ebene  sich  um  eine  gerade  Linie  in 
ihr  dreht,  so  beschreibt  der  Pol  der  Ebene  die 
reciproke  Polare  der  geraden  Linie. 

Der  Pol  0  liegt  von  seiner  Polarebene  bald  weiter  ent- 
fernt, bald  näher,  je  nach  seiner  Lage  zu  der  Oberfläche.   Er 
kann  selbst  in  seine  Polarebene  hineinfaUen.   Die  Bedingung, 
dass  er  in  seine  Polarebene  falle,  wird  aus  (7)  erhalten,  wenn 
man  fQr  die  variabeln  Coordinaten  die  Coordinaten  des  Poles 
setzt  ^  wodurch  man  erhält  /*(^o,  yo,  ^o>  Po)  "^  ^*    ^^^^  heisst, 
wenn   der  Pol   ein   Punkt   der  Oberfläche   zweiter  Ordnung 
wird,   so  liegt  er  in  seiner  Polarebene.     In  diesem  Falle  hat 
auch  die  Polarebene  eine  bemerkenswerthe  Eigenschaft.   Denn 
wählt  man  auf  der  Polarebene  des  in  die  Oberfläche  fallenden 
Poles  0  beliebig  einen  Punkt  jp,  so  sind  o  xmd  p  harmonische 
Pole  der  Oberfläche.    Die  gerade  Linie  op  schneidet  also  die 
Oberfläche  in  einem  Punktepaare,  welches  harmonisch  ist  zu 
dem  Punktepaare  o,  jp.    Von  diesem  Schnittpunktepaar  fallt 
aber  ein  Punkt  mit  dem  Punkte  o  zusammen.   Es  muss  daher 
der  andere  ebenfalls  mit  ihm  zusammenfallen.     Das  heisst, 
die  gerade  Linie  op  schneidet  die  Oberfläche  in  zwei  mit  o 
zusammenfallenden  Punkten.  Eine  solche  gerade  Linie  nennt 
man  Tangente   der  Oberfläche  im  Punkte  o.    Die  Polar- 
ebene von  0  ist  demnach  der  geometrische  Ort  der  Tangenten 
der  Oberfläche  in  dem  Punkte  o. 

Der  geometrische  Ort  der  Tangenten  in  einem  Punkte  o 
der  Oberfläche  zweiter  Ordnung  ist  hiemach  eine  Ebene,  die 
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Tangentenebene   der  Oberfläche  in  diesem  Punkte.    Wir 
drücken  diese  Bemerkungen  kurz  so  aus: 

Wenn  der  Pol  ein  Punkt  der  Oberfläche  zweiter 
Ordnung  wird,  so  wird  seine  Polarebene  die  Tan- 
gentenebene der  Oberfläche  in  diesem  Punkte,  und 
umgekehrt  ist  der  Pol  der  Tangentenebene  einer 
Oberfläche  zweiter  Ordnung  der  Berührungspunkt. 

Die  Gleichung  (7)  ist  demnach  die  Gleichung  der  Tan- 
gentenebene in  dem  Punkte  (xq,  y^y  z^^p^y  wenn  dieser  Punkt 
in  der  Oberfläche  zweiter  Ordnung  selbst  liegt. 

Schneidet  man  die  Oberfläche  zweiter  Ordnung  durch  eine 
Ebene  e^  deren  Pol  p  sei,  und  nimmt  auf  der  Schnittcurve 
beliebig  einen  Punkt  o  an,  so  geht  die  Tangentenebene  der 
Oberfläche  im  Punkte  o,  weil  sie  Polarebene  dieses  Punktes 
ist,  durch  J9,  und  die  gerade  Linie  op  ist  Tangente  der  Ober- 
fläche.   Man  hat  daher  den  Satz: 

Wenn  man  den  Pol  einer  Ebene  durch  eine  ge- 
rade Linie  verbindet  mit  irgend  einem  Punkte  der 
Schnittcurve  der  Ebene  und  der  Oberfläche  zweiter 
Ordnung,  so  ist  diese  gerade  Linie  Tangente  der 
Oberfläche  in  dem  letzteren  Punkte. 

Man  erhält  daher  die  Tangenten,  die  von  einem  ge- 
gebenen Punkte  an  eine  Oberfläche  zweiter  Ordnung  gelegt 
werden  köimen,  wenn  man  jeden  Punkt  der  Schnittcurve  der 
Polaxebene  durch  eine  gerade  Linie  verbindet  mit  dem  ge- 
gebenen Punkte.  Der  geometrische  Ort  dieser  Tangenten  ist 
der  Tangentenkegel  der  Oberfläche.  Der  Tangentenkegel 
berührt  also  eine  Oberfläche  zweiter  Ordnung  in  derjenigen 
Curve,  in  welcher  die  Polarebene  der  Spitze  die  Oberfläche 
schneidet. 

Wir  wiederholen  die  Relationen  (8)  zwischen  den  Coor- 
dinaten  x^  y,  Zj  p  des  Poles  und  den  Coordinaten  Uy  v,  Wy  r 
der  Polarebene  der  Oberfläche  zweiter  Ordnung  f{Xy  y,  ir,|))=0: 

(9) . . .  iA^)  =  t*,     ir(y)=t;,     \nz)  =  Wy     itr(p)  =  r. 

Um  die  Coordinaten  Xy  y,  z,  p  des  Poles  auszudrücken, 
wenn  die  Coordinaten  UyVyWyT  der  Polarebene  gegeben  sind. 


<?;/> 
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hat  man  diese  linearen  Gleichungen  aufzulösen.  Die  Auf- 
lösung ergiebt  fOr  die  Goordinaten  des  Poles  Ausdrücke  von 
der  Form:  aw  +  6t?  +  cm?  +  <?r.  Setzt  man  diese  Ausdrücke 
für  Xy  y,  jSy  p  in  die  homogene  Function  zweiter  Ordnung 
f(x,  y,  sSyp)y  so  erhält  man  eine  homogene  Function  F{Uy  v,  w,  r) 
ebenfalls  der  zweiten  Ordnung;  welche  wir  die  reciproke 
Function  der  Function  f(Xy  y,  ^y  p)  nennen,  und  welche 
durch  Substitution  der  Ausdrücke  (9)  wieder  in  die  Function 
f(Xj  y,  0,  p)  übergeht. 

Man  hat  daher  unter  Vermittelung  der  Substitutionen  (9) 
die  Gleichung: 

(10) F{u,  v,  w,  r)  =  f{Xy  y,  Zy  p). 

Da  aber:  f(Xy  y,  0,  p)  =  x  if  (a?)  +  y  \f{y)  +  z  ^fijs) 
-^P^fip)}  so  hat  man  femer: 

(11)  .  .  .    F(t«,  t7,  Wj  r)  =  a;M  -f-  yt?  +  zw  +  pr. 

Diese  beiden  Gleichungen  (10)  und  (11)  sind  identische, 
wenn  man  sich  die  Werthe  von  u,  v,  «?,  r  aus  (9),  oder, 
wenn  man  sich  die  Werthe  von  x,yj  Zyp,  wie  sie  sich  durch 
Auflosimg  der  Gleichungen  (9)  ergeben,  substituirt  denkt 

Dififerentürt  man  unter  der  letzteren  Annahme  die  Glei- 
chungen (10)  und  (11)  partiell  nach  u,  so  erhält  man: 

Dividirt  man  die  erste  Gleichung  durch  2  und  zieht  sie 
Yon  der  letzten  ab,  so  wird: 

ir{u)  =  x. 

Auf  diese  Weise  erhält  man  durch  Differentiation  der 
Gleichungen  (10)  und  (11)  nach  u,  v,  w,  r  respective  die 
Gleichxmgen: 

(12)  ^nui^x,    ^FXv)^y,    iF'{w)^z,    iF'(r)=p, 

welche  nichts  anderes  sind  als  die  Auflosungen  der  linearen 
Gleichungen  (9).  Es  verdient  bemerkt  zu  werden,  dass  sie  von 
derselben  Form  sind,  als  die  aufzulösenden  Gleichungen. 
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um  die  der  Function  f  reciproke  Function  F  zu  bilden, 
hat  man  die  Werthe  von  x^y  ^  Zyp  der  aufgelösten  Gleichun- 
gen (12)  in  /*  einzusetzen;  wodurch  man  erhält: 

Aber  einfacher  und  zugleich  auf  einem  eleganteren  Wege 
gelangt  man  zum  Ziele  durch  die  identische  Gleichung: 

F(u,  V,  w,  r)=u  .  ^F(u)+v  .  ^FXv)  +w .  iFXw)  +  r  •  ^F\r), 

denn  die  Ausdrücke  -^FXu)  .  .  .,  aus  welchen  der  rechte  Theil 
der  Gleichung  zusammengesetzt  ist^  sind  durch  die  Auf  losun- 
gen  (12)  der  Gleichungen  (9)  unmittelbar  gegeben. 

Es  verdient  hervorgehoben  zu  werden,  dass  die*  der 
Function  F  reciproke  Function  wieder  die  ursprüngliche  f  ist. 
Diese  beiden  Functionen,  die  nach  (10)  unter  Vermittelung 
der  Substitutionen  (9)  oder  (12)  identische  werden,  stehen 
hiemach  in  solcher  Beziehung,  dass  durch  die  eine  auch  die 
andere  gegeben  ist. 

In  der  Gleichung  (10)  bedeuteten  x,  y,  ss,  p  die  Coordi- 
naten  des  Poles  und  u,  v,  w,  r  die  Coordinaten  der  dem  Pole 
zugeordneten  Polarebene.  Wenn  der  Pol  die  Oberfläche  zweiter 
Ordnung /"«sO  durchläuft,  so  berührt  die  Polarebene  dieselbe 
Oberfläche  und  ist  Tangentenebene  der  Oberfläche  in  dem 
Pole.    Für  diesen  Fall  hat  man  aber  nach  (10): 

F(u,  V,  w,  r)  =  f{x,  y,  0,  p)  =  0, 

das  heisst,  wenn  eine  Ebene  Tangentenebene  der  Oberfläche 
zweiter  Ordnung  /*«»0  ist,  so  genügen  die  Coordinaten  die- 
ser Ebene  der  Gleichung  zweiten  Grades  F{u,  v,  w,  f)  =  0, 
und  umgekehrt,  wenn  die  Coordinaten  einer  Ebene  dieser 
Gleichung  genügen,  so  ist  die  Ebene  eine  Tangentenebene 
der  Oberfläche  zweiter  Ordnung  /*=  0. 

Denkt  man  sich  die  Oberfläche  zweiter  Ordnung  /*=  0 
durch  ihre  sämmtlichen  Tangentenebenen  erzeugt  in  gleicher 
Weise,  wie  bisher  durch  Punkte  in  ihr,  so  wird  man  nach  der 
Analogie  die  Gleichung: 

(13) F{u,  V,  w,r)  =  0 

die  Gleichung  der  Oberfläche  zweiter  Ordnung  in 
Ebenencoordinaten  nennen,  zum  Unterschiede   von  der 
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in  Panktcoordinateu  gegebenen  Gleichung  f{Xj  y,  ^,  1?)  =  0 
derselben  Oberfläche.  Man  versteht  also  unter  der  Oleichung 
einer  Oberfläche  zweiter  Ordnung  in  Ebenencoordinaten  die 
Gleichung  zweiten  Grades^  welche  die  Coordinaten  einer  Ebene 
zu  erfüllen  haben,  wenn  die  Ebene  Tangentenebene  der  Ober- 
fläche •  zweiter  Ordnung  sein  soll.  Wie  sie  aus  der  gegebenen 
Gleichung  der  Oberfläche  zweiter  Ordnung  in  Punktcoordi- 
naten  oder  wie  aus  ihr  wiederum  die  Gleichung  der  Ober- 
fläche in  Punktcoordinaten  hervorgeht^  ist  nach  dem  Vorher- 
gehenden klar. 

Um  zu  einer  neuen  Form  der  Function  f  zu  gelan- 
gen,  stellen  wir  unter  Beifügung  eines  Factors  t  =  —  1  die 
Gleichungen  zusammen ,  welche  vorhin  dazu  dienten,  die 
Function  f  als  eine  Function  der  Ebenencoordinaten  wieder- 
zugeben: 

ux  -\-  vy  -{-  wss  '\-  rp  '\'  f  ,t  =  Q, 

Die  linken  Theüe  dieser  5  Gleichungen  kann  man  als 
lineare  homogene  Functionen  der  5  Variabein  x^  y,  e,  p,  i 
betrachten,  die  für  ein  System  Werthe  dieser  Variabein  ver- 
schwinden. Die  Determinante  ^  dieser  5  Functionen  ver- 
schwindet nach  (8)  der  achten  Vorlesung  für  diese  Werthe. 
Man  hat  daher  eine  Gleichung  ^^  =  0  zwischen  /'  und  den 
Ebenencoordinaten,  woraus  sich  f  als  eine  Function  der 
Ebenencoordinaten  ergiebt. 

Zur  wirklichen  Darstellung  der  Function  f  in  der  ange- 
deuteten Weise  bedarf  es  der  Eenntniss  der  Function  /  selbst. 
Nehmen  wir  daher  an,  dass: 

(15)    ...      /"=  ÖOO^'  +  »II  y^  +  0^22^^  +  «33P^ 

-f  2^01  a;y  +  2aQ^xe  +  2a^^xp 
+  2a^^yz  +  2a^^yp  +  2a^^zp, 

so  wird,   indem  wir   der  Bequemlichkeit  wegen    setzen  a^x 
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\f{z)  =  ajo^c  +  021^  +  aj^x?  +  a^zP, 

\f{P)  —  «30«  +  «31»  +  «82*^  +  «33JP  • 

Setzt  man  aber  diese  Werthe  in  (14)  ^  so  erhält  man  die  ge- 
suchte Determinante: 


a, 


a, 


a, 


00 ;  ^ou  "'oa»  '^os» 


dt 


u 


«10?    «11>    «12?    «I3>    ^ 


a 


a 


a* 


20  >   "'21?    "'22  >    ^*23? 


a- 


w 


«30;   «31?    «32?    «33?   ^ 

W;  Vy  Wy  T,  /"  +    0 


und  aus  der  Gleichung  ^  =s  0,   mit  Rücksicht  auf  (16)  der 
siebenten  Vorlesung,  wird: 


(16)  ...    Ä.f  + 


«00?    «Ol?  «02?  «03?    ^ 

«10?   «11?  «12?  «13?    ^ 

«20?    «21?  «22?  «23?    ^ 

«30?    «31?  «32?  «33?   ^ 


=  0, 


w, 


t? 


t(; 


0 


indem  man  hat: 


(17) 


«00?    «Ol?   «021    «03 
«10?    «11?    «12?    «13 


«20?   «21?   «22?    «23 

I 

I    «30?    «31?   «32?    «33 

Da  aber  die  durch  Ebenencoordinaten  ausgedrückte  Func- 
tion /'  nach  (10)  die  Function  ^  ist,  so  hat  man  eine  zweite 
Darstellung  der  Function  F  in  Determinantenform: 


(18)  F(UyVyWyr) 


«00?  «Ol;    «02?   «03?    H 

«10?  «11?    «12?    «13?   ^ 

—       «20?  «21?    «22?    «23?    ^ 

«30?  «31?    «32?    «33?    ^ 

M,     v,      «;,    r,     0 


A 
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Acht  Tangentenebenen  der  Oberfläche  zweiter  Ordnung, 
welche  8  linearen  Bedingungsgleichungen  zwischen  den  9  Coef- 
ficienten  entsprechen  ^  bestimmen  deshalb  die  Oberfläche  nicht 
voUsi&ndig.  Vielmehr  lassen  sich  8  Coefflcienten  durch  den 
neunten  Xy  der  willkürlich  bleibt ^  ausdrücken^  und  diese 
Ausdrücke^  eingesetzt  in  die  obige  Gleichung  der  Oberfläche 
zweiter  Ordnung,  geben  die  allgemeine  Form  der  Gleichung 
aller  Oberflächen  zweiter  Ordnung: 

0(u,  V,  «?,  r)  —  A  W(u,  V,  Wy  r)  =  0, 

welche  8  gegebene  Ebenen  berühren. 

Daraus  erhält  man  y  indem  man  A  =  0  oder  =  cx>  setzt, 
die  Gleichungen: 

OifJby     Vy     Wy     T)   =    0,  ?P*(W,      Vy      W,     r)    =    0 

zweier  bestimmten  Oberflächen  zweiter  Ordnung  ^  welche  die 
8  gegebenen  Ebenen  berühren.  Diese  beiden  Oberflächen 
haben  unendlich  viele  gemeinschaftliche  Tangentenebenen^ 
welche  den  Ebenencoordinaten  entsprechen,  die  beiden  Glei- 
chungen zugleich  genügen.  Da  aber  die  Ebenencoordinaten, 
welche  den  beiden  Gleichungen  zu  gleicher  Zeit  genügen, 
auch  der  vorhergehenden  allgemeinen  Gleichung  genügen,  so 
hat  man  den  Satz: 

Alle  Oberflächen  zweiter  Ordnung,  welche  8 
gegebene  Ebenen  berühren,  werden  von  allen  Ebe- 
nen berührt,  welche  gemeinschaftliche  Tangenten- 
ebenen zweier  dieser  Oberflächen  sind. 

Soll  daher  eine  Oberfläche  zweiter  Ordnung  durch  9  Tan- 
gentenebenen bestimmt  sein,  so  dürfen  diese  nicht  zwei  Ober- 
flächen zweiter  Ordnung  zugleich  berühren. 

Ein  specieller  Fall  einer  Oberfläche  zweiter  Ordnung  ist 
ein  Punktepaar,  oder,  will  man  sich  eine  andere  Vorstellung 
davon  machen,  eine  in  eine  gerade  Linie  ausgeartete  Ober- 
fläche, welche  durch  die  beiden  Punkte  begrenzt  ist  Denn 
wenn: 

A  =  Oy         B  =  0 

die  Gleichungen  zweier  Punkte  bedeuten,  so  stellt: 

AB^Oy 
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als  eine  Gleichung  zweiten  Grades  ^    eine  Oberfläche  zweiter 
Ordnung  dar. 

Ist  nun  F=0  die  Gleichung  einer  gegebenen  Oberfläche 
zweiter  Ordnung  in  Ebenencoordinateu;  so  hat  man  den  all- 
gemeinsten analytischen  Ausdruck  für  die  Oberflächen  zweiter 
Ordnung;  welche  von  allen  Tangentenebenen  der  gegebenen 
Oberfläche  berührt  werden,  die  entweder  durch  den  einen 
oder  den  anderen  Punkt  hindurchgehen: 

Mit  anderen  Worten  lässt  sich  dasselbe  also  wiedergeben : 
Die  angegebene  Gleichung  mit  dem  willkürlichen  Factor  X 
stellt  alle  möglichen  Oberflächen  zweiter  Ordnung  dar,  welche 
die  beiden  von  den  Punkten  J.  =  0  und  B  =  0  ausgehenden 
Tangentenkegel  der  gegebenen  Oberfläche  F  ^=0  ringsum 
berühren. 

Ist  daher  ^  =  0  die  Gleichung  einer  Oberfläche  zweiter 
Ordnung,  welche  jeden  der  genannten  Tangentenkegel  ringsum 
berührt,  so  wird  man  immer  die  Factoren  k  und  ^  so  be- 
stimmen können,  dass  man  identisch  hat: 

F—  XÄB  =  ii0. 

Nimmt  man  an,  F  und  Ä  seien  gegeben,  so  stellt  die 
Gleichung  F — kÄB=^0  mit  den  vier  in  kB  steckenden 
willkürlichen  Gonstanten  eine  Oberfläche  zweiter  Ordnung  dar, 
welche  den  vom  Punkte  ^  =  0  ausgehenden  Tangentenkegel 
der  Oberfläche  F=0  berührt.  Wir  werden  beweisen,  dass 
diese  Gleichung  F —  kAB  =  0  alle  möglichen  Oberflächen 
zweiter  Ordnung  darstellt,  welche  von  dem,  von  dem  Punkte 
^  «B  0  ausgehenden  Tangentenkegel  der  Oberfläche  F==  0 
ringsum  berührt  werden. 

Wenn  man  die  Gleichung  der  Oberfläche  zweiter  Ord- 
nung l^sa  0,  welche  die  Bedingung  für  die  Tangentenebenen 
der  Oberfläche  ist,  mit  der  Gleichung  r  «=  0  des  Coordinaten- 
anfangspunktes  zusammenstellt,  so  sind  beide  Gleichungen 
die  Bedingungen  für  diejenigen  Tangentenebenen,  welche 
durch  den  Coordinatenanfangspunkt  gehen. 

Die  erste  von  diesen  Bedingungsgleichungen  lässt  sich 
einfacher  darstellen.     Denn  setzt  man   in  derselben   r «» 0, 
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wodurch  sie  übergehe  in  JPq  =  0,  so  werden  i^^  =  0  und  r  =  0 
die  Bedingungen  für  die  Tangentenebenen  der  Oberfläche 
F==0  Bein,  welche  durch  den  Coordinatenanfangspunkt  gehen. 

Die  Gleichung  Fq  =  0*)  hat  nur  sechs  Glieder.  Da  der 
Coefficient  eines  Gliedes  durch  Division  der  Gleichung  in  die 
Einheit  verwandelt  werden  kann^  so  werden  die  Lagen  aller 
Tangentenebenen;  welche  durch  den  Coordinatenanfangspunkt 
gehen ;  analytisch  von  den  5  übrigen  Goefficienten  abhangen. 
Diese  5  Coefficienten  sind  unzweideutig  bestimmt  durch  5  Tan- 
gentenebenen ^  welche  durch  den  Coordinatenanfangspunkt 
gehen.  Wir  können  deshalb  sagen,  ^^dass  der  von  dem  Coor- 
dinatenanfangspunkte  ausgehende  Tangentenkegel  einer  Ober- 
fläche zweiter  Ordnung  durch  5  seiner  Tangentenebenen  un- 
zweideutig bestimmt  sei". 

Dasselbe  gilt  für  jeden  Tangentenkegel  einer  Oberfläche 
zweiter  Ordnung,  von*  welchem  Punkte  des  Raumes  er  auch 
ausgehen  mag.  Denn  da  durch  Verlegung  des  rechtwink- 
ligen Coordinatensystems  die  Form  der  Gleichung  f  =  0 
der  Oberfläche  zweiter  Ordnung  in  Punktcoordinaten  nach 
den  Auseinandersetzungen  in  der  neunten  Vorlesung  sich  nicht 
ändert;  so  wird  nach  der  zehnten  Vorlesung  auch  die  Glei- 
chung J'  =  0  der  Oberfläche  zweiter  Ordnung  in  Ebenen- 
coordinaten  ihre  Form  nicht  ändern ,  und  es  kann  jeder  Punkt 
des  Baumes  in  gleicher  Weise  als  Coordinatenanfangspunkt 
dienen. 

Wenn  nun  eine  Oberfläche  zweiter  Ordnung  F  =0  und 
ein  Punkt  ^  =  0  vorliegen,  so  wissen  wir,  dass  5  Tangenten- 
ebenen des,   von  dem  Punkte  ausgehenden  Tangentenkegels 


*)  Die  Gleichung  Fq^^O  ist  wieder  die  Gleichung  einer  Oberfläche 
zweiter  Ordnung,  die  aber,  wie  sich  aus  den  Angaben  der  zehnten  Vor- 
lesung nachweisen  läset,  reelle  Punkte  nur  im  Unendlichen  aufweist. 
Eine  andere  Eigenschaft  dieser  Oberfläche  ist,  das  jede  Ebene,  welche 
parallel  geht  einer  ihrer  Tangenteuebenen,  wieder  Tangentenebene 
derselben  Oberfläche  ist. 

Von  dieser  Art  Oberflächen  zweiter  Ordnung^  welche  nur  im  Un- 
endlichen liegen,  kann  man  sich  allerdings  keine  klare  geometrische 
Vorstellung  machen ;  sie  dienen  jedoch  in  der  synthetischen  Geometrie 
als  Mittel  zur  Erfindung  von  geometrischen  Sätzen,  deren  dirccte  Be- 
weise oft  nicht  ohne  Schwierigkeit  gefunden  werden. 


Weitete  allgem.  f^igenBchatten  der  Ober 

der  Oberfläche,  welche  zugleich  T 
fläche  sind,  den  TaDgentenkegel 
Die  Oberfläche  F ^0  bestimmen 
Durch  5  Timgentenebenen  der  Ohe 
Bedingung^leichuDgen  zwischen  d 
Gleichnng  der  Oberfläche  gegeben, 
fläche  muss  daher  noch  4  willkQrli< 
Weise  mit  sich  führen.  Den  genann 
gen  genügen  die  Coefficienten  in  der 
welche  noch  4  in  IB  steckende  wi 
sich  führt.  Sie  stellt  also  jede  01 
dar,  für  welche  der  Ton  dem  Pni 
fläche  F  =  0  gelegte  Tangentenki 
kegel  ist. 

Wenn  daher  F=0  und  *  ■= 
Oberflächen  zweiter  Ordnung  sind, 
A  ^0  ausgehenden  Tangentenkeg 
wird  man  (i  und  die  vier  in  i.JB  stet 
so  bestimmen  können,  dass  man  id 
F—  ft^  =  l. 

Daraus  ergiebt  sich  der  Satz: 

Wenn  zwei  Oberflächen 
demselben  Tangentenkegel  r 
den,  so  werden  sie  gleichzeit 
Tangentenkegel  ringsum  beri 

Sind  nur  7  Tangentenebenen 
Ordnung  F'=0  durch  ihre  Coordini 
zwischen  den  Coefficienten  in  der 
auch  nur  7  lineare  Bedingung^lei< 
sich  7  Coefficienten  durch  die  beid 
willkürlich  bleiben,  ausdrücken  lass 
drücke  in  die  Gleichung  F  =  0  der 
man  die  allgemeinste  Form  der  ' 
zweiter  Ordnung,  welche  die  7  Ebi 

Da  diese  Gleichung  zusammet 
chungen  der  drei  Oberflächen  zweii 
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0  =  0,     w  =  o,     z  =  o, 

so  wird  sie  erfüllt  für  jedes  System  der  Ebenencoord^nateii; 
welches  den  drei  Gleichungen  zugleich  genügt.  Das  heisst, 
die  gemeinsamen  Tangentenebenen  der  drei  Oberflächen  sind 
zugleich  Tangentenebenen  der  allgemeinen  Oberfläche  zweiter 
Ordnung,  welche  die  7  Ebenen  berührt.  Die  drei  Oberflächen 
zweiter  Ordnung  werden  aber,  wie  wir  sogleich  nachweisen 
werden,  von  8  Ebenen  zugleich  berührt.  Da  von  diesen 
8  Ebenen  7  die  gegebenen  sind,  denn  die  angegebenen  drei 
Oberflächen  sind  specielle  Fälle  der  allgemeinen  Oberfläche 
zweiter  Ordnung,  so  hat  man  den  Satz: 

Alle  Oberflächen  zweiter  Ordnung,  welche  7 
gegebene  Ebenen  berühren,  berühren  überdies  eine, 
durch  die  7  Ebenen  bestimmte  achte  Ebene. 

Wenn  daher  zur  Gonstruction  einer  Oberfläche  zweiter 
Ordnung  8  solche  Ebenen  gegeben  sind,  so  vertreten  sie  nur 
die  Stelle  von  7  Ebenen. 

Die  Bestimmung  der,  dreien  Oberflächen  zweiter  Ordnung 
gemeinschaftlichen  Tangentenebenen  führt  auf  die  rein  alge- 
braische Aufgabe: 

Die  Endgleichung  zu  bestimmen,  welche  durch 
Elimination  der  Variabeln  u,  v,  iv^  r  aus  den  vier 
homogenen  Gleichungen  hervorgeht: 

0  =  0,       V=0,      X  =  0, 

jR  ^  wa;  +  ^y  +  ^^  +  ^P  =  0  • 

Denn  die  Endgleichung  wird  das  Product  der  Gleichun- 
gen sämmüicher  gemeinsamen  Tangentenebenen  sein,  in 
Punktcoordinaten  ausgedrückt. 

Diese  Aufgabe,  sowie  die  folgenden,  sind  bereits  in  der 
neunten  Vorlesung  mit  Yertauschung  von  Punkt-  und  Ebenen- 
coordinaten  gelöst  worden.  Wir  entnehmen  daraus,  dass  die 
homogene  Endgleichung  in  Punktcoordinaten  vom  achten 
Grade  ist,  wodurch  der  Satz  bewiesen  wird: 

Drei  Oberflächen  zweiter  Ordnung  haben  8  ge- 
meinsame Tangentenebenen. 


Weitere  allgem.  EigeutscbafteD  der  Oberfliluht 

Ebenso  führt  die  Bestimmimg  der 
teHebenen  zweier  Oberflächen  zweiter  Or 
welche  durch  einen  gegebenen  Punkt  j. 
auf  die  Aufgabe  zurück: 

Die  Endgleichung  zu  bestimi 

Elimination  der  Variabein  «,  v, 

homogenen  Gleichungen  hervor^ 

0  =  0,      5^  =  0,      A^au-ir'bv 

B.'?^  ux  -^  vy  -^  we  ■\-  ^ 

Die  geometrische  Interpretation  di 
den  Satz: 

Durch  einen  gegebenen  Punk 
sen  sieh  vier  Ebenen  legen,  welc 
Oberflächen  zweiter  Ordnung  zu 

Die  Frage  endlich  nach  den  Tangei 
fläche  zweiter  Ordnung  (&^ü,  weicht 
gegebene  Punkte  des  Raumes  ^  ^^  0  u] 
die  Verbindungslinie  derselben  hindurcl 
Aufgabe  zusammen: 

Die  Endgleichung  zu  bestimi 

Elimination  der  Variabein  u,   v, 

homogenen  Gleichungen  hervor^ 

0  =  0,  A^au- 

B^cu  +  ZJü  +  yw+dr^O,    B^ua:- 

Dass  die  Endgleicbung  in  Rücksicl 
dinaten  vom  zweiten  Grade  ist,  dient  i 

Durch  eine  gerade  Linie  lasf 
gentenebenen  an  eine  Oberfläch 
legen. 


e  d.  Rtumei.    3.  And. 
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Zwölfte  Vorlesung. 

Fortsetzung   der   zehnten  Vorlesung   über   Pole 
und  Folarebenen  der  Oberflächen  zweiter  Ord- 
nung.    Reeiprocität. 


Wir  haben  am  Ende  der  zehnten  Vorlesung  für  die  Ober- 
flächen der  zweiten  Ordnung  den  analytischen  Ausdruck  der- 
selben gefunden: 

(1) F{u,  V,  w,  r)  =  0. 

Wir  stellen  denselben  zusammen  mit  den  Coordinaten  u,  v,  w,  r 
irgend  einer  Ebene ,  welche  durch  die  Schnittlinie  l  zweier 
gegebenen  Ebenen  0  und  1  hindurchgeht,  deren  Coordinaten 
wir  mit  den  angehängten  Indices  bezeichnen,  indem  wir  die 
betreffenden  Relationen  aus  (4)  der  sechsten  Vorlesung  ent- 
nehmen: 

u  =  Uq  -^  lu^ , 

(2) "0     =^V^     +XVyy 

» 

Wenn  diese  Coordinaten  ti^  v,  w,  r  der  Gleichung  (1) 
genügen,  so  entsprechen  sie  den  Tangentenebenen  der  Ober- 
fläche. Man  hat  daher  zur  Bestimmung  der  Tangentenebenen 
der  Oberfläche,  die  durch  die  gerade  Linie  l  gehen,  die  Glei- 
chung: 

(3)    F(uq  +  Aw,,  Vq  +  Ar,,  Wq  +  kw^,  Tq  +  Ar,)  =  0. 

Dass  diese  Gleichung  eine  in  A  quadratische  Gleichung 
ist,  wird  als  neuer  Beweis  des  Satzes  gelten,  den  wir  aus 
einer  anderen  Betrachtung  bereits  abgeleitet  haben,  dass  durch 
eine  gerade  Linie  sich  an  eine  Oberfläche  zweiter  Ordnung 
zwei  Tangentenebenen  legen  lassen. 

Das  anharmonische  Verhältniss  des  erwähnten  Tangenten- 
ebenenpaares  zu  dem  gegebenen  Ebenenpaare  0;  1  ist  das 
Verhältniss  der  beiden  Wurzeln  der  quadratischen  Gleichung. 
Es  wird  dieses  Verhältniss  zu  einem  harmonischen  unter  der 
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Bedingung,  dass  die  Summe  der  beiden  Wurzeln  verschwindet. 
Entwickelt  man,  um  diese  Bedingung  auszudrücken,  die 
quadratische  Gleichung  (3)  nach  Potenzen  von  A  und  setzt 
in  der  Entwickelung  den  Coefficienten  der  ersten  Potenz 
gleich  0,  so  erhält  man: 

(4)  . . .  x,  J-(«,)  +  .,F-c.)  +  »i J^'K)  +  f, J^'W  -  », 

oder,    da  man  auch   die  Indices  0  und  1   vertauschen   kann, 
ohne  den  linken  Theil  der  Gleichung  zu  andern: 
(6)  . .  .    »,r-(«,)  +  «.-?■(•,)  +  «',F\«,,)  +  r,r{r,)  _  0, 
als  Bedingung  für  das  Ebenenpaar  0,  1,    wenn  dasselbe  zu 
dem,  durch  ihre  Schnittlinie  gelegten  Tangentenebenenpaare 
der  Oberfläche  harmonisch  sein  soll. 

Man  nennt  ein  Ebenenpaar  harmonische  Polarebe- 
nen oder  harmonische  Polaren  einer  Oberfläche  zweiter 
Ordnung,  wenn  das,  durch  die  Schnittlinie  derselben  gelegte 
Tangentenebenenpaar  der  Oberfläche  harmonisch  ist  zu  jenem 
Ebenenpaare.  Es  ist  daher  (4)  oder  (5)  die  einzige  Bedin- 
gung, die  die  Coordinaten  zweier  Ebenen  0  und  1  zu  erfül- 
len haben,  wenn  sie  harmonische  Polarebenen  der  Oberfläche 
zweiter  Ordnung  seio  sollen. 

Nimmt  man  an,  die  eine  harmonische  Polarebene  0  der 
Oberfläche  sei  gegeben,  die  andere  habe  die  Coordinaten 
u,  V,  w,  r,  Bo  hat  man  die  einzige  Bedingung: 
(6)  ...  «i^'(Mo)  +  «-f"(«o)  +  '"-P'K)  +  »■-^'(»"o)  =  0, 
welche  ausdrückt,  dass  sämmtliche  harmonischen  Polarebenen 
einer  gegebenen  Ebene  0  durch  einen  und  denselben  Punkt 
gehen,  dessen  Coordinaten  x^,  y^,  e^,  Pg  durch  die  Gleichun- 
gen bestimmt  sind: 

iF\u,)-x.,  iFXv,)-),,  ir{w,)-i„  lF\r.)-p,. 
Diese  Gleichungen  sind  aber  nach(]2)  der  zehnten  Vorlesung 
die  Relationen  zwischen  Fol  und  Polarebene.  Es  ist  daher 
(6)  die  Gleichung  des  Poles  der  gegebenen  Ebene  0  und 
man  hat  den  Saki: 

Die,  einer  gegebenen  Ebene  zugeordneten  har- 
monischen Polarebenen  einer  Oberfläche  zweiter 
Ordnung  gehen  durch  den  Pol  der  gegebenen  Ebene. 


'  .  • 
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Es  ist  eine  charakteristische  Eigenschaft  eines  harmoni- 
schen PolarebenenpaareS;  dass  der  Pol  der  einen  Ebene  in  der 
anderen  liegt.  Denn  die  Gleichungen  (4)  und  (5)  gehen  durch 
die  bekannten  Relationen  (12)  der  zehnten  Vorlesung  zwischen 
Pol  und  Polarebene  über  in: 


1»  »■;»•,• 


welche  Gleichungen  nach  (9)  der  zehnten  Vorlesung  sich  auch 
so  darstellen  lassen: 

^irw  +  yir(yo)  +  ^ifK)  +  vxf^v^)  =  0, 

woraus  wir  den  geometrischen  Satz  entnehmen: 

Die  Pole  zu  einem  Paare  harmonischer  Polar-  ! 

ebenen  einer  Oberfläche  zweiter  Ordnung  sind 
harmonische  Pole^  und  die  Polarebenen  eines  har- 
monischen Polenpaares  einer  Oberfläche  zweiter 
Ordnung  sind  harmonische  Polare'benen. 

Wenn  man  die  bekannten  Ausdrücke  der  Punktcoordinaten 
des  Poles  einer  Oberfläche  zweiter  Ordnung  nach  (12)  der 
zehnten  Vorlesung  in  die  Gleichung  einer  zweiten,  in  Punkt- 
coordinaten gegebenen  Oberfläche  zweiter  Ordnung: 

9P(a?;  2/;  ^,  1>)  =  0 

einsetzt;  so  erhält  man  die  Gleichung  einer  dritten  Oberfläche 
zweiter  Ordnung  in  Ebenencoordinaten : 

9'(i-F"(M),   \F'{v),  \FXvi),   i2^(r))  =  0. 

Setzt  man  dagegen  die  Ausdrücke  (9)  der  zehnten  Vor- 
lesung in  die  Gleichung  einer  zweiten,  in  ]^benencoordinaten 
gegebenen  Oberfläche  zweiter  Ordnung: 

so  erhält  man  die  Gleichung  einer  dritten  Oberfläche  zweiter 
Ordnung  in  Punktcoordinaten: 
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Aus  der  charakteristischen  Eigenschaft  eines  solchen 
Linienpaares,  dass  die  Polarebenen  der  Punkte  auf  der  einen 
dieser  Linien  sich  in  der  anderen  schneiden,  folgt  unmittel- 
bar der  Satz: 

Jede  gerad'e  Linie,  welche  ein  Paar  reciproke 
Polaren  einer  Oberfläche  zweiter  Ordnung  schnei- 
det, schneidet  die  Oberfläche  in  einem  Punktepaar, 
welches  zu  dem  Schnittpunktepaar  auf  den  reci- 
proken  Polaren  harmonisch  ist. 

Da  sich  die  Polarebenen  aller  Punkte  auf  einer  gegebe- 
nen Ebene  in  dem  Pol  dieser  Ebene  schneiden»  so  werden 
auch  die  Polarebenen  der  Punkte,  welche  auf  zwei  geraden 
Linien  der  gegebenen  Ebene  liegen,  durch  den  Pol  der  Ebene 
gehen,  woraus  die  Sätze  gefolgert  werden  können: 

Wenn  sich  zwei  gerade  Linien  im  Räume  schnei- 
den, so  schneiden  sich  auch  die  reciproken  Polaren 
der  beiden  geraden  Linien  in  einem  Punkte,  welcher 
der  Pol  ist  der  Ebene,  in  der  die  beiden  geraden 
Linien  liegen,  und  umgekehrt  ist  der  Schnittpunkt 
der  beiden  geraden  Linien  der  Pol  der  Ebene,  in 
welcher  die  reciproken  Polaren  liegen. 

Beschreibt  eine  gerade  Linie  in  irgend  welcher 
Art  eine  Ebene,  so  dreht  sich  ihre  reciproke  Polare 
um  den  Pol  der  Ebene. 

Dreht  sich  eine  gerade  Linie  um  einen  Punkt 
in  ihr,  so  beschreibt  ihre  reciproke  Polare  die 
Polarebene  des  Punktes. 

Wenn  eine  gerade  Linie  in  einer  Ebene  sich 
um  einen  Punkt  in  ihr  dreht,  so  dreht  sich  ihre 
reciproke  Polare  um  den  Pol  der  Ebene  in  der 
Polarebene  des  Punktes. 

Da  die  reciproke  Polare  einer  gegebenen  geraden  Linie 
in  der  Polarebene  eines  beliebigen  Punktes  der  gegebenen 
geraden  Linie  liegt,  so  sieht  man,  dass  die  reciproke  Polare  der 
Tangente  der  Oberfläche  zweiter  Ordnung  in  der  Tangenten- 
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ebene  des  Berührungspunktes  Hegen  muss.  Denn  wählt  man 
den  Berührungspunkt  der  Tangente  als  den  beliebigen  Punkt, 
so  ist  seine  Polarebene  eben  die  Tangentenebene.  Wählt 
man  aber  einen  anderen  Punkt  der  Tangentenebene  auf  der 
Tangente,  so  geht  seine  Polarebene  bekanntlich  durch  den 
Berührungspunkt.     Das  heisst: 

Die  reciproke  Polare  der  Tangente  in  einem 
Punkte  einer  Oberfläche  zweiter  Ordnung  ist  in 
diesem  Punkte  wieder  Tangente  der  Oberfläche. 

Aus  der  Combination  dieses  Satzes  mit  den  vorhergehen- 
den folgt  ferner: 

Wenn  eine  gerade  Linie  sich  als  Tangente  einer 
ebenen  Schnittcurve  einer  Oberfläche  zweiter  Ord- 
nung fortbewegt,  so  beschreibt  die  reciproke  Polare 
der  geraden  Linie  denTangentenkegel,  der  die  Ober- 
fläche in  der  ebenen  Schnittcurve  ringsum  berührt, 
und  umgekehrt,  wenn  eine  gerade  Linie  einen  Tan- 
gentenkegel der  Oberfläche  zweiter  Ordnung  be- 
schreibt, so  bewegt  sich  die  reciproke  Polare  der 
geraden  Linie  als  Tangente  um  die  Berührungs- 
curvc. 

Bewegt  sich  eine  gerade  Linie  als  Tangente  um 
eine  zweite,  von  der  zum  Grunde  gelegten  Ober- 
fläche zweiter  Ordnung  verschiedene  Oberfläche 
zweiter  Ordnung,  so  bewegt  sich  die  reciproke 
Polare  der  Tangente  als  Tangente  um  eine  dritte 
Oberfläche  zweiter  Ordnung,  welche  von  den  Polar- 
ebenen der  Punkte  auf  der  zweiten  Oberfläche  be- 
rührt wird. 

Beschreibt  nämlich  der  Pol  die  zweiteOberfläche  zweiter 
Ordnung,  so  bewegt  sich  seine  Polarebene  als  Tangentenebene 
um  eine  dritte  Oberfläche  zweiter  Ordnung.  Die  Tangente  der 
zweiten  Oberfläche  ist  die  Verbindungslinie  zweier  unendlich 
nahen  Punkte  auf  der  Oberfläche;  ihre  Polarebenen,  die  die 
dritte  Oberfläche  berühren,  liegen  ebenfalls  unendlich  nahe 
an  einander  und  schneiden  sich  in  der  Tangente  der  letzteren 


j  _ '_ 
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Oberfläche.  Diese  Schnittlinie  ist  aber  die  reciproke  Polare 
der  erwähnten  Tangente  der  zweiten  Oberfläche. 

Wir  schliessen  hiermit  diese  Betrachtungen.  Die  aus 
ihnen  gewonnenen  Sätze  über  Pol  und  Polare  genügen  ^  um 
ein  Uebertragungs-Princip  herzuleiten  ^  welches  den  Namen 
des  Principes  der  Reciprocität  führt.  Dieses  Princip, 
welches  die  Sätze  von  der  Lage  der  Figuren  verdoppelt,  soll 
in  den  äusseren  Umrissen  in  dem  Folgenden  entwickelt  werden. 

Jede  gegebene  Figur  im  Räume,  bestehend  aus  Punkten, 
geraden  Linien,  Curven,  Ebenen,  Oberflächen,  kann  man 
sich  in  doppelter  Weise  entstanden  denken,  durch  den  Punkt 
oder  durch  die  £bene.  Wählt  man  den  Punkt  als  die  Einheit 
der  Erzeugung,  so  wird  jede  Figur  der  Inbegriff  aller  Punkte 
sein,  welche  in  ihr  liegen.  Wählt  man  dagegen  die  Ebene 
als  die  Einheit  der  Erzeugung  der  Figur,  so  stellt  sich  der 
Punkt  als  der  Inbegriff  aller  Ebenen  dar,  welche  durch  den 
Punkt  gehen;  die  gerade  Linie  wird  der  Inbegriff  aller  Ebe- 
nen sein,  welche  sich  in  ihr  schneiden,  die  Curve  wird  der 
Inbegriff  aller  Ebenen  sein,  welche  durch  die  Tangenten  der 
Curve  gehen,  die  Oberfläche  endlich  wird  der  Inbegriff'  aller 
ihrer  Tangentenebenen  sein. 

Legt  man  nun  irgend  eine  Oberfläche  zweiter  Ordnung 
zu  Grunde,  die  den  Namen  der  Directrix  führt,  und  be- 
trachtet jeden  Punkt  der  gegebenen  Figur  im  Räume  als  den 
Pol  einer  Ebene  und,  in  der  zweiten  Darstellung  derselben 
Figur  durch  Ebenen,  jede  Ebene  als  die  Polarebene  eines 
Punktes  in  Beziehung  auf  die  Directrix,  so  werden  die  Ebene 
und  der  Punkt  eine  neue,  die  zu  der  gegebenen  reciproke 
Figur,  in  doppelter  Erzeugungsart  durch  Ebene  und  Punkt 
begründen,  die  der  gegebenen  Figur  in  folgender  Art  ent- 
spricht. Jedem  Punkte  der  gegebenen  Figur  entspricht  eine 
Ebene  der  reciproken  Figur,  jeder  Ebene  der  gegebenen  Figur 
entspricht  ein  Punkt  der  reciproken,  jeder  geraden  Linie  der 
gegebenen  Figur  entspricht  eine  gerade  Linie  der  reciproken, 
jeder  Curve  der  gegebenen  Figur  entspricht  eine  Curve  der 
reciproken ,  endlich  entspricht  jeder  Oberfläche  der  gegebenen 
Figur  eine  Oberfläche  der  reciproken  Figur.  Umgekehrt  ent- 
spricht auch  in  derselben  Weise  jedem  Punkte  der  reciproken 
Figur  eine  Ebene  der  gegebenen,  jeder  geraden  Linie  der 


154  Zwölfte  Vorlesung. 

auch  umgekehrt  entspricht  jeder  Tangentenebene  einer  reci- 
proken  Oberfläche  ein  Punkt  auf  der  gegebenen  Oberfläche. 
Da  aber  irgend  welchen  drei  Oberflächen  zweiter  Ordnung 
einer  reciproken  Figur  immer  drei  Oberflächen  zweiter  Ord- 
nung einer  gegebenen  Figur  entsprechen  ^  so  hat  man  im 
Allgemeinen  den  Satz  der  elften  Vorlesung:  „An  drei  Ober- 
flächen zweiter  Ordnung  lassen  sich  8  gemeinsame  Tangenten- 
ebenen legen '^ 

Weitere  Beispiele  zur  Anwendung  des  Principes  findet 
man  in  den  vorhergehenden  Vorlesungen  in  Menge  vor.  Denn 
alle  diejenigen  Sätze ,  welche  aus  der  doppelten  geometrischen 
Deutung  derselben  Gleichungen  hervorgegangen  sind,  indem 
man  die  Variabein  einmal  als  Punktcoordinaten  ^  das  andere 
Mal  als  Ebenencoordinaten  auffasste,  sind  reciproke  Sätze. 

Wir  stellen  im  Folgenden  reciproke  Sätze  neben  einander, 
die  sich  nach  den  vorgetragenen  Principien  eben  so  leicht 
einzeln  beweisen  lassen,  als  sie  nach  dem  Princip  der  Reci- 
procität  von  einander  abgeleitet  werden  können: 

Wenn  ein  Punktepaar  Wenn  ein  Ebenenpaar 
ein  harmonisches  Polen-  ein  harmonisches  Polar- 
paar ist  für  zwei  Oberflä-  ebenenpaar  ist  für  zwei 
chen  zweiter  Ordnung;  so  Oberflächen  zweiter  Ord- 
ist  dasselbe  auch  einhar-  nung,  so  ist  dasselbe  auch 
monisches  Polenpaar  für  ein  harmonisches  Polar- 
jede  Oberfläche  zweiter  ebenenpaar  fürjedeOber- 
Ordnung,  welche  durch  fläche  zweiter  Ordnung, 
die  Schnittcurve  der  bei-  welche  alle  Ebenen  be- 
den  Oberflächen  hin-  rührt,  die  gemeinschaft- 
durchgeht, liehe      Tangentenebenen 

der    beiden    Oberflächen 

sind. 

Wenn  man  durch  zwei  gegebene  Oberflächen  zweiter 
Ordnung  eine  gerade  Linie  legt,  so  kann  man  auf  ihr  ein 
Punktepaar  bestimmen,  welches  harmonisch  ist  zu  jedem 
Schnittpunktepaare  der  geraden  Linie  und  der  Oberflächen. 
Dieses  Punktepaar  ist  ein  Paar  harmonischer  Pole  für  jede 
der  beiden  Oberflächen,  also  nach  dem  ersten  Satze  auch  ein 
harmonisches   Polenpaar   für  jede  dritte  Oberfläche    zweiter 


Fortsetzung  der  zehnt 

Ordnung,  welche  durch  die 
flächen  hindurchgeht.  Erin 
für  drei  Punktepaare  der  In 
und  sein  reciproker: 

J  ede  gerade  Lin 
schneidet  drei  Oherfl 
chen  zweiter  Ordnun 
van  welchen  eine  dun 
die  Schnittcurve  der  b{ 
den-  anderen  hindurc 
geht,  in  Punkten  der  I 
Tolution, 


Andere  reciproke   Sätzi 
gen  de: 

Die  Polarebenen  ein 
gegebenen  Punktes 
einem  System  Oberfl 
chen  zweiter  Ordnun 
welche  durch  8  fes 
Punkte  im  Räume  gehe 
schneiden  sich  in  ein 
und  derselben  gerad 
Linie. 

Die  Folarebenen  ein 
gegebenen  Punktes 
einem  System  Oberfl 
chen  zweiter  Ordnun 
welche  durch  7  fes 
Funkte  im  Kaume  gehe 
schneiden  sich  in  eint 
und  demselben  Punkte 
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Dreizehnte  Vorlesung. 

Mittelpunkt  der  Oberfläche  zweiter  Ordnung. 
Transformation  der  Coordinaten  mit  Beibehal- 
tung der  Richtung  der  Coordinatenaxen. 


Der  Pol  einer  Ebene ;  die  in  ihrer  ganzen  Ausdehnung 
in  das  Unendliche  fallt,  hat  rücksichtlich  seiner  Oberfläche 
zweiter  Ordnung  eine  bemerkenswerthe  Eigenschaft.  Legt 
man  nämlich  eine  Sehne  der  Oberfläche  durch  den  Pol,  so 
schneidet  die  Sehne  die  Oberfläche  in  einem  Punktepaar,  wel- 
ches harmonisch  ist  zu  dem  Pol  und  dem  Schnittpunkte  der 
Sehne  mit  der  Polarebene.  Dieser  letztere  Schnittpunkt  liegt 
aber  in  dem  Unendlichen.  Mithin  halbirt  der  Pol  die  Sehne, 
so  wie  jede  andere  Sehne  der  Oberfläche,  welche  durch 
ihn  geht. 

Man  nennt  Mittelpunkt  einer  Oberfläche  zweiter  Ord»- 
nung  einen  Punkt,  der  alle  durch  ihn  gezogenen  Sehnen  der 
Oberfläche  halbirt.  Es  ist  also  der  Pol  einer  Ebene  in  dem 
Unendlichen  der  Mittelpunkt  der  Oberfläche  zweiter  Ordnung, 
Da  es  nur  einen  Mittelpunkt  einer  Oberfläche  zweiter  Ord- 
nung giebt,  so  kann  dieses  als  eine  zweite  Definition  des 
Mittelpunktes  dienen.  Denn  gäbe  es  zwei  Mittelpunkte,  so 
würde  die  durch  sie  gelegte  Sehne  der  Oberfläche  in  zwei 
verschiedenen  Punkten  halbirt.  Auf  Grund  dieser  zweiten 
Definition  folgt  aus  den  letzten  Sätzen  der  vorhergehenden 
Vorlesung: 

Die  Mittelpunkte  der  Oberflächen  zweiter  Ord- 
nung, welche  8  feste  Ebenen  berühren,  liegen  auf 
einer  geraden  Linie. 

Die  Mittelpunkte  der  Oberflächen  zweiter  Ord- 
nung, welche  7  feste  Ebenen  berühren,  liegen  auf 
einer  Ebene. 

Die  analytische  Bestimmung  des  Mittelpunktes  einer  Ober- 
fläche zweiter  Ordnung  hann  in  doppelter  Art  geschehen,  indem 
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man  entweder  von  der  Gleichung  der  Oberfläche  in  Punkt- 
coordinaten  oder  von  der  Gleichung  derselben  Oberfläche  in 
Ebenencoordinaten  ausgeht.  Im  ersteren  Falle  sei  die  Glei- 
chung der  Oberfläche  zweiter  Ordnung: 

Aus  (9)  der  zehnten  Vorlesung  entnehmen  wir  die  Re- 
lationen zwischen  den  Ooordinaten  des  Poles  (x,  y,  isr,  p)  und 
seiner  Polarebene  (u,  v,  w,  r): 

(2)  ir(a;)=«,  ir(y)=f,  irw=«>,  mp)--r. 

Da  die  Polarebene  aber  in  das  Unendliche  fallt;  wenn 
us»t;  =  i(;  =  0,  so  hat  man  zur  Bestimmung  der  Ooordinaten 
des  Mittelpunktes  der  Oberfläche  die  Gleichungen: 

(3) fix)  =  0,     f(y)  =  0,     r('>)  =  0. 

Von  diesen  drei  linearen  Gleichungen  hat  auch  jede  ihre 
geometrische  Bedeutung.  Sie  drücken  nämlich  analytisch  aus 
die  Polarebenen  der  drei  Punkte  auf  den  Coordinatenaxen^ 
welche  in  dem  Unendlichen  liegen.  Dass  sich  diese  drei  Polar- 
ebenen in  dem  Mittelpunkte  der  Oberfläche  schneiden  ^  lässt 
sich  auch  auf  geometrischem  Wege  leicht  einsehen. 

Die  rechtwinkligen  Ooordinaten  des  Mittelpunktes  der 
Oberfläche  ergeben  sich  aus  den  Gleichungen  (3);  wenn  man 
p  s=s  l  setzt.  In  dieser  Voraussetzung  bestimmen  die  Glei- 
chungen (3)  die  Werthe  der  Variabein,  welche  die  Function 
f{x,  y,  Zy  1)  zu  einem  Maximum  oder  Minimum  machen^ 
woraus  sich  folgende  Regel  abnehmen  lässt; 

Die  Werthe  der  Variabein,  welche  eine  ganze 
Function  des  zweiten  Grades  f{Xj  y,  ß)  zu  einem 
Maximum  oder  Minimum  machen,  sind  die  Ooordi- 
naten des  Mittelpunktes  der  Oberfläche  zweiter 
Ordnung  f{Xy  y,  z)  =0. 

Um  auf  analytischem  Wege  den  Mittelpunkt  zu  bestim- 
men für  eine  Oberfläche  zweiter  Ordnung,  die  durch  ihre 
Gleichung  in  Ebenencoordinaten  gegeben  ist: 

(4) F{u,  V,  w,  r)  =  0, 
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erinnern  wir  an  die  Gleichung  des  Poles  einer  Ebene  (mq,  Vq^ 
Wq,  Tq)  nach  (6)  der  zwölften  Vorlesung : 

(5)  . . .    UoFXu)  +  v,F\v)  +  w,F\w)  +  uF\r)  =  0. 

Die  Ebene  fallt  in  das  Unendliche,  wenn  Uq=^Vq  =  Wq  =0, 
und  ihr  Pol,  der  Mittelpunkt  der  Oberfläche,  erhält  zur  Glei- 
chung: 

(6) F\r)  =  0. 

Diese  Gleichung  ist  bekanntlich  die  Bedingung,  unter 
welcher  die  in  r  quadratische-  Gleichung  (4)  zwei  gleiche  Wur- 
zeln hat. 

Wenn  der  Mittelpunkt  der  Oberfläche  zugleich  der  Coor- 
dinatenanfangspunkt  sein  soll,  so  müssen  die  Gleichungen  (3) 
erfüllt  werden  für  a;  ==  y  =  0  =  0.  Diese  drei  Bedingungen 
drücken  aber  aus,  dass  in  der  Gleichung  der  Oberfläche  (1) 
die  drei  Glieder  fehlen,  welche  die  erste  Potenz  der  Variable 
|>  als  Factor  haben. 

Soll  die  Gleichung  (6)  des  Mittelpunktes  der  Oberfläche 
zugleich  die  des  Coordinatenanfangspunktes  sein,  so  müssen 
in  ihr  die  drei  ersten  Glieder  verschwinden,  welche  respective 
mit  UyVfW  multiplicirt  sind,  das  heisst,  in  der  Gleichung  (4) 
der  Oberfläche  müssen  die  drei  Glieder  fehlen,  welche  die 
erste  Potenz  der  Variable  r  als  Factor  haben. 

Umgekehrt,  wenn  die  genannten  drei  Glieder  in  der 
Gleichung  (1)  oder  (4)  verschwinden,  so  ist  der  Coordiuaten- 
anfangspunkt  der  Mittelpunkt  der  Oberfläche.  Denn  im  ersten 
Falle  bleibt  die  Gleichung  (1)  ungeändert,  wenn  man  für  p 
setzt  — jp,  welches  geometrisch  ausdrückt,  dass  jede,  durch 
den  Coordinatenanfaugspunkt  gezogene.  Sehne  der  Oberfläche 
in  diesem  Punkte  halbirt  wird;  und  im  zweiten  Falle  bleibt 
die  Gleichung  (4)  ungeändert,  wenn  man  für  r  setzt  —  r, 
welches  beweist,  dass  parallele  Tangentenebenen  der  Ober- 
fläche von  dem  Coordinatenanfangspunkt  in  entgegengesetzter 
Richtung  gleich  weit  abstehen. 

Wir  werden  diese  Bemerkung  benutzen,  um  auf  einem 
zweiten  Wege  die  Coordinaten  des  Mittelpunktes  der  Ober- 
fläche zu  bestimmen. 

Hat  man  irgend  ein  zweites,  dem  zum  Grunde  gelegten 
rechtwinkligen    Coordinatensystem    paralleles,    Coordinaten- 
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System ;  dessen  Anfangspunkt  die  Goordinaten  a,  hy  c  hat^  so 
ergeben  sich  aus  der  geometrischen  Betrachtung  leicht  folgende 
Belationen  zwischen  den  Coordinaten  x,  y,  0  irgend  eines 
Punktes  im  ersten  und  den  Goordinaten  X,  F,  Z  desselben 
Punktes  in  dem  zweiten  Systeme: 

Wählt  man  aber  statt  der  rechtwinkligen  Goordinaten  die 
homogenen  Goordinaten,  so  ergeben  sich*  daraus  folgende 
Transformationsformeln : 

« 

X"''  X-^  aP,  X  =  x  —  ap, 

.7) y^T+bP,  Y  =  y-bp, 

z  =  Z  -\-  cP,  Z  =  g  —  cp, 

p  =  P,  p^p. 

Die  Gleichung  einer  Ebene: 

ux  -{-  vy  -^  WZ  -^  r;p  ^=0 

nimmt  durch  diese  Substitutionen,  wenn  wir  mit  CT,  F,  TT,  JR 
die  homogenen  Goordinaten  der  Ebene  bezeichnen  bezüglich 
auf  das  zweite  Goordinatensystem,  die  Gestalt  an: 

UX+  VY+  WZ+RF  =  0, 

und  die  Vergleichung  der  linken  Theile  beider  Gleichungen 
ergiebt  folgende  Transformationsformeln  der  Ebenencoordi- 
naten : 

u  =  U ,  U  =  Uj 

(8)..."  =  '''  ^  =  ^' 

w  =  W,  W=^w , 

r  =  B—aU —  bV — cW,    B  =  r-^-au-^-bv-^-cw. 

Durch  diese  Transformationsformeln  gehen  die  Gleichun- 
gen (1)  und  (4)  der  Oberfläche  zweiter  Ordnung  über  in: 

(9)  .  .  .     f\X  +  aF,  T+bF,  Z+cF,  P)==0. 

(10)...    F(U,  r,  W,  R~aU'-bV—cW)  =  0. 

Es  sind  dieses  die  Gleichungen  derselben  Oberfläche  zwei- 
ter Ordnung,  bezogen  auf  ein  paralleles  Goordinatensystem, 
dessen  Anfangspunkt  die  rechtwinkligen  Punktcoordinaten  a,  b,  c 
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hat.    Die  Grade  der  Gleichungen   sind  durch  die  Transfor- 
mation ungeändert  geblieben. 

Der  Mittelpunkt  der  Oberfläche  ist  zugleich  Coordinaten- 
anfangspunkt;  wenn  a,  b,  c,  l  f^v  x,  y,  z,  p  gesetzt  den 
Gleichungen  (3)  genügen,  oder  wenn  diese  Grössen  propor- 
tional  sind  den  Goefficienten  von  Uj  v,  w,  r  in  der  Glei- 
chung (6). 

Diese 9  die  Cpordinaten  a^  hy  c  des  Mittelpunktes  der 
Oberfläche  bestimmenden  Gleichungen  erhält  man  auch  durch 
Entwickelung  der  Gleichungen  (9)  und  (10),  wenn  man  ent- 
weder die  drei,  mit  der  ersten  Potenz  von  P  multiplicirten 
Glieder  einzeln  gleich  0  setzt,  oder  wenn  man  die  drei,  mit 
der  ersten  Potenz  von  JR  multiplicirten  Glieder  verschwinden 
lässt. 

Wir  können  daher,  mögen  wir  Gleichungen  in  Punkt- 
oder in  Linien -Coordinaten  im  Äuge  haben,  sagen: 

Wenn  man  die  homogene  Gleichung  einer  Ober- 
fläche zweiter  Ordnung  bezieht  auf  ein  paralleles 
Coordinatensystem,  zu  welchem  Zwecke  die  Sub- 
stitutionen (7)  oder  (8)  dienen,  so  verschwinden  in 
derselben  die  drei,  mit  der  ersten  Potenz  der  letz- 
ten Variable  multiplicirten  Glieder  in  dem  Falle, 
dass  der  Coordinatenanfangspunkt  des  parallelen 
Systems  der  Mittelpunkt  der  Oberfläche  ist. 

Die  einzige  Ausnahme  davon  bildet  der  Fall,  wenn  der 
Mittelpunkt  der  Oberfläche  in  das  Unendliche  fällt,  denn  in 
dieser  Yoraussetznng  kann  man  den  Mittelpunkt  nicht  zum 
Coordinatenanfangspunkt  machen. 

Um  die  analytische  Bedingung  dieses  Falles  festzustellen, 
nehmen  wir  an,  dass  die  Gleichungen  der  Oberfläche  zweiter 
Ordnung  in  Punktcoordinaten  und  in  Ebenencoordinaten  seien : 

(11)  .../•  =  aoo^c^  +  2aoia:y  -f  a^^y^  + =  0, 

(12)  .  .  .    F=  e^^u^  +  2eQ^uv  +  e^  v^  -f =  0 . 

Den  Mittelpunkt  der  Oberfläche  f  ^^  0  bestimmen  die 
Gleichungen  (3): 


in^ 
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if\y)  =  «10^  +  «11»  +  0^12^  +  a,3i>  =  0, 

ir(^)   =  a^QX  +»21»+  «22^  +  Ö23l>  =  ^• 

Betrachtet  man  in  diesen  Gleichungen  die  rechtwinkligen 
Coordinaten  — ,  i^ ,  —  des  Mittelpunktes  als  die  Unbekann- 
ten und  löset  die  Gleichungen  auf,  so  stellen  sich  bekannt- 
lich die  Werthe  der  Unbekannten  als  Brüche  dar  mit  dem- 
selben Nenner: 


«00 ;     «Ol ;     «02 
«10  9    «11 ;     «12 


(13) D.= 

«20  f       «21 ;       «22 

Verschwindet  dieser  Nenner ,  so  werden  die  Coordinaten 
des  Mittelpunktes  unendlich  gross,  und  der  Mittelpunkt  fallt 
in  das  Unendliche. 

Die  Gleichung  des  Mittelpunktes  der  Oberfläche  J^=  0 
ist  nach  (6): 

woraus  sich  die  rechtwinkligen  Coordinaten  a,b,  c  des  Mittel- 
punktes der  Oberfläche  ergeben: 

(14) a=^,    6  =  -»^     c  =  ^, 

^88  ^M  ^8 

welche  unendlich  gross  werden,  wenn  der  gemeinsame  Nenner 
verschwindet. 

Der  Mittelpunkt  der  Oberfläche  Z'  =  0  oder  F=0  fällt 
daher  in  das  Unendliche  unter  der  Bedingung: 

(15) D  =  0  oder  ^33  =  0. 

Man  unterscheidet  nun  Oberflächen  zweiter  Ordnung, 
welche  einen  Mittelpunkt  haben,  von  den  Oberflächen  zweiter 
Ordnung,  deren  Mittelpunkt  in  das  Unendliche  fallt,  von  wel- 
chen man  auch  sagt,  dass  sie  keinen  Mittelpunkt  haben.  Jede 
von  den  Gleichungen  (15)  ist  die  Bedingung  für  die  letzte 
Gattung  von  Oberflächen  zweiter  Ordnung.  Ihre  homogenen 
Gleichungen  lassen  sich  nicht  auf  die  Form  zurückführen ,  in 
welcher  die,  mit  der  ersten  Potenz  der  letzten  Variable  multi- 
plicirten  Glieder  gänzlich  fehlen. 

HsBSB,  tnalyt.  Geometrie  d.  Raumes.    3.  Aufl.  H- 


1 G2  Vierzehnte  Vorlesung. 

Vierzehnte  Vorlesung. 

Criterium  des  Kegels  zweiter  Ordnung. 
Tangentenkegel  der  Oberfläche  zweiter  Ordnung. 


Unter  den  Oberflächen  zweiter  Ordnung  mit  einem  Mittel- 
punkt verdient  eine  besondere  Beachtung  diejenige,  deren 
Mittelpunkt  auf  der  Oberfläche  selbst  liegt. 

Es  sei: 

(1)  ...    f=  «00^^  +  2aoiiry  +  a^^  +  .  .  .  =  0 

die  Gleichung  einer  solchen  Oberfläche.  Die  Coordinaten  des 
Mittelpunktes  derselben  bestimmen  sich  aus  den  Gleichungen : 

nx)=o,  r{if)'='0,  m=o- 

Setzt  man  die  Werthe  dieser  Coordinaten  in  die  Gleichung 
der  Oberfläche: 

2f  =  xf{x)  +  yf'iy)  +  zm  +  pnp)  =  0 , 

80  muss  in  dem  vorliegenden  Falle  die  Gleichung  erfüllt  wer- 
den.    Daraus  erhält  man  aber: 

Wenn  daher  die  Oberfläche  (1)  die  angegebene  Eigen- 
schaft haben  soll,  so  müssen  sich  Werthe  der  Variabein  be- 
stimmen lassen,  welche  den  vier  Gleichungen  zu  gleicher  Zeit 
genügen : 

(2)  . . .  a^)  =  0,    f'iy)  =  0,    r{e)  =  0,    fip)  =  0, 

von  welchen  die  drei  ersten  den  Mittelpunkt  der  Oberfläche 
bestimmen  und  die  letzte  ausdrückt,  dass  der  Mittelpunkt  auf 
der  Oberfläche  selbst  liegt. 

Es  liegen  hier  vier  homogene  Functionen  \f{x\  if\y)j 
^f{^)}  ^f\p)  d^r  vier  Variabein  vor,  welche  für  ein  System 
Werthe  der  Variabein  verschwinden.  Es  verschwindet  also 
nach  Satz  (8)  der  achten  Vorlesung  auch  die  Determinante 
dieser  Functionen,  und  man  hat  die  Bedingungsgleichung: 


0 


«00; 

«ou 

«02; 

«03 

(3)   .. 

.  .     A  = 

«10; 
«20  > 

«n; 
«2i; 

«12; 
«22; 

«13 
«23 

«30; 

«31; 

«32; 

«33 
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jeder  Punkt  der  Verbindungslinie  dieser  beiden  Punkte  auf 
der  Kegelfläche  liegt,  so  wird  für  jeden  Werth  von  A  der 
Gleichung  (4)  Genüge  geschehen.  Durch  Entwicklung  geht 
die  Gleichung  (4)  über  in  (5).  Dieser  Gleichung  wird  nun 
für  jeden  Punkt  o  des  Kegels  genügt.  Sie  ist  aber,  wenn 
man  den  Punkt  o  als  variabel  betrachtet,  die  Gleichung  einer 
Ebene.  Es  müsste  also  entweder  der  letzteren  Gleichung  für 
jeden  Punkt  o  des  Kegels  genügt  werden  können,  welcher 
auch  ausserhalb  der  Ebene  liegt,  oder  die  Ebene  müsste  ein 
Theil  des  Kegels  sein,  oder  endlich  müsste  der  Gleichung  (5) 
durch  die  Gleichungen  (2)  Genüge  geschehen.  Der  erste  Fall 
ist  als  unstatthaft  zu  verwerfen.  In  dem  zweiten  Falle  wird 
die  Function  f  in  das  Product  von  zwei  linearen  Pactoren  zer- 
fallen und  der  Kegel  in  ein  Ebenenpaar.  Dann  genügt  aber 
jeder  Punkt  der  Schnittlinie  der  beiden  Ebenen  den  Glei- 
chungen (2).  Es  bleibt  also  nur  der  dritte  Fall  übrig,  in 
welchem  man  die  Gleichungen  (2)  hat,  aus  welchen  durch 
Elimination  die  Bedingung  (3)  hervorgeht. 

Die  Gleichung  des  Kegels  zweiter  Ordnung  in  Punkt- 
coordinaten  lässt  sich  nicht  so,  wie  die  Gleichungen  aller  übri- 
gen Oberflächen  zweiter  Ordnung,  durch  Ebenencoordinaten 
ausdrücken.  Denn  die  reciproke  Function  jF  von  f  erhält,  da 
nach  (3)  Ä  =  0  ist,  nach  (18)  der  zehnten  Vorlesung  einen 

unendlich  grossen  Factor  -j .     Lässt  man  diesen  Factor  fort, 

so  stellt  die  Gleichung  Ä  .  F  =0  nicht  mehr  den  Kegel  dar, 
sondern  diese  Gleichung  ist  das  Quadrat  der  Gleichung  eines 
Punktes,  nämlich  der  Spitze  des  Kegels.*) 


*)  Der  Beweis  kann  leicht  vermittelst  der,  in  der  Anmerkung  zur 
Seite  89  entwickelten  Formel  geführt  werden.  Nach  derselben  ist 
nämlich,  wenn  die  Partialdeterminante  eines  Elementes  a»i  in  der 
beliebig  gegebenen  Determinante  sechsten  Grades  2)  »=>  Z  +  ttogau  . .  a^ 
mit  Djti  bezeichnet  wird: 

-^44  As  —  -^45  •  A4  =  ^  .  27  ±  Coo  «11  ö«  «y»  • 
Nimmt  man  in  dieser  Relation  axX  =»  axx  für  alle  Werthc  von 
N  nnd  X  an,  und  führt  für  die  willkürlichen  Elemente  040,  04,,  04,, 
<>48»  ^&o>  ^^bif  ^&tt  %s  respective  die  Zeichen  ein  u,  v,  t&,  r,  u,,^  Vq. 
^0»  ^o>  während  man  die  Elemente  044,  045  =  054,  a^5  gleich  Null 
setzt,  so  ergiebt  sich  unter  der  Voraussetzung,  dass  £  dt  ^00  ^n  (^n  ^zs 
verschwinde: 


166  Vierzehnte  Vorlesung. 

Einen  solchen  Kegel;  dessen  Spitze  in  dem  Mittelpunkte 
der  Oberfläche  zweiter  Ordnung  liegt  und  der  die  Oberfläche 
ringsum  berührt,  nennt  man  Asymptoten-Kegel  der  Ober- 
fläche zweiter  Ordnung.    Daraus  ergiebt  sich  folgende  Regel : 

Aus  der  Gleichung  einer  Oberfläche  zweiter 
Ordnung  in  homogenen  Punktcoordinaten  erhält 
man  die  Gleichung  des  Asymptoten-Kegels  der 
Oberfläche,  wenn. man  dem  Coefficienten  des,  mit 
dem  Quadrate  der  letzten  Variable  multiplicirten 
Gliedes  einen  solchen  Werth  beilegt,  dass  die  Ober- 
fläche ein  Kegel  wird. 

Legen  wir  den  Anfangspunkt  eines  parallelen  Coordinaten- 
systems  in  den  Mittelpunkt  der  Oberfläche  (6),  zu  welchem 
Zwecke  die  Substitutionen  (7)  der  vorhergehenden  Vorlesung 
dienen,  wenn  a,  6,  c,  1  die  Coordinaten  des  Mittelpunktes 
bedeuten,  so  Verschwinden,  wie  man  gesehen  hat,  die  drei 
mit  der  ersten  Potenz  von  P  multiplicirten  Glieder  und  das 
mit  dem  Quadrate  von  P  multiplicirte  Glied  wird : 

f{a,  h,c,l)PK 

Im  Falle  die  Oberfläche  ein  Kegel  ist,  verschwindet  auch 
dieses  Glied,  weil  der  Mittelpunkt  des  Kegels  auf  seiner  Ober- 
fläche liegt,  also  /"(a,  t,  c,  1)  =  0  ist.  Es  wird  daher  durch 
Verlegung  des  Coordinatenanfangspunktes  in  die  Spitze  *des 
Kegels  (1)  die  Gleichung  desselben: 

(7)  .  .  .    f(X,  r,  Z)  =  aooZ^  +  a„  T'^  +  a,^Z^  + 

eine  Gleichung,  welche  aus  der  allgemeinen  Gleichung  (1)  des 
Kegels  zweiter  Ordnung  hervorgeht,  indem  man  |)  =  0  und 
für  Xy  y^  z  respective  setzt  X,  Z,  Z. 

Da  man  eine  von  den  6,  in  die  Gleichung  (7)  eingehen- 
den Constanten  durch  Division  gleich  der  Einheit  machen 
kann,  so  gehen  in  die  Gleichung  nur  5  willkürliche  Constan- 
ten in  linearer  Weise  ein,  von  welchen  allein  die  Natur  des 
Kegels  abhängt.  Diese  5  Constanten  werden  unzweideutig  durch 
5  Punkte  des  Kegels  bestimmt  sein.  Man  hat  daher  den  Satz, 
aufweichen  wir  in  der  vierten  Vorlesung  hingewiesen  haben: 
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Durch  beliebige  5,  von  einem 
Funkte  ausgehende  gerade  Linien 
ein  ICegel  zweiter  Ordnung  hiiidurc 

oder  mit  anderen  Worten: 

Der  Kegel  zweiter  Ordnung  ist 
Kanten  unzweideutig  bestimmt. 

Dass  jede,  durch  die  Spitze  des  Kegeli 
gelegte  Ebene  den  Kegel  nur  in  zwei  gera 
det,  eine  Voraussetzung,  die  wir  ebenfall 
neten  Stelle  gemacht  haben,  geht  daraus 
gerade  Linie  den  Kegel  zweiter  Ordnung, 
der  Oberfläche  zweiter  Ordnung,  nur  in  zwei 

Die  Gleichung  der  Polarebene  ein»s  1 
X,  Y,  Z,  P  rückaichtlich  des  Kegels  (7)  i 
X^,  7q,  Z^,  P(|  die  variabeln  Coordinaten 

(8) z.r(X)  +  r,nr)  +  z.r{z 

die  Gleichung  einer  Sbene,  welche  durch 
anfangspunkt  geht.  Eb  geht  mithin  die  Pc 
liebigen  Punktes  im  Räume  immer  durch  di< 
Eine  Ausnahme  davon  macht  die  Spitze 
Denn  die  Gleichung  (8)  ihrer  Polarebene  ' 
Da  in  die  Gleichung  (8)  die  Variable 
geht,  so  werden  die  yerschiedenen  Punkt 
die  Spitze  des  Kegels  gehenden  geraden  '. 
Polarebene  haben.  Eine  Ebene,  die  nich 
des  Kegels  geht,  hat  keinen  Pol,  weil  die 
Punkte  des  Raumes  durch  die  Spitze  des  K 
wird  daher  zu  Polarebenen  des  Kegels  e 
wählen  können,  welche  durch  die  Spitze  g 
wir  aber  mit  U,  V,  W,  R  die  Coordinate 
so  ergeben  sich  hiernach  aus  (8)  folgende  R 
den  Coordinaten  des  Poles  und  den  Coordina 
des  Kegeb: 

f9)  ir(x)«t/.  iinY)=v,  i,r{Z)- 

Wenn  nun  F{V,   V,  W)   die    recipr 
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Function  f(X.,  Y,  Z)  ist,  so  hat  man  erstens  auf  Grund  der 
Substitutionen  (9): 

(10) FiU,  F,  TF)  =/-(Z,  Y,  Z), 

und  zweitens  die  Auflösungen  der  linearen  Gleichungen  (9): 
(11)    \F\U)  =  X,    \F\V)=Y,    ^F\W)^Z,    12  =  0. 

Lässt  man  den  Pol  in  die  Kegelflache  fallen  ^  so  erhält 
man  aus  (10)  und  (11)  die  Bedingungen  für  die  Tangenten- 
ebenen des  Kegels: 

(,2) F{U,V,W)^0, 

M  =  0, 

oder  allgemeinem^   wenn  man  mit  B  irgend   einen   linearen 
homogenen  Ausdruck  der  Ebenencoordinaten  bezeichnet: 

^    ^ B  =  0. 

Die  erste  von  diesen  Gleichungen  mit  den  10  dann  vor- 
kommenden Coefficienten  stellt  eine  Oberfläche  zweiter  Ord- 
nung in  Ebenencoordinaten  dar,  und  die  letzte  ist  die  Glei- 
chung der  Spitze  des  Kegels.  Setzt  man  daher  in  die  beiden 
Gleichungen  (13)  die  Werthe  von  U,  V,  W,  B  aus  (8)  der 
dreizehnten  Vorlesung,  um  die  Oberfläche  und  die  Spitze  des 
Kegels  auf  das  ursprüngliche  Coordinatensystem  zu  beziehen, 
so  nehmen  jene  Gleichungen  (13)  die  Form  an: 

^     ^ Ä  =  0, 

indem  die  zweite    lineare  Gleichung   die  Spitze   des  Kegels 
darstellt. 

Man  sieht  hieraus  ^  dass  der  Kegel  zweiter  Ordnung  in 
Ebenencoordinaten  durch  zwei  Gleichungen  ausgedrückt  wird 
und  zwar  als  Tangentenkegel  irgend  einer  Oberfläche  zweiter 
Ordnung  mit  einer  beliebigen  Spitze.  Hiemach  ist  man  zu 
dem  Schlüsse  berechtiget: 

Der  Tangentenkegel  einer  Oberfläche  zweiter 
Ordnung  ist  selbst  eine  Oberfläche  zweiter  Ord- 
nung. 
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Da  in  die  Gleichungen  des  Kegels  (12)  in  Ebenen- 
coordinaten  mit  gegebener  Spitze  im  Coordinatenanfangs- 
punkte  nur  die  Verhältnisse  von  6  Constanten  in  linearer 
Weise  eingehen^  so  hat  man  den  Satz: 

Der  Eegel  zweiter  Ordnung  ist  durch  5  seiner 
Tangentenebenen  unzweideutig  bestimmt,  und  jede 
5  Ebenen;  welche  durch  einen  und  denselben  Punkt 
gehen,  lassen  sich  als  5  Tangentenebenen  eines 
unzweideutig  bestimmten  Kegels  zweiter  Ordnung 
betrachten. 

Bezeichnen  wir  mit  X,  Y,  Z  die  Coordinaten  irgend 
eines  Punktes  der,  in  der  Spitze  des  Kegels  (12)  auf  der  Tan- 
gentenebene (C,  F,  W y  R)  errichteten  Normale,  so  hat  man: 

U=2.X,     V=XY,     W^XZ. 

Setzt  man  diese  Werthe  in  (12),  so  erhält  man: 

(15) F{X,  Y,  Z)  =  0, 

die  Gleichung  eines  neuen  Kegels  zweiter  Ordnung,   welcher 
beschrieben  wird  von  den,  in  der  Spitze  des  Kegels  (12)  auf 
den  Tangentenebenen  desselben  errichteten  Normalen. 
Ebenso  lässt  sich  aus  (7)  nachweisen,  dass: 

ngN  fiu,r,w)  =  o, 

die  Gleichungen  des  Kegels  sind  in  Ebenencoordinaten, 
welcher  von  den,  durch  die  Spitze  des  Kegels  (7)  gelegten 
Ebenen,  die  auf  den  Kanten  dieses  Kegels  senkrecht  stehen, 
berührt  wird. 

Diese  Bemerkungen  drücken  wir  als  reciproke  Sätze  aus, 
von  welchen  in  Uebertragung  auf  die  Kugeloberfläche  in  der 
vierten  Vorlesung  bereits  Erwähnung  gethan  worden  ist: 

Wenn  eine  Ebene  sich  Wenn  eine  geradeLinie 
als  Tangentenebene,  um  durch  Drehung  um  einen 
einen  Kegel  zweiter  Ord-  Punkt  in  ihr  einen  Ke- 
nung  herumbewegt,  so  gel  zweiter  Ordnung  be- 
beschreibt   die,    in    der  schreibt,  so   berührt   die 


_i. 
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Spitze  des  Kegels  auf  der  Ebene,  welche  in  dem 
Ebene  erricliteteNormale  Drehungspunkte  auf  der 
wieder  einen  Eegel  zwei-  geraden  Linie  senkrecht 
ter  Ordnung.  steht,  wieder  einen  Eegel 

zweiter  Ordnung. 

Um  den  Tangentenkegel  einer  gegebenen  Oberfläche 
zweiter  Ordnung  auch  durch  Punktcoordinaten  auszudrücken, 
stellen  wir  folgende  Betrachtungen  an: 

Man  weiss,  wenn  f=0  und  qp  =  0  die  Gleichungen  zweier 
gegebenen  Oberflächen  zweiter  Ordnung  sind,  dass  die  Glei- 
chung : 

jede  Oberfläche  zweiter  Ordnung  darstellt,  welche  durch  die 
Schnittcurve  der  gegebenen  Oberflächen  hindurchgeht.  Ist  (p 
das  Product  zweier  linearer  Ausdrücke  Uq,  Ui,  so  ist  die 
zweite  gegebene  Oberfläche  ein  Ebenenpaar  Üq  =  0,  IZj  «=  0. 

Diese  Ebenen  stellen  wir  dar  als  die  Polarebenen  zweier 

Punkte  {Xq,  yo;  ^o;  Po))  (^i»  ^n  ^n  P\)  rücksichtlich  der 
ersten  gegebenen  Oberfläche,  indem  wir  setzen: 

(17)  ^«  ^  ^^^^^  +  ^^'^^«^  +  ^^'^^«^  +  Pf(Po), 

Hiemach  ist: 

(18) f+XUoU,  =  0 

mit  dem  willkürlichen  Factor  X  der  analytische  Ausdruck  für 
alle  Oberflächen  zweiter  Ordnung,  welche  durch  die  Schnitt- 
curven  der  Ebenen  Uq  =  0,  JT,  =  0  und  der  Oberfläche  zwei- 
ter Ordnung  f=0  hindurchgehen. 

Damit  die  Oberfläche  (18)  aber  vollständig  bestimmt 
werde,  muss  noch  ein  Punkt  in  ihr  gegeben  sein,  der  im 
Räume  willkürlich  gewählt  werden  kann.  W^ählt  man  den 
Pol  der  Ebene  Üq  =  0,  so  ergiebt  sich  der  diesem  Punkte 
entsprechende  Werth  von  l  aus  (18),  wenn  man  für  die  Varia- 
bein in  jener  Gleichung  die  Coordinaten  des  Punktes  setzt. 
Setzt  man  nun  den  so  bestimmten  Werth  von  A  wieder  in 
die  Gleichung  (18),  so  erhält  man  die  Gleichung: 


1«/ 
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(19)  2 fix,  y,g,p)  {^«Aa:,) +yor(yi)+*«r(^i)+l>,r(p,)} 

-  {a;  f{x,)+y  r(yo)+^f'M+P  f'iPo)} 

der  Oberfläche  zweiter  Ordnung,  welche  durch  den  Schnitt 
des  Ebenenpaares  DJ,  =  0,  D",  =  0  mit  der  gegebenen  Ober- 
fläche zweiter  Ordnung  f=0  und  zugleich  durch  den  Pol  der 
ersten  Ebene  hindurchgeht.  Die  Bemerkung,  dass  die  Glei- 
chung (19)  ungeändert  bleibt,  wenn  man  die  Indices  0  und  1 
mit  einander  vertauscht,  geometrisch  gedeutet,  giebt  den  Satz: 

Wenn  man  durch  den  Schnitt  zweier  Ebenen 
mit  einer  gegebenen  Oberfläche  zweiter  Ordnung 
eine  andere  Oberfläche  zweiter  Ordnung  hindurch- 
legt, welche  durch  den  Pol  einer  jener  Ebenen 
geht,  so  geht  diese  Oberfläche  auch  durch  den  Pol 
der  anderen  Ebene. 

Fallen  die  beiden  Ebenen  in  eine  zusammen  und  damit 
auch  ihre  Pole  in  einen  und  denselben  Punkt,  so  erhält  man 
eine  Oberfläche  zweiter  Ordnung: 

(20)  ....    4f{x,  y,  0,  p)  .  /"(^o,  yo;  ^o,  Po) 

-  {^f  w  +  ynyo)  +  ^rw  +pnPo)y  =  o, 

welche  die  gegebene  Oberfläche  zweiter  Ordnung  f=0  in 
der  durch  die  Ebene  Uq  =  0  hervorgebrachten  Schnittcurve 
berührt.  Dass  diese  Oberfläche  zweiter  Ordnung  aber  ein 
Kegel  ist,  ersieht  man  daraus,  dass  die  vier  partiellen  Dif- 
ferentialquotienten des  linken  Theiles  der  Gleichung  (20),  nach 
denVariabeln  genommen,  verschwinden,  wenn  man  in  ihnen 
für  die  Variabein  die  Coordinaten  a?Q,  j/q,  Zq^  p^  des  Poles 
jener  Ebene  setzt.  Dieser  Pol  ist  folglich  die  Spitze  des 
Kegels  zweiter  Ordnung.' 

Die  Gleichung  (20)  stellt  also  den  Tangentenkegel  dar, 
welcher  von  einem  beliebigen  Punkte  {Xq,  y^y  Zq,Pq)  als  Spitze 
an  die  Oberfläche  zweiter  Ordnung  f=0  gelegt  ist.  Seine 
Basis  ist  die  Schnittcurve  der  gegebenen  Oberfläche  zweiter 
Ordnung  f=^0  und  einer  beliebigen  Ebene  Uq  =  0.  Be- 
zeichnet man  daher   mit   dem    Namen   Kegelschnitt    die 
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Schnittcurve  einer  Ebene  und  eines  Kegels  zweiter  Ordnung^ 
so  hat  man  deirSatz: 

Alle  Ebenen  schneiden  eine  gegebene  Ober- 
fläche zweiter  Ordnung  in  Kegelschnitten. 

Denn  die  Schnittcurve  einer  Ebene  und  einer  Oberfläche 
zweiter  Ordnung  liegt  auf  dem  Tangentenkegel ,  der  von  dem 
Pole  der  Ebene  an  die  Oberfläche  gelegt  ist. 

Der  Kegelschnitt  wurde  im  Vorhergehenden  definirt  als 
die  Schnittcurve  eines  Kegels  zweiter  Ordnung  und  einer 
Ebene.  Da  nun  nach  einem  vorangegangenen  Satze  der 
Kegel  durch  5  seiner  Kanten  unzweideutig  bestimmt  ist^  so 
folgt  daraus: 

Der  Kegelschnitt  ist  durch  5  Punkte  auf  ihm 
unzweideutig  bestimmt. 

Fällt  die  Spitze  des  Tangentenkegels  in  die  gegebene 
Oberfläche^  so  verschwindet  das  erste  Glied  der  Gleichung  (20), 
und  der  übrige  Theil  der  Gleichung  stellt  die  Tangentenebene 
der  gegebenen  Oberfläche  f=0  dar. 

Um  einen  andered  speciellen  Fall  des  Tangentenkegels 
hervorzuheben,  stellen  wir  die  Gleichung  (20)  desselben  so 
dar: 

SA^,  y,  ^,  p)  {oc^ofXxo)  +  iJofXyo)  +  ^of\^o)  +Pof{Po)} 

-  {^  fix,) + y  rdfo) + ^  r  w +pnpo)y  =  o . 

Fällt  die  Spitze  dieses  Tangentenkegels  in  den  Mittelpunkt 
der  Oberfläche  zweiter  Ordnung  /"=  0,  so  hat  man  /^(a?o)  =  0, 
fXVo)  =  0,  r(^o)  =  ^^;  wodurch  die  Gleichung  sich  also  ver- 
einfacht: 

(21) fix,  y,  z,  V)  -  ^  -v"-^- 

Dieses  ist  aber  die  Gleichung  des  Asymptotenkegels.  Denn 
es  ist  der  Coefficient  des  Quadrates  der  letzten  Variable  in 
der  homogenen  Gleichung  /*  =  0  der  gegebenen  Oberfläche 
so  bestimmt,  dass  die  Oberfläche  ein  Kegel  wird. 
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Fünfzehnte  Vorlesung. 

Criteriiiin  der  Grenzfläche  zweiter  Ordnung. 
Die  Schnittcurve  einer  Ebene  und  einer  Ober- 
fläche zweiter  Ordnung  als  Grenzfläche  zweiter 

Ordnung  aufgefasst. 


Wenn  es  unter  den,  durch  ihre  Gleichungen  in  Punkt- 
coordinaten  gegebenen  Oberflächen  zweiter  Ordnung  solche 
giebt,  welche  sich  analytisch  nicht  durch  eine  Gleichung 
in  Ebenencoordinaten  darstellen  lassen ,  die  Kegel;  so  muss 
die  Reciprocitat  unserer  Betrachtungsweise  nothwendig  auf 
analytische  Ausdrücke  der  Oberflächen  zweiter  Ordnung  in 
Ebenencoordinaten  führen,  welche  sich  in  Punktcoordinaten 
eben  so  wenig  durch  eine  Gleichung  darstellen  lassen.  Diese 
Gattung  von  Oberflächen  zweiter  Ordnung  wird  den  Gegen- 
stand der  gegenwärtigen  Vorlesung  bilden. 

Wir  werden  Grenzfläche  der  zweiten  Ordnung 
diejenige  Oberfläche  zweiter  Ordnung  nennen,  in  Rücksicht 
auf  welche  die  Pole  aller  Ebenen  im  Räume  auf  einer  und 
derselben  Ebene  liegen. 

Es  sei: 

(1)  .  .  .    F  =  e^o^^  +  2e,,uv  +  e^,v^-  + =  0 

die  Gleichung  einer  Grenzfläche  in  Ebenencoordinaten.  Be- 
zeichnet man  mit  Uq,  Vq,  Wq,  Tq  die  variabeln  Coordinaten 
irgend  einer  Ebene  im  Räume  und  mit  w,  v,  w,  r  die  Coor- 
dinaten einer  gegebenen  Ebene,  so  ist  die  Gleichung  des  Poles 
der  letzteren  Ebene: 

(2)  ...    u,F\u)  +  v,F\v)  +  w,F\w)  +  r,F\r)  =  0. 

Soll  dieser  Pol  aber  für  alle,  durch  ihre  Coordinaten 
Uq,  VqjWqj  r^  gegebenen  Ebenen  in  einer  und  derselben  Ebene 
liegen,  so  müssen  bestimmte  Werthe  von  w,  v,  w,  r  dieser 
Gleichung  genügen  unabhängig  von  den  Werthen  der  Coor- 
dinaten Uq,  Vq,  w^^y  r^y  das  heisst,  es  müssen  diese  Werthe 
den  vier  Gleichungi^n  genügen: 

(3)  .  . .    F\u)  =  0,    F\v)  =  0,    F\w)  =  0,    F\r)  =  0. 
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Diese  vier  Gleichungen  mit  den  vier  Unbekannten  m,  r, 
Wy  r  sind  also  die  Bedingungen  für  die  Grenzfläche  zweiter 
Ordnung  (1). 

Eliminirt  man  aus  ihnen  die  Unbekannten  u,  v,  Wy  r,  so 
erhält  man  die  Bedingungsgleichung  zwischen  den  Coefficien- 
ten  in  der  Gleichung  (1)  der  Grenzfläche  zweiter  Ordnung: 


(4) 


E  = 


'00  7 


'10  7 


'20  7 


'30  7 


'017 


117 


€, 


217 


'317 


'02  7 


'12  7 


'22  7 


'32  7 


'03 


'13 


^23 
^3 


0, 


Dass  die  Grenzfläche  in  Punktcoordinaten  f=^  0  sich  nicht 
durch  diese  eine  Gleichung  darstellen  lässt,  ist  daraus  ersicht- 
lich ^  dass  analog  (18)  der  zehnten  Vorlesung: 


(5)...    f  = 


1 
JE 


'00  7 


107 


'20  7 


'30  7 


017 


02  7 


^037       ^ 


^117  ^12  7   ^13  7  y 


'21 7 


'317 


'22  7 


'32  7 


X 


^23  7      ^ 
^33  7      JP 

P,     0 


und  dass  die  Function  /*,  welche  gleich  0  gesetzt  die  Gleichung 
der  Grenzfläche  in  Punktcoordinaten  sein  würde  ^  den  Factor 

w  ==  cx>  mit  sich  führt. 

Was  die  Ebene  anbelangt^  in  welcher  die  Pole  aller 
Ebenen  des  Raumes  liegen ,  so  werden  die  Coordinaten  der- 
selben durch  die  Gleichungen  (3)  unzweideutig  bestimmt. 
Wir  werden  diese  Ebene  die  Ebene  der  Grenzfläche 
zweiter  Ordnung  nennen. 

Da  die  Pole  aller  Ebenen  des  Raumes  in  ihr  liegen^  so 
liegen  auch  die  Berührungspunkte  der  Tangentenebenen  der 
Grenzfläche  in  ihr.  Die  Berührungspunkte  der  Tangenten- 
ebenen sind  aber  Punkte  der  Grenzfläche.  Es  liegt  daher  die 
Grenzfläche  ihrer  ganzen  Ausdehnung  nach  in  der  Ebene  der 
Grenzfläche. 

Um  eine  neue  Eigenschaft  der  Grenzfläche  zu  entdecken^ 
dient  folgende  Betrachtung.  Es  seien  w,  v,  w?,  r  die  Coordi- 
naten  der   Ebene    der  Grenzfläche   und    u^y  Vq,  w^y  r^   die 


■ 
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Coordinaten  irgend  einer  Tangentenebene  der  Grenzfläche. 
Alsdann  sind  u  +  IUq,  v  +  Xvq,  w  +  ^Wq,  r  +  Xtq  die  Coor- 
dinaten irgend  einer  Ebene  ^  welche  durch  die  gerade  Linie 
geht^  in  der  sich  die  erstgenannten  Ebenen  schneiden.  Diese 
Coordinaten  genügen  der  Gleichung  (1): 

(6)  .  .  .  F{u  +  Amq,  V  +  Ivq,  tv  +  XWq,  r  +  Ar«)  =  0. 

Denn  entwickelt  man  dieselben  nach  Potenzen  von  X,  so 
verschwindet  das  erste  und  letzte  Glied,  weil  sowohl  die 
Coordinaten  der  Ebene  der  Grenzfläche ,  als  die  Coordinaten 
der  Tangentenebene,  auf  Grund  von  (3),  der  Gleichung  (1) 
genügen.  Es  verschwindet  aber  auch  das  mit  der  ersten 
Potenz  von  X  multiplicirte  Glied: 

(?)••.  UoFXu)  +  v,F\v)  +  w,F\w)  +  uF{r)  =  0 

auf  Grund  der  Gleichungen  (3). 

Hiemach  ist  jede  Ebene  Tangentenebene  der  Grenzfläche, 
welche  durch  die  gerade  Linie  geht,  in  der  sich  die  JSbene 
der  Grenzfläche  und  irgend  eine  Tangentenebene  derselben 
schneiden.  Umgekehrt  wird  man  auch  nach  Analogie  der 
correspondirenden  Stelle  in  der  vorhergehenden  Vorlesung 
leicht  beweisen  können,  dass,  wenn  jede  Ebene,  die,  durch 
die  Schnittlinie  einer  festen  Ebene  und  einer  beliebigen  Tan- 
gentenebene einer  Oberfläche  zweiter  Ordnung  gelegt,  wieder 
eine  Tangentenebene  derselben  Ordnung  ist,  die  Oberfläche 
eine  Grenzfläche  sein  muss. 

Setzt  man  in  der  Gleichung  (1)  der  Grenzfläche  r  =  0, 
so  erhält  man: 

(8) F{u,v,  w,  0)  =  0, 

die  Gleichung  des  Tangentenkegels  der  Grenzfläche,  dessen 
Spitze  in  dem  Coordinatenanfangspunkte  liegt. 

Da  dieser  Eegel  zweiter  Ordnui^  die  Grenzfläche  ringsum 
einhüllt,  die  Grenzfläche  selbst  aber  ihrer  ganzen  Ausdehnung 
nach  in  die  Ebene  der  Grenzfläche  fällt  so  sieht  man,  dass 
die  Grenzfläche  von  dem  Kegelschnitt  begrenzt  wird,  in  wel- 
chem sich  der  bezeichnete  Tangentenkegel  und  die  Ebene 
der  Grenzfläche  schneiden. 

Diesen,  die  Grenzfläche  begrenzenden  Kegelschnitt  kann 
man  für  die  Grenzfläche   selbst  nehmen,   wenn  es  sich  um 
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die  Tangentenebenen  der  Grenzfläche  handelt.  Denn  die 
Tangentenebenen  des  Kegelschnittes^  das  sind  die  Ebenen^ 
welche  durch  die  Tangente  des  Kegelschnittes  gehen  ^  sind 
Tangentenebenen  der  Grenzfläche^  und  umgekehrt  geht  jede 
Tangenten  ebene  der  Grenzfläche  durch  eine  Tangente  des 
Kegelschnittes. 

Fassen  wir  diese  Bemerkungen  kurz  zusammen  ^  so  kon-* 
nen  wir  sagen: 

Die  Grenzfläche  zweiter  Ordnung  fällt  ihrer 
ganzen  Ausdehnung  nach  in  eine  Ebene  und  wird 
in  dieser  Ebene  von  einem  Kegelschnitte  begrenzt. 

Drückt  man  den  Tangentenkegel  (8)  durch  Punktcoordi- 
naten  aus,  was  nach  der  vorhergehenden  Vorlesung  ausführ- 
bar ist;  weil  die  Spitze  <}es  Kegels  im  Coordinatenanfangs- 
punkt  liegt,  so  stellt  sich  die  Grenzfläche  dar  als  die  Curve, 
in  welcher  dieser  Kegel  von  der  Ebene  der  Grenzfläche  ux  + 
vy  +  M?;8r  +  rjp  =  0  geschnitten  wird.  Die  Grenzfläche  zwei- 
ter Ordnung  wird  hiernach  in  Punktcoordinaten  durch  zwei 
homogene  Gleichungen  dargestellt,  von  denen  die  eine  vom 
zweiten,  die  andere  vom  ersten  Grade  ist. 

Liegt  der  Coordinatenanfangspunkt  zufälliger  Weise  in 
der  Ebene  der  Grenzfläche  (1),  so  kann  man  diese  Betrach- 
tungen nicht  alle  anstellen.  In  diesem  Falle  transformire 
man  die  Gleichung  (1)  der  Grenzfläche  mit  Hilfe  von  (8)  der 
dreizehnten  Vorlesung  auf  ein  paralleles  Coordinatensystem, 
dessen  Anfangspunkt  nicht  in  der  Ebene  der  Grenzfläche 
liegt,  und  gehe,  statt  von  (1),  von  der  transformirten  Glei- 
chung der  Grenzfläche  aus. 

Ein  specieller  Falle  der  Grenzfläche  zweiter  Ordnung  ist 
der,  wenn  die  Gleichung  (1)  in  zwei  lineare  Factoren  zer- 
fällt, also  die  Oberfläche  zweiter  Ordnung  ein  Punktepaar 
darstellt.  Denn  in  dieser  Voraussetzung  genügen  die  Coor- 
dinaten  der  Ebenen,  welche  durch  die  beiden  Punkte  gehen, 
den  Gleichungen  (3).  Der,  die  Grenzfläche  begrenzende  Kegel- 
schnitt ist  dann  das  von  den  beiden  Punkten  begrenzte  Stück 
der  durch  sie  gehenden  geraden  Linie,  und  die  Ebene  der 
Grenzfläche  ist  jede  durch  die  beiden  Punkte  gelegte  Ebene. 

Es  lässt  sich  aber  auch  jede  Schnittfläche  einer  Ebene 
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und  einer  beliebig  gegebenen  Oberfläche  zweiter  Ordnung 
als  Grenzfläche  ausdrücken^  wie  die  folgende  Betrachtung 
lehren  wird. 

Wenn  F  =  0  und  <P  =  0  die  Gleichungen  von  irgend 
zwei  gegebenen  Oberflächen  zweiter  Ordnung  in  Ebenen- 
coordinaten  sind,  so  weiss  man^  dass  die  Gleichung: 

F+  X0  =  O 

jede  Oberfläche  zweiter  Ordnung  darstellt,  welche  von  sämmt- 
lichen,  den  beiden  gegebenen  Oberflächen  gemeinsamen  Tan- 
gentenebenen berührt  wird.  Zerfallt  O  in  das  Product  zweier 
linearen  Ausdrücke  V^y  V^y  so  stellt  die  zweite  gegebene  Ober- 
fläche ein  Punktepaar  dar  Fq  =  0,  Fj  =  0. 

Diese  Punkte  fassen  wir  auf  als  die  Pole  zweier  gegebe- 
nen Ebenen  (wq,  v^jW^,  rg),  [u^  yV^yW^,  r,)  rtlcksichtlich  der 
ersten  gegebenen  Oberfläche ,  indem  wir  setzen: 

.             Fo  =  u  F\u,)  +  V  F'iv,)  +  w  F'iw,)  +  r  FXu) , 
F,  =  «J"(«,)  +  vF'{v^)  +  wJF"(w,)  +  rJ"(r,). 
Alsdann  hat  man  die  allgemeinste  Gleichung: 
(10) ■ F+IV,V,^Q 

der  Oberflächen  zweiter  Ordnung ,  welche  sämmtliche  Tan- 
gentenebenen der  gegeb€;nen  Oberfläche  berühren,  die  durch 
den  einen  oder  den  anderen  oder  durch  beide  gegebene  Punkte 
gehen.  Es  ist  dieses  also  eine  Oberfläche  zweiter  Ordnung, 
die  jeden  der  beiden,  von  den  gegebenen  Punkten  an  die 
Oberfläche  F  ^=^i)  gelegten  Tangentenkegel  ringsum  berührt. 
Diese  Oberfläche  (10)  wird  voUständ^  bestimmt  sein, 
wenn  der  Factor  k  einen  bestimmten  Werth  erhält.  Bestimmt 
man  daher  diesen  Factor  k  so ,  dass  die  Oberfläche  die  Polar- 
ebene  des  Punktes  Fq  =  0  berührt;  indem  man  in  der  Glei- 
chung (10)  für  die  Variabeln  setzt  Uq,  v^,  w^j  r^y  und  setzt 
den  Werth  von  A  in  (10)  ein,  so  erhält  man  die  Gleichung: 

(ll)2F(ti,t;,«i;,r){uoF>0+^o^Xt'i)+w'oJf^X^.)+^o^'(^i)} 

-  {u  F\u,)+v  F\v,)+w  F\w,)+rF'(r,)} 

X  [u  F\u,)'\-v  F\v,)+w  l"(w^,)+r  F\r^))«^0 

der  ganz  bestimmten  Oberfläche  zweiter  Ordnung,  welche  die 
beiden  Tangentenkegel  der  Oberfläche  F  =  Q  ringsum  he- 

HiBia,  analyt.  Geometrie  d.  Baumes.    3L  Aafl.  12 
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rOhrt^  und  welche  zugleich  von  der  Polarebene  des  Punktes 
FJj  =  0  berührt  wird. 

Der  Umstand,  dass  die  Gleichung  (11)  ungeändert  bleibt; 
wenn  man  die  Indices  0  und  1  mit  einander  vertauscht,  geo- 
metrisch gedeutet^  giebt  den  zu  dem  drittletzten  Satze  der 
vorhergehenden  Vorlesung  reciproken  Satz : 

Jede  Oberfläche  zweiter  Ordnung,  welche  zwei. 
Tangentenkegel  einer  gegebenen  Oberfläche  zwei- 
ter Ordnung  ringsum  berührt,  wird  von  den  Polar- 
ebenen der  Spitzen  beider  Eegel  berührt,  wenn  eine 
von  diesen  Polarebenen  die  Oberfläche  berührt. 

Fallen  die  beiden  Punkte  Fq  =  0  und  Fj  =  0  in  einen 
zusammen,  so  erhält  man  aus  (11)  die  Gleichung: 

(12)    ....    4F{u,v,w,r)  .  ^(w«,  t;o,  m?o;  ^o) 

-  {uF\u,)  +  vFXv,)  +  wFXwo)  +  rFXr,)y  =  0 

einer  Oberfläche  zweiter  Ordnung,  von  welcher  man  weiss, 
dass  sie  die  Polarebene  des  Punktes  Vq  =  0  berührt,  dass 
sie  femer  den  aus  diesem  Punkte  an  die  Oberfläche  F=0 
gelegten  Tangentenkegel  iijugsum  berührt;  aber  dieses  reicht 
nicht  aus,  die  Oberfläche  (12)  vollständig  zu  definiren.  Sie 
wird  erst  dadurch  bestimmt,  dass  man  nachweist,  dass  sie 
überdies  eine  Grenzfläche  zweiter  Ordnung  ist,  und  dass  die 
Ebene  derselben  die  Polarebene  des  Punktes  Fo  =  0  ist.  Die- 
ser Nachweis  wird  darin  gefunden,  dass  man  sieht,  wie  die 
partiellen  Differentialquotienten  des  linken  Theiles  der  Glei- 
chung (12),  nach  den  Yariabeln  genommen,  für  die  Werthe 
Wq,  t?Q,  «Tq,  r^  dieser  Variabein  verschwinden.  Denn  dieses 
ist  nach  (3)  das  Criterium  der  Grenzfläche. 

Hiemach  ist  die  Polar  ebene  des  Punktes  Fq  =  0,  rück- 
sichtlich der  gegebenen  Oberfläche  JFs=0,  die  Ebene  der 
Grenzfläche  (12),  welche  begrenzt  wird  durch  den  Tangenten- 
kegel, der  von  dem  Punkte  Fq  «==  0  als  Spitze  an  die  Ober- 
fläche JP=0  gelegt  ist,  oder  welche  begrenzt  wird  durch 
den  Kegelschnitt,  in  dem  die  Polarebene  des  Punktes  F^,  ==  0 
die  Oberfläche  JP  =  0  schneidet. 

Nimmt  man  diesen,  die  Grenzfläche  (12)  begrenzenden 
Kegelschnitt,  für  die  Grenzfläche  selbst,  indem  man  nur  die 
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Tangentenebenen  des  Kegelschnittes  ins  Auge  fasst;  so  kann 
man  auch  sagen,  dass  die  Gleichung  (12)  den  Kegelschnitt 
darstelle,  in  welchem  die  Polarebene  des  Punktes  Fq  =  0  die 
Oberfläche  ^  =  0  schneidet. 

Wofern  man  den  Ausdruck  F{u,  v,w^r)  als  reciproke 
Function  der  Function: 

gegeben  denkt ^  gestattet  die  Gleichung  (12)  eine  elegante 
Darstellung  in  Determinantenform. 

Die  Grenzfläche  (12)  wird  nämlich  von  einer  beliebigen 
ihrer  Tangentenebenen  (m,  v,  Wy  r)  in  einem  Punkte  (a;,  y,  Zy  jp) 
berührt,  dessen  Tangentenebene  an  die  Fläche  F  =0  Co- 
ordinaten  der  Form  k^u^  +  ^^7  ^o^o  4"  ^^;  ^o^o  +  ^*^? 
^0^0  +  ^^  besitzt.  Nach  den  Gleichungen  (9)  der  zehnten 
Vorlesung  bestehen  nun  die  Relationen: 

in^)-Aotio-Au=0, 

\f\y)  —  h%  —  ^v  =0, 

Fügt  man  denselben  noch  die  zwei  weiteren  hinzu: 

wo^  +  %y  +  «'o^  +  up  =  0, 

ux-\-vy-\-wz-\-rp^=Oj 

so  hat  man  ein  System  von  sechs  Gleichungen,  aus  welchem 
durch  Elimination  der  sechs  Unbekannten  rc,  y,  a,  p,  — -Aq, 
—  A  die  erwähnte  neue  Darstellung  von  (12)  folgt: 


a 


00 


^10 


a 


Ol 


a 


11 


(13) 


^20 


a.. 


21 


a 


30 


a 


31 


u 


0 


V 


0 


u 


V 


«02 

«03 

Wo 

u 

«12 

«13 

«^0 

V 

»22 

«23 

w^ 

w 

«82 

«33 

u 

r 

^0 

^0 

0 

0 

w 

r 

0 

0 

0. 


Wird  die  Fläche  1'=  0  von  der  Ebene  (t«o,  v^,  w^y  Tq) 
berührt,  so  repräsentirt  die  Relation  (13),  zweiten  Grades  in 
den  veränderlichen  Ebenencoordinaten  u,Vytv,r,  das  Quadrat 

12* 
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der  Gleichung  des  Berührungspunktes,  wie  der  Hinblick  auf 
(12)  zeigt. 

Es  hat  diese  Vorlesung  auf  einen  neuen  analytischen  Aus- 
druck eines,  beliebig  im  Räume  gegebenen  Kegelschnittes 
geführt.  Wenn  man  nun  erwägt,  wie  jeder  andere  analy- 
tische Ausdruck  eines  geometrischen  Gebildes  seine  ihm  eigen- 
thümlichen  Hülfsmittel  zur  Erforschung  der  Figur  in  sich 
trägt,  so  wird  man  nicht  anstehen,  der  neuen  Darstellung 
des  Kegelschnittes  im  Räume  durch  eine  einzige*)  Gleichung 
gewisse  Yortheile  vorauszusagen.  Worin  diese  bestehen,  kann 
man  nur  dadurch  erfahren,  dass  man,  von  der  neuen  Form 
der  Gleichung  des  Kegelschnittes  im  Räume  ausgehend,  be- 
kannte Sätze  von  den  Kegelschnitten  zu  beweisen  oder  sonst 
bekannte  Aufgaben  zu  lösen  unternimmt.  Der  Vergleich  der 
Auflosungen  wird  dann  lehren,  welche  Principien  und  in  wel- 
chen Fällen  sie  den  Vorzug  verdienen.  Jedenfalls  eröffnet 
sich  hier  eine  reiche  Quelle  interessanter  Aufgaben. 


*)  Gewöhnlich  stellt  man  einen  Kegelschnitt  im  Ranme  dar  als  die 
Schnittcurve  einer  Oberfläche  zweiter  Ordnung  f^s^O  und  einer  Ebene 
A=^0.  Die  erste  Gleichung  führt  9  Constanten  mit  sich,  die  andere  3. 
Diese  12  Constanten  lassen  sich  aber  auf  8  zurückführen.  Denn,  multi- 
plicirt  man  die  zweite  Gleichung  mit  einem  linearen  Factor,  der  4 
willkürliche  Constanten  mit  sich  führt,  und  addirt  sie  zu  der  Gleichung 
der  Oberfläche,  so  erhält  man  an  Stelle  der  Gleichung  der  Oberfläche 
eine  neue  Gleichung,  in  welcher  durch  die  Willkürlichkeit  der  4  ein- 
geführten Constanten  sich  eine  gleiche  Zahl  vou  Constanten  vernichten 
lässt.  Für  die  gegebene  Oberfläche  kann  man  auf  diese  Weise  einen 
Kegel  zweiter  Ordnung  substituireu  ^  dessen  Spitze  im  Coordinaten- 
anfangspunkt  liegt.  Durch  eine  geringere  Zahl  von  Constanten  lässt 
sich  analytisch  ein  Kegelschnitt  im  Räume  nicht  ausdrücken. 

Die  gleiche  Zahl  von  Constanten  hat  aber  auch. die  Kegelschnitt- 
Gleichung  (1),  da  zwischen  deren  Coefficienten  die  Bedingungsgleichung 
(4)  stattfindet. 
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Sechszehnte  Vorlesung. 

Kegel  zweiter  Ordnung,   welche   durch   die 
Schnittcurve     zweier    Oberflächen     zweiter 

Ordnung  hindurchgehen. 


Durch  die  Schnittcurve  zweier,  durch  ihre  Gleichungen 
in  homogenen  Punktcoordinaten : 

n)_,     f  =  ^00^^  +  2ao,a;y  +  a^^y^  + =0, 

gegebenen  Oberflächen  zweiter  Ordnung  lassen  sich  unendlich 
viele  Oberflächen  zweiter  Ordnung  hindurchlegen  ^  welche  alle 
durch  die  eine  Gleichung  mit  dem  willkürlichen  Factor  A 
ausgedrückt  werden: 

(2) f-\-X<p  =  0. 

Da  die  Goefficienten  in  dieser  Gleichung  nach  der  vier- 
zehnten Vorlesung  nur  eine  Bedingungsgleichung  zu  erfül- 
len haben,  wenn  die  Oberfläche  (2)  ein  Eegel  sein  soll,  so 
wird  der  willkürliche  Factor  X  sich  immer  so  bestimmen  las- 
sen, dass  der  Bedingungsgleichung  genügt  wird.  Es  wird  also 
immer  ein  Kegel  zweiter  Ordnung  durch  die  Schnittcurve 
zweier  Oberflächen  zweiter  Ordnung  gelegt  werden  können. 
Dieses  trifPt  auch  zu,  wenn  die  zweite  gegebene  Oberfläche 
g?  =  0  ein  Ebenenpaar  ist,  in  welchem  Falle  die  Schnittcurve 
der  beiden  gegebenen  Oberflächen  in  zwei  ebene  Curven  der 
Oberfläche  /*=0  zerfällt.  Man  wird  darin  einen  neuen  Be- 
weis des  Satzes  erblicken,  dass  eine  Oberfläche  zweiter  Ord^ 
nung  durch  jede  Ebene  in  einem  Kegelschnitte  geschnitten 
wird,  das  heisst,  in  einer  Gurve,  welche  auf  einem  Kegel 
zweiter  Ordnung  liegt. 

Um  die  Anzahl  der  Kegel  zweiter  Ordnung  zu  ermitteln, 
welche  durch  die  Schnittcurve  der  beiden  Oberflächen  (1)  hin- 
durchgeben, muss  man  die  erwähnte  Bedingungsgleichung 
selbst  aufstellen.  Zu  diesem  Zwecke  nehmen  wir  an,  x,  y,''z,  p 
seien  die  Goordinaten  der  Spitze  des  Kegels  (2).  Alsdann  hat 
man  nach  (2)  der  vierzehnten  Vorlesung: 


(4)  .  .  .   ^  = 
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rW+A^'(;»)=0, 

woraus  man  durch  Elimination  der  Coordinaten  die  gesuchte 
Bedingungsgleichung  erhält: 

^00    i    ^^00;  ^01    I    ^^01 ;  •  •  •  •  ^os    r  ^^03 

«10  +  ^^107    «n  +  ^*M> öt,3  +  ^&13    I  ^  0 

«20  "T  ^^20;    «21  "f"  ^^2U   •  •  •  •  «23  "f"  ^^23    I 
«30  'H  ^^30  7    «31     r   ^^3i;  •  •  •  •  «33  "f"  ^^33 

Es  ist  dieses  eine  in  X  biquadratische  Gleichung ^  und 
jeder  Wurzel  derselben  entspricht  ein  Kegel.  Daher  hat  man 
den  Satz: 

Durch  die  Schnittcurve  zweier  Oberflächen 
zweiter  Ordnung  lassen  sich  vier  Eegel  zweiter 
Ordnung  hindurchlegen. 

Bezeichnet  man  mit  Aq,  Aj,  k^f  h  ^^®  vier  Wurzeln  der 
Gleichung  (4),  mit  0,  1,  2,  3  die  Spitzen  der  vier  Kegel, 
und  durch  Beifügung  der  Indices  0^  1,  2,  3  an  dieVariabeln 
respective  die  Coordinaten  der  vier  Kegelspitzen,  so  erhält 
man  aus  (3)  die  vier  Systeme  Gleichungen: 


(4) 


n^o)  +  ^0  V'M  =  0,    fix,)  +  A,  9'(%)  =  0, 

r(i>o) + KfXPo) = 0,  riPi) + ^1  ¥iPi) = 0, 


•    •    • 


aus  welchen  sich ,  wenn  man  die  Wurzeln  A  der  biquadrati- 
schen Gleichung  ^  ==  0  als  bekannt  voraussetzt,  die  Coordi- 
naten der  vier  Kegelspitzen  durch  Auflösung  von  linearen 
Gleichungen  ergeben. 

Um  aus  diesen  Gleichungen  andere,  zur  geometrischen 
Interpifetation  geeignete  Gleichungen  abzuleiten^  multipliciren 
wir  das  erste  System  Gleichungen  respective  mit  x^,y^,  ^v P\ 
und  componiren  durch  Addition  derselben  eine  neue  Gleichung. 
Ebenso   multipliciren    wir    das    zweite   System   Gleichungen 
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respective  mit  x^,  y^y  ^q,  Po  und  addiren.  Die  auf  diese  Weise 
erhaltene  Gleichung  ziehen  wir  von  der  ersteren  ab  und  er- 
halten: 

(^o-^i)  {^i9'(^o)+yi9>'(yo)  +  ^i9'K)+JPi9''(jPo)}  =0- 

Da  nun  der  erste  Factor  nicht  verschwinden  kann^  weil 
Iq  und  A,  verschiedene  Wurzeln  der  biquadratischen  Gleichung 
z/  es  0  sind,  so  verschwindet  der  zweite  Factor ^  und  man  hat: 

Mit  Berücksichtigung  dieser  Gleichung  geht  die  vorher 
aus  dem  ersten  System  (5)  componirte  Gleichung  über  in: 

Da  man  aber  in  gleicher  Weise  mit  je  zwei  Systemen 
Gleichungen  (5)  verfahren  kann,  so  erhält  man  allgemein, 
wenn  man  mit  m  and  n  irgend  zwei  verschiedene  Zahlen 
0,  1,  2,  3  bezeichnet: 

(6)  »»»"X«»)  +  ymV'iyn)  ■+■  e„,q>\gn)  +  Pm^XP»)  =»  0, 

^    ^"'    X„r{Xn)  +  yn,r(yn)  +  ^mA««)  +Pn.riPn)  =  0, 

woraus  endlich  folgt: 

Diese  Gleichung  beweist  den  Satz: 

Durch  die  Schnittcurve  zweier  Oberflächen 
zweiter  Ordnung  lassen  sich  vier  Kegel  zweiter 
Ordnung  hindurchlegen.  Die  Spitzen  je  zweier 
von  ihnen  sind  harmonische  Pole  jeder  Oberfläche 
zweiter  Ordnung^  welche  durch  die  Schnittcurve 
der  beiden  Oberflächen  hindurchgeht. 

Eine  wesentliche  Bedingung  für  diesen  Satz  ist^  dass 
sämmtliche  Wurzeln  der  biquadratischen  Gleichung  /J  ==  0 
verschieden  sind.  Unter  anderen  Bedingungen  treten  auch 
andere  Verhältnisse  auf^  wie  zum  Beispiel^  wenn  eine  von 
den  beiden  Oberflächen  ein  Ebenenpaar  wird;  oder  wenn  die 
beiden  Oberflächen  eine  gerade  Linie  gemeinsam  haben.  Im 
ersten  Falle  hat  die  biquadratische  Gleichung  ein  Paar  gleiche 
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Wurzeln ;  in  dem  anderen  Falle  zwei  Paare.  '  In  dem  ersten 
Falle  zerfallt  die  Schnittcnrve  der  beiden  Oberflächen^  welche 
von  der  vierten  Ordnung  genannt  wird,  weil  sie  von  jeder 
Ebene  in  vier  Punkten  geschnitten  wird,  in  zwei  Kegel- 
schnitte, im  zweiten  Falle  in  eine  gerade  Linie  und  in  eine 
Raumcurve  dritter  Ordnung*).  Wir  gehen  jedoch  auf  die 
Untersuchung  dieser  und  anderer  specieller  Fälle  hier  nicht 
weiter  ein**). 

Vier  Punkte  im  Räume,  von  denen  jeder  der  harmonische 
Pol  ist  des  anderen,  in  Rücksicht  auf  eine  gegebene  Oberfläche 
zweiter  Ordnung,  nennt  man  ein  System  harmonischer 
Pole  der  Oberfläche.  Solcher  Systeme  harmonischer  Pole 
einer  gegebenen  Oberfläche  zweiter  Ordnung  lassen  sich  eine 
unendliche  Zahl  bestimmen.  Denn  construirt  man  zu  einem 
gegebenen  Pol  0  einer  Oberfläche  zweiter  Ordnung  die  Polar- 
ebene und  nimmt  auf  dieser  einen  zweiten  Punkt  1,  auf  der 
Schnittlinie  der  Polarebenen  von  0  und  von  1  einen  dritten 
Punkt  2  und  bestimmt  endlich  auf  der  genannten  Schnittlinie 
zum  Punkte  2  den  ihm  zugeordneten  Pol  3,  so  bilden  die 
genannten  vier  Punkte  ein  System  harmonischer  Pole  der  ge- 
gebenen Oberfläche.     Ein   System   harmonischer  Pole   einer 


*)  Die  Baumcurve  dritter  Ordnung  ist  nichts  anderes,  als  ein  in 
einem  speciellen  Falle  abgetrennter  Theil  einer  Baumcurve  vierter  Ord- 
nung, in  welcher  sich  zwei  Oberflächen  zweiter  Ordnung  schneiden. 
Wenn  von  den  beiden  Oberflächen  in  einem  anderen  Falle  die  eine  ein 
Ebenenpaar  wird ,  so  besteht  die  Schnittcurve  der  beiden  Oberflächen 
aus  zwei  Kegelschnitten,  die  auch  von  einander  getrennt  werden  kön- 
nen. £b  mnss  daher  eine  jede  Eigenschaft  der  Schnittcurve  vierter 
Ordnung  zweier  Oberflächen  zweiter  Ordnung  ihren  Ausdruck  haben, 
sowohl  in  der  Raumcurve  dritter  Ordnung,  wie  in  dem  Kegelschnitt.  Das 
Bestreben,  die  den  beiden  letztgenannten  Ourvenarten  gemeinsamen 
Eigenschaften  zu  entdecken ,  hat  in  den  letzten  fünfzig  Jahren  anf  eine 
ausgedehnte  Theorie  der  Raumcurven  dritter  Ordnung  geführt.  Wie 
zum  Anschlüsse  an  unser  Lehrbuch  findet  man  jene  Theorie  wieder- 
gegeben in  der  Monographie  „Einleitung  in  die  Theorie  der  kubischen 
Kegelschnitte  von  Drach,"  Leipzig,  Teubner\1867.  Separatabdmck  ans 
Schlömilch's  Zeitschrift  für  Mathematik ,  12.  Bd.  Suppl.  p.  73. 

**)  Eine  Abhandlung  von  Lüroth  in  SchlGmilch's  Zeitschrift  für 
Mathematik  13.  Bd.  p.  404,  stellt  sich  die  Aufgabe,  sämmtliche  Fälle 
gleicher  Wurzeln  der  biqnadratischen  Gleichung  J^^O  geometrisch  zu 
interpretiren. 
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Oberfläche  zweiter  Ordnung  hat  die  charakteristische  Eigen- 
schaft^ dass  jede  Ebene  ^  welche  durch  drei  von  ihnen  hin- 
durchgeht ^  die  Polarebene  des  vierten  ist. 

Was  die  vier  Ebenen  anbelangt,  welche  durch  je  drei 
aus  einem  System  harmonischer  Pole  einer  gegebenen  Ober- 
fläche  zweiter- Ordnung  gelegt  werden  können  so  haben  sie 
die  Eigenschaft^  dass  jede  derselben  harmonische  ^olai:ebene 
der  andern  ist. 

Vier  Ebenen,  von  welchen  je  zwei  harmonische  Polar- 
ebenen einer  gegebenen  Oberfläche  zweiter  Ordnung  sind, 
bilden  ein  System  harmonischer  Polarebenen  der  ge- 
gebenen Oberfläche. 

Auf  Grund  dieser  Definitionen  und  der  bekannten  Eigen- 
schaften von  Pol  und  Polarebene  hat  man  die  Sätze: 

Die  vier  Ebenen,  welche  durch  je  drei  aus  einem 
Systeme  harmonischer  Pole  gelegt  werden  können^ 
bilden  ein  System  harmonischer  Polarebenen. 

Die  vier  Punkte,  in  welchen  sich  je  drei  Ebe- 
nen aus  einem  Systeme  harmonischer  Polarebenen 
schneiden,   bilden  ein  System  harmonischer  Pole^ 

auf  welche  Sätze  gestützt  wir  den  vorhergehenden  auch  so 
ausdrücken  können: 

Die  Spitzen  der  vier  Kegel  zweiter  Ordnung, 
welche  sich  durch  die  Schnittcurve  zweier  Ober- 
flächen zweiterOrdnung  hindurchlegen  lassen^  bil- 
den ein  System  harmonischer  Pole  für  jede  Ober- 
fläche zweiterOrdnung,  welche  durch  die  Schnitt- 
earve gelegt  werden  kann,  und  zugleich  die  Ecken 
eines  Tetraeders,  dessen  Seitenflächen  ein  System 
harmonischer  Polarebenen  eben  derselben  Ober- 
fläche sind. 

Wir  haben  in  dem  Vorhergehenden,  von  den  16  Glei- 
chungen (5)  ausgehend;  durch  eine  geschickte  Art.  der  Elimi- 
nation der  vier  Grössen  Aq,  ...  A3  die  12  Gleichungen  (6), 
die  wir  geometrisch  deuten  konnten,  abgeleitet.  Man  kann 
aber  auch  umgekehrt,  von  dän  12  Gleichungen  (6)  ausgehend, 
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durch  Einführung  von  vier  neuen  Grössen  Aq,  X^,  Aj,  A3  die 
16  Gleichungen  (5)  ableiten.  Um  zu  dem  ersten  von  diesen 
Systemen  zu  gelangen ;  setzen  wir  in  (6)  n  «»  0  und  für  m 
nach  einander  die  Zahlen  1,  2,  3;  wodurch  wir  erhalten: 

^2*'(^o)  +  y29>Xyo)  +  ^2  9>'W  +  P29  (i>o)  =  0, 

^ifM  +  Vi  rcvo)  +  ^1  r  w  +  Pi  r(i>o) = o, 
^2r(^o)  +  y2r(yo)  +  ^2rK)  +i>2rcPo) = o, 

Betrachtet  man  in  dem  ersten  Systeme  von  drei  Glei- 
chungen die  Grössen  (p{x^,  ¥{yo)>  9^'(^o);  9'(Po)  ^^  ^^^  ün- 
bekannteu;  in  dem  zweiten  Systeme  die  Grössen  f{x^y  fiy^)} 
f'i^o)}  fiPo)  ^^s  ^i®  Unbekannten,  so  sieht  man,  dass  die 
beiden ,  die  Verhältnisse  der  Unbekannten  bestimmenden  Sy- 
steme Gleichungen  sich  nur  durch  die  Ausdrucksweise  der 
Unbekannten  von  einander  unterscheiden.  Das  erste  System 
Gleichungen  muss  daher  durch  Auflösung  dasselbe  Verhältniss 
der  Unbekannten  ergeben  als  das  zweite.  Das  will  sagen,  dass 
sich  ein  Factor  Aq  finden  lassen  muss  der  Gestalt,  dass: 

rc^o)  +  hvi^o)  =  0,  •  nvo)  +  h¥(yo)  =  0,  .  .  . 

Da  nun  die  Gleichungen  (6)  die  Bedingungen  ausdrucken 
für  ein  System  harmonischer  Pole  der  Oberfläche  /*  =  0  und 
zugleich  der  Oberfläche  97  =  0,  so  erkennt  man  in  der  Zurück- 
führung  der  Gleichungen  (6)  auf  (5)  den  Beweis  des  Satzes: 

Wenn  vier  Punkte  im  Räume  ein  System  har- 
monischer Pole  bilden  für  eine  Oberfläche  zweiter 
Ordnung  und  für  noch  eine  Oberfläche  derselben 
Ordnung,  so  sind  die  vier  Punkte  die  Spitzen  der 
vier  Eegel  zweiter  Ordnung,  welche  sich  durch 
die  Schnittcurve  der  beiden  Oberflächen  hindurch- 
legen lassen. 

Es  giebt  nur  ein  System  harmonischer  Pole  für  zwei  ge- 
gebene  Oberflächisn  zweiter  Ordnung ,  weil  durch  die  Schnitt- 
curve der  beiden  Oberflächen  nur  vier  Kegel  zweiter  Ordnung 
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gehen.  Es  giebt  daher  nur  ein  System  harmonischer  Polar- 
ebenen für  zwei  gegebene  Oberflächen  zweiter  Ordnung,  ge- 
bildet aus  den  Seitenflächen  des  Poltetraeders,  dessen  Ecken 
das  den  beiden  Oberflächen  gemeinschaftliche  System  harmo- 
nischer Pole  bilden. 

Hiemach  ist  das  Problem  der  Spitzen  der  vier  Kegel 
zweiter  Ordnung ,  welche  durch  die  Schnittcurve  zweier  Ober- 
flächen zweiter  Ordnung  hindurchgehen,  äquivalent  mit  dem 
Problem  des,  beiden  Oberflächen  gemeinsamen  Systemes  har- 
monischer Pole.  Wir  können  daher  in  dem  Folgenden  das 
letztere  für  das  ursprüngliche  nehmen. 

Aus  den  zur  Losung  eines  Problems  aufgestellten  Glei- 
chungen soll  man  immer  den  möglichst  grössten  Nutzen  ziehen, 
wenn  gleich  die  Folgerungen  aus  den  Gleichungen  nichts  mehr 
zur  Lösung  des  Problems  beitragen.  Denn  in  der  Regel  sind 
die  durch  solche  Nebenbetrachtungen  gewonnenen  Resultate 
für  sich,  aus  dem  Zusammenhange  mit  dem  Hauptproblem 
gebracht,  viel  schwerer  nachzuweisen. 

Wir  kehren  deshalb  zu  dem  Systeme  Gleichungen  (3)  zu- 
rück, welches  unter  der  Voraussetzung,  dass  X  eine  Wurzel 
der  biquadratischen  Gleichung  z/  =  0,  die  Coordinaten  der 
Spitze  des  durch  die  Schnittcurve  der  Oberflächen  f  =  0  und 
9  =  0  gelegten  Kegels  zweiter  Ordnung  bestimmt. 

Eliminirt  man  aus  je  zwei  Gleichungen  dieses  Systemes 
(3)  die  Grösse  A,  so  erhält  man  die  Gleichungen  von  6  Ober- 
flächen zweiter  Ordnung: 

f'(x)  g>'(y)  -  r(y)  y'W  =  0,   fix) <p\e)  - rw  9''(«)  =  0, . . . . , 

welche  sämmtlich  durch  die  vier  Spitzen  der  durch  die  Schnitt- 
curve der  beiden  Oberflächen  /"=  0  und  9  =  0  gelegten  Kegel 
zweiter  Ordnung  hindurchgehen.    Es  ist  daher: 

+ Pn  [.m¥{p)  -  fipwm + p»  [fi.y)  f>\p)  -  apwm 

+ j'«[Ay)9''(«)  -  fißWm  =  0 

die  Gleichung  einer  Oberfläche  zweiter  Ordnung,  welche  durch 
die  vier  Kegelspitzen  geht.  Es  ist  dieses  aber  auch  zugleich 
die  allgemeinste  Gleichung  der  Oberflächen  zweiter  Ordnung, 


188  Sechszehnte  Vorleeung. 

welche  durch  die  vier  Eegelspitzen  gehen ,  weil  sie  die  Ver- 
hältnisse von  6  willkürlichen  Constanten  p^i  niit  sich  führt. 
Denn  diese  Constanten  lassen  sich  noch  so  bestimmen^  dass 
die  Oberfläche  (7)  überdies  durch  5  gegebene  Punkte  hindurch- 
geht, wodurch  die  Oberfläche  erst  vollständig  bestimmt  ist. 

Wenn  man  die  Gleichung  (7)  entwickelt,  so  nimmt  sie 
die  Gestalt  an: 

(8)  .  .  .    x  =  «00^^  +  ä^oi^y  +  «11»'  + =  0. 

Die  Coefticienten  €„1  in  dieser  Gleichung  genügen  vier 
linearen  Bedingungsgleichungen ,  weil  die  Oberfläche  jj  =  0 
durch  vier  bestimmte  Punkte,  die  vier  Kegelspitzen,  hindurch- 
geht. Von  diesen  vier  Bedingungsgleichungen  werden  wir 
vorläufig  nur  eine  entwickeln. 

Zu  diesem  Zwecke  erinnern  wir  an  die  Relationen  (9) 
der  zehnten  Vorlesung  zwischen  den  Coordinaten  eines  belie- 
bigen Punktes  der  Oberfläche  zweiter  Ordnung  f==0  und  den 
Coordinaten  der  Tangentenebene  in  diesem  Punkte: 

Diese  Relationen  sind  in  grosserer  Ausführlichkeit  unter 
Berücksichtigung  von  (1): 

«10^  +  «iiy  +  «12^  H-  «isjp  =  ^1 

«20^  +  »21  y  +  «22^  +  «2Si>  =  ^; 
^0^  +  «Siy   +   »32^  +  «S3JP  =  ^• 

Die  Auflosung  dieses  Sjstemes  Gleichungen  giebt  nach 
(12)  der  zehnten  Vorlesung  Gleichungen  von  der  Form: 

welche,  durch  Multiplication  befreit  von  dem  gemeinsamen 
Nenner  A^  sich  also  gestalten: 

Äi**  +  ^11 V  +  ^.21««^  +  A\  ^  =  ^y? 

As«*  +  -^13^  +  Ag«^  +  ^33^  =  ^Py 

indem  Äkx  =  -4^«,  weil  Uxi  ==  fli«,  imd  F=^  0  oder  A.  F==0 
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die  Gleichung  der  Oberfläche  zweiter  Ordnung   in  Ebenen- 
coordinaten  ist. 

Zwischen  den  Coefficienten  des  ersten  Systemes  linearer 
Gleichungen  und  den  Coefficienten  ihrer  Auflösungen  hat  man 
bekanntlich  die  Relationen: 

0  =  ÜMoAiQ  +  axiÄxi  +  ax2-422  +  öä^-^ij. 

Wir  drücken  diese  Relationen  zweckmässig  in  Worten 
also  aus: 


jyWenn  man  in  der  Eniwickelung  der  16  Austlrücke: 

•i^A^),  iyr(^),  w\^), 

hpn^). 

Wiy),    iyrdf),   Wiy)> 

\pf'(y), 

\xnz),  wnz),  yr^z), 

Wie) ,     . 

w\p),  iynp)>  ynp). 

Wip), 

„für  die  Producte: 

xxy    xy,    yy,  ,  .  .  . 

• 

„respective  setzt: 

A          A          A 

• 

„so  gehen  dieselben  über  in: 

•       '    } 

A,     0,     0,     0, 

0,    A,     0,     0, 

0,     0,    A,     0, 

0,     0,     0,    A. 

Daraus  folgt ,  dass  das  erste  mit  p^^  multiplicirte  Glied : 

n^Wiy)  -  f'iyWix) 

in  der  Gleichung  (7)  durch  die  gleiche  Veränderung  verschwin- 
det. Denn  dieses  mit  dem  Factor  ^  multiplicirte  Glied  läset 
sich  ja  so  darstellen: 

6oii«r(^)  +  hAyri'r)  +  h.iecix)  +  6„4pr(«). 

-  «»ooi^Ay)  -  KWiy)  -  KWiy)  -  Khpf'^M)- 

Aber  es  verschwindet  durch  diese  Veränderung  nicht  bloss 
das  erste  Glied  der  Gleichung  (7);   sondern  auch  jedes  der 
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übrigen  5  Glieder.  Es  yerscliwindet  daher  auch  die  ganze 
Function  %  durch  die  genannte  Veränderung.  Nimmt  man 
nun  statt  der  Function  %  ^^^  (7)  ihre  Entwicklung  (8)^  so 
ergiebt  sich  daraus  die  eine  von  den  linearen  Bedingungs- 
gleichungen zwischen  den  Goefficienten  Smx' 

welcher  alle  Oberflächen  zweiter  Ordnung  %  =  0  zu  genügen 
haben ,  welche  durch  das  den  beiden  Oberflächen  zweiter  Ord- 
nung/■=0  und  9  =  0  gemeinschaftliche  System  harmoni- 
scher Pole  hindurchgehen. 

Bemerkt  man  nun^  dass  in  die  Gleichung  (9),  da  die 
Grössen  A^x  Functionen  sind  allein  von  den  Goefficienten  axi, 
die  Goefficienten  bxx  gar  nicht  eingehen ;  so  sieht  maH;  dass 
jede  beliebige  der  Oberflächen  zweiter  Ordnung  <p  =  0  auf 
die  Bedingungsgleichung  (9)  keinen  Einfluss  ausübt.  Die 
vier  Punkte,  durch  welche  die  Oberfläche  x^=  0  hindurch- 
geht;  bilden  daher  unter  der  Bedingung  (9)  nur  ein  System 
harmonischer  Pole  der  Oberfläche  /*  =  0.  Diese  Bemerkung 
drücken  wir  als  Satz  aus  wie  folgt: 

Wenn: 

«00^^  +  z^oi^y  +  «iiy^  +  .  .  .  =  0 

die  Gleichung  einer  Oberfläche  zweiter  Ordnung 
ist  in  homogenen  Punktcoordinaten  und: 

■^AqqU^  +  2Aq^uv  -\-  ^11 V*  +  •  •  .  =-■  0 

die  Gleichung  einer  zweiten  Oberfläche  zweiter 
Ordnung  in  homogenen  Ebenencoordinaten,  so  ist: 

die  Bedingungsgleichungy  dass  die  erste  Oberfläche 
durch  irgend  ein  System  'harmonischer  Pole  der 
zweiten  Oberfläche  hindurchgehe. 

Da  wir  in  dem  Folgenden  von  diesem  Satze  vielfältige 
Anwendungen  zu  machen  haben  werden ,  so  fassen  wir  den- 
selben als  eine  Regel  auf,  der  wir  folgenden  Ausdruck  geben: 

Wenn 

8qqX^  +  2£Q^xy  +  fi,ij/2  4-  .  .  .  =  0 
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die  Gleichung  einer  Oberfläche  zweiter  Ordnung 
in  Punktcoordinaten  ist  und: 

die  Gleichung  einer  zweiten  Oberfläche  zweiter 
Ordnung  in  Ebenencoordinaten,  so  erhält  man  die 
Bedingungsgleichung,  dass  die  erste  Oberfläche 
durch  irgend  ein  System  harmonischer  Pole  der 
zweiten  Oberfläche  hindurchgehe,  entweder,  wenn 
man  in  der  Punktcoordinatengleichung  für  die  Pro- 
ducte  der  Yariabeln: 

xxj    xyy    yy,  .  .  . 

respective  die  Goefficienten  aus  der  Ebenencoordi- 
natengleichung  setzt: 

-^00?      -^OU      ^117   '   •    • 

oder,  wenn  man  in  derEbenencoordinatengleichung 
für  die  Producte  der  Yariabeln: 


•  • 


UU,     UV,     vv, 

respective  die  Goefficienten  aus  der  Punktcoordi- 
natengleichung setzt: 


*oo;     ^01;     ^n ; 


Der  genannte  Satz  giebt  die  geometrische  Bedeutung  einer 
ganz  allgemeinen  linearen  Bedingungsgleichung  zwischen  den 
Goefficienten  in  der,  durch  ihre  Gleichung  in  Punktcoordinaten 
gegebenen  Oberfläche  zweiter  Ordnung  %  «=  0.  Durch  ihn 
wird  die  analoge  Frage  für  die  Oberflächen  zweiter  Ordnung 
beantwortet,  welche  wir  im  Anfange  der  fünften  Vorlesung 
für  die  Ebenen  aufgeworfen  und  beantwortet  haben.  Die 
Bedingungsgleichung,  dass  eine  Oberfläche  zweiter  Ordnung 
durch  einen  gegebenen  Punkt  gehe ,  ist  zwar  auch  eine  lineare 
Bedingungsgleichung  zwischen  den  Goefficienten  in  der  Glei- 
chung der  Oberfläche,  aber  diese  Bedingungsgleichung  hat 
einen  ganz  speciellen  Gharakter.  Denn  sie  enthält  nicht 
10  Gonstanten,  sondern  nur  die  4  Goordinaten  des  gegebenen 
Punktes  als  Gonstanten. 

Sind  zwei  Oberflächen  zweiter  Ordnung  durch  ihre  Punkt- 
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coordinatengleichungen  %  =  0  und  /*<=:  0  gegeben  ^  und  man 
verlangt  die  Bedingungsgleichung  zwischen  den  Cioefficienten 
in  diesen  Gleichungen,  welche  erfüllt  werdeif  muss,  wenn  die 
erste  Oberfläche  ;t  =  0  durch  irgend  ein  System  harmonischer 
Pole  der  anderen  Oberfläche  /*  «=»  0  hindurchgehen  soll^  so  hat 
man  die  Oberfläche  f  =  0  durch  Ebenencoordinaten  auszu- 
drücken. Dieser  Ausdruck  ist  nach  (16)  der  zehnten  Vor- 
lesung ^  in  der  Voraussetzung^  dass  /*«=  0  die  erste  Gleichung 
(1)  ist^  folgender: 

^00;      ^01?      ^02;      ^08  >      ^ 
^\0f      ^{\9      ^12;      ^13  >      ^ 

^20f     ^2\}     ^m     ^23;     ^     =0. 
^30;     ^31;     ^32;     ^33;     ^ 

In  dieser  durch  Ebenencoordinaten  ausgedrückten  Glei- 
chung der  Oberfläche  /=  0  hat  man  für: 

UUy     UV,     vv  .  .  .  . 

respective  zu  setzen  die  Coefficienten  aus  der  Gleichung  %  =  0: 

um  die  gesuchte  Bedingungsgleichung  (9)  zu  erhalten. 

Wir  haben  diese  an  sich  einfachen  Operationen  zur  Bil- 
dung der  Gleichung  (9)  deshalb  so  weitläufig  auseinander  ge> 
setzt,  weil  dieselben  sich  in  dem  Folgenden  mehrmals  wieder- 
holen werden  in  etwas  complicirten  Ausdrücken. 

Von  den  vier  linearen  Bedingungsgleichungen  zwischen 
den  Coefficienten  in  der  Gleichung  der  Oberfläche  zweiter  Ord- 
nung x^'^Oy  welche  diese  Coefficienten  zu  erfüllen  haben^ 
wenn  die  Oberfläche  durch  das  den  beiden  Oberflächen  zweiter 
Ordnung  /*«==  0  und  tp  =  0  gemeinsame  System  harmonischer 
Pole  gehen  soll;  haben  wir  bisher  nur  eine,  die  Gleichung 
(9);  hervorgehoben.  Wir  werden  jetzt  alle  vier  Bedingangs- 
gleichungen  aufstellen. 

Zu  diesem  Zwecke  bemerken  wir,  dass  die  Gleichung: 

(10) xf+X<p^Q 

mit  ganz  willkürlich  gewählten  Werthen  von  x  und  A  eine 


Kegel  2. 0.,  welche  durcli  den  Schnitt  zweier  Oberflächen  2. 0.  gehen.  193 


Oberfläche  zweiter  Ordnung  darstellt^  für  welche  das  den  beiden 
Oberflächen  /*=  0  und  9  =  0  gemeinsame  System  harmonischer 
Pole  ebenfalls  ein  System  harmonischer  Pole  ist.  Die  Ober- 
fläche (8),  x  =  ^)  welche  durch  das  den  genannten  beiden 
Oberflächen  f=^0  und  <p  =  0  gemeinsame  System  harmo- 
nischer Pole  geht,  geht  also  auch  durch  ein  System  harmo- 
nischer Pole  der  Oberfläche  (10).  Die  Bedingung,  dass  das 
Letztere  zutreffe^  erhalten  wir  nach  der  vorhin  angegebenen 
Begel  auf  folgende  Art.  Wir  drücken  die  Oberfläche  (10)  in 
Ebenencoordinaten  aus  wie  folgt 


^^00   1   ^^00;  ^^01 


(11) 


00,   /vu^oi  +  ^^ou 

xa^o  +  Atjo;  «031  +  ^631, 


u. 


v, 


«ai3  +  A6,3,  V 
««23  +  ^623,  w 

^0^33  +  ^^33,    r 

r  0 


=  0. 


Wir  entwickeln  den  linken  Theil  dieser  Gleichimg  der 
Oberfläche  (10)  in  Ebenencoordinaten  nach  Potenzen  und  Pro- 
ducten  der  Variabein  u,  v,  w,  r,  indem  wir  setzen: 


(12) 


^^20  ~r  ^^20>    ^ö^2j  "T  ^ ^21  ,  . 


U 


V 


•  ^  ^03  "l     ^ ^03 )  ** 

•  »«13  +  ^^3>  ^ 

•  ^%3  +  ^&2S;  ^ 

•  ««33  +  ^^337  ^    ; 

.     r  0 


=-C\,u''  +  2G\,uv  +  C\y  + 


Setzen  wir  hierauf  diese  Entwicklung  gleich  0,  indem 
wir  nach  der  angegebenen  Regel  die  Potenzen  und  Producte 
der  Variabein  u^,  uv,  v'^  .  .  .  respective  verändern  in  «oo;  ^01; 
£])...;  so  erhalten  wir: 

(13) .ooC'oo  +  2^01  C'oi  +  ^nC\,  + =  0, 

die  Bedingung,  dass  die  Oberfläche  (8),  x  =  0,  durch  ein  Sy- 
stem harmonischer  Pole  der  Oberfläche  (10)  gehe. 

In  dem  weitern  Verlaufe  unserer  begonnenenUntersuchung 
werden  wir  vielfältig  auf  Gleichungen  von  der  Form  (13) 
geführt   werden.     Wir  wählen  daher,   weil    fimn  =  «n»i  und 

HttiB,  analyt.  Oeometrie  d.  Baumes.    3.  Aufl.  13 
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C',rtn=  C'nm  ist,  die  folgende  kürzere  Darstellungsweise  die- 
ser Gleichung: 

(14) Ue^nCmn^O. 

Die  Gleichung  (11)  ist  eine  homogene  in  Rücksicht  auf  x 
und  A  und  vom  dritten  Grade.  In  der  Entwickeluug  (12) 
wird  daher  auch  jeder  Coefficient  C,««  homogen  vom  dritten 
Grade  sein  von  der  Form: 

Denkt  man  sich  diese  Ausdrücke  in  die  Gleichung  (14) 
gesetzt  und  beachtet;  dass  diese  Gleichung  für  alle  Werthe 
von  X  und  k  erfüllt  werden  muss,  so  zerspaltet  sich  dieselbe 
in  folgende  vier  Gleichungen: 

''■■■'     i;f„.  er»*  =  0,      £s„nCLV='0. 

Dieses  sind  die  vier  gesuchten  linearen  Bedingungs- 
gleichungen zwischen  den  Coefficienten  in  der  Gleichung  der 
Oberfläche  jj  =  0,  welche  erfüllt  werden  müssen,  wenn  die 
Oberfläche  durch  das  den  beiden  Oberflächen  /*  ^=  0  und  9  =  0 
gemeinsame  System  harmonischer  Pole  gehen  soll. 

Ein  diesem  Systeme  von  vier  Gleichungen  äquivalentes 
System  linearer  Gleichungen  würde  man  erhalten ,  wenn  man 
die  Bedingungen  aufstellte ,  dass  die  Oberfläche  (8),  %  «=  0, 
durch  jede  einzelne  Spitze  der  vier  Kegel  gehe,  welche  sich 
durch  die  Schnittcurve  der  beiden  Oberflächen  /*  =  0  und 
^  =  0  legen  lassen.  Aber  die  Coordinaten  dieser  vier  Eegel- 
spitzen^  die  in  die  Bedingungsgleichungen  eingehen,  invol- 
viren  noch,  wie  man  gesehen  hat,  die  Wurzeln  der  biquadra- 
tischen Gleichung  z/  =  0,  deren  Eenntniss  zur  Aufstellung 
der  Gleichungen  (16)  nicht  nothwendig  ist. 

Wir  werden  jetzt  die  vier  Bedingungsgleichungen  auf- 
stellen, welche  die  Coefficienten  in  der  Gleichung  der  Ober- 
fläche (8),  ;c  =  0,  zu  erfüllen  haben ,  wenn  dieselbe  durch  das 
der  ersten  Oberfläche  (1),  /"^  0,  und  einer  dritten  Oberfläche 
zweiter  Ordnung  ^  =  0: 

(17)  ...    ^  =  c^^x^  +  2coja;y  +  Cy^y^  + =  0 

gemeinsame  System  harmonischer  Pole  gehen  soll. 
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Zu  diesem  Zwecke  bilden  wir  die  analoge  Gleichung  (11), 
indem  wir  in  jener  Gleichung  für  die  Buchstaben  b  und  A  die 
Buchstaben  c  und  n  setzen,  und  entwickeln  den  linken  Theil 
der  so  gebildeten  Gleichung  nach  Potenzen  und  Producten  der 
Variabein  u,  v,  w,  r  wie  folgt: 


(18) 


xaoo  +  fi^oo?  ««01  +  /*%;  • 

«Ö30  +  /^^30;    ^«31  +1*0817  • 


U,  V, 


•  •  ^«i3  +  f*c,3,  t; 

.  .xa2S  +  ^^23;  ^ 

•  •  3ca38  +  fAC33,  r 
.  .    r,  0 

=  B'oou^  +  2B\,uv  +  B\,v^  +  .  .  .  . 

Die  der  Gleichung  (14)  nachgebildete  Gleichung^  woraus 
sich  schliesslich  die  vier  Gleichungen  (16)  ergaben,  ist  hier- 
nach folgende: 

(19) .       SBmnB'mn^^O. 

Beachten  wir  wieder,  dass  die  Coefficienten  B'mn  i»  der 
Entwicklung  (18)  von  der  Form  sind: 

(20)    S'„»  =  x»Sr  +  xV^r  +  xv'BZ'  +  (^'Bl\* , 

so  ergeben  sich  aus  der  Gleichung  (19)  die  verlangten  vier 
Bedingungsgleichimgen : 

^^mnBmn    =  0,         ZjSmnBmn    =  0. 

Soll  hiemach  die  Oberfläche  (8),  ;i;  =  0,  durch  das  den 
Oberflächen  f=0  und  9  =  0  gemeinsame  System  harmoni- 
scher Pole  gehen,  also  durch  vier  bestimmte  Punkte,  so  müs- 
sen die  Coefficienten  in  der  Gleichung  der  Oberfläche  ;c  =  0 
den  vier  linearen  Bedingungsgleichungen  (16)  genügen.  Soll 
die  Oberfläche  (8) ,  ;f  =  0,  durch  das  den  Oberflächen  /"  =  0 
und  (p  =  0  gemeinsame  System  harmonischer  Pole  gehen,  also 
wieder  durch  vier  bestimmte  Punkte,  so  müssen  die  Coeffi- 
cienten in  der  Gleichung  der  Oberfläche  Jj  =  0  den  vier  linea- 
ren Bedingungsgleichungen  (21)  genügen.  Soll  endlich  die 
Oberfläche  (8),  ;c*=  0,  durch  beide  Systeme  harmonischer  Pole 

der  Oberfläche  /"=  0,  also  durch  8  bestimmte  Punkte  gehen, 

18* 
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so  haben  die  Goefficienten  in  der  Gleichung  (8)^  X=^  O9  ^^^ 
8  Gleichungen  (16)  und  (21)  zu  gleicher  Zeit  zu  genügen. 

Man  wird  in  dem  Umstände^  dafls  die  Goefficienten  in 
der  Gleichung  einer  Oberfläche  zweiter  Ordnung  ^  welche  durch 
8  gegebene  Punkte  geht,  auch  8  linearen  Bedingungsgleichun- 
gen genügen,  nichts  Ungewöhnliches  erblicken,  um  so  mehr 
muss  es  überraschen,  wenn  man  sieht,  wie  in  unserem  Falle 
die  8  Bedingungsgleichungen  (16)  und  (21)  sich  auf  nur  7 
Bedingungsgleichungen  reduciren,  indem  die  erste  Gleichung 
(16)  mit  der  ersten  Gleichung  (21)  zusammenfallt. 

Denn  setzt  man  x  =  1  und  X  =  (i  =  0^  so  wird  aus  (15) 
und  (20): 

Cf         ^000  -nf        pOOO 

mn  —  ^mn  y         -O  mn  —  •*^mn  y 

während  (12)  und  (18)  die  Entwickelung  eines  und  desselben 
Ausdruckes  nach  Potenzen  und  Producten  der  Variabeln  ti,  v^ 
Wj  r  darstellen,  nämlich: 

Cll^u"  +  2C7gJOMt?  +  C\l^v'^  +  .  .  .  und: 

Bll^u^  +  2Bl\^uv  +  B\\^v^  +  .  .  . 

Da  aber  diese  Entwickelungen  Glied  für  Glied  überein- 
stimmen müssen,  so  hat  man: 

C^) bZ'  =  cZ\ 

wodurch  eben  der  Beweis  gefQbrt  ist,  dass  die  erste  Glei- 
chung (16)  und  die  erste  Gleichung  (21)  eine  und  dieselbe 
Gleichung  sind. 

Es  tritt  uns  hier  nun  das  Paradoxon  entgegen,  dass  die 
Goefficienten  in  der  Gleichung  der  Oberfläche  (8),  x  =  0,  nur 
7  linearen  Bedingungsgleichungen  (16)  und  (21)  zu  genügen 
brauchen,  damit  die  Oberfläche  durch  8  bestimmte  Punkte 
gehe,  nämlich  durch  das  den  Oberflächen  f=0  und  9»  s=  0 
gemeinsame  System  harmonischer  Pole  und  zugleich  durch 
das  den  Oberflächen  f=0  und  ilf  =  0  gemeinsame  System 
harmonischer  Pole. 

Dieses  Paradoxon  findet  seine  Erklärung  in  dem  in  der 
neunten  Vorlesung  aufgestellten  Satze,  „dass  alle  Oberflächen 
zweiter  Ordnung,  welche  durch  7  gegebene  Punkte  gehen, 
auch  durch  einen  durch  diese  7  Punkte  bestimmten,  achten 
Punkt  gehen'^   Denn  wenn  die  8  Punkte,  durch  welche  eine 


j 
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Oberfläche  zweiter  Ordnung  hindurchgehen  soll,  im  Räume 
so  gewählt  sind,  dass  sich  in  ihnen  drei  Oberflächen  zweiter 
Ordnung  schneiden,  welche  nicht  durch  dieselbe  Schnittcurve 
gehen,  so  reduciren  sich  die  8  Bedingungsgleichungen  auf  7. 
Dieses  ist  aber  gerade  unser  Fall.  Denn  es  gehen  alle  Ober- 
flächen zweiter  Ordnung,  welche  durch  7  Punkte  aus  den 
beiden  Systemen  harmonischer  Pole  gehen,  auch  durch  den 
achten  Punkt. 

Die  beiden  Systeme  harmonischer  Pole  werden,  wenn  man 
die  Oberfläche  /*=  0  als  gegeben  betrachtet,  die  Oberflächen 
9  =  0  und  ^  =  0  aber  als  veränderlich ,  irgend  zwei  Systeme 
harmonischer  Pole  der  gegebenen  Oberfläche  /*=  0  sein.  Von 
ihnen  gilt  dasselbe,  was  wir  von  den  beiden  gemeinsamen 
Systemen  harmonischer  Pole  auseinander  gesetzt  haben.  Wir 
können  daher  die  vorangegangenen  Bemerkungen  in  doppel- 
ter Ausdrucksweise  also  wiedergeben: 

Irgend  zwei  Systeme  harmonischer  Pole  einer 
Oberfläche  zweiter  Ordnung  bilden  ein  System  von 
8  Punkten,  in  welchen  sich  drei  Oberflächen  zwei- 
ter Ordnung  schneiden,  welche  nicht  durch  die- 
selbe Schnittcurve  gehen. 

Alle  Oberflächen  zweiter  Ordnung,  welche 
durch  7  Punkte  aus  zwei  Systemen  harmonischer 
Pole  einer  Oberfläche  zweiter  Ordnung  hindurch^ 
gehen,  gehen  auch  durch  den  achten  Punkt. 

Um  auch  die  Umkehrung  dieser  Sätze  zu  rechtfertigen, 
stellen  wir  folgende  Betrachtungen  an: 

Wir  bezeichnen  mit  0,  1,  2,  ...  7  irgend  8  Punkte  im 
Baume  und  durch  Beifügung  dieser  8  Zahlen  als  Indices  der 
homogenen  Coordinaten  die  Coordinaten  der  8  Punkte.  Wir 
vertheilen  die  8  Punkte  in  zwei  Systeme  von  4  Punkten 
0,  1,  2,  3  und  4,  5,  6,  7  und  stellen,  indem  wir  unter  ii 
und  V  irgend  zwei  verschiedene  von  den  Zahlen  4,  5,  6,  7 
verstehen,  die  6  Bedingungen  auf,  welche  zu  erfüllen  sind, 
wenn  für  eine  Oberfläche  zweiter  Ordnung  /*  =  0  das  zweite 
System  von  4  Punkten  ein  System  harmonischer  Pole  sein  soll : 

(23) . . .  x^f'ixr)  +  y^riyr)  +  iff^nz.)  +  p4\Py)  =  0. 
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Wir  drücken  ferner  die  6  Bedingungen  aus^  welche  die  Coeffi- 
cienten  in  der  Gleichung  derselben  Oberfläche  /*— 0  zu  er- 
füllen haben;  wenn  auch  das  erste  System  von  4  Punkten 
ein  System  harmonischer  Pole  sein  soll: 

(24) . . .  x,n^.,)  +  y,r(y,)  +  ^,rw  +  pj\p,)  -  o, 

^«A^,)  +  yoAyi)  +  ^o/"(^i)  +i>or(i>,)  -  o, 

(25) . . .  rf„r(^2)  -t-  y,r(y2)  +  hfM + p^ruh)  -  ^, 

Wenn  die  8>  Punkte  im  Räume  beliebig  gegeben  sind; 
so  sieht  man  wohl;  dass  die  10,  in  die  aufgestellten  12  Glei- 
chungen (23);  (24);  (25)  linear  und  homogen  eingehenden 
Coefficienten  aus  der  Gleichung  der  Oberfläche  /*=^=0  sich 
nicht  so  bestimmen  lassen;  dass  allen  diesen  Gleichungen 
zugleich  genügt  wird.  Dagegen  lassen  sich  die  Verhältnisse 
der  genannten  Coefficienten  unzweideutig  so  bestimmen;  dass 
den  6  Gleichungen  (23)  und  zugleich  den  3  Gleichungen  (24) 
genügt  wird;  welches  auch  die  7  Punkte  1,  2,  ...  7  seien. 
Auf  diese  Weise  ist  die  Oberfläche  /"  -»  0  durch  die  7  Punkte 
unzweideutig  bestimmt.  Bestimmt  man  hierauf  den  Punkt  0 
als  den  Pol  der  durch  1;  2;  3  gelegten  Ebene,  nämlich  sO; 
dass  seine  Coordinat(*n  den  3  in  Rücksicht  auf  sie  linearen 
Gleichungen  (25)  genügen;  so  hat  man  2  Systeme  harmoni- 
scher Pole  der  unzweideutig  bestimmten  Oberfläche  f  «=  O, 
von  welchen  die  letzt  genannten  Sätze  gelten.  Dieser  Punkt  0 
ist  demnach  der  achte  Schnittpunkt  von  3  Oberflächen  zweiter 
Ordnung;  welche  durch  die  7  beliebig  gegebenen  Punkte 
1 ;  2;  ...  7  hindurchgehen;  sich  aber  nicht  in  derselben  Curvo 
schneiden.  Wir  geben  diese  Bemerkungen  in  der  Kürze  also 
wieder: 

Die  8  Schnittpunkte  dreier  Oberflächen  zwei- 
ter Ordnung;  welche  ausser  den  8  Punkten  weiter 
keinen  Punkt  gemein  haben;  bilden;  in  2  Gruppen 
von  4  Punkten  vertheilt;  2  Systeme  harmonischer 
Pole  einer  unzweideutig  bestimmten  Oberfläche 
zweiter  Ordnung. 
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Da  die  Art  der  Vertheilung  der  8  Schnittpunkte  der 
3  Oberflächen  zweiter  Ordnung  willkürlich  bleibt,  so  entspricht 
jeder  anderen  Vertheilungsart  auch  eine  andere  Oberfläche 
zweiter  Ordnung. 

Eine  unmittelbare  Folge  aus  dem  vorletzten  Satze  ist 
der  Satz: 

Wenn  eine  Oberfläche  zweiter  Ordnung  durch 
ein  System  harmonischer  Pole  einer  gegebenen 
Oberfläche  zweiter  Ordnung  geht,  so  geht  dieselbe 
Oberfläche  durch  unendlich  viele  Systeme  harmoni- 
scher Pole  der  gegebenen  Oberfläche. 

Denn  nimmt  man  auf  der  Oberfläche,  welche  durch  ein 
System  harmonischer  Pole  einer  gegebenen  Oberfläche  geht, 
einen  Punkt  0  beliebig  an,  construirt  die  Polarebene  dieses 
Punktes  rücksichtlich  der  gegebenen  Oberfläche,  nimmt  hier- 
auf auf  der  Schnittcurve  der  Polarebene  und  der  ersten  Ober- 
fläche einen  zweiten  Punkt  1  und  construirt  wieder  die  Polar- 
ebene rücksichtlich  der  gegebenen  Oberfläche,  so  schneiden 
die  beiden  Polarebenen  und  die  erste  Oberfläche  sich  in  zwei 
Punkten  2  und  3.  Die  Punkte  0,  1,  2  bilden  dann  ein  un- 
vollständiges System  harmonischer  Pole  der  gegebenen  Ober- 
fläche. Da  aber  die  erste  Oberfläche  der  Annahme  nach  durch 
ein  vollständiges  System  harmonischer  Pole  der  gegebenen  Ober- 
fläche geht,  und  da  dieselbe  Oberfläche  auch  durch  das  ge- 
nannte unvollständige  System  harmonischer  Pole  der  gegebenen 
Oberfläche  geht,  so  geht  sie  auch  durch  den  noch  übrigen  Pol. 

Von  besonderem  analytischen  Interesse  ist  die  lineare  Be- 
stimmung der  Coordinaten  des  achten  Schnittpunktes  0  von 
drei  Oberflächen  zweiter  Ordnung  durch  die  Coordinaten  der 
übrigen  Schnittpunkte  1 ,  2,  ...  7.  Denn  setzt  man  die  durch 
die  Gleichungen  (23)  und  (24)  gegebenen  Verhältuisse  der 
Coefficienten  aus  der  Gleichung  der  Oberfläche  /"  =  0  in  die 
3  Gleichungen  (25).,  so  enthalten  diese,  in  Rücksicht  auf  die 
Coordinaten  des  achten  Schnittpunktes  0  linearen  Gleichungen 
nichts,  als  die  Coordinaten  der  8  Schnittpunkte. 

Schliesslich  entwickeln  wir  die  4  Bedingungsgleichungen 
welchen  die  Coefficienten  in  der  Gleichung  der  Oberfläche  (8), 
X  =  0;  zu  genügen  haben,  wenn  diese  Oberfläche  durch  das 
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der  zweiten  Oberfläche  (l),   9  =  0,  und  der  Oberfläche  (17), 
^  :=  0^  gemeinsame  System  harmonischer  Pole  gehen  soll. 

Wir  bilden  zu  diesem  Zwecke  die  analoge  Gleichung  (11), 
indem  wir  in  jener  Gleichung  für  die  Buchstaben  a  und  x 
die  Buchstaben  c  und  fi  setzen,  und  entwickeln  den  linken 
Theil  der  so  veränderten  Gleichung  nach  Potenzen  und  Fro- 
ducten  der  Variabein  Uj  v,  w,  r  wie  folgt: 


(26) 


^630  +  ^^30»    ^^31  +f*C31> 


U,  V, 


^^03  + ^^03^   W 

A623  +  f*C23,    W 
^&33  +  f*C83;    ^ 

r.  0 


=  ä\qU^  +  2A\^uv  +  A\^v'^  +  .  .  .  . 

Alsdann  hat  man  für  beliebige  Werthe  von  k  und  f«  die 
der  Gleichung  (14)  entsprechende  Bedingungsgleichung: 

(27) 2:e,nnA',nn=0. 

Da  aber  nach  der  Entwickelung  (26)  die  Ausdrücke  Ä' 
von  der  Form  sind: 

(28)  .  .  .  ^'^n  =  AM,1V  +  A>X«'  +  AftMiV  +  ti'Ä 

so   zerfällt   die  Gleichung  (27)   in   die   folgenden   gesuchten 
Bedingangsgleichungen : 


m  n 


288 

mn  y 


(29)  . 


£€ 


111 


mn 


128 


118 


Unter    diesen    4    Bedingungsgleichungen    befinden    sich 
zwei,  welche  wir  bereits  entwickelt  haben.     Denn  setzt  man 

A=l,  X  =  (i  =  0,  so  wird  nach  (28)  und  (15)  A'mn  =  A^M 

und  C'mn  =  Cmn,  uud  da  unter  diesen  Umständen  (26)  und 
(12)  die  Entwickelungen  desselben  Ausdruckes  darstellen,  so 
hat  man: 


Ebenso  findet  man,  wenn  man  die  Entwickelungen  von 
(26)  und  (18)  vergleicht  in  der  Voraussetzung,  dass  /i*  =  1, 
X  =  A  =  0,  dass: 

(31) 


888 


'-mn 


888 

mn  • 
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Hiernach  fällt  die  erste  Gleichung  (29)  mit  der  letzten 
Gleichung  (16)  zusammen  und  die  letzte  Gleichung  (29)  mit 
der  letzten  Gleichung  (21),  gleich  wie  die  erste  Gleichung 
(16)  und  die  erste  Gleichung  (21)  zusammenfielen. 

Die  12  linearen  Bedingungsgleichungen,  welche  die  Coef- 
ficienten  in  der  Gleichung  der  Oberfläche  zweiter  Ordnung  (8), 
^  =  0,  zu  erfüllen  haben,  wenn  diese  Oberfläche  durch  die 
drei  betrachteten  Systeme  harmonischer  Pole  gehen  soll,  re- 
duciren  sich  also  auf  9  Bedingungen,  welchen  unter  allen 
Umständen  genügt  werden  kann;  was  wir  als  geometrischen 
Satz  also  ausdrücken: 

Durch  die  Spitzen  der  12  Eegel  zweiter  Ord- 
nung, welche  sich  durch  die  Schnittcurve  je  zweier 
von  drei  Oberflächen  zweiter  Ordnung  legen  las- 
sen, geht  eine  unzweideutig  bestimmte  Oberfläche 
zweiter  Ordnung  hindurch. 

Wir  legen  auf  diesen  Satz  besonders  deshalb  ein  Gewicht, 
weil  er  lehrt,  aus  den  Goefficienten  in  den  Gleichungen  von 
irgend  drei  Oberflächen  zweiter  Ordnung  in  symmetrischer 
Weise  die  Goefficienten  in  der  Gleichung  einer  unzweideutig 
bestimmten  Oberfläche  zweiter  Ordnung  zu  bilden,  die  eine 
leicht  ausdrückbare  geometrische  Beziehung  hat  zu  den  ge- 
gebenen 3  Oberflächen  zweiter  Ordnung. 

Es  bedarf  nicht  der  drei  auseinandergesetzten  Operationen, 
um  die  9  linearen  Bedingungsgleichungen  zwischen  den  Goef- 
ficienten in  der  Gleichung  der  Oberfläche  (8),  2  *=  0,  herzu- 
leiten, wenn  diese  Oberfläche  durch  die  genannten  12  Eegel- 
spitzen  gehen  soll.  Man  kann  diese  drei  Operationen  in  eine 
vereinigen. 

Zu  diesem  Zwecke  bemerken  wir,  dass  die  drei  Aus- 
drücke (12),  (18),  (26)  sich  durch  folgenden,  allgemeineren 
darstellen  lassen: 


(32) 


««00  +  ^*00  +  ^*^00?  •  • 

•  •  *«Q3  +  ^^03  +  f*^03» 

u 

xa,o  +  A6,o  +  ftc,o,  .. 

•  •  «»13  +  ^^3  +  f*Cl3; 

V 

«020  +  ^^20  +  f*C20;  •  • 

. .  xa2z  +  ^6,3  +  ^C23, 

w 

«030  +  A650  +  IIC^Q,  .  . 

..  «033  +  A635  -f  /iC33, 

r 

1  w. 

..    r. 

0 
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wenn  man  annimmt ^  dass  eine  von  den  drei  Variabein  oe,  k^  (t, 
gleichviel  welche,  gleich  0  ist.  Unter  dieser  Annahme  er- 
halten wir  nun  die  gesuchten  Bedingungsgleichungen,  indem 
wir  den  angegebenen  Ausdruck  (32)  nach  Potenzen  und  Pro- 
ducten  der  Variabein  u,  v,  w,  r  entwickeln,  für  u^,  uv,v^,,. 

respective  setzen  fgo?  ^oi;  ^ii;  •  •  •;  ^^^  ^^  geänderten  Aus- 
druck (32),  der  eine  homogene  Function  der  Variabein  x,  A,  (i 
von  der  dritten  Ordnung  ist,  nach  Potenzen  und  Producten 
dieser  Variabein  entwickeln  und  die  Coefficienten  derselben 
in  der  Entwicklung  einzeln  gleich  0  setzen,  mit  Ausnahme 
des  zehnten  Coefficienten,  der  mit  dem  Product  xA/t  multi- 
plicirt  ist,  welches  unter  jeder  der  obigen  Annahmen  ver- 
schwindet. 

Was  den  Ausdruck  (32)  betrifft,  so  erinnern  wir  daran, 
dass  er,  gleich  0  gesetzt,  nichts  anderes  ist,  als  die  Gleichung 
derjenigen  Oberfläche  zweiter  Ordnung,  welche  in  Punkt- 
coordinaten  sich  so  darstellt: 

An  diese  allgemeinen  Betrachtungen  schliessen  sich  die 
folgenden  speciellen  Untersuchungen  an. 

In  der  Bestimmung  eines  Systemes  von  vier  harmonischen 
Polen  einer  gegebenen  Oberfläche  zweiter  Ordnung  herrscht, 
wie  wir  gesehen  haben,  eine  grosse  Willkür.  Der  erste  Pol  0 
kann  ganz  willkürlich  genommen  werden^  der  zweite  1  be- 
liebig auf  der  Polarebene  des  ersten,  der  dritte  2  beliebig 
auf  der  Schnittlinie  der  Polarebenen  der  beiden  ersten,  wo- 
durch endlich  der  vierte  Pol  3  als  der  Schnittpunkt  der  Polar- 
ebenen der  drei  ersten  Pole  bestimmt  ist.  Wählt  man  den 
Mittelpunkt  der  gegebenen  Oberfläche  als  den  ersten  Pol,  so 
fallen  zwar  die  drei  übrigen  1,  2,  3  in  das  Unendliche,  jedoch 
bleiben  die  Richtungslinien  Ol ,  02,  03,  in  welchen  die  drei 
Pole  von  dem  Mittelpunkte  aus  gesehen  werden.  Die  drei 
Sehnen  der  Oberfläche  zweiter  Ordnung,  welche  auf  den  ge- 
nannten Richtungslinien  von  der  Oberfläche  begrenzt  werden, 
nennt  man  conjugirte  Durchmesser  der  Oberfläche  zwei- 
ter  Ordnung. 

Auch  die  Bestimmung  der  Richtungen  der  conjugirten 
Durchmesser  einer  Oberfläche  zweiter  Ordnung  enthält  viel 
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Willkürliches.  Denn  man  kann  einen  Durchmesser  beliebig 
durch  den  Mittelpunkt  der  Oberfläche  gehen  lassen.  Der 
zweite,  durch  den  Mittelpunkt  gehende  conjugirte  Durchmesser 
wird  beliebig  gewählt  werden  können  in  der  Polarebene  des 
auf  dem  ersten  Durchmesser  unendlich  entfernten  Punktes. 
Der  dritte  conjugirte  Durchmesser  ist  dann  die  Schnittlinie 
der  Polarebenen  der  beiden,  auf  den  zwei  ersten  Durchmessern 
unendlich  entfernten  Punkte. 

Es  ist  eine  charakteristische  Eigenschaft  der  conjugirten 
Durchmesser  einer  Oberfläche  zweiter  Ordnung,  dass  die  ' 
Sehnen  der  Oberfläche  zweiter  Ordnung,  welche 
dem  einen  Durchmesser  parallel  sind,  halbirt  wer- 
den durch  die  Ebene,  welche  durch  die  beiden  an- 
deren conjugirten  Durchmesser  gelegt  ist.  Diese 
Eigenschaft  der  conjugirten  Durchmesser  ist  eine  unmittelbare 
Folge  aus  ihrer  Definition  und  der  aus  der  zehnten  Vorlesung 
bekannten  Eigenschaften  des  Poles  und  der  Polarebene.  Wir 
bezeichnen  diese  Eigenschaft  als  eine  charakteristische,  weil 
auch  der  umgekehrte  Satz  gilt:  Wenn  die  Sehnen  einer 
Oberfläche  zweiter  Ordnung,  welche  parallel  lau- 
fen einem  von  drei  Durchmessern  der  Oberfläche 
zweiter  Ordnung,  durch  die  Ebene  halbirt  werden, 
welche  durch  die  beiden  anderen  Durchmesser  ge- 
legt ist,  so  sind  die  drei  Durchmesser  conjugirte 
Durchmesser.  Denn  der  Mittelpunkt  der  Oberfläche  und 
die  drei  auf  den  Durchmessern  in  dem  Unendlichen  liegenden 
Punkte  bilden  ein  System  harmonischer  Pole  der  Oberfläche. 

Man  nennt  die  conjugirten  Durchmesser  Hauptaxen 
der  Oberfläche  zweiter  Ordnung,  wenn  sie  auf  einander  senk- 
recht stehen.  Die  Bestimmung  derselben  wird  den  Gegen- 
stand der  neunzehnten  Vorlesung  bilden. 

Wenn  zwei  Systeme  harmonischer  Pole  0,  1,  2,  3  und 
4,  5,  6,  7  einer  Oberfläche  zweiter  Ordnung  gegeben  sind,  so 
weiss  man,  dass  jede  Oberfläche  zweiter  Ordnung,  welche 
durch  7  von  diesen  Punkten  hindurchgeht,  auch  durch  den 
achten  Punkt  geht.  Lässt  man  die  Punkte  0  und  4  zusammen- 
fallen, so  bestimmen  die  5  geraden  Linien  Ol,  02,  03,  05,  06, 
als  Kanten,  einen  Kegel  zweiter  Ordnung.  Da  dieser  Kegel, 
eine  Oberfläche  zweiter  Ordnung,  durch  7  von  den  genannten 
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Punkten  hindurchgeht^  so  geht  er  auch  durch  den  achten 
Punkt,  und  die  gerade  Linie  07  ist  mithin  auch  eine  Kante 
des  Kegels.     Man  hat  daher  den  Satz: 

Wenn  von  zwei  Systemen  harmonischer  Pole 
einer  und  derselben  Oberfläche  zweiter  Ordnung 
ein  Pol  des  einen  Systemes  mit  einem  Pole  des  an- 
deren Systemes  zusammenfällt,  so  liegen  die  von 
dem  gemeinsamen  Pole  nach  den  6  anderen  Polen 
gezogenen  geraden  Linien  auf  einem  Kegel  zweiter 
Ordnung. 

Bücken  die  beiden  Punkte  0  und  4  in  den  Mittelpunkt 
der  Oberfläche,  so  werden  die  6  geraden  Linien  Ol,  02,  03, 
05,  06,  07  zwei  Systeme  conjugirter  Durchmesser  der  Ober- 
fläche, und  man  hat  den  Satz: 

Irgend  zwei  Systeme  conjugirter  Durchmesser 
einer  Oberfläche  zweiter  Ordnung  sind  6  Kanten 
eines  Kegels  zweiter  Ordnung. 

Daraus  folgt: 

Wenn  ein  Kegel  zweiter  Ordnung  durch  ein 
System  conjugirter  Durchmesser  einer  Oberfläche 
zweiter  Ordnung  geht,  so  geht  er  durch  unendlich 
viele  Systeme  conjugirter  Durchmesser  der  Ober- 
fläche. 

Denn  man  kann  jede  Kante  des  Kegels  als  Durchmesser 
eines  zweiten  Systemes  conjugirter  Durchmesser  betrachten. 
Die  beiden  anderen  Durchmesser  des  Systemes,  welche  auf 
dem  Kegel  liegen,  werden  dadurch  bestimmt  sein. 

Die  um  den  Goordinatenanfangspunkt  mit  beliebigem  Ra- 
dius beschriebene  Kugel  ist,  wie  aus  der  Gleichung  derselben 
ersichtlich,  eine  Oberfläche  zweiter  Ordnung.  Jede  drei,  durch 
den  Mittelpunkt  gelegte  und  auf  einander  senkrecht  stehende 
gerade  Linien  sind  nach  dem  Vorhergehenden  conjugirte 
Durchmesser  der  Kugel,  und  von  zwei  solchen  Systemen  con- 
jugirter Durchmesser  gilt  der  Satz: 

Zwei  Systeme  von  drei,  aus  demselben  Punkte 


..^  ■  - 


Kegel  2. 0.,  welche  darch  den  Schnitt  zweier  Oberflächen  2.0.  gehen.  205 

ausgehenden  geraden  Linien^  welche  auf  einander 
senkrecht  stehen^  sind  6  Kanten  eines  Kegels  zwei- 
ter Ordnung. 

Daraus  folgt: 

Wenn  ein  Kegel  zweiter  Ordnung  auf  seiner 
Oberfläche  drei  auf  einander  senkrecht  stehende 
Kanten  hat^  so  hat  er  unendlich  viele  Systeme  von 
drei  auf  einander  senkrecht  stehenden  Kanten. 

Denn  man  kann  jede  beliebige  Kante  deß  Kegels  als 
einem  solchen  Systeme  zugehörig  betrachten. 

Da  eine  gerade  Linie  eine  Oberfläche  zweiter  Ordnung 
in  zwei  Punkten  schneidet;  und  eine  Ebene  dieselbe  Ober- 
fläche in  einem  Kegelschnitt  schneidet,  so  muss  auch  eine 
gerade  Linie  ^  welche  in  der  Ebene  des  Kegelschnittes  liegt^ 
denselben  in  zwei  Punkten  schneiden.  Zwei  Punkte  in  der 
Ebene  des  Kegelschnittes  y  deren  Verbindungslinie  den  Kegel- 
schnitt in  harmonischen  Punkten  schneidet ^  sind  harmo- 
nische Pole  des  Kegelschnittes.  Drei  Punkte ^  von  welchen 
je  zwei  harmonische  Pole  des  Kegelschnittes  sind,  bilden  ein 
System  harmonischer  Pole  des  Kegelschnittes. 

Dieses  vorausgesetzt ,  kehren  wir  zu  der  beschriebenen 
Raumfigur  zurück.  Wir  hatten  eine  Oberfläche  zweiter  Ord- 
nung und  ii^end  zwei  Systeme  harmonischer  Pole  0,  1,  2,  3 
und  4;  5;  6;  7,  von  welchen  die  Pole  0  und  4  in  einen  Punkt 
04  zusammenfielen,  mithin  auch  die  Ebenen  12  3  und  5  6  7 
in  eine  Ebene  E.  Diese  Ebene  J?  schneidet  die  Oberfläche 
in  einem  Kegelschnitt,  in  Rücksicht  auf  welchen  die  Punkte 
1,  2,  3  ein  System  harmonischer  Pole,  die  Punkte  5,  6,  7  ein 
zweites  System  harmonischer  Pole  bilden.  Wir  hatten  femer 
einen  Kegel  zweiter  Ordnung,  der  durch  die  genannten  beiden 
Systeme  ging,  und  dessen  Spitze  in  dem  gemeinsamen  Punkte 
04  lag.  Dieser  Kegel  wird  von  der  Ebene  E  wieder  in  einem 
Kegelschnitt  geschnitten,  der  durch  die  beiden  Systeme  har- 
moi^ischer  Pole  des  Kegelschnittes  geht. 

Sieht  man  ab  von  der  Raumfigur  und  drückt  die  be- 
schriebene Figur  in  der  Ebene  £  durch  Worte  aus,  so  hat 
man  den  Satz: 
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Durch  irgend  zwei  Systeme  harmonischer  Pole 
eines  Kegelschnittes  lässt  sich  wieder  ein  Kegel- 
schnitt legen. 

Daraus  folgt: 

Wenn  ein  Kegelschnitt  durch  ein  System  har- 
monischer Pole  eines  gegebenen  Kegelschnittes 
geht;  so  geht  er  durch  unendlich  viele  Systeme 
harmonischer  Pole  des  gegebenen  Kegelschnittes. 

Man  kann  den  Torletzten  Satz  auch  umkehren  ^  wodurch 
er  die  Gestalt  erhält: 

Irgend  6  P.unkte  eines  Kegelschnittes^  in  zwei 
Gruppen  von  drei  Punkten  zertheilt^  bilden  zwei 
Systeme  harmonischer  Pole  eines  bestimmten  Kegel- 
schnittes. 

Auf  die  weitere  Begründung  dieses  Satzes  gehen  wir 
jedoch  nicht  ein. 

Werfen  wir  schliesslich  einen  Bückblick  auf  das  am  An- 
fange der  Vorlesung  behandelte  Problem  ^^die  Spitzen  der 
vier  Kegel  zu  bestimmen,  welche  durch  die  Schnittcurve 
zweier  gegebenen  Oberflächen  zweiter  Ordnung,  /*«=0  und 
^  =  0;  hindurchgehen^^;  so  sehen  wir,  dass  dasselbe  sich 
rein  algebraisch  auffassen  lässt.  Das  algebraische  Problem 
lautet  also: 

Die  linearen  Substitutionen: 

y  =  y,X  +  y,Y  +  y,Z  +  y,P, 
0  =  0,X  +  0,T  +  0^Z  +  0,F, 
p=PoX  +  PiY  +  p^Z  +  p^P, 

so  zu  bestimmen,  dass  zwei  gegebene,  homogene 
Functionen  /'und  (p  der  Variabein  x,  y,  0,  p  von  der 
zweiten  Ordnung  durch  die  Substitutionen  trans- 
formirt  werden  in  die  Form: 

9)  =  i/jZ*  +  v^T'  +  v^Z^  +  V3P2. 
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Denn  macht  man  die  angegebenen  Substitutionen  in  den  ge- 
gebenen Functionen  f  und  tp  und  lässt  die  Coefficienten  der 
Producte  der  neuen  Yariabeln  verschwinden  ^  so  erhält  man 
gerade  die  12  Gleichungen  (6),  welche  die  Coordinaten  der 
Tier  Eegelspitzen  bestimmen.  Daraus  ergiebt  sich  die  geo- 
metrische Bedeutung  der  Coefficienten  in  den  angegebenen 
Substitutionen  des  vorgelegten  algebraischen  Problemes.  Sie 
stellen  nämlich  die  homogenen  Coordinaten  der  Spitzen  der 
vier  Eegel  dar,  welche  sich  durch  die  Schnittcurve  der  beiden 
Oberflächen  zweiter  Ordnung  f=0  und  9)  =  0  hindurch- 
legen lassen. 

Wir  begnügen  uns  an  dieser  Stelle^  den  Zusammenhang 
des  algebraischen  Problems  mit  dem  entsprechenden  geometri- 
schen Probleme  dargelegt  zu  haben  als  Einleitung  in  die 
zwanzigste  Vorlesung,  in  welcher  das  erweiterte  algebraische 
Problem  ausführlicher  wird  behandelt  werden. 


Siebenzehnte  Vorlesung. 

Grenzflächen  zweiter  Ordnung,  welche  acht 
beliebig  gegebene  Ebenen  berühren. 


Acht  Tangentenebenen  bestimmen  eine  Oberfläche  zwei- 
ter Ordnung  nicht  vollständig.    Es  seien  daher: 

F=A^u^  +  2A,,uv  +  A,y+  ...  =0, 
^  ^  "'    Q=.BQQU^  +  2Bo^uv  +  B^y+  ...  =0 

die  homogenen  Gleichungen  zweier  gegebenen  Oberflächen 
zweiter  Ordnung,  welche  8  gegebene  Ebenen  berühren.  Unter 
dieser  Voraussetzung  stellt  die  Gleichung: 

(2) F+XQ  =  0 

mit  dem  willkürlichen  Factor  A  alle  Oberflächen  zweiter  Ord- 
nung  dar,  welche  die  8  gegebenen  Ebenen  berühren,  oder, 
um  einen  anderen  Ausdruck  zu  brauchen,  welche  die  den 
gegebenen  beiden  Oberflächen  gemeinsamen  Tangentenebenen 
berühren. 
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(3) 


unter  den  Oberflächen  (2)  wird  wenigstens  eine  Grenz- 
fläche zu  finden  sein,  weil  der  unbestimmte  Factor  k  sich 
immer  so  bestimmen  lässt;  dass  der  in  (4)  der  fünfzehnten 
Vorlesung  entwickelten  einzigen  Bedingung  für  die  Grenz- 
fläche Genüge  geschieht.  Das  heisst^  es  giebt  wenigstens 
einen  Kegelschnitt,  welcher  von  8  beliebig  gegebenen  Ebenen 
beröhrt  wird. 

Um  die  Anzahl  der  verschiedenen  Grenzflächen  (2)  zu 
bestimmen;  nehmen  wir  an^  dass  der  Factor  A  in  jener  Glei- 
chung der  Grenzfläche  entspreche,  und  dass  u,  v,  iVy  r  die 
Goordinaten  der  Ebene  der  Grenzfläche  seien.  In  dieser  Vor- 
aussetzung hat  man  nach  (3)  der  fünfzehnten  Vorlesung: 

F'{u)  +  X0\u)  =0, 
FXv)  +  XOXv)  =0, 
F{w)  +  kO\w)  =  0, 
F\r)  +  Aa>'(r)  =0, 

woraus  sich  durch  Elimination  der  Goordinaten  ei^iebt: 

-^20  ~r  ^  ^20  f  -^1  ~r  ^  -^21  y  •  • 

Diese  Gleichung  ist  eine  biquadratische  in  k.  Daher  hat 
man  den  Satz: 

Es  giebt  vier  Grenzflächen  zweiter  Ordnung, 
welche  alle^  zweien  gegebenen  Oberflächen  zweiter 
Ordnung  gemeinsamen  Tangentenebenen  berühren; 

oder  mit  anderen  Worten: 

Es  giebt  vier  Kegelschnitte;  welche  von  8  be- 
liebig gegebenen  Ebenen  berührt  werden. 

Bezeichnet  man  mit  Aq,  A,  ,  Aj,  A3  die  vier  Wurzeln  der 
biquadratischen  Gleichung  (4);  mit  0,  Ij  2,  3  die  Ebenen  der 
vier  Grenzflächen  und  durch  Beifügung  der  Indices  0,  l,  2,  3 
an  die  Variabein  respective  die  Goordinaten  der  Ebenen  der 
vier  Grenzflächen,  so  ergeben  sich  auf  dem  in  der  vorher- 
gehenden Vorlesung  eingeschlagenen  Wege  die  Gleichungen: 


(4)  V  = 


-^08     I     ^^03 
-^13  4"  ^-^13 
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U^riUn)  +  Vm  F\Vn)  +  WmFXWn)  +  r„,F'(^„)  =  0, 

in  welchen  m  und  n  irgend  zwei  verschiedene  von  den  Zah- 
len 0,  1,  2,  3  bedeuten,  und  daraus  endlich: 

+  w„,  {F\Wn)  +  W\Wn) }+r„,{  FXrn)  +  Aa>'(r„)}  =  0, 

welche  Gleichung  folgende  geometrische  Deutung  zulässt: 

Es  giebt  vier  Grenzflächen  zweiter  Ordnung, 
welche  8  gegebene  Ebenen  berühren.  Die  Ebenen 
dieser  vier  Grenzflächen  bilden  ein  System  harmo- 
nischer Polarebenen  jeder  Oberfläche  zweiter  Ord- 
nung, welche  die  8  gegebenen  Ebenen  berührt. 

Da  die  vier  Punkte,  in  welchen  sich  je  drei  Ebenen  aus 
einem  Systeme  harmonischer  Polarebenen  schneiden,  ein 
System  harmonischer  Pole  bilden,  so  schneiden  sich  je  drei 
Ebenen  der  vier  Grenzflächen  in  vier  Punkten ,  die  ein  System 
harmonischer  Pole  für  alle  jene  Oberflächen  zweiter  Ordnung 
bilden.  Diese  Bemerkung,  zusammengehalten  mit  den  Be- 
sultaten  der  vorhergehenden  Vorlesung,  giebt  den  Satz: 

Das,  zweien  gegebenen  Oberflächen  zweiter 
Ordnung  gemeinsame  System  harmonischer  Pole 
ist  nicht  allein  ein  System  harmonischer  Pole  für 
jede  Oberfläche  zweiter  Ordnung,  welche  durch 
die  Schnittcurve  der  beiden  gegebenen  Oberflächen 
hindurchgeht,  sondern  auch  für  jede  Oberfläche 
zweiter  Ordnung,  welche  alle  gemeinsamen  Tan- 
gentenebenen der  gegebenen  beiden  Oberflächen 
berührt.  Die  vier  Ebenen,  welche  je  drei  harmo- 
nische Pole  des  Systemes  verbinden,  sind  die 
Ebenen  der  vier  Grenzflächen  zweiter  Ordnung, 
welche  die  gemeinsamen  Tangentenebenen  der  ge- 
gebenen beiden  Oberflächen  berühren. 

Eliminirt  man  aus  je  zwei  Gleichungen  (3)  den  Factor  A, 
so  erhält  man  die  Gleichungen  von  sechs  Oberflächen  zwei- 
ter Ordnung,  welche  das,  den  gegebenen  beiden  Oberflächen 
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gemeinsame  System  harmonisclier  Polarebenen  berühren.  Com- 
ponirt  man  aus  diesen  Gleichungen  die  Gleichung: 

(6)  .  .  . .     Z  =  «0,  {J"(«)<P'W  -  F'(v)0Xu)} 

+ 

+  q-n  {F\w)0'{r)  -  FXr)0'(w)}  =  0 

mit  den  sechs  willkürlichen  Constanten  q^n,  bo  stellt  diese 
Gleichung  in  Ebenencoordinaten  ßine  jede  Oberfläche  zweiter 
Ordnung  dar,  welche  das  genannte  System  harmonischer  Polar- 
ebenen berührt. 

Zwischen  den  Coefficienten  in  der  Entwickelung  dieser 
Gleichung : 

(7)  .  .  .     X  =  jE?oow2  +  2EoiUv  +  E^y  + =  0 

finden  vier  lineare  Bedingungsgleichungen  statt,  von  welchen 
wir  eine  besonders  hervorheben,  aus  der  die  übrigen  ohne 
Schwierigkeit  hervorgehen. 

Um  die  Gleichung  der  Oberfläche  JP  =  0  in  Punkt - 
coordinaten  zu  übertragen,  hat  man  nach  den  Vorschriften 
der  zehnten  Vorlesung  bekanntlich  die  linearen  Gleichungen 
aufzulösen : 

welche  in  dem  vorliegenden  Falle,  wo  die  Function  F  durch 
(1)  gegeben  ist,  sich  also  gestalten: 

Ao«*  +  ^01«^  +  ^2^  +  Aa»"  =  ^; 

^10«*  +  Ai^  +  ^12^  +  ^13**  =  Vy 
Ao^U  +  ^21^  +  Aq^  +  Az^  =  ^1 
^30^*  +  ^31^  +  ^32««'  +  Al3^  =!>• 

Die  Auflösungen  dieser  Gleichungen  von  der  Form: 
befreit  von  dem  gemeinsamen  Nenner  a,  seien: 

«00^  +  «Ol!/  +  «02^  +  «03^  =  ^^h 
«10^  +  «n  2/  +  «12^  +  «i3i>  =  »^; 
«20^  +  ^2\y  +  ^22^  +  <^2ZP  =  ««<^? 

«80^  +  «3iy  +  ^S2^  +  <^nP  =  «^> 
indem  f=0  oder  af=^0  die  Gleichung  der  Oberfläche  ist 


T'^ 


Grenzflächen  zweiter  Ordnung,  welche  acht  Ebenen  berühren.     213 

sie  dargestellte  Oberfläche  das  den  beiden  Oberflächen  F  ^=0 
und  <Z>  =  0  gemeinsame  System  harmonischer  Polarebenen 
berühren  soll,  bemerken  wir,  dass,  welches  auch  die  Werthe 
von  X  und  X  seien,  die  Gleichung: 

xF-\-  kO  =  0 

eine  Oberfläche  zweiter  Ordnung  darstellt,  welcher  jenes  Sy- 
stem harmonischer  Polarebenen  ebenfalls  zugehört. 

Drücken  wir  daher  diese  Oberfläche  durch  ihre  Gleichung 
in  Punktcoordinaten  aus,  wie  folgt: 


(9) 


xAqq  +  IB, 


00  > 


x.^10  +  ^By^, 

X^30  +  XB 


30  > 


X 


^-^03  "T"  ^-^03J    ^ 

X^13+  Ai?,3,  y 

X^23  +  ^^23;    ^ 
*-^3  4"  ^^33^  P 

p,  0 


=  0, 


und  setzen  in  der  £ntwickelung  nach  Potenzen  und  Producten 
der  yariabeln  Goordinaten  für: 


OCtß  t 


^y. 


yy,  '  '  '  ' 

respective:  -^oo?    -^oi;    -^ii;  •  •  •  •  ? 

so  erhalten  wir  eine  Gleichung,  welche  für  beliebige  Werthe 
der  Variabein  x  und  A  Statt  findet.  Da  diese  Gleichung  aber 
homogen  und  vom  dritten  Grade  ist,  so  zerfällt  sie  in  die 
gesuchten  vier  Bedingungsgleichungen,  indem  die  Coefficien- 
ten  der  vier  Potenzen  und  Producte  der  Variabein  einzeln 
verschwinden. 

Die  vier  Bedingungen,  dass  die  Oberfläche  (7),  X  =  0,  das 
den  beiden  Oberflächen  zweiter  Ordnung  F  =  0  und  ^=  0: 

(10)  .  .  .     W=  CqqU^  +  2Co,tii;  +  OiiV^  + =  0 

gemeinsame  System  harmonischer  Polarebenen  berühre,  er- 
halten wir  demnach  auf  gleiche  Weise  aus  der  dadurch  ver- 
änderten Gleichung  (9),-  dass  man  für  den  Buchstaben  B  den 
Buchstaben  C  setzt.  Da  jedoch  durch  diese  Veränderung  der 
Coefficient  von  x^  in  jener  Gleichung  ungeändert  bleibt,  so 
sieht  man,  dass  von  den  vier  neuen  Bedingungsgleichungen 
eine  mit  einer  der  vier  vorhin  erwähnten  zusammenfällt,  dass 
also  die  8  Bedingungen,  welche  die  Oberfläche  (7),  X^»  0,  zu 
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der  Oberfläche  nicht  in  sie  eingehen,  so  hat  man  zu  ihrer 
Bildung  folgende  Regel: 

Wenn: 

Eo^u'^  +  2J?oiWv  +  E^y  + =  0 

die  Geichung  einer  Oberfläche  zweiter  Ordnung 
in  Ebenencoordinaten  ist  und: 

die  Gleichung  einer  zweiten  Oberfläche  in  Punkt- 
coordinaten,  so  erhält  man  die  Bedingungsglei- 
chung;  dass  die  erste  Oberfläche  irgend  ein  System 
harmonischer  Polarebeuen  der  zweiten  Oberfläche 
berühre,  ent weder ,  indem  man  in  der  Ebenencoord i- 
natengleichung  für  die  Producte  der  Variabein: 

uu,     UV,     vv,  .  .  . 

respective  die  Coefficienten  aus  der  Punktcoordi- 
natengleichung  setzt: 

^009       ^017       ^11?    •     •    •» 

oder  wenn  man  in  der  Punktcoordinatengleichung 
für  die  Producte  der  Variabein: 


•  • 


xXf    xy,    yy, 

respective  die  Coefficienten  aus  der  Ebenencoordi- 
natengleichung  setzt: 

■^00»     -^ou     -^11;  •  •   • 

Aus  dem  Vergleiche  dieser  Regel  mit  der  entsprechenden 
der  vorhergehenden  Vorlesung  oder  aus  der  geometrischen 
Bedeutung  von  (8)  in  dieser  und  von  (9)  in  der  vorhergehen- 
den Vorlesung  ergiebt  sich  folgender  Satz: 

Wenn  eine  Oberfläche  zweiter  Ordnung  durch 
irgend  ein  System  harmonischer  Pole  einer  zweiten 
Oberfläche  zweiter  Ordnung  hindurchgeht,  so  be- 
rührt die  erste  Oberfläche  ein  System  harmonischer 
Polarebenen  der  zweiten  Oberfläche. 

Um  aus  der  angegebenen  Regel  die  vier  linearen  Be- 
dingungsgleichungen abzuleiten,  welche  die  Coefficienten  in 
der  Gleichung  (7),  X  =  0,  zu  erfüllen  haben,  wenn  die  durch 
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sie  dargestellte  Oberfläche  das  den  beiden  Oberflächen  jP  =  0 
und  0  =  0  gemeinsame  System  harmonischer  Polarebenen 
berühren  soll,  bemerken  wir,  dass,  welches  auch  die  Werthe 
von  X  und  A  seien,  die  Gleichung: 

eine  Oberfläche  zweiter  Ordnung  darstellt,  welcher  jenes  Sy- 
*  stem  harmonischer  Polarebenen  ebenfalls  zugehört. 

Drücken  wir  daher  diese  Oberfläche  durch  ihre  Gleichung 
in  Punktcoordinaten  aus^  wie  folgt: 


(9) 


x-4oo+  ^-B( 


00  > 


**^J0  "f"  ^^io; 

xA^Q  +  kB 


30; 


X 


^-^03     I     ^-^03?   '^ 

x^,3  +  A5,3,  y 

*-^3  "f"  ^-^23;   ^ 
*-^3  "l~  ^^33?   P 

p,  0 


=  0, 


und  setzen  in  der  £ntwickelung  nach  Potenzen  und  Producten 
der  yariabeln  Goordinaten  für: 


XX. 


yyy  '  '  '  ' 

respective:  -^oo?     -^ou     -^it;  •  •  •  •  ; 

so  erhalten  wir  eine  Gleichung,  welche  für  beliebige  Werthe 
der  Variabein  x  und  X  Statt  findet.  Da  diese  Gleichung  aber 
homogen  und  vom  dritten  Grade  ist,  so  zerfällt  sie  in  die 
gesuchten  vier  Bedingungsgleichungen,  indem  die  Coefficien- 
ten  der  vier  Potenzen  und  Producte  der  Variabein  einzeln 
verschwinden. 

Die  vier  Bedingungen,  dass  die  Oberfläche  (7),  X  =  0,  das 
den  beiden  Oberflächen  zweiter  Ordnung  F  ==>  0  und  ^^=  0: 

(10)  .  ..     ^ ^  CqqU^  +  2Co^uv  +  c^y  + =  0 

gemeinsame  System  harmonischer  Polarebenen  berühre,  er- 
halten wir  demnach  auf  gleiche  Weise  aus  der  dadurch  ver- 
änderten Gleichung  (9),-  dass  man  für  den  Buchstaben  B  den 
Buchstaben  C  setzt.  Da  jedoch  durch  diese  Veränderung  der 
üoefficient  von  x^  in  jener  Gleichung  ungeändert  bleibt,  so 
sieht  man,  dass  von  den  vier  neuen  Bedingungdgleichuugen 
eine  mit  einer  der  vier  vorhin  erwähnten  zusammenfällt,  dass 
also  die  8  Bedii^ungen,  welche  die  Oberfläche  (7),  X^»  0,  zu 
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erfüllen  hat,  wenn  dieselbe  sowohl  das  den  Oberflächen  JP=0 
und  ^==0,  als  auch  das  den  Oberflächen  jF=  0  und  W=0 
gemeinsame  System  harmonischer  Polarebenen  berühren  soll, 
sich  auf  nur  7  Bedingungen  reduciren. 

Das  Paradoxon,  dass  in  dem  vorliegenden  Falle  7  Be- 
dingungen hinreichen ,  damit  eine  Oberfläche  zweiter  Ordnung 
8  bestimmte  Ebenen  berühre,  findet  seine  Erklärung  in  dem 
Satze  der  elften  Vorlesung,  „dass  alle  Oberflächen  zweiter  * 
Ordnung,  welche  7  Ebenen  berühren,  auch  noch  eine  durch 
diese  7  Ebenen  bestimmte  achte  Ebene  berühren".  Aus  die- 
ser Erklärung  schöpfen  wir  zugleich  den  Satz,  der  sich  auch 
nach  dem  in  der  zwölften  Vorlesung  entwickelten  Princip  der 
Reciprocität  aus  dem  entsprechenden  Satze  der  vorhergehen- 
den Vorlesung  leicht  ableiten  lässt: 

Alle  Oberflächen  zweiter  Ordnung,  welche  7 
Ebenen  aus  zwei  Systemen  harmonischer  Polarebe- 
nen einer  und  derselben  Oberfläche  zweiter  Ord- 
nung berühren,  berühren  auch  die  achte  Ebene. 

Der  umgekehrte  Satz  findet  gleichfalls  Statt: 

Acht  Ebenen,  welche  dr«i  Oberflächen  zweiter 
Ordnung  berühren,  die  von  keinen  Ebenen  ausser 
diesen  gemeinsam  berührt  werden,  in  zwei  Grup- 
pen von  vier  Ebenen  zertheilt,  bilden  zwei  Systeme 
harmonischer  Polarebenen  einer  unzweideutig  be- 
stimmten Oberfläche  zweiter  Ordnung. 

Denn  stellt  man  die  12  Bedingungen  auf,  dass  8  Ebenen, 
in  zwei  Gruppen  von  4  Ebenen,  0,  1,  2,  3  und  4,  5,  6,  7  zer- 
theilt, zwei  Systeme  harmonischer  Polarebenen  einer  und  der- 
selben Oberfläche  zweiter  Ordnung  bilden,  und  betrachtet  die 
Coordinaten  der  7  EbencD  1,  2  ...  7  als  gegeben,  dagegen 
die  Coefficienten  in  der  Gleichung  der  Oberfläche  und  die 
Coordinaten  der  Ebene  0  als  gesucht,  so  hat  man  9  lineare 
und  homogene  Gleichungen  zwischen  den  Coefficienten,  wo- 
durch sich  die  Verhältnisse  derselben  unzweideutig  bestimmen, 
und,  nachdem  diese  bestimmt  sind,  noch  3  lineare  homogene 
Gleichungen  zwischen  den  Coordinaten  der  Ebene  0.     Diese 
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letzteren  bestimmen  auf  lineare  Weise  die  Coordinaten  der 
achten  Ebene  0,  welche  mit  den  drei  anderen  Ebenen  1,  2,  3 
das  zweite  System  harmonischer  Polarebenen  der  Oberfläche 
bildet^  oder  mit  anderen  Worten ,  sie  bestimmen  die  Coordi-^ 
naten  der  achten  Ebene  0^  welche  alle  Oberflächen  zweiter 
Ordnung  berührt^  welche  die  7  gegebeneu  Ebenen  berühren. 
Aus  dem  vorletzten  Satze  folgt  femer  der  Satz^  dessen 
reciproker  in  der  vorhergehenden  Vorlesung  bereits  entwickelt 
worden  ist: 

Wenn  eine  Oberfläche  zweiter  Ordnung  ein  Sy- 
stem harmonischer  Polarebenen  einer  gegebenen 
Oberfläche  zweiter  Ordnung  berührt,  so  berührt 
sie  zugleich  unendlich  viele  Systeme  harmonischer 
Polarebenen  der  gegebenen  Oberfläche. 

Wenn  drei  Oberflächen .  zweiter  Ordnung  (l)  und  (10): 
JPs=  0;  <&  =  0,  ?P'=  0,  gegeben  sind,  so  sind  mit  ihnen  zu- 
gleich auch  drei  Systeme  harmonischer  Polarebenen  gegeben, 
von  welchen  jedes  einem  Oberflächenpaare  zugehört.  Von  den 
12  linearen  Bedingungsgleichungen,  welche  die  Coefficienten 
in  der  Gleichung  der  Oberfläche  (7),  X  ==  0,  zu  erfüllen  haben, 
wenn  diese  Oberfläche  jene  drei  Systeme  harmonischer  Polar- 
ebenen gleichzeitig  berühren  soll,  fallen  nach  dem  Vorher- 
gehenden drei  fort,  weil  sie  doppelt  vorkommen.  Es  reduciren 
sich  demnach  die  12  Bedingungsgleichungen  auf  9,  welchen 
die  Coefficienten  in  der  Gleichung  (7),  X  =  0,  immer  ein- 
deutig genügen  können.     Man  hat  daher  den  Satz: 

Drei  Systeme  harmonischer  Polarebenen,  von 
welchen  jedes  zweien  von  drei  gegebenen  Oberflä- 
chen zweiter  Ordnung  gemeinsam  ist,  werden  von 
einer  unzweideutig  bestimmten  Oberfläche  zweiter 
Ordnung  berührt. 

Die  9  verschiedenen  Bedingungen  zwischen  den  Coef- 
ficienten in  der  Gleichung  der  Oberfläche  (7),  X  «»  0,  dass 
diese  Oberfläche  die  drei  Systeme  harmonischer  Polarebenen 
je  zweier  der  drei  gegebenen  Oberflächen  F  =  0,  (P  ==  0, 
$r=aO  berühre,  ergeben  sich  auf  einfache  Art  aus  folgen- 
der Betrachtung. 
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Es  stellt  unter  der  Voraussetzung;   dass    eine    von  den 
drei  variabeln  Grössen  x,  k,  ii  gleich  0  sei,  die  Gleichung: 

eine  Oberfläche  zweiter  Ordnung  dar,  welcher  irgend  eines 
von  den  drei  Systemen  harmonischer  Polarebenen  zugehört. 
Um  die  Bedingung  auszudrücken,  dass  die  Oberfläche  (7), 
X  =  0,  durch  ein  System  harmonischer  Polarebenen  jener 
Oberfläche  hindurchgehe,  übertragen  wir  jene  Gleichung  in 
Punktcoordinaten  wie  folgt: 


(11) 


«Ao  +  ^-^oo  +  f  Coo, 


«-^ao  +  Ai^aO+^Cjü,  .  .  .  X^33  +  ^^33  4-|^C^337  P 


=  0, 


X, 


P: 


0 


entwickeln  diese  Gleichung  nach  Potenzen  und  Producten  der 
variabeln  C'oordinaten  und  setzen  nach  der  zuletzt  angegebe- 
nen Regel  für:  , 


respective : 


^^;      ^yy      yif}   '  '  '  ' 
Ol;     -^11;  ■    •   •   • 


JEan  ,        E, 


'00; 


Die  auf  diese  Weise  geänderte  Gleichung  (11)  ist  homo- 
gen und  von  der  dritten  Ordnung  in  Bücksicht  auf  die  varia- 
beln Grössen  x,  A,  ft.  Da  dieselbe  nun  für  beliebige  Werthe 
jener  variabeln  Grössen,  unter  der  Voraussetzung,  dass  eine, 
gleichviel  welche,  gleich  0  ist,  erfüllt  werden  muss,  wenn 
die  Oberfläche  X  =  0  jene  drei  Systeme  harmonischer  Polar- 
ebenen berührt,  so  müssen  von  den  10  Coefficienten  in  der 
Entwickelung  der  Gleichung  nach  Potenzen  und  Producten 
der  variabelh  Grössen  alle  verschwinden  mit  Ausnahme  des 
zehnten  Coefficienten,  der  mit  dem  Product  xl(i  multiplicirt 
ist,  welcher  nicht  zu  verschwinden  braucht,  weil  eben  das 
Product  selbst  verschwindet. 

Man  erhält  also  die  gesuchten  9  Bedingungen,  wenn 
man  jene  9  Coefficienten  in  der  Entwickelung  der  auf  die 
angegebene  Weise  geänderten  Gleichung  (11)  einzeln  gleich 
0  setzt. 
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Um  aus  den  vorgetragenen  allgemeinen  Sätzen  specielle 
Folgerungen  für  die  Ebene  zu  machen,  schicken  wir  einige 
Definitionen  und  Sätze  aus  der  Geometrie  in  der  Ebene  voraus. 

Wenn,  wie  bekannt,  der  geometrische  Ort  des,  einem 
gegebenen  Punkte  zugeordneten  harmonischen  Poles  einer 
Oberfläche  zweiter  Ordnung  die  Polarebene  dieses  Punktes  ist, 
und  man  legt  irgend  eine  Ebene  durch  den  gegebenen  Punkt, 
welche  die  Oberfläche  in  einem  Kegelschnitte  schneidet,  so 
muss  der  geometrische  Ort  des,  dem  gegebenen  Punkte  zuge- 
ordneten Poles,  in  Bezug  auf  den  Kegelschnitt,  eine  gerade 
Linie  sein,  in  welcher  sich  die  Polarebene  und  die  Ebene 
schneiden.  Diese  gerade  Linie  nennt  man  die  Polare  des 
Punktes  in  Bücksicht  auf  den  Kegelschnitt,  und  den  gegebe- 
nen Punkt  den  Pol  der  geraden  Linie. 

Zwei  gerade  Linien  in  der  Ebene  eines  Kegelschnittes, 
von  welchen  jede  durch  den  Pol  der  anderen  geht,  sind  har- 
monische Polaren  des  Kegelschnittes. 

Drei  gerade  Linien  in  der  Ebene  des  Kegelschnitten,  von 
welchen  je  zwei  harmonische  Polaren  des  Kegelschnittes  sind, 
bilden  ein  System  harmonischer  Polaren  des  Kegel- 
schnittes. Sie  schneiden  sich  also  zu  je  zweien  in  drei  Punk- 
ten, die  ein  System  harmonischer  Pole  des  Kegelschnittes 
bilden.  Man  sieht  hieraus  femer,  dass  die  drei  geraden 
Linien,  welche  ein  System  harmonischer  Pole  eines  Kegel- 
schnittes verbinden,  ein  System  harmonischer  Polaren  des 
Kegelschnittes  bilden. 

Wir  erinnern  endlich  an  den  Satz  aus  der  vierzehnten 
Vorlesung,  „dass  5  Tangentenebenen  eines  Kegels  zweiter 
Ordnung  den  Kegel  unzweideutig  bestimmen,  und  dass  jede 
5  Ebenen,  welche  durch  einen  und  denselben  Punkt  gehen, 
sich  als  Tangentenebenen  eines  ganz  bestimmten  Kegels  zwei- 
ter Ordnung  betrachten  lassen^',  woraus  der  Satz  für  die 
Ebene  folgt,  „dass  5  Tangenten  eines  Kegelschnittes 
den  Kegelschnitt  unzweideutig  bestimmen,  und 
dass  jede  5  gerade  Linien  in  einer  und  derselben 
Ebene  sich  als  die  Tangenten  eines  ganz  bestimm- 
ten Kegelschnittes  betrachten  lassen^^ 

Mit  diesen  Daten  ausgerüstet  gehen  wir  an  die  Speciali- 
sirung  der  in  dem  Vorhergehenden  beschriebenen  Figur. 


TT^- 
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Es  lag  eine  beliebige  Oberfläche  zweiter  Ordnung  vor  und 
zwei  Systeme  harmonischer  Polarebenen  0,  1,  2,  3  und  4, 5,  6,  7 
dieser  Oberfläche.  Von  den  letzteren  wissen  wir,  dass  jede  Ober- 
fläche zweiter  Ordnung,  welche  7  derselben  berührt,  auch  die 
achte  Ebene  berührt.  Wir  lassen  die  Ebenen  0  und  4  in  eine  und 
dieselbe  Ebene  E  zusammenfallen,  wodurch  die  6  geraden  Linien 
Ol,  02,  03;  05,  06,  07  in  jene  Ebene  zu  liegen  kommen. 
Die  drei  ersten  bilden  ein  System  harmonischer  Polaren  des 
Kegelschnittes ,  in  welchem  die  Ebene  E  die  gegebene  Ober- 
fläche schneidet.  Die  drei  anderen  bilden  ebenfalls  ein  System 
harmonischer  Polaren  desselben  Kegelschnittes.  Wir  beschrei- 
ben in  der  Ebene  E  einen  zweiten  Kegelschnitt  K,  welcher 
die  5  geraden  Linien  Ol,  02,  03,  05,  06  berührt.  Fassen  wir 
diesen  Kegelschnitt  als  Grenzfläche  zweiter  Ordnung  auf,  so 
ist  derselbe  eine  Oberfläche  zweiter  Ordnung,  welche  von  den 
beiden  Systemen  harmonischer  Polarebenen  7  Ebenen  berührt. 
Sie  berührt  also  auch  die  achte  Ebene,  das  heisst,  die  gerade 
Linie  07  ist  Tangente  des  beschriebenen  Kegelschnittes  K. 

Löst  man  die  in  der  Ebene  E  beschriebene  Figur  ab 
von  der  Raumfigur,  so  beweist  sie  den  Satz: 

Irgend  zweiSysteme  harmonischerPolareu  eines 
Kegelschnittes  berühren  einen  Kegelschnitt. 

Daraus  folgt  weiter: 

Wenn  ein  Kegelschnitt  ein  System  harmonischer 
Polaren  eines  gegebenen  Kegelschnittes  berührt, 
so  berührt  derselbe  Kegelschnitt  unendlich  viele 
Systeme  harmonischer  Polaren  des  gegebenen  Ke- 
gelschnittes, 

indem  jede  Tangente  des  ersten  Kegelschnittes  sich  als  eine 
harmonische  Polare  aus  einem  zweiten  Systeme  harmonischer 
Polaren  des  gegebenen  Kegelschnittes  betrachten  lässt,  wel- 
ches den  ersten  Kegelschnitt  berührt. 

Den  umgekehrten  Satz  führen  wir  niir  historisch  an: 

Irgend  6  Tangenten  eines  Kegelschnittes,  in 
zwei  Gruppen  von  3  Tangenten  vertheilt,  bilden 
zwei  Systeme  harmonischer  Polaren  eines  Kegel- 
schnittes. 
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Stellt  man  diese  Sätze  zusammen  mit  den  reciproken  der 
vorhergehenden  Vorlesung,  so  ergiebt  sich  daraus  folgender: 

Zwei  Dreiecke,  welche  einem  Kegelschnitte  ein- 
beschrieben sind,  sind  einem  Kegelschnitte  umbe- 
schrieben; und  zwei  Dreiecke,  welche  einem  Kegel- 
schnitte umbeschrieben  sind,  sind  einem  Kegel- 
schnitte einbeschrieben. 

Kehren  wir  zurück  zu  der  zuletzt  beschriebenen  Raum- 
iigur  und  beschreiben  in  ihr  einen  Kegel  zweiter  Ordnung, 
welcher  durch  die  5  Tangentenebenen  1,  2,  3,  5,  6,  die  sich 
mit  der  Ebene  7  in  dem  Pole  e  der  Ebene  E  schneiden,  un- 
*  zweideutig  bestimmt  ist,  so  schneidet  dieser  Kegel  die  Ebene 
U  in  einem  Kegelschnitte  K%  der  dieselben  5  Tangenten  Ol, 
02,  03,  05,  06  hat,  wie  der  Kegelschnitt  K,  Es  fallen  daher 
diese  beiden  Kegelschnitte  in  einen  zusammen.  Da  aber  die 
gerade  Linie  07  eine  Tangente  des  Kegelschnittes  K  ist,  so 
ist  die  Ebene  7  eine  Tangentenebene  des  beschriebenen  Kegels. 
Daraus  entspringt  der  Satz: 

Wenn  von  zwei  Systemen  harmonischer  Polar- 
ebenen einer  Oberfläche  zweiter  Ordnung  eine 
Ebene  des  einen  Systemes  mit  einer  Ebene  des  an- 
deren Systemes  zusammenfällt,  so  berühren  die  6 
anderen  Ebenen,  welche  durch  den  Pol  der  zusam- 
menfallenden Ebenen  gehen,  einen  Kegel  zweiter 
Ordnung. 

Rückt  der  Pol  e  in  den  Mittelpunkt  der  Oberfläche,  so 
bilden  die  geraden  Linien  12,  23,  31  ein  System  conjugirter 
Durchmesser  der  Oberfläche,  gleich  wie  die  geraden  Linien 
56,  67,  75  ein  zweites  System  conjugirter  Durchmesser  bilden. 
In  diesem  Falle  lautet  der  angegebene  Satz  also: 

Die  drei  Ebenen,  welche  durch  je  zwei  conju- 
girte  Durchmesser  eines  Systemes  einer  gegebenen 
Oberfläche  zweiter  Ordnung  gehen,  und  die  drei 
Ebenen,  welche  durch  je  zwei  conjugirte  Durch- 
messer einesanderen  Systemes  derselbenOberfläche 
gehen,  berühren  einen  Kegel  zweiter  Ordnung. 


.,-■* 
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Daraus  folgt  ferner: 

Wenn  ein  Kegel  zweiter  Ordnung  drei  Ebenen 
berührt;  welche  sich  paarweise  in  drei  conjugirten 
Durchmessern  einer  Oberfläche  zweiter  Ordnung 
schneiden,  so  berührt  der  Kegel  unendlich  viele 
Systeme  von  drei  Ebenen,  die  sich  paarweise  in 
den  conjugirten  Durchmessern  der  Oberfläche 
schneiden. 

Ist  die  gegebene  Oberfläche  zweiter  Ordnung  eine  Kugel, 
so  hat  man  den  Satz: 

Drei  Ebenen,  welche  auf  einander  senkrecht 
stehen,  und  drei  andere  auf  einander  senkrecht 
stehende  Ebenen,  die  sich  in  demselben  Punkte,  wie 
die  drei  ersten,  schneiden,  berühren  einen  Kegel 
zweiter  Ordnung. 

Daraus  folgt: 

Wenn  ein  Kegel  zweiter  Ordnung  ein  System 
von  drei  auf  einander  senkrecht  stehenden  Ebenen 
berührt,  so  berührt  er  unendlich  viele  Systeme  von 
drei  Ebenen,  die  auf  einander  senkrecht  stehen. 

Wir  schliessen  diese  Vorlesung  mit  der  Bemerkung,  dass 
das  Problem  der  vier  Grenzflächen  zweiter  Ordnung,  welche 
von  allen  Ebenen  berührt  werden,  die  gleichzeitig  zwei  ge- 
gebene Oberflächen  zweiter  Ordnung,  F^^O  und  0  =  0, 
berühren,  von  welchem  Problem  unsere  Untersuchungen 
ausgingen,  sich  als  ein  rein  algebraisches  auffassen  lässt, 
nämlich: 

Die  linearen  Substitutionen  zu  bestimmen: 
u  =UqU  -^  u^V  -{-  u^W  -{-  u^Ry 

r  =r,U+r^V+r,W+r,B, 
welche  zwei  gegebene,  homogene  Functionen  F  und 
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0  der  Variabein  u,  v,  w,  r  der  zweiten  Ordnung  trans- 
formiren  in  die  Form: 

ßo         Iti  H  f*s 

0  =  ^'  +  I'+E!+^'. 

Denn  drückt  man  die  Bedingungen  des  Problems  aus,  so 
erhält  man  die  Gleichungen  (5);  welche  die  Ebenen  der  vier 
Grenzflächen  bestimmen. 

Dieses  Problem  in  weiterer  Ausdehnung  wird,  wie  be- 
reits angedeutet  worden,  den  Gegenstand  der  zwai\zigsten 
Vorlesung  bilden. 


Achtzehnte  Vorlesung. 

Lineare  Coordinaten -Transformation,     Trans- 
formation rechtwinkliger  Coordinatensysteme 
nait  demselben  Anfangspunkte. 


Wenn  irgend  drei  Gleichungen  zwischen  den  drei  recht- 
winkligen Coordinaten  x,  y^  0  eines  beliebigen  Punktes  q  im 
Räume  und  drei  anderen  Grossen  X,  Y,  Z  gegeben  sind,  so 
nennt  man  letztere  im  weitesten  Sinne  des  Wortes  Coordi- 
naten des  Punktes,  weil  sie,  gleich  viel  ob  eindeutig  oder 
mehrdeutig,  durch  die  gegebenen  Gleichungen  die  recht- 
winkligen Coordinaten  des  Punktes  und  durch  sie  den  Punkt 
q  im  Räume  bestimmen. 

Ein  specieller  Fall  solcher  Coordinaten  sind  die  elliptischen 
Raumcoordinaten,  welche  den  Gegenstand  einer  besonderen 
Vorlesung  bilden  werden. 

Ein  anderer  specieller  Fall  ist  der,  wenn  die  drei  ge- 
gebenen Gleichungen  von  der  Form  sind: 

in  welchen  sämmtliche  U  lineare  Ausdrücke  allein  der  recht- 
winkligen Coordinaten  bedeuten.   In  diesem  Falle  nennt  man 
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die  Coordinaten  X,  F,  Z  lineare  Coordinaten,  weil  sie 
durch  die  rechtwinkligen  Coordinaten  eindeutig  bestimmt  sind; 
und  weil  sie  zugleich  wieder  die  rechtwinkligen  Coordinaten 
eindeutig  bestimmen. 

Um  die  geometrische  Bedeutung  dieser  linearen  Coordi- 
naten festzustellen,  bilden  wir  die  Gleichungen  von  vier  Ebenen : 

ü-,  =  o,   tr,  =  o,    £^,  =  0,    tr3  =  o, 

welche  durch  die  Transformationsformeln  (1)  gegeben  sind. 
Auf  diese  vier,  als  die  Seitenflächen  eines  Tetraeders^  des 
Coordinaten-TetraederS;  aufgefassten  Ebenen,  werden 
wir  die  linearen  Coordinaten  beziehen. 

Die  Gleichungen  der  vier  Ebenen  führen  wir  durch  Multi- 
plication  mit  den  Factoren  yi^^  /Lt,,  /it.,,  /lij,  nach  (5)  der  zwei- 
ten Vorlesung,  zurück  auf  ihre  Normalforraen: 

welche  wir  in  (1)  für  die  allgemeinen  Formen  einführen,  in- 
dem wir  setzen: 


11  —  ^^  TT  .=  -^-         TT  =  ■^»-         77  ^ 


3 


Da  in  die  Gleichungen  (1),  nach  den  angegebenen  Sub- 
stitutionen, nur  die  Verhältnisse  der  Factoren  [i  eingehen ,  so 
kann  man,  ohne  die  Allgemeinheit  dieser  Gleichungen  zu  be- 
schränken, annehmen,  dass  sämmtliche  Factoren  fi  kleiner  als 
1  seien  und  gleich  den  Sinus  gewisser  Winkel,  nämlich: 

fi(j  =  sin  «Q,     ^j  =  sin  a, ,     /ii2  "^  ^^^  ^2;     f*3  =  ^^^  ^3  • 

Wir  denken  uns  nun  vier  Richtungslinien  Lq,  L^j  L.^,  L^ 
im  Räume,  jede  derselben  einer  Seitenfläche  des  Tetraeders 
entsprechend  der  Art,  dass  die  Richtungslinie  L^  mit  der 
Seitenfläche  27o  =  0  den  Neigungswinkel  a^  bildet,  dass  die 
Richtungslinie  L^  mit  der  Seitenfläche  ^j  «=  0  den  Neigungs- 
winkel a^  bildet,  und  so  femer.  Ziehen  wir  alsdann  von 
dem  Punkte  g  vier  gerade  Linien ,  parallel  den  vier  bestimm- 
ten Richtungslinien,  bis  sie  respective  die  Seitenflächen  des 
Tetraeders  schneiden,  und  bezeichnen  ihre  Längen  mit  Iq^  l^y 
hyhy  ^^  haben  wir,  weil  Ä^y  Ä^,  A^,  A^j  nach  (8)  der  zweiten 
Vorlesung  die  negativen  Abstände  des  Punktes  q  von  den 
Seitenflächen  des  Tetraeders  ausdrücken: 


— w^-w — 
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und  die  Gleichungen  (1)  gehen  bei  dieser  Bezeichnung  über  in: 

welche  Gleichungen  die  geometrische  Bedeutung  der  linearen 
Coordinaten  X,  Y,  Z  erkennen  lassen. 

Löst  man  das  System  Gleichungen  (1)  nach  den  recht- 
winkligen Coordinaten  des  Punktes  q  auf;  so  erhält  man  Glei- 
chungen von  derselben  Form: 

indem  sämmtliche  u  lineare  Ausdrücke  der  linearen  Coordi- 
naten X,  Yy  Z  bezeichnen,  von  derselben  Willkilrlichkeit  in 
den  Coefficienten,  wie  die  Ausdrücke  U  in  den  Gleichungen  (1). 
Man  kann  daher  auch  die  Gleichungen  (2)  an  Stelle  der  Glei- 
chungen (1)  als  die  ursprünglichen  nehnen. 

Es  ist  in  vielen  Fällen  zweckmässig ,  statt  dreier  linearen 

Coordinaten  vier  homogene  lineare  Coordinaten  X,  F, 

X     Y    Z 

Z,  P  zu  brauchen,  indem  man  für  XyY,Z  setzt  p?  ^;  ,y 

Sie  bedeuten  gerade  die  in  dem  Vorhergehenden  bezeichneten 
Längen  Zy,  l^,  I2,  l^.  Multiplicirt  man  nach  Einführung  dieser 
vier  Coordinaten  Zähler  und  Nenner  der  Ausdrücke  (2)  mit 
P,  so  werden  die  u  in  (2)  von  der  Form: 

u^  =  XqX  -■\-  x^Y  -\-  x^Z  +  x^ P, 

/g) «1  =yoX  +  j/,  r  +  y^-^  +  ysP, 

^<2  =  ^0  -X  +  0,  1'  +  ^2  ^  +  ^3  ^. 

W3  =  i)o  X  +  i),  y  +  P2Z  -f  i)3  p. 

Die  geometrische  Bedeutung  der  16  Coefficienten  in  die- 
sen Ausdrücken  ergiebt  sich,  wenn  man  je  drei  von  den 
linearen  homogenen  Coordinaten  gleich  0  setzt.  Setzt  man 
zum  Beispiel  F  =  Z  =  P  =  0,  wodurch  der  Schnittpunkt 
der  drei  Ebenen  f/,  «=  0,  üj  =  0,  U^  =  0  ausgedrückt  wird, 
so  erhält  man  für  diesen  Schnittpunkt  aus  (2)  die  rechtwink- 
ligen Coordinaten: 

1>Ü  '      ^  Po^  P^ 
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Es  sind  hierDach  x^^y^,  z^,  Pq  die  rechtwinkligen,  homogenen 
Coordinaten  der  Ecke  des  Coordinaten  -  Tetraeders,  welche  der 
Seitenfläche  üo  =  0  gegenüber  liegt ,  und  so  femer. 

Ein  specieller  Fall  unserer  linearen  Coordinaten -Bestim- 
mung verdient  hervorgehoben  zu  werden ,  weil  er  eine  statische 
Deutung  zulässt.  Wir  meinen  denFall^  wenn  2^0  =jPi  =  JP2  =l^.i 
=  1 ,  für  welchen  die  Gleichungen  (2)   die  Gestalt  erhalten : 

xoX  +  XtY  +  x^Z  +  x^P 
^~         X+Y+Z  +  P    "    ' 

/4N ^  =  yo^_+yi^+y«-?+y3^. 


z  = 


X+Y+Z+P 
z^X  +  z^Y  +  z,Z  +  z^P 


X+ Y+Z+P 

Betrachten  wir  nämlich  die  Längen  der  linearen  homo- 
genen Coordinaten  X,  F,  Z,  P  als  Gewichte,  welche  an  den 
Ecken  des  Coordinaten-Tetraeders  ohne  Masse  in  der  Richtung 
der  Schwerkraft  wirken,  so  sind  bekanntlich  die  Ausdrücke  für 
Xy  y,  z  die  rechtwinkligen  Coordinaten  des  Schwerpunktes  q  des 
Systemes,  dessen  Lage  sich  im  Räume  zugleich  mit  den  Ge- 
wichten beliebig  ändert.  Diese  Gewicht-Coordinaten  bilden  das 
Fundament  des  barycentrischen  Calculs  von  Moebius,  eines  der 
vielen  Hülfsmittel  zur  analytischen  Behandlung  der  Geometrie. 

Kehren  wir  zu  dem  allgemeinen  Falle  zurück  und  führen, 
indem  wir  für  die  rechtwinkligen  Coordinaten  x,  y,  z  setzen 

-j  ^>  -  1  die  homogenen,  rechtwinkligen  Coordinaten  ein,  so 

ergeben  sich  aus  (2)  folgende  Substitutionen: 

X  =  x^X -^^  x^Y  +  x^Z  +  x^F , 
y  =  y,X+y,Y+y,Z  +  y,P, 

^      z=z,X  +  z,Y+z,Z+z,P, 

p  =  PqX  +  p^Y  +  p,Z  +  p^P 

zur  Uebertragung   aus   dem  rechtwinkligen  Systeme   in  das 
Tetraeder  -  System. 

Die  aufgelösten  Gleichungen  (5):    . 

X  =  UqX  +  v^y  +  w^z  -f  r^p, 

/g) Y=u^x  +  v^y  +  w^z  +  r^p, 

Z  =  u^x -^  v^y  -^  w^z -\-  r^p, 
P=u^x  +  v^y  +  «^3^6?  -f  r^p 
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dienen  zur  Uebertragung  aus  dem  Tetraedersysteme  in  das 
rechtwinklige  System.  Die  Coefficienten  in  den  letzten  Glei- 
chungen erweisen  sich  als  die  Coordinaten  der  vier  Seiten- 
flächen des  Coordinaten -Tetraeders. 

Die  Coefficienten  in  beiden  Substitutionen  (5)  und  (6)  sind 
ganz  unabhängig  ron  der  Lage  des  Punktes  q.  Sie  hängen 
ab  von  der  Lage  der  Coordinatensysteme  zu  einander  und 
ihrer  Gestalt.  Sie  hängen  ausserdem  ab  von  den  Richtungs- 
linien Lj  weil  in  die  Substitutionen  nicht  bloss  die  Verhält- 
nisse der  homogenen  Coordinaten  der  Ecken  oder  die  Ver- 
hältnisse der  homogenen  Coordinaten  der  Seitenflächen  des 
Coordinaten -Tetraeders  eingehen. 

Wenn  neben  dem  genannten  Tetraedersysteme  noch 
ein  zweites  derselben  Art  gegeben  ist,  so  vermitteln  Glei- 
chungen von  derselben  Form  wie  (5)  den  Uebergang  von 
dem  rechtwinkligen  Systeme  in  das  zweite  Tetraedersystem. 
Setzt  man  in  beiden  Systemen  Gleichungen  die  Ausdrücke  x 
einander  gleich ,  ebenso  die  Ausdrücke  für  y,  und  so  ferner, 
so  erhält  man  Relationen  für  die  Uebertragung  von  einem 
Tetraedersystem  in  ein  anderes  Tetraedersystem.  Die  Auf- 
losungen dieser  linearen  Relationen  nach  den  Coordinaten 
eines  und  desselben  Systemes  führen  wieder  auf  Gleichun- 
gen von  der  Gestalt  (5)  zurück,  Li  diesen  Gleichungen 
hängen  die  Coefficienten  der  Coordinaten  des  anderen  Syste- 
mes allein  ab  von  der  Lage  der  Tetraedersysteme  zu  ein- 
ander^ von  ihrer  Gestalt  und  von  den  Richtungslinien  beider 
Systeme. 

Durch  diese  linearen  Transformationen  ändert  sich  die 
Ordnung  einer  homogenen  Gleichung  nicht  Deshalb  wird 
jede  homogene  Gleichung  der  Coordinaten  der  zweiten  Ord- 
nung^ gleichviel  auf  welches  lineare  Coordinatensystem  sie  sich 
bezieht,  immer  eine  Oberfläche  zweiter  Ordnung  darstellen, 
sowie  eine  homogene  Gleichung  erster  Ordnung  eine  Ebene; 
und  eine  beliebig  gegebene  Oberfläche  zweiter  Ordnung  oder 
Ebene  wird  in  jedem  linearen  Coordinatensysteme  sich  durch 
eine  Gleichung  zweiter  oder  erster  Ordnung  analytisch  aus- 
drücken lassen. 

Nimmt  man  au,  die  Gleichungen  (5)  seien  die  Trans- 
formationsformeln  zur  Uebertragung   von    einem  Tetraeder- 

Hssn,  ftuftlyi.  Geometrie  d.  Baumes.    3.  Aufl.  15 
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Systeme   in  ein  beliebiges  andere,    und  es  sei  die  Gleichung 
einer  Ebene  in  dem  ersten  Systeme  gegeben: 

ux  +  ^2/  +  ^^  +  rp  =  0, 

so  geht  dieselbe  durch  die  Substitutionen  (5)  über  in  eine  von 
gleicher  Form: 

ÜX+  VY+  WZ+RF={), 

indem  man  hat: 

U  =  a^ow  +  y^v  -f  z^w  +  p^r, 

V  =  x^u  +  y^v  +  z^w+p^r, 

\*  ) irr  ,  ,  , 

W  =  X^U  +  ^2^  +  ^2*^  +  JP2^> 

B  =  x^u  +  y^v  +  z,^w  +  p.^r . 

Nennt  man  die,  die  Ebene  im  ersten  Coordinatensystem 
bestimmenden  Coefficienten  u,v,Wyr  homogene  Ebenen- 
coordinaten  in  dem  ersten ^  und  demnach  die  Coefficienten 
ü,  Vy  Wy  R  homogene  Ebenencoordinaten  in  dem  zweiten 
linearen  Coordinatensysteme,  so  hat  man  zur  Uebertragung 
aus  dem  einen  Systeme  in  das  andere  die  Gleichungen  (7). 

Löst  man  diese  Gleichungen  auf;  um  die  Ebenencoordi- 
naten des  ersten  Systemes  auszudrücken  durch  die  entsprechen- 
den Ebenencoordinaten  des  zweiten  Systemes,  so  erhäU  man, 
da  die  Gleichungen  (6)  die  Auflösungen  sind  der  Gleichungen 
(5),  auf  Grund  von  (23)  der  siebenten  Vorlesung: 

•      u  =  «/„  U  +  u^  V  -)-  ti.,  W  +  Wh  -R; 

,^8) V  =v,U+v,r+v,W  +  v,Ey 

w  =  tVQÜ  -\-  w^V  -{-  w^W  -\-  iv.^Ii, 
r  =r,U  +r,  V  +  r,W  +  r,R. 

Auch  diese  Substitutionen  andern  die  Ordnung  einer  homo- 
genen Gleichung  nicht.  Es  ist  daher  in  jedem  linearen  Coordi- 
natensysteme eine  homogene  Gleichung  der  zweiten  Ordnung 
in  Ebenencoordinaten  der  analytische  Ausdruck  für  eine  Ober- 
fläche zweiter  Ordnung  und  eine  homogene  Gleichung  der 
ersten  Ordnung  der  analytische  Ausdruck  für  einen  Punkt. 

Wir  schliessen  diese  allgemeinen  Betrachtungen  mit  der 
Bemerkung,  dass,  wenn  man  in  der  Gleichung  einer  auf  ein 
beliebiges  lineares  Coordinatensystem  bezogenen  Oberfläche 
in  Punktcoordinaten  eine  der  Coordinaten  gleich  0  setzt,  man 
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den  analytischen  Ausdruck  der  Curve  erhält^  in  welcher  die 
eine  Seitenfläche  des  Coordinaten- Tetraeders  die  Oberfläche 
schneidet.  Hierdurch  ändert  sich  der  Grad  der  Gleichung 
ni£ht  und  es  wird  die  Schni^curve  einer  Oberfläche  zweiter 
Ordnung  und  einer  beliebigen  Ebene  ^  die  man  für  eine  Seiten- 
fläche des  Coordinaten- Tetraeders  nehmen  kann,  eine  Curve 
zweiter  Ordnung  ^  das  ist  ein  Kegelschnitt. 

Als  einen  speciellen  Fall  des  Tetraeder -Coordinaten- 
systemes  lässt  sich  das  schiefwinklige  Coordinatensystem  be- 
trachten. Denn  lässt  man  drei  Ecken  des  Coordinaten-Tetra- 
eders  in  das  unendliche  fallen,  und  nimmt  an,  dass  drei 
von  den  Richtungslinien  respective  den  drei  im  Endlichen 
liegenden  Kanten  des  Tetraeders  parallel  gehen  ^  so  hat  man 
das  schiefwinklige  Coordinatensystem. 

Um  aus  den  allgemeinen  Transformationsformeln  (2)  für 
ein  rechtwinkliges  Coordinatensystem  in  ein  beliebiges  Te- 
traedersystem, unter  Vermittelung  von  (3),  die  dem  speciellen 
Falle  entsprechenden  Transformationsformeln  herzuleiten ,  hat 

man  zu  setzen  Po  °^  l'i  '^  1^2 ""  ^*  ^^  ^^^  ^^^^  ^™  Endlichen 
liegenden  Punkte  die  ihnen  entsprechenden  uuendlich  grossen 
Werthe  von  P  einander  gleich  und  constant  sind ,  so  nehmen 
die  Gleichungen  (2)  die  Form  an: 

X  =  aX  -^  aY -\-  aZ  +  d 

(9) y  =  6X  +  6'r  -f  V'Z  +  V 

g  =  cX  +  cY  +  c'Z+c' 


itf 


.*'* 


jf 


woselbst  a  "  =  ^ ,    6'"  =  ^-^- ,     c  "  =  -'  die  rechtwinkligen  Co- 

ordinaten  der  im  Endlichen  liegenden  Ecke  des  Coordinaten- 
Tetraeders,  des  Anfangspunktes  des  schiefwinkligen  Systemes, 
bedeuten.  Diese  Bedeutung  ergiebt  sich  aus  den  Transforma- 
tionsformeln  (9),  wenn  man  daselbst  setzt:  X  =  F=  -Z^=  0. 

Der  Durchgang  durch  das  unendliche  zur  Herleitung  der 
Formeln  (9)  wird  auf  folgendem  Wege  vermieden. 

Es  seien: 

A^  =  0,    ^,  =  0,    ^2  =  0 

die  Normalformen  der  Gleichungen  der  drei  Coordinatenebenen 
irgend  eines  schiefwinkligen  Coordinatensystemes,  bezogen  auf 
das    zum  Grunde    gelegte   rechtwinklige   Coordinatensystem. 

lö* 
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Bedeuten  nun  x,  y,  z  die  Coordinaten  irgend  eines  Punktes  q  im 
Baume;  so  sind  A^^,  A^,  A.^  die  negativen  senkrechten  Abstände 
des  Punktes  q  von  den  erwähnten  drei  Coordinatenebenen. 
Bezeichnet  man  ferner  mit  a^yCCxy  ^i  ^^  Winkel ,  welche  die 
Schnittlinien  je  zweier  Coordinatenebenen ,  die  Coordinaten- 
axen  des  schiefwinkligen  Systemes,  mit  der  dritten  Coordi- 
natenebene  bilden ^  und  mit  X.^  Y,  Z  die  Coordinaten  des 
Punktes  q  in  dem  schiefwinkligen  Systeme,  welche  4en  Coordi- 
natenaxen  parallel  gehen,  so  hat  man  zur  Bestimmung  dieser 
Coordinaten  folgende  lineare  tileichungen: 

(10)..    X  =  ^=^,        Y=~-^',        Z="-^S 

^     ^  Bin  Uq  '  Bin  Oft  '  sin  ofj  ' 

in  welchen  die  geometrische  Bedeutung  der  in  ihnen  enthal- 
tenen 12  Constanten  ohne  Weiteres  zu  Tage  tritt.  Die  Auf- 
losungen dieser  Gleichungen  nach  den  Coordinaten  des  recht- 
winkligen Systemes  geben  wieder  Gleichungen  von  der  Form  (9). 

Wie  diese  Gleichungen  (9)  den  Uebergang  vermitteln  von 
dem  rechtwinkligen  Coordinatensysteme  in  ein  beliebiges  schief- 
winkliges  Coordinatensystem,  so  dienen  analog  gebildete  Glei- 
chungen mit  veränderten  Constanten  zur  Transformation  von 
dem  rechtwinkligen  Systeme  in  ein  beliebiges  andere  schief- 
winklige Coordinatensystem.  Setzt  man  nun  in  beiden  Syste- 
men Gleichungen  die  Ausdrücke  für  x^  für  y  u.  s.  w.  einander 
gleich,  so  erhält  man  drei  lineare  Gleichungen  zur  Ueber- 
tragung  von  dem  einen  schiefwinkligen  Systeme  unmittelbar 
in  das  andere.  Aus  den  Auflösungen  dieser  Gleichungen  nach 
den  Coordinaten  eines  und  desselben  Systemes  gehen  Glei- 
chungen hervor  wieder  von  der  Form  (9),  wobei  zu  bemerken 
ist,  dass  die  12  Coefficienten  in  den  aufgelösten  Gleichungen 
unabhängig  sind  von  der  Lage  des  beliebig  im  Räume  gewähl- 
ten Punktes  q  und  nur  abhängen  von  der  Lage  und  Gestalt 
der  beiden  Coordinatensysteme. 

Wir  werden  im  Folgenden  annehmen,  die  Gleichungen 
(9)  seien  die  Transformationsformeln  von  einem  schiefwink- 
ligen Coordinatensysteme  in  ein  beliebiges  andere  schiefwink- 
lige Coordinatensystem,  um  die  geometrische  Bedeutung  der 
12  Constanten  unter  dieser  Voraussetzung  zu  ermitteln. 

Zu  diesem  Zwecke  lassen  wir  den  beliebigen  Punkt  q  im 
Räume  in  den  Anfangspunkt  des  zweiten  Coordinatensystemes 
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XYZ  fallen,  indem  wir  setzen  X  =  F  =  Z  =  0,  wodurch 
die  Coordinaten  des  genannten  Anfangspunktes  in  dem  ersten 
Systeme  erhalten  werden:  x  =  a"',  y  =  6'",  e  =  d".  Es  be- 
deuten also  die  Constanten  a",  h"\  c"  in  (9)  die 
Coordinaten  des  Anfangspunktes  des  zweiten  Sy-- 
stemes  in  dem  ersten. 

Setzen  wir  x  +  a ",  y  +  fc'",  z  +  c"  respective  für  Xy  y,  Zy 
so  ändern  wir  damit  nur  den  Coordinatenanfangspunkt  des 
ersten  Coordinatensystemes,  indem  wir  ihn  in  den  Coordi- 
natenanfangspunkt des  zweiten^  Systemes  verlegen,  lassen  aber 
die  Richtungen  der  Coordinatenaxen  des  ersten  Systemes  un- 
geändert.  Durch  diese  Veränderung  gehen  die  Gleichungen 
(9)  über  in: 

x  =  aX  +  aY+a"Z, 

(11) y  =  hX  +  VY  +  rZ, 

s  =cX  +  cY  +c"Z, 

Sie  vermitteln  den  üebergang  von  einem  beliebigen  schief- 
winkligen Coordinatensysteme  in  ein  beliebiges  andere  schief- 
winklige Coordinatensystem  mit  demselben  Anfangspunkte. 

Um  die  geometrische  Bedeutung  der  9  Constanten  in  die- 
sen Gleichungen  zu  ermitteln,  welche  dieselben  sind,  als  in 
den  Gleichungen  (9),  verlegen  wir  den  beliebigen  Punkt  q 
des  Baumes  in  die  XAxe,  vom  gemeinsamen  Anfangspunkte 
beider  Coordinatensysteme  um  die  Einheit  entfernt.  Fällt  man 
nun  Lothe  von  dem  so  gelegenen  Punkte  q  auf  die  yz,  zXj  xy 
Ebene  und  bezeichnet  die  Winkel,  welche  die  XAxe  mit  den 
genannten  Ebenen  bildet,  mit  (X,  yz)^  (X,  zx),  (X,  xy)  u.  s.w., 
so  sind  die  Lothe  auf  die  genannten  Ebenen  respective  gleich : 

sin  (X,  f/;8f),     sin  (X,  jgfa?),     sin  (X,  a^y) 

und,  durch  die  Coordinaten  x,  y,  z  des  Punktes  q  in  dem  ersten 
Systeme  ausgedrückt: 

X  sin  {Xf  yz) ,     y  sin  (y ,  zx) ,     z  sin  {z ,  xy) , 

weshalb  man  für  den  bezeichneten  Punkt  q  hat: 

^_  ^'^(j?'  y?l  =  sin  (Xi  zx)        ^  ^^  sin  (X,  xy)  ^ 

sin  \xy  yz)  ^     «^  sin  (y,  zx)  ^   ^  sin  {z^  xy) 

Da  aber  für  den  so  gelegenen  Punkt  g  ist:  X  =  1,  Y=  Z=  0, 
so  hat  man  auch  nach  (11): 
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und  daher: 

Bin  (X,  yz)        ,  sin  (X,  zx)  sin  (X,  xy) 

Bin  {X,  yz)  '  »in  Ty,  zx)   '  sin  [z,  xy) 

Auf  diese  Weise  erhält  man  die  folgende  geometrische 
Bedeutung  der  9  Coefficienten  in  (9)  oder  (11): 

sin  (X,  2/2?)         ,  sin  (X,  zx)  sin(X,»ry) 

sin  (ä,  yz)  *  sin  (y,  zx)   ^  sin  {z^  xy) 

^     ^  ^m{x,yz)  '  8m{y,zx)  '  8in'i?,a:y) 

// ^^^-^i  y^)       7  " ®^  (^»  ^'''^^        "  _   sip  (^.  xy) 

sin  [xj  yz)  '  sin  {y,  zx)  '  sin  (Zy  xy) 

Aus  diesen  Gleichungen  ergeben  sich,  wenn  das  erste 
Coordinatensystem  rechtwinklig  ist,  folgende  Werthe  der  9 
Coefficienten: 

a  =  cos  (X,  x)y    b  =  cos  (X,  y),    c   =  cos  (X,  e), 

(13)    a  =  cos  (Y,  x)y    6'  =  cos  (Y,  y),    c  =  cos  {Y,  z), 

a   =  cos  (Z,  a:) ,    6"  ==  cos  (Z,  y),     c"  =  cos  (Z,  xr) . 
• 

Wenn  beide  Coordinatensysteme  rechtwinklig  sind,  wel- 
chen Fall  wir  allein  in  dem  Folgenden  in  Betraclit  ziehen 
werden,  müssen  sich  diese  9  Coefficienten  durch  die  drei 
Bestimmungsstücke  der  Lage  des  zweiten  Systemes  zu  dem 
ersten  ausdrücken  lassen. 

Euler  drückt  die  9  Coefficienten  aus  durch  drei  Winkel, 
nämlich  durch  die  beiden  Winkel,  welche  die  Schnittlinie  der 
Coordinatenebenen  xy  und  XF  mit  der  :rAxe  und  mit  der 
XAxe  bildet,  und  durch  den  Neigungswinkel,  den  die  ge- 
nannten beiden  Coordinatenebenen  bilden.  Da  jedoch  diese 
Ausdrucksweise  der  Symmetrie  gänzlich  entbehrt,  so  stellt  er 
in  einer  zweiten  Behandlung  des  Gegenstandes  die  9  Coef- 
ficienten als  Functionen  von  vier  Winkeln  in  symmetrischer 
Weise  dar.  Er  wählt  zu  diesem  Zwecke  die  drei  Winkel, 
welche  die  Drehungsaxe,  um  die  das  eine  Coordinatensystem 
gedreht  werden  muss,  um  in  die  Lage  des  anderen  zu  kommen, 
mit  den  Coordinatenaxen  bildet,  und  den  Drehungswinkel. 
Indem  er  diesen  symmetrischen  Ausdrücken  der  9  Coefficien- 
ten noch  die  symmetrische  Relation  zwischen  den  genannten 
drei  Winkeln  der  Drehungsaxe  beifügt,    so  giebt  ihm  diese 
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Relation  einen  Ersatz  für  die  erste  Ausdrucksweise  durch  drei 
Bestimmungsstücke. 

Monge  bewahrt  die  Symmetrie,  indem  er  die  9  Coef- 
ßcienten  durch  drei  derselben  a,  6',  c  ausdrückt,  welche  eine 
symmetrische  Lage  zu  den  übrigen  haben. 

Alle  diese  Ausdrücke  sind  irrational.  In  den  Euler' sehen 
Formeln  ist  die  Irrationalität  nur  verdeckt  durch  den  Gebrauch 
der  Sinus-  und  Cosinus -Functionen.  Wir  werden  es  im  Fol* 
genden  vermeiden,  irrationale  Ausdrücke  zu  gebrauchen,  in- 
dem wir,  wie  es  bereits  üblich  geworden  ist,  alle  9  Coef- 
ficienten  beibehalten,  sie  aber  durch  die  6  Bedingungen  be- 
schränken, welche  zwischen  ihnen  stattfinden. 


Es  seien  die  Transfor^jiationstbrmeln  für  ein  rechtwink- 
liges Coordinatensystem  in  ein  beliebiges  andere  rechtwink- 
lige Coordinatensystem  mit  demselben  Anfangspunkte: 

X  =^  aX.'\-  dY  -\-  d'Z, 

(14) y  =  bX  +  UY+b"Z, 

z  =cX+cY  +  c'Z. 

Das  Quadrat  der  Entfernung  eines  beliebigen  Punktes  q 
im  Räume  von  dem  gemeinsamen  Anfangspunkte  der  Coordi- 
natensysteme  ist  in  dem  einen  Systeme  o;^  +  ?/^  +  z-,  in  dem 
anderen  X^  +  y^  +  ZK  Man  hat  dah^r  die,  durch  die  Sub- 
stitutionen (14)  identische  Gleichung: 

(15) x''  +  y^  +  z''  =  X^+Y^  +  Z\ 

Wenn  man  in  diese  Gleichung  die  Werthe  der  Coordi- 
naten  (14)  des  ersten  Systemes  einsetzt  und  beide  Seiten  der 
Gleichung  vergleicht,  so  erhält  man  die  6,  zwischen  den  9 
Coefficienten  der  Substitutionen  stattfindenden  Relationen: 

a^   +62   _|_c2   =1^     aV  +  fe'r  +  cV'  =  0, 

(16) . .  »2  +  &'2  +  c'2  =  1,     a"a  +  6"fc  -f  c'c  =  0, 

a"2  _f.  j'2  _|_  c-2  _  1^     ad  +  hV  +  cc  =  0. 

Dass  diese  6  Bedingungsgleichungen  hinreichen,  um  unter 
der  Voraussetzung,  dass  das  erste  Coordinatensystem  ein  recht- 
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winkliges  sei;  auch  das  andere  Coordinatensystem  zu  einem 
rechtwinkligen  zu  machen,  geht  aus  der  geometrischen  Inter- 
pretation dieser  Gleichungen  hervor.  Denn  mit  Rücksicht  auf 
(13)  drücken  die  drei  letzten  Gleichungen.(16)  die^Bedingun- 
gen  aüS;  dass  die  Goordinatenaxen  des  zweiten  Systemes  auf 
einander  senkrecht  stehen,  während  die  drei  ersten  die  be- 
kannten  Bedingungen  sind  zwischen  den  Cosinus  der  Winkel, 
welche  die  Coordinatenaxen  des  zweiten  Systemes  mit  den 
Goordinatenaxen  des  ersten  Systemes  bilden. 

Welche  Relationen  man  überdies  ohne  weitere  Beschrän- 
kung zwischen  den  9  Coefficienten  ableiten  mag,  sie  werden 
sich  alle  aus  den  angegebenen  6  Bedingungsgleichungen  (16) 
ableiten  lassen.  Die  nachfolgenden  Relationen  bieten  Beispiele 
für  Ableitungen  der  Art  dar. 

Von  den  imendlich  vielen,  zwischen  den  9  Coefficienten 
der  Substitutionen  (14)  stattfindenden  Relationen  werden  wir 
vorerst  auf  dem  einfachsten  Wege  nur  die  gebräuchlichsten 
entwickeln. 

Wir  differentiiren  zu  diesem  Zwecke  die  durch  die  Sub- 
stitutionen (14)  identische  Gleichung  (15)  nach  den  Yariabeln 
X,  Yj  Z,  wodurch  wir  erhalten: 

X=  aa;  +  6y  +  c^; 

(17) Y=ax  -^-Vy  +00, 

Z  =  d'x  -f-  6"y  +  c"z, 

welche  Gleichungen  die  Auflösungen  sind  der  Substitutionen 

(14),  mit  denselben  Coefficienten,  aber  veränderter  Anordnung. 

Die  Substitution  von  (17)  in  die  Gleichung  (15)  und  die 

Vergleichung  beider  Seiten  der  Gleichung  mit  einander  giebt: 

a?  +  a^  +  a^=\,    6c -f  6V  +  6"c"  =  0, 

(18) .  .    &2  ^  fc'2  +  V"^  =  1 ,     ca  +  cd  -f  c'a   =  0, 

c2 +o'2 +c"2  =1,     a6-fa6'-f  a"6"  =  0. 

Bildet  man  die  Determinante  z/: 

a,      6,      c    ! 

(19) z/  ==     a,      6',     c 

a  ,     0  ,     c 
c  '\-  ah  0  -Y  ahc  —  ah  c  —  ahc  —  ahc 
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und  erhebt  dieselbe  zum  Quadrat ^  so  erhält  man: 


^2  = 


a\ 


a 


a 


ft 


&, 

C 

a, 

h, 

V, 

c 

• 

b', 

6", 

tt 
0 

ff 

h" 

ff 


^»= 


ff   r 


-'  J» 


^ 


0 
0 

1 


1. 


oder  nach  (31)  der  siebenten  Vorlesung: 

a'  +6»  +cS  ao'  +  66'+cc',  aa"  +  hh"  +  cc 
a'a-\-'b''b-\-cc,  a*  +6'^-j-c'*  ad' ■\-h'b"-\-e'c 
aa  +  6"6+  c"c,   d'd  +  JT  +  c'V,  o" «  +  J"  *  +  c" » 

und  mit  Rflcksicht  auf  (16): 

1,  0, 
0,  1, 
0,     0, 

Die  Determinante  z^  selbst  ist  hiernach  entweder  -j-  1 
oder  -—  1.  Wir  werden  im  Folgenden  annehmen  ^  sie  sei  gleich 
+  1.  Denn  wäre  sie  —  1,  so  brauchte  man  nur  für  X,  Y,  Z 
respective  zu  setzen  —  X,  —  Y,  —  Z,  was  geometrisch  dar- 
auf hinauskäme ;  die  negativen  Richtungen  der  Coordinaten- 
axen  des  zweiten  Coordinatensystemes  für  die  positiven  zu 
nehmen.     Wir  haben  daher: 

(20) z/  =  1 . 

Es  ist  diese  Determinante  z/  der  gemeinsame  Nenner  der 
Bruchwerthe  der  Unbekannten  X,  F,  Z,  welche  die  direct« 
Auf  losung  der  Gleichungen  (14)  ergiebt.  Vergleicht  man  diese 
directen  Auflosungen  mit  den  Auf  losungen  (17)^  so  erhält 
man  folgende  Relationen: 


h'c"      h"c'=^a, 

c'a"  —  c"a'  =  6, 

a'b"  —  a"b' 

V'c  -hc"=^d, 

c"a  -ca"  '^  b', 

a"b  -  ab" 

bc'       b'c  =  o", 

*                *                   t  ff 

ca  —  ca  =  0  , 

ab'  —  ab 

--  ao   =  c, 

Von  diesen  22  Relationen  zwischen  den  9  Coefficienten 
der  Transformationsformeln  für  ein  rechtwinkliges  Coordinaten- 
System  in  ein  beliebiges  andere  rechtwinklige  Coordinaten- 
System  mit  ungeändertem  Anfangspunkte  macht  man  den  häufig- 
sten Gebrauch.  Wir  werden  aber  noch  andere  Relationen 
entwickeln  zum  Zwecke  der  Verwendung   auf  nachfolgende 
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Untersuchungen.  An  dieser  Stelle  brauchen  sie  in  dem  Zu- 
sammenhange nur  hingeschrieben  zu  werden,  während  sie  aus 
dem  Zusammenhange  sich  nicht  ohne  ßechnung  herleiten  las- 
sen. Wir  beginnen  mit  der  Entwickelung  der  Transforma- 
tionsformeln für  Ebenencoordinaten. 
Die  Gleichung  einer  Ebene: 

ux  -{-  vy  -^  w^  +  1  =  0, 

deren  Coordinaten  u,  v,  iv  sind,  wird  durch  die  Substitutio- 
nen (14)  transformirt  auf  das  zweite  rechtwinklige  Coordi- 
natensystem  mit  demselben  Anfangspunkte  und  nimmt  die 
Gestalt  an: 

UX+  VY+WZ+  1  =  0, 

indem  man  für  die  Ebenencoordinaten  im  zweiten  Systeme 
die  Ausdrücke  hat: 

(22) V^au  +b'v  +(fw, 

W  =  a\i  +  &"^  +  ^'^  • 

Es  sind  dieses  die  gesuchten  Transformationsformeln  für 
Ebenencoordinaten  aus  einem  rechtwinkligen  Systeme  in  ein 
anderes,  ebenfalls  rechtwinkliges  System  mit  demselben  Coor- 
dinatenanf angspunkte . 

Der  Vergleich  mit  den  Substitutionen  (17)  zeigt,  dass 
man  nur  die  Punktcoordinaten  mit  den  enfeprechenden  Ebenen- 
coordinaten zu  vertauschen  braucht,  um  die  Transformations- 
formeln der  einen  aus  den  anderen  zu  erhalten,  Macht  man 
diese  Vertauschungen  in  (14),  so  erhält  man  die  Auflösungen 
der  Gleichungen  {22): 

u  =aU+aV+arW, 

(23) V  ^bu  +  h'v  +  rw, 

Wenn  nun  in  dem  Vorhergehenden  die  9  Coefficienten 
in  den  Substitutionen  (14)  oder  (17)  keiner  weiteren  Beschrän- 
kung unterlagen,  als  der,  dass  die  Substitutionen  die  Glei- 
chung (15)  zu  einer  identischen  machen,  so  werden  auch  die 
9  Coefficienten  in  den  Substitutionen  (23)  oder  (22)  nur  die 
einzige  Bedingung  zu  erfüllen  brauchen,  dass  die  Substitutio- 
nen die  Gleichung: 
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(24)  ....     w^  +  t;2  +  w;2  =  D-i  +  F»  +  TFS 

zu  einer  identischen  Gleichung  machen. 

Multiplicirt  man  die  Gleichungen  (22)  der  Reihe  nach 
mit  X,  Yj  Z  und  addirt^  so  erhält  man  mit  Rücksicht  auf  (14): 

(25)  ...     UX  +  VY  +  WZ  =  ux  +  vy  +  wa, 

eine  Gleichung,  welche  sowohl  durch  die  Substitutionen  (17) 
und  (22),  als  durch  die  Substitutionen  (14)  und  (23)  zu  einer 
identischen  wird,  wovon  man  sich  auch  nachträglich  über- 
zeugen kann. 

Diese  identische  Gleichung  (25)  wird  die  Quelle  zahl- 
reicher Relationen  zwischen  den  9  Coefficienten  in  den  Trans- 
formationsformeln  rechtwinkliger  Coordinatensysteme  sein,  die 
sich  aus  ihr  ergeben,  wenn  man  beide  Theile  der  Gleichung 
quadrirt  oder  beide  Theile  der  Gleichung  zur  dritten  Potenz 
oder  endlich  zur  mten  Potenz  erhebt.  Da  bei  dieser  Gelegen- 
heit der  polynomische  Lehrsatz  berufen  ist,  eine  Rolle  zu  spielen, 
so  wollen  wir,  um  im  Folgenden  nicht  gehindert  zu  sein;  es 
nicht  unterlassen,  die  Ausdrücke  hervorzuheben,  durch  welche 
die  Polynomialcoefficienten  dargestellt  werden. 

Das  Product  der  ganzen  Zahlen  1,  2  ...  a  bezeichnet  man 
mit  den  Zeichen: 

(26)  .  .  .  77(«)  =  1 .  2  .  .  .  a,     77(1)  =  1 ,     77(0)  =1, 

Unter  dem  Zeichen  Ca^^  soll  im  Folgenden  das  Product 
verstanden  sein: 

(27) Caßy=  n(a)  .  77((3)  .  77(y) . 

In   dieser  Voraussetzunir   ist  wt— !— ^/fx-'-vTr-x    der   Ausdruck 

o        n{a) .  n{ß) .  n(Y) 

für  einen  beliebigen  Coefficienten  in  der  Entwickelung  der 
(«-[-/'  +  y)ten  Potenz  der  Summe  von  drei  Grössen. 

Wenn  man  beide  Theile  der  Gleichung  (25)  zur  mten 
Potenz  erhebt ,  so  erhält  man  mit  Unterdrückung  des  Factors 
77 (m)  auf  beiden  Seiten  der  Gleichung: 

(28)  .  .  .    Z:~  JJ^V^W^X^Y^Zy  =  Ey,—  u^'v^wraffffizy, 

vorausgesetzt,  dass  a,  /3,  y  alle  gleichen  und  ungleichen  Werthe 
0,  1,  2  .  .  .  annehmen  unter  der  einzigen  Bedingung: 

a  +  ^  +  y  =»  m. 
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Es  seien  nun  a,  6,  c  drei  gegebene,  gleiche  oder  ungleiche 
Zahlen  0,  1,  2  .  .  ,  ebenfalls  unter  der  Bedingung: 

a  -\-  h  '■\-  c  =  m. 

Wenn  wir  nun  in  dem  Producte  u^^vl^w^  die  Substitutionen 
(23)  machen  und  in  dem  Producte  ixfy^z'^  die  Substitutionen 
(14),  und  entwickeln,  so  tritt  in  der  ersten  Entwickelung  ein 
Glied  auf  mit  dem  Factor  U^V^W^,  Den  Coefficienten  die- 
ses Gliedes  werden  wir  bezeichnen  mit  Ca^iyÄaßy.  Denselben 
Coefficienten  hat  auch  dasjenige  Glied  der  zweiten  Entwicke- 
lung, welches  mit  X'*  Y*Z^  multiplicirt  ist.  Auf  diese  Weise 
sind  sämmtliche  Aaßy  definirt  als  Entwickelungscoefficienten 
wie  es  die  beiden  folgenden  Gleichungen  ausdrücken: 

(29)         u"v?wr  =  .  .  .  +  CaßyÄa^iyU^r^W'+ 

(30)  Sfyfil^    =  .  .  .  +  CaiiYÄaßyX<'Y^Z'    + 

Denken  wir  uns  nun  (29)  substituirt  in  (28)  und  setzen 
die  Coefficienten  von  U"  F*  W"^  auf  beiden  Seiten  der  Glei- 
chung einander  gleich,  oder  denken  wir  uns  (30)  substituirt 
in  (28)  und  setzen  die  Coefficienten  von  X^  Y^Z^  einander 
gleich,  so  erhalten  wir: 

(31)  ;  :  .  .  .    -^X-  Y'Z^  =  EAa^y  o;«  t/.^  zr. 

(32) -^-  U^V'W<^=ZAa,iy  ti^vi^wy. 

Diese  Gleichungen  geben  die  Definition  sämmtlicher 
Grössen  Aa^iy  als  Entwickelungscoefficienten  eines  einzigen 
Ausdruckes,  während  vorhin  alle  Gleichungen  (29)  oder  (30) 
erforderlich  waren,   um   die  Bedeutung  dieser  Grössen  Aaßy 

festzustellen,  deren  Zahl  ist  -^'!*+iy^  + ^i. . 

Setzen  wir  endlich  (29)  und  (30)  in  (28),  so  ergiebt  die 
Gleichstellung  der  Coefficienten  des  Productes  X«  r*Z«  J!7«  F*  TF<^ 
auf  beiden  Seiten  der  Gleichung  die  Relation: 

(^^) C^  =SCaßyA^ßy. 

Dieses  Resultat  können  wir  kurz  so  ausdrücken: 

(34)  .  .  .  Wenn  a  +  6  +  c==a-t-/3  +  y  =  ^^^  ^^^  wenn 
! — _i — ! — L.  (jrossen   Aa^y    als  Bntwickelungscoef- 
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ficienten  in  der  Gleichung  (31)  auf  Grund  der  Sub- 
stitutionen (17)  für  rechtwinklige  Coordinaten- 
systeme  definirt  sind^  so  besteht  zwischen  diesen 
Entwickelungscoefficienten  die  Gleichung  (33). 

Obwohl  wir  mit  diesem  Satze,  der  in  späteren  Vorlesungen 
öftere  Anwendung  finden  wird,  unseren  Htiuptzweck  erreicht 
haben  ^  so  fahren  wir  doch  fort  in  der  Entwickelung  weiterer 
Relationen. 

Es  seien  a\  h\  c  wieder  gegebene  Zahlen  0,  1 ,  2  .  .  .  der 
Art;  dass: 

ä  -{-h'  -{-  c  =  m. 

Diese  Zahlen  können  den  vorher  gegebenen  a,  &,  c  selbst 
gleich  sein ;  nur  nicht  in  derselben  Reihenfolge.    In   dieser 

Voraussetzung  definiren  wir  o    ~^     Grössen  Aaßy  als 

Entwickelungscoefficienten  nach  der  Analogie  (29)  und  (30) 
durch  die  Gleichungen: 

(35)  W*^  vPwy=^...-\-  Caßy  Aatty  W  V^W^  -f  .   .  . 

(36)  af'yt'  Zy    =..,  +  Caßy^aßy  X«'  Y'' Z<^'     +  .,. 

woraus,  wie  vorhin,  die  Gleichungen  hervorgehen: 

(3')  •  •  •  •   W^'  X-'Y''Z<^'  =  EAaßy(€^yPzy. 
(38)  ....    ^.  J7«'  VW  =  EÄapyU^vPwy. 

Substituiren  wir  nun  (29)  und  (36)  in  (28)  und  vergleichen 
auf  beiden  Seiten  der  Gleichung  die  Coefficienten  des  Pro- 
ductes  t/^F*Tr^X«'r*'Z^',  so  erhalten  wir: 

(39) 0  =  2:CapyAaßyÄa^y, 

ein  Resultat,  welches  wir,  im  Anschlüsse  an  (34)^  kurz  so 
aussprechen : 

(40).  .  .  Wenn  a  +  6  +  c  =  a'+ fe'+ c  =a  +  /3  +  y  =  w, 
wenn  ferner--- ~^--  -  Grössen  Aaßy  als  Entwicke- 
lungscoefficienten durch  (31),  und  wenn  -■    ^ 

andere  Grössen  Äaßy  als  Entwickelungscoefficien- 
ten   durch    (37)    definirt    werden,    so    besteht    zwi- 
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sehen  diesen  Entwickelungscoefficienten  die  Glei- 
chung (39). 

Fasst  man  den  speciellen  Fall,  wenn  m  =  1  ist;  in  das 
Auge;  so  wird  man  leicht  erkennen,  dass  der  Satz  (34)  der 
Repräsentant  ist  d^r  drei  ersten  Gleichungen  (16),  und  dass 
der  Satz  (40)  die  drei  anderen  Gleichungen  des  Systemes  (IG) 
ausdrückt.  Das  System  Gleichungen  (16)  enthält  aber  gerade 
alle  Bedingungen  zwischen  den  9  Coefficienten  in  den  Trans- 
formationsformeln eines  rechtwinkligen  Coordinatensystemes 
in  ein  beliebiges  andere  rechtwinklige  Coordinatensystem  mit 
demselben  Anfangspunkte. 

Wir  beabsichtigen  in  späteren  Vorlesungen  nur  von  dem 
Satze  (34)  Gebrauch  zu  machen  und  zwar  in  den  Fällen, 
wo  m  ^=  2  oder  m  =  3  ist.  Aus  diesem  Grunde  gehen 
wir  auf  die  genannten  Fälle  specieller  ein. 

Es  sei  erstens  w  =  2  und  a  =  0,  fes«!,  e  =  l.  In 
dieser  Voraussetzung  geht  die  Gleichung  (31)  über  in: 

(41) YZ^  UAa^Y^y^^f 

woraus  sich  auf  Grund  der  Substitutionen  (17)  folgende  Werthe 
der  Entwickelungscoefficienten  ergeben: 

/AO)  -^200  =  Öö    1  -^20  =  06    ,  -^002  =  ^^    ; 

ilo  1 1  =  b'c'  -\-  Vcy     -4,01= cd'  +  cdy    ^110= dV + ah\ 
Nach  dem  Satze  (34)  hat  man  nun: 
(43) .  .    1  =  2(^1^  +  ^1«,  +  A%^  +  A\,^  +  ^f,,  +  A\^, , 

eine  Gleichung,  welche  die  Einheit  als  die  Summe  von  sechs 
Quadraten   in    symmetrischer  Weise    ausdrückt.      Legt   man 
jedoch  auf  die  Symmetrie  weniger  Gewicht,  so  kann  man  die 
Einheit  auch  durch  fünf  Quadrate  darstellen. 
Es  ist  nämlich  nach  (16): 

-^200  "T  -^020  "T  -^002  =  ^  ; 

und  daher: 

At    y42    J-  9>4      A      4-  >42 

'^«H)      020  ^^     020  ^"002  \^   ^^002  ' 
\  020       002  /  ^^  ''^020        020   002  »    002 ' 

woraus  durch  Additibn  folgt: 

>J2     _L /'>4       A     ^* 9>4^       f    9  42 

200     '      V      020  002/  020     1^       ^^002  ' 
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Zieht  man  diese  Oleichung  von  (43)  ab,   so  erhält  man: 

(44)     1  =  3-4|^  +  (-^020  ~  -^002)^  "I"  -^011  "f"  ^101  "f"  -^110  • 

In  einem  zweiten  Falle  sei  «»  =  3,  a  =  l,  6=1,  c=l. 
Alsdann  geht  die  Gleichung  (31)  über  in: 

(45) XYZ^ZAaßy'ofyCzy, 

und  wenn  man  darin  (17)  substituirt,  so  erhält  man  folgende 
Werthe  der  10  Entwickelungscoefficienten : 

-4j2o  =  aft'fc"  +  aVh  +  a'hV  ^ 
-4,02  =  ac  c    -{-  a  c  c  -\-  a  cc  , 

(46)  .  .      .  .     "^"^'^  ""  ^^'^"  "^  *'^"^  +  ^^^^  ' 

-42,0  =  haa'  +  Va'a  +  h"aa , 

A  f     ff         I  f     ff  I  ff  f 

-Ajoj  =  caa    -i-  ca  a  -{-  c  aa  , 

Aq^^  =  cVV  +  c'V'h  -\-  c'hV, 

-4,,,  =  aft'fc"  +  ÄfeV  -|-  a6"c  +  ahc'  +  a"&c  +  Of'h'c. 

Zwischen  ihnen  besteht  nach  dem  Satze  (34)   die  Glei- 
chung: 

(47)  ...  {-^300    »    -^030    I    -^003/    »    -^111 

+  ^  {^120  +  ^102  "f"  -^012  +  -^210  +  -^201  +  -^021}  > 

eine  Darstellung  der  Einheit  als  die  Summe  von  10  Quadraten. 
Die    10  Quadrate,    aus  welchen  die  Gleichung  (47)  zu- 
sammengesetzt ist,   lassen  sich  auf  7  Quadrate  zurückführen, 
wenn  man  auf  Grund  von  (16)  bemerkt,  dass: 

-^120  ~h  -^102    1    ^-^300  ■=  ^; 
(48) -4o,2  +  -^210  "I"  3-4q3o  =  0, 

-^201      1     -^021   "1     *^-^ü03  ^^  ^• 

Denn  man  hat  nach  der  ersten  von  diesen  Gleichungen: 
0^12    >42    o-  i?  J      A       I     42 

300  120  T^  120-^^102  T^        102* 

Addirt  man  zu  dieser  Gleichung  folgende: 

(A        A      \2  =   >12      9  >4        A  I       /|2 

V-^iao  -^102/  "^120  '^120'^102     »^  -^102' 

so  erhält  man: 

^^300  "1"  (^120  A02)*     ^^  ^(-^120  "I"  -^102)? 
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und  in  gleicher  Weise: 

^^080  "^"  (-^012  -^2lo)^  "^  ^(-^012  "f"  ^lo)? 

^-^003  "f"  (-^201  ""■  -^02l)*  *^  ^(-^201  "I"  -^2l)» 

wodurch  die  Oleichung  (47)  übergeht  in: 

^49)        1  =  15  {^loo  +  -^090  +  ^m}  +  -^111 ' 

+  (A20      A02)*  +  (^012      Aio)*  +  (-^201  "^  -^021)^' 

Diese  elegante  Gleichung  (49),  freilich  auf  einem  ganz 
anderen  Wege  gefunden,  ist  eine  Entdeckung  von  Jacobi, 
Grelles  Journal  fär  Mathematik  Bd.  30,  p.  46,  der  zuerst  die 
10  Entwickelungscoefficienten  (46)  in  den  Calcul  eingeführt 
hat.  Derselbe  knüpft  daran  ein  Paar  wichtige  Bemerkungen, 
die  wir  hier  nicht  unterdrücken  dürfen. 

Wir  sind  zu  Aufstellungen  der  Gleichungen  (29)  und 
(30),  aus  welchen  alle  folgenden  Gleichungen  hervorgingen, 
von  den  Substitutionen  (23)  und  (14)  ausgegangen.  Wenn 
wir  an  ihrer  Stelle  von  den  Substitutionen  (22)  und  (17)  aus- 
gegangen wären,  so  würden  wir  analoge  Gleichungen  erhalten 
haben,  welche  aus  den  Gleichungen  (47)  und  (49)  dadurch 
hervorgehen,  dass  man  nur  die  Yertauschungen  macht: 

a  mit  6,    a"  mit  c,    V  mit  c\ 

Man  kann  daher  sagen,  dass  die  rechten  Theile  der 
Gleichungen  (47)  und  (49)  durch  diese  Vertauschungen  ihren 
Werth  nicht  ändern. 

Der  Hinblick  auf  (46)  lehrt,  dass  durch  die  genannten 
VeHauschungen  folgender  Ausdruck  ungeändert  bleibt: 

(50) ^,11 . 

Nach  den  Formeln  des  zweiten  Systemes  in  (16)  ist 
a^a'^a"^  mit  jeder  der  beiden  Grössen  aa\hb"  +  cc')  {bb'--\-cc) 
und  —  a^aa"  Q/V  +  cc")  identisch,  und  daher: 

2Al^  =  aV'(66"  +  cc')Q)b'  +  cc')  -  a?aa(hT  +  cV) 
=  aä\vi\¥—a')+cc\c'—a')}+aahc{h'c'  +  r 

Stellt  man  in  ähnlicher  Weise  2A^  und  2-4^^^^  dar,  so 
ergiebt  sich  durch  Addition: 

2(^|«,+  ^+^L)  =  aa"bc{h'c"+h"c')+Vh"ca{ca"-\-c"ci) 

+  c'cah{db"  -\-  a'V). 
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Der  rechte  Theil  dieser  Gleichung  behält  durch  die  an- 
gegebenen Vertauschungen  seinen  Gesammtwerth  bei;  und 
daher  auch  der  halbe  linke  Theil  derselben: 

(51) ^%o  +  -^Iso  +  -^008  • 

Bleibt  aber  dieser  Ausdruck  ungeändert ,  so  ist  nach  (47) 
und  (49)  das  Gleiche  der  Fall  bei  den  Ausdrücken: 

(52)   .    .      Al^  4"  -^fo8  "f"  -^012  "f"  -^«10  +  -^1  +  -^021 

und  ' 

Nach  diesen  allerdings  weiten  Entwickelungen,  deren 
Nutzen  erst  bei  Gelegenheit  der  EJreisschnitte  der  Oberflächen 
zweiter  Ordnung  und  der  Botationsoberflächen  zu  Tage  treten 
wird,  nehmen  wir  die  Substitutionen  (14)  wieder  auf.  Aus 
ihnen  geht^  mit  Rücksicht  auf  (21),  wenn  man  aus  je  zwei 
Gleichungen  eine  der  Yariabeln  X,  Y,  Z  eliminirt,  folgendes 
System  von  Gleichungen  hervor: 

cy  —  b0  =  aZ  —  a'Y, 

c'y  —  Vz  =  a'X  —  aZ, 

d'y  ^V'0  =  aT  —  a'X, 

a0  -^cx  =vz  —  ry, 

(54) ag--cx  =  rX  —  bZ, 

d'z—c'x^lY  —VX, 

bx — ay  =:cZ  —c''Y, 

Vx  —  ay  =c'X  —  cZy 

b"x  —  a'y  =  cY  —  cX. 

Mültiplicirt  man  die  erste  von  diesen  Gleichungen  mit 
VcXy  die  zweite  darunter  stehende  Gleichung  mit  bcY,  und 
zieht  die  letztere  von  der  ersten  ab,  so  erhält  man: 

cc'yiVX  —  bY)  +  bV0{cY  -  c'X) 

=  a'Vc'ZX  +  abcYZ  -  aXY(bc  +  b'c). 

Benutzt  man  zur  Umformung  des  rechten  Theiles  dieser 
Gleichung  die  Gleichungen  (18)  und  des  linken  Theiles  die 
Gleichungen  (54)  und  (16),  so  erhält  man  schliesslich: 

.-^.  aad'yz  +  bVV'zx  +  ccc'xy 

^    )  '  —  '  ^  ^j^^YZ  +  a'Vc'ZX  +  d'Vd'XY. 

Hess« ,  ftnalyt.  Geometrie  d.  Ranmes.   3.  Aufl.  16 
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Wenn  wir^  statt  von  den  Substitationen  (14)  auszugehen, 
die  Substitutionen  (23)  nehmen,  so  werden  wir  in  gleicher 
Weise  erhalten: 

^    ^  =  abcVW  +  aVcWU  +  aTc'Ur. 

Die  beiden  eben  abgeleiteten  Gleichungen  (55)  und  (56) 
werden  durch  unsere  Substitutionen  wieder  identische  Glei- 
chungen.    Die  erste  von  ihnen  beweist  den  Satz: 

Die  Coordinatenaxen  zweier  rechtwinkligen 
Systeme  mit  demselben  Anfangspunkte  liegen  auf 
einem  Kegel  zweiter  Ordnung. 

Denn  man  erhält  die  Gleichung  des  Kegels,  auf  welchem 
die  sechs  Coordinatenaxen  Uegen,  wenn  man  einen  der  gleichen 
Ausdrücke  (55)  gleich  0  setzt.  In  ähnlicher  Weise  geht  aus 
der  Gleichung  (56)  der  Satz  hervor: 

Die  Coordinatenebenen  zweier  rechtwinkligen 
Systeme  mit  demselben  Anfangspunkte  berühren 
einen  Kegel  zweiter  Ordnung. 

Wir  schliessen  unsere  Vorlesung  mit  zwei  Bemerkungen, 
welche  geeignet  sind  mehr  Klarheit  über  den  Zusammenhang 
der  vielen,  in  dem.Yorhergehenden  hervorgehobenen  Formeln 
zu  verbreiten: 

Es  ist  erlaubt,  in  allen  aus  den  Substitutionen 
(14),  (17),  (22),  (23)  für  rechtwinklige  Coordinaten- 
systeme  hervorgegangenen  Formeln  folgende  gleich- 
zeitige Vertauschungen  zu  machen: 

/57\ }}^}  y>  ^\    ^}   ^}   ^i 

„  w,    v,    w\    Ü,     V,     W. 

Da  nämlich  durch  diese  Vertauschungen  die  genannten 
Substitutionen  nur  in  einander  übergehen,  so  können  die  aus 
ihnen  abgeleiteten  Gleichungen  durch  dieselben  Vertauschungen 
ihre  Gültigkeit  nicht  verlieren. 

Eq  ist  erlaubt,  in  allen  aus  den  Substitutionen 
(14),  (17),  (22),  (23)  für  rechtwinklige  Coordinaten- 
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Systeme  hervorgegangenenFormeln  folgende  gleich- 
zeitige Yertauschungen  zu  machen: 

(58)  "^'     ^'     ^'      ^'     ^'      ^'      ^'    ^'    ^' 

.^    ^  "  "  „  X,    r,    Z;     O',     F,     TT;    6,     c,      c . 

Denn   es   gehen  durch   diese  Yertauschungen.  auch  die 
Substitutionen  nur  in  einander  über. 


Neunzehnte  Vorlesung. 

Transformation  der  Oberflächen  zweiter  Ordnung 

auf  die  Hauptaxen. 


Man  hat  in  der  sechszehnten  Vorlesung  gesehen  ^  welche 
Willkür  herrscht  in  der  Bestimmung  eines  Sjstemes  harmo- 
nischer Pole  einer  gegebenen  Oberfläche  zweiter  Ordnung. 
Diese  Willkür  wird  einiger  Maassen  beschränkt,  wenn  man 
einen  der  vier  harmonischen  Pole  mit  dem  Mittelpunkt  der 
Oberfläche  zusammenfallen  lässt,  wodurch  die  drei  anderen 
in  das  Unendliche  verlegt  werden.  Die  Yerbinduagslinien 
der  im  Unendlichen  liegenden  drei  Pole  mit  dem  Mittelpunkte 
der  Oberfläche  sind  conjugirte  Durchmesser  der  Ober- 
fläche. Wenn  diese  auf  einander  senkrecht  stehen,  so  hat 
man  die  Hauptaxen  der  Oberfläche. 

Dass  alle  diese  Bedingungen  für  die  Hauptaxen  sich  er- 
füllen lassen,  kann  man  auf  folgende  Art  eingehen. 

Beschreibt  man  um  den  Mittelpunkt  der  gegebenen  Ober- 
fläche zweiter  Ordnung,  welcher  der  Einfachheit  wegen  der 
Coordinatenanfangspunkt  sein  soll,  eine  Eugel  mit  einem 
gegebenen  Radius,  so  hat  man,  da  die  Eugeloberfläche  auch 
eine  Oberfläche  zweiter  Ordnung  ist,  zwei  gegebene  Ober- 
flächen zweiter  Ordnung,  für  welche  das  beiden  gemeinsame 
System  harmonischer  Pole  nach  Vorschrift  der  sechszehnten 
Vorlesung  bestimmt  werden  kann.  Einer  von  diesen  Polen 
ist  der  gemeinsame  Mittelpunkt  der  beiden  Oberflächen.  Denn 
die  Coordinaten  desselben,  als  des  Coordinatenanfangspunktes, 

16* 
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genügen,  unter  den  gemachten  Voraussetzungen,  den  Glei- 
chungen (3)  der  sechszehnten  Vorlesung,  welche  das  beiden 
Oberflächen  gemeinsame  System  harmonischer  Pole  bestimmen 
in  der  Weise,  dass  die  drei  ersten  Gleichungen  von  selber 
erfüllt  werden  ,f  während  die  letzte  Gleichung  den  Werth  von 
X  ergiebt.  Die  drei  anderen  Pole  liegen  in  dem  Unendlichen, 
weil  jeder  derselben  harnionischer  Pol  des  Mittelpunktes  der 
Oberfläche  oder  der  Kugel  ist.  Erwägt  man  nun,  dass  die 
Polarebene  der  Kugel  immer  senkrecht  steht  auf  der  Verbin- 
dungslinie des  Poles  mit  dem  Mittelpunkte  der  Kugel,  und 
dass  die  Polarebene  eines  jeden  Poles  aus  einem  Systeme  har- 
monischer Pole  immer  durch  die  anderen  Pole  des  Systemes 
geht,  so  sieht  man,  dass  die  Polarebenen  jener  drei  harmo- 
nischen Pole  im  Unendlichen  auf  einander  senkrecht  stehen 
allein  aus  dem  Grunde,  weil  sie  Polarebenen  einer  Kugel  sind. 
Diese  Polarebenen  schneiden  sich  in  drei,  von  dem  Mittelpunkte 
ausgehenden,  auf  einander  senkrecht  stehenden,  geraden 
Linien,  die  den  Mittelpunkt  mit  den  drei  Polen  im  Unend- 
lichen verbinden.  Sie  sind  daher  die  Hauptaxen  der  gegebe- 
nen Oberfläche. 

Das  Problem  der  Hauptaxen  einer  gegebenen  Oberfläche 
zweiter  Ordnung  kommt  hiemach  darauf  zurück,  das  der  ge- 
gebenen Oberfläche  und  einer  Kugel,  mit  demselben  Mittel- 
punkte als  die  Oberfläche,  gemeinsame  System  harmonischer 
Pole  zu  bestimmen.  Dieses  Problem  ist  in  grösserer  All- 
gemeinheit in  der  sechszehnten  Vorlesung  behandelt  worden. 
Da  man  jedoch  in  dem  vorliegenden  Falle  einen  Pol  des  ge- 
meinsamen Systemes  harmonischer  Pole  kennt,  nämlich  den 
gemeinsamen  Mittelpunkt  beider  Oberflächen,  so  wird  die  im 
allgemeinen  Falle  aufzulosende  Gleichung  z/  =  0  vom  vierten 
Grade  sich  in  dem  vorliegenden  Falle  auf  den  dritten  Grad 
reduciren.  Es  werden  überdies  noch  Specialitäten  auftreten, 
die  eine  von  dem  Vorhergehenden  unabhängige  Behandlung 
des  Problemes  wünschenswerth  machen. 

Nachdem  wir  auf  diese  Weise  die  Existenz  der  Haupt- 
axen einer  Oberfläche  zweiter  Ordnung  aus  einem  allgemeine- 
ren Gesichtspunkte  nachgewiesen  haben,  so  wollen  wir  jetzt 
untersuchen,  welche  Form  die  Gleichung: 

f{x,y,z,  1)  =  0 
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einer  Oberfläche  zweiter  Ordnung  haben  muss,  wenn  die 
Hauptaxen  der  Oberfläche  den  Axen  des  rechtwinkligen  Go- 
ordinatensystemes,  auf  welches  sich  die  Oleichung  der  Ober- 
fläche bezieht^  parallel  sind. 

Der  Mittelpunkt  der  Oberfläche  und  die  auf  den  drei 
Coordinatenaxen  im  Unendlichen  liegenden  Punkte  bilden  ein 
System  harmonischer  Pole  der  Oberfläche.  Die  Gleichungen 
der  Polarebenen  der  drei  letzten  Pole  sind: 

A«)=o,  ny)=o,  m^o. 

Da  diese  Ebenen  aber  den  Coordinatenaxen  parallel  sein 
müssen ;  so  darf  in  jeder  dieser  Gleichungen  nur  eine  von 
den  Yariabeln  vorkommen.  Dieses  trifft  jedoch  nur  zU;  wenn 
in  der  Oleichung  der  Oberfläche  die  Producte  yjs,  0X,  xy  fehlen. 
Es  ist  daher  das  Verschwinden  der  drei  Producte  der  Yariabeln 
in  der  Gleichung  der  Oberfläche  die  Bedingung,  dass  das 
rechtwinklige  Coordinatensystem,  auf  welches  sich  die  Ober- 
fläche bezieht;  den  Hauptaxen  der  Oberfläche  parallel  sei. 

Fasst  man  das  Problem  der  Hauptaxen  allgemein  auf, 
um  auch  die  Oberflächen  zweiter  Ordnung  ohne  Mittelpunkt 
mit  hereinzuziehen ;  indem  man  verlangt,  dass  irgend  ein 
Coordinatensystem  bestimmt  werde,  dessen  Axen  den  Haupt- 
axen ein^r  gegebenen  Oberfläche  zweiter  Ordnung  parallel 
sind,  so  lässt  sich  dasselbe  rein  algebraisch  also  ausdrücken: 

Die  Substitutionen  zu  bestimmen: 

x  =  aX  +  a'Y  +  aZ, 

(1) y^lX  +  VY  +  V'Z, 

z^eX+cY  +  c'Z, 

welche  die  Gleichungen: 

(2) x''  +  y^  +  z'  =  X'''\'Y^  +  Z\ 

(3) 9(a:,y,;?)  =  AZ2  +  A,r2  +  A,Z2 

zu  identischen  Gleichungen  machen,  wenn: 

(4)  9(a;,y,je?)=aooii7^+aiiy2  +  a22ief^+2ai2y^+2a2oi?a;4-2ao,a;y. 

Es  wird  hierbei  vorausgesetzt,  dass  9  {Xy  y,  z)  die  Summe 
der  Glieder  zweiter  Ordnung  sei  in  der  Gleichung  der  Ober- 
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fläche  zweiter  Ordnung  f{Xy  y^Zy  1)  «=  0,  von  welcher  die 
Richtungen  der  Hauptaxen  zu  bestimmen  sind. 

Um  die  Auflösung  dieses  algebraischen  Problemes  vor- 
zubereiten ^  differentüren  wir  die  identische  Gleichung  (2)  nach 
den  Variabehi  X,  Y,  Z,  wodurch  wir  erhalten: 

X  *=»  ax  -\-  by  '\-  C0 
(5) r  =  a'a;  +  6'y  +  c'z, 

und  bringen  die  aus  diesen  Gleichungen  durch  Substitutionen 
von  (1)  sich  ergebenden  Relationen  (16)  der  vorhergehenden 
Vorlesung  wieder  in  Erinnerung: 

a«  +  62  ^  c«  =  1,    aa''  +  hT  +  cV  =  0, 

(6)  .  .  a«  4-  &'^  +  c^  =  1,    aa  +  Tfe  +  c'c  =  0, 

a"2+6"2+c"2„l,    aa' +66'  +CC  =0. 

Die  Differentiation'  der  identischen  Gleichung  (3)  nach 
der  Variabein  X  giebt: 

a<p\x)  +  bq)\y)  +  cip{z)  =  2AX, 

welche  Gleichung  nach  Substitution  von  (5)  sich  auch  so  dar- 
stellen lässt: 

« 

xq)\ä)  +  y^>{b)  +  eq){c)  =  2k{ax  +  &y  +  cz). 

Diese  Gleichung,  welche  unabhängig  ist  von  denWerthen 
der 'Variabein  in  ihr,  zerfällt  in  folgende  drei  Gleichungen: 

(7) q>Xb)  =  2Xh, 

(p\c)  =  2Xc. 

Da  in  diese  Gleichungen  nur  die  Verhältnisse  a  :b  :  c  der 
zu  bestimmenden  Substitutions-Coefficienten,  welche  die  Stelle 
von  zwei  Unbekannten  vertreten,  und  die  Unbekannte  A  ein- 
gehen, so  werden  sich  durch  dieselben  die  drei  Unbekannten 
bestimmen  lassen.  Um  die  genannten  Substitutions-Coefficien- 
ten selbst  zu  bestimmen,  wird  die  erste  Gleichung  (6)  ^u 
Hülfe  zu  nehmen  sein. 

Durch  Differentiation  der  identischen  Gleichung  (3)  nach 
den  Variabein  Y  oder  Z  erhält  man  in  gleicher  VtTeise : 
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g?'(a)  a=»  2X^a,     ^\a)  =  2X^a\ 
(8) q>\V)  =  2X,V,      q>{V')  =  2A,6", 

Gleichungen  von  derselben  Form,  wie  die  Gleichungen  (7);  aus 
welchen  mit  Zuziehung  der  zweiten  und  dritten  Gleichung 
(6)  in  gleicher  Weise  die  Werthe  der  Unbekannten  des  Proble- 
mes  sich  ergeben.  Wir  werden  uns  daher  begnügen  können, 
aus  dem  Systeme  der  Gleichungen  (7),  welches  sich  also  dar- 
stellt: 

(«00  —  ^)^  +  ö^oi  6  +  «02^  =  0, 

(9) ajo«  +  (»11  —  *)6  +  a^iC  =  0, 

die  Werthe  der  in  ihnen  enthaltenen  Unbekannten  zu  be- 
stimmen. • 

Bezeichnet  man  mit  J  den  Ausdruck: 


(10) ^  = 


«00  ^y       «017       «( 


02 


«10  >       ^11  ^f      ^12 

«20  f       ^21 ;       ^22  ^ 

=  (^00  —  ^)  («II  —  ^)  («22  —  ^)  +  «12  «20  «Ol  +  «21  «02  «10 
—  («00  —  ^)«12«21  —  («11  —  ^)«20«02  —  («22  —  ^)  «Ol  «10 

und  eliminirt  aus  (9)  die  Unbekannten  Uy  b,  c,  so  erhält  man 
zur' Bestimmung  der  Unbekannten  A  die  kubische  Gleichung: 

(11) J  =  0. 

Die  Wurzeln  der  kubischen  Gleichung  müssen  gerade  die 
Werthe  der  Unbekannten  X,  X^,  X^  sein^  denn  auch  die  bei- 
den Systeme  Gleichungen  (8)  führen  auf  dieselbe  kubische 
Gleichung  zurück. 

Wollte  man  nach  Feststellung  der  Werthe  der  Wurzeln 
der  kubischen  Gleichung  z/  »» 0^  von  welcher  das  Problem 
der  Hauptaxen  abhängt^  die  Verhältnisse  Ton  a  :b  :  c  aus 
zwei  von  den  Gleichungen  (9)  bestimmen^  so  würde  das  zu 
einem  unsymmetrischen  Resultate  führen.  Wir  werden  des- 
halb die  genannten  Verhältnisse  aus  je  zwei  von  den  Glei- 
chungen (9)  feststellen ;  um  die  Resultate  in  symmetrischer 
W^ee  za  benutzen. 
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Wir  führen  zu  dem  genannten  Zwecke  die  Bezeichnungen 


em: 


^w  "°  ä5^  °°°  ("»  ~  •*)  ^'^  —  ^)  —  «u » 

^11  =  ä^  =■  («22  —  •*)  («00  —  ^)  —  a|o» 
(12)  ^22  =  ^  =  («00  —  -^)  («11  —  -*)  —  «Ol  y 

^12  =  -^21  =  i  {^  +  g^j  =  «Ol  «02  —  («00  —  ^)«12  J 
-^20  =  ^02  =  i  (^^  +  g^j  =  «12  «10  —  («U  —  *)«20  > 
-^01  =  ^10  =  i  (ä^  +  ^^    =   «20  «21  —  («22  —  -*)«01  • 

Alsdan^  erhalten  wir  aus  (9)  in  der  angedeuteten  Weise : 


a:b  :  C'^  z/qq  :  z/„i 

:^02; 

a:b  :  c  —  zi^^  :  z/j, 

•^12; 

a  :  &  :  c  =  -^jo  •  -^21 

:^22- 

Multipliciren  wir  die  linken  Theile  dieser  Gleichungen  respec- 
tive  mit  a,  6,  c,  so  erhalten  wir  durch  Vergleichung  mit  ihren 
rechten  Theilen  nach  Einführung  eines  zu  bestimmenden 
Multiplicators  fi: 

^«''^  =  ^oo!j        ^*ö  —-^12;- 
(13) ^6^=  ^11,        fica  =  ^2o> 

Der  Multiplicator  wird  bestimmt  durch  die  Gleichung: 

f*  =  ^oo  +  ^ii  +^22; 

welche  aus  der  Addition  der  drei  ersten  Gleichungen  (13)  her- 
vorgeht mit  Berücksichtigung  von  (6)^  Der  rechte  Theil  dieser 
Gleichung  ist  nichts  anderes,  als  der  negative,  nach  X  genom- 
mene Differentialquotient  von  A.    Man  hat  daher: 

Es  lässt  sich  aber  dieser  Factor  fi  noch  bequemer  durch 
die  drei  Wurzeln  der  kubischen  Gleichung  z/  «=  0  ausdrücken. 
Betrachten  wir  zu  diesem  Zwecke  die  Grösse  k  in  dem  Aus- 
drucke J  als  eine  variable  Grösse,  so  haben  wir  unter  der 
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Voraussetzung;  dass  Xq,  X^,  X^  die  Wurzeln  der  kubischen 
Gleichung  seien ^  identisch: 

-  ^  =  (A  -  Ao)  (A  -  A,)  (A  -  Aj), 
und  daher: 

_||  =  (A_A,)(A-A,)  +  (A-A,)(A-Ao)  +  (A-Ao)(A-A,). 

Setzen  wir  in  dieser  Gleichung  Xq  für  A,  wodurch  die  beiden 
letzten  Glieder  der  Gleichung  verschwinden  ^  und  hierauf^ 
indem  wir  zu  der  ursprünglichen  Bedeutung  von  A,  der  Wur- 
zel der  kubischen  Gleichung^  zurückkehren^  X  für  Xq,  so  er- 
halten wir: 

(14) ^  =  _|^„(A_AO(A-A,). 

Durch  Multiplication  zweier  von  den  drei  letzten  Glei- 
chungen (13)  und  Division  durch  die  dritte  wird: 

^a  -"«o  ^01 

woraus  sich  die  gesuchten  Werthe  der  Substitutions-Goefficien- 
ten  eigeben: 

(15) "^-l/Trt^ 

Die  Vorzeichen  dieser  Quadratwurzeln  sind  so  zu  be- 
stimmen ^  dass  sie  dem  zweiten  Systeme  Gleichungen  (6)  oder 
dem  zweiten  Systeme  Gleichungen  (13)  von  drei  Gleichungen 
genügen.  Genügen  die  bestimmten  Vorzeichen  den  genannten 
Gleichungen ;  so  genügen  ihnen  die  entgegengesetzten  Vor- 
zeichen auch*). 


*)  Multiplicirt  man  die  Formeln  des  Systemes  (13)  respective  mit 
^S  y^,  ^i  2£^i/,  2ex,  2xy  und  addirt,  so  ergiebt  sich: 

(ax  +by  +  czY  —  — {-^oo«*  +  ^n^*  +  .  •  •  +  ^^ox^y}  • 

Die  Quadratwurzel  aas  dem  rechten  Theile  dieser  Gleichang  ist  also 
eine  homogene,  lineare  Function  der  Variabein  or,  y,  B,  deren  Coef- 
ficienten  die  gesuchten  Grössen  a,  b,  c  sind.  Mit  Einführung  der  Be- 
zeichnungen : 


250  Neunzehnte  Vorlesung. 

Die  Substiifcutioiis-Coefficienteii  a',  6',  c  oder  a",  V\  c" 
erhält  man  aus  diesen  Ausdrücken  (15);  wenn  man  die  Wur- 
zeln A  und  A|  oder  A  und  Aj  der  kubischen  Gleichung  mit 
einander  vertauscht. 

Eine  kubische  Gleichung  kann  entweder  drei  reelle  Wur- 
zeln oder  eine  reelle  und  zwei  imaginäre  Wurzeln  haben. 
Hätte  die  kubische  Gleichung  z/  =  0;  auf  welche  das  Problem 
der  Hauptaxen  führt^  zwei  imaginäre  Wurzeln,  so  würde  für 
die  Transformation  der  Oberflächen  zweiter  Ordnung  auf  die 
Hauptaxen  in  diesem  Falle  die  geometrische  Interpretation 
der  Substitutionen  (1)  ihre  Geltung  verlieren.  Ecf  ist  daher 
folgender  Satz  von  grosser  Bedeutung: 

Die  kubische  Gleichung  z/  =  0,  von  welcher  das 
Problem  der  Hauptaxen  einer  Oberfläche  zweiter 
Ordnung  abhängt,  hat  nur  reelle  Wurzeln. 

Gauchy  giebt  folgenden  Beweis  des  angeführten  Satzes, 
der  sich  in  gleicher  Weise  ausdehnen  lässt  auf  diejenige  Glei- 
chung z/  =  0,  auf  welche  unser,  auf  mehr  als  drei  Variable 
erweitertes,  algebraisches  Problem  zurückführen  würde.  Es 
ist  dieses  eine  Gleichung,  von  welcher  die  Berechnung  der 
secularen  Störungen  der  Planeten  abhängt. 

Wenn  die  kubische  Gleichung  ^  ==  0  eine  Wurzel  hätte, 
von  der  Form:  A  ='2^ -|- ji,  so  müsste  dieselbe  Gleichung 
auch  eine  Wurzel  haben  Aj  =p  —  gi.  Demnach  würden  die 
Grössen  a,  6,  c  und  a,  6',  6  die  Form  haben: 

c  =  P2  +  Q^i,      c  ^P^—  Q^i. 


-4  =  öoo  +  »ii  +  fl»i 
a;  «  «•  +  j/»  +  «•, 

^  =  («11  o»  —  a\^ai^  -f  (ajtflbo  —  a|o)y*  +  • .  •  +  2(0,00,1  —  o„Ooi)Äy 

erhält  man  auf  diese  Weise  für  X  die  elegante,  das  System  (18)  zu- 
sammenfassende Darstellung: 

Aus  derselben  folgt  Y  oder  Z  durch  Vertansclrnng  von  X  mit  ili  oder  2,. 
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Da  aber  zwischen  den  Grössen  a,  6,  c  und  a,  6',  6  die  Glei- 
chung Statt  findet: 

ad  +  &6'  +  cc  =  0, 
so  hätte  man: 

eine  Gleichung;  welche  ausdrücken  würde  ^  dass  die  Summe  der 
Quadrate  von  reellen  Grossen  gleich  0  sei ;  was  unmöglich  ist. 

Das  Bedenken,  dass  unter  den  Quadratwurzelzeichen  der 
Ausdrücke  (15)  negative  Grössen  stehen  könnten^  wird  beseitigt^ 
wenn  man  erwägt  ^  dass  diese  Grössen  ihrer  Zusammensetzung 
nach  dasselbe  Verhältniss  haben,  und  dass  a^  +  6^  +  c^  =  1. 

Setzt  man  in  dem  Ausdrucke  ^  in  (10)  die  Grösse  A 
gleich  0,  so  geht  derselbe  in  den  Ausdruck  D  (13)  der  drei- 
zehnten Vorlesung  über^  dessen  Verschwinden  die  Bedingung 
ist,  dass  die  Oberfläche  zweiter  Ordnung,  um  welche  es  sich 
handelt;  keinen  Mittelpunkt  habe.    Man  kann  daher  si^en: 

Die  Bedingung,  dass  eine  Oberfläche  zweiter 
Ordnung  keinen  Mittelpunkt  habe,  fällt  zusammen 
mit  der  Bedingung;  dass  die  kubische  Gleichung, 
von  welcher  die  Hauptaxen  der  Oberfläche  abhän- 
gen; eine  Wurzel  gleich  0  habe. 

Wie  auch  die  Gleichung  der  gegebenen  Oberfläche  zwei- 
ter Ordnung  beschaffen  sei;  im  Falle  die  Oberfläche  einen 
Mittelpunkt  hat;  wird  man  sie  durch  Verlegung  des  Coordi- 
natenanfangspunktes  in  den  Mittelpunkt  auf  die  Form  bringen 
können,  in  welcher  die  Glieder  der  ersten  Ordnung  fehlen. 
Durch  Veränderung  der  Richtung  der  rechtwinkligen  Coordi- 
natenaxen  kann  man  sie  zurückführen  auf  die  Form: 

(16) Ax'  +  A,y*  +  l^z^  -f  *  =  0. 

Hat  dagegen  die  Oberfläche  zweiter  Ordnung  keinen  Mittel- 
punkt; so  kann  man  die  Gleichung  derselben  durch  Ver- 
änderung der  Richtung  der  rechtwinkligen  Coordinatenaxen 
zurückführen  auf  die  Form: 

Ky"-  +  K»"  +  aa:  +  /Sy  +  y;e;  +  *  =  0, 
und  durch  nachträgliche  Veränderung  des  Goordinatenaufangs- 
punktes  auf  die  Form: 

(17) X^y^  -f  l^z^  +  aa;  =  0; 
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oder,  wenn  Aj  =  0  ist,  auf  die  Form: 
(18) A2^2  +  ax  +  ßy  =  0. 

Nach  den  Vorzeichen  der  in  diesen  Gleichungen  enthal- 
tenen Gonstanten  unterscheidet  man  die  verschiedenen  Ge- 
schlechter der  Oberflächen  zweiter  Ordnung: 

Das  Ellipsoid: 

a9)-.- S+f +1-1=0. 

Das  imaginäre  Ellipsoid: 

(20) 5+^+5  +  1=0. 

Das  Hyperboloid  mit  einer  Mantelfläche: 
(21)..,....     5  +  |!_5-l=0. 

Das  Hyperboloid  mit  zwei  Mantelflächen: 

(22) S-?-5-l  =  Ö- 

Der  reelle  Eegel: 

(23) S  +  S-5  =  0. 

Der  imaginäre  Eegel: 
(24) S  +  S  +  5  =  0. 

Die  Oberflächen  zweiter  Ordnung  ohne  Mittelpunkt  unter- 
scheiden sich  wie  folgt: 

Das  elliptische  Paraboloid: 

(25) 1^  +  5  —  aa?  =  0. 

Das  hyperbolische  Paraboloid: 
(26) y^-^-az^O. 

Der  parabolische  Cylinder: 
(26*) z^  +  ax  +  ßy^O. 

Zu  erwähnen  ist  noch  der  Fall,  wenn  in  den  Gleichun- 
gen (21)  und  (22)  der  Coefficient  -j  verschwindet.   In  diesem 
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Falle  stellen  die  genannten  Gleichungen  einen  elliptischen 
Cylinder  und  einen  hyperbolischen  Cylinder  dar. 

Die  Namen  dieser  Oberflächen  sind  hergenommen  von 
den  Kegelschnitten,  in  welchen  die  auf  den  Hauptaxen  senk- 
recht stehenden  Ebenen  die  Oberflächen  schneiden.  Man  muss 
diese  Schnittcurven  studiren ,  um  eine  Anschauung  zu  erhalten 
von  den  verschiedenen  namentlich  aufgeführten  Oberflächen 
zweiter  Ordnung. 

Man  braucht  die  Gleichungen  der  Oberflächen  zweiter 
Ordnung  nicht  auf  diese  Formen  zurückzuführen ,  um  die  ver- 
schiedenen Geschlechter  zu  erkennen.  Denn  da  die  kubische 
"Gleichung  ^  =  0,  von  welcher  die  Hauptaxen  der  Oberfläche 
abhängen,  nur  reelle  Wurzeln  hat,  so  giebt  die  Ent Wickelung 
der  kubischen  Gleichung  nach  Potenzen  der  Unbekannten  in 
ihr  Aufschluss  hierüber. 

Haben  nämlich  alle  Glieder  der  kubischen  Gleichung  das- 
selbe Vorzeichen,  oder  haben  die  auf  einander  folgenden 
Glieder  abwechselnde  Vorzeichen ,  so  ist  die  Oberfläche  eines 
der  beiden  Ellipsoide.  Im  anderen  Falle  ist  die  Oberfläche 
eines  der  beiden  Hyperboloide.  Kommt  noch  die  in  der 
vierzehnten  Vorlesung  entwickelte  Bedingung  für  den  Kegel 
hinzu,  so  ist  die  Oberfläche  in  dem  ersten  Falle  ein  imagi- 
närer Kegel,  in  dem  zweiten  Falle  ein  reeller  Kegel.  Haben 
die  auf  einander  folgenden  Glieder  der  quadratischen  Glei- 
chung, auf  welche  die  kubische  Gleichung  ^i  =  0  im 
Falle  der  Oberfläche  ohne  Mittelpunkt  zurückführt,  gleiche 
oder  abwechselnde  Vorzeichen,  so  ist  die  Oberfläche  ein 
elliptisches  Paraboloid,  in  jedem  anderen  Falle  ein  hyper- 
bolisches Paraboloid.  Für  den  parabolischen  Cylinder  re- 
ducirt  sich  die  kubische  Gleichung  z/  =  0  auf  eine  Glei- 
chung des  ersten  Grades,  indem  zwei  Wurzeln  derselben 
verschwinden. 

So  einfach  auch  die  in  (15)  angegebenen  Werthe  der 
Substitutions-Coefficienten  a,  b,  c  sind,  so  nehmen  sie  doch 
eine  wenig  übersichtliche  Gestalt  an,  wenn  man  die  Werthe 
(12)  und  (14)  substituirt.  Wir  führen  deshalb  statt  der  6  Con- 
stanten in  der  Function  <p{x,  y^  z)  6  neue  Gonstanten  ein, 
indem  wir  setzen: 
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^  Po  )        Po    —  ^00  —  «'O? 

(27) -^  =  ^iS      ^i^-On  =  «„ 

-—        ssss  ß^   ^         ß^  «22  =  CCj. 

Die  drei  ersten  Ausdrücke  können  wir  in  der  That  gleich 
Quadraten  setzen  ^  weil  dieselben  ihrör  Zusammensetzung  nach 
dasselbe  Vorzeichen  haben.  Hätten  sie  sämmtlich  das  negative 
Vorzeichen;  so  müsste  man  in  der  Gleichung  der  Oberilache 
alle  Glieder  mit  —  1  multipliciren^  um  sie  positiv  zu  machen. 
Durch  Einführung  dieser  neuen  Constanten  in  (15)  nehmen 
jene  Ausdrücke  die  einfachere  Gestalt  an: 

(28) ^-^l' 

wenn  man  setzt: 

(29)....    j_^K±l!(-;.+')_y.). 

Einen  noch  grösseren  Vortheil  erlangt  man  durch  Ein- 
führung der  sechs  neuen  Constanten  in  die  kubische  Gleichung 
^=»0,  welche  dadurch  folgende  einfache  Gestalt  gewinnt: 

J 

(30)  ....  («0  +  ^)  («1  +  ^)  («t  +  ^) 

Denn  beachtet  man  den  Wechsel  des  Vorzeichens  des 
linken  Theiles  der  Gleichung,  wenn  man  A  von  -j~  <x>  bis  —  cx> 
abnehmen  lässt^  indem  man  voraussetzt,  dass: 

(31) «0  >  «,  >  «2* 

so  sieht  maU;   dass   die  Wurzeln   der   kubischen  Gleichung 
zwischen  den  Grenzen  liegen: 

die  grosste  Wurzel  A  zwischen  +  ^^  ^^^^  —  ^2? 

(32)  .  .    die  mittlere  Wurzel  A^  zwischen  —  a^  und  —  a^ , 

die  kleinste  Wurzel  Aj  zwischen  —  «j  und  —  ä^. 

Diese  Feststellung  der  Grenzen  von  Jacob i^   innerhalb 
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welcher  die  Wurzeln  der  kubisclieu  Gleichung  z/=s  0  zu  suchen 
sind;  macht  nicht  allein  den  von  Cauchy  abgegebenen  Be- 
weis der  Realität  der  Wurzeln  überflüssig,  sondern  ermöglicht 
auch  ein  tieferes  Eingehen  in  einen  Ausnahmefall^  den  wir 
bisher  ganz  imberücksichtigt  gelassen  haben.  Wir  haben  den 
Fall  im  Auge,  wenn  zwei  Wurzeln  A  uad  A|  der  kubischen 
Gleichung  einander  gleich  sind. 

In  diesem  Falle  wird  der  Ausdruck  (29)  für  B  unendlich 
gross ;  und  mit  ihm  auch  die  Ausdrücke  (28),  welche  aus  der 
Auflösung  der  linearen  Gleichungen  (9)  hervorgegangen  sind. 

Ein  solch  unerwartetes  Unendlichwerden  der  Werthe  von 
Unbekannten  in  einem  besonderen  Falle  pflegt  ein  Zeichen 
zu  sein,  dass  die  Werthe  der  Unbekannten  aus  Gleichungen 
berechnet  worden  sind,  welche  in  dem  besonderen  Falle  nicht 
unabhängig  von  einander  sind,  und  sich  daher  zur  Berechnung 
der  Unbekannten  nicht  eignen.  Wir  werden  in  dem  vorliegen- 
den Falle  diesem  Umstände  näher  nachzuforschen  haben. 

Wenn  die  Wurzeln  der  kubischen  Gleichung  A  und  Aj 
einander  gleich  sind,  so  kann,  wie  aus  der  Bestimmung  (32) 
der  Grenzen  der  Wurzeln  ersichtlich  ist,  die  gleiche  Wurzel 
nur  den  Werth  haben  —  «j.  Dieser  Werth  der  Wurzel,  in 
die  kubische  Gleichung  (30)  gesetzt,  giebt: 

Es  ist  daher  mit  Bücksicht  auf  (31): 

Bemerkt  man  ferner,  dass  der  in  (30)  dargestellte  Ausdruck 
für  ^  zwei  gleiche  Factoren  A  -f-  «2  haben  muss,  so  sieht 
man,  dass  auch: 

«1  — «0- 
Die  kubische  Gleichung  z/  «»  0  hat  daher  nur  unter  der 
Bedingung  zwei  gleiche  Wurzeln,  dass: 

«0  =  «1  =  «2; 
und  die  gleiche  Wurzel  ist: 

(33)  ....     A  s=s  A,  =  —  «0  "=*  —  «1  ==  —  «2  • 

Denn  wenn  die  zwei  kleinsten  Wurzeln  der  kubischen  Glei- 
chung einander  gleich  sind,  so  kommt  man  mit  Vertauschang 
der  Wurzeln  in  gleicher  Weise  zu  demselben  Resultat. 
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Setzt  man  nun^  um  für  den  Fall  zweier  gleichen  Wur- 
zeln eine  Einsicht  zu  gewinnen  in  die  Natur  der  Gleichungen 
(9),  aus  welchen  die  Werthe  der  Substitutions-Coefficienten 
a,  h,  c  in  (28)  hervorgegangen  sind,  in  die  drei  Gleichungen 
(9)  der  Reihe  nach  für  A  die  gleichen  Werihe: 

SO  sieht  man  aus  ihnen ,  mit  Berücksichtigung  der  drei  letzten 
Gleichungen  (27),  folgende  drei  Gleichungen  hervorgehen: 

ß^^a  +  »01^  +  «02^  =  0, 

«20«  +  021*  +  1^2*^  =  ^- 

Diese  drei  Gleichungen  kommen  aber  durch  Substitution  der 
Werthe  von  ß^^  /S,^,  ß^^  aus  (27)  zurück  auf  die  eine  Gleichung : 

(34) h-^r+a    =0. 

»n  «jo  Oqi 

Ebenso  reduciren  sich  in  dem  vorliegenden  Falle  die  drei 
ersten  Gleichungen  (8)  auf  die  eine  Gleichung: 

(35) :?il+^-|-il  =  0. 

Die  drei  letzten  Gleichungen  (8)  dagegen,  welche  der 
dritten  ungleichen  Wurzel  Aj  entsprechen,  lassen  sich  amf  die 
im  allgemeinen  Falle  angegebene  Weise  behandeln.  Aus  ihnen 
ergeben  sich  schliesslich  die  Werthe  der  Substitutions-Coef- 
ficienten  a",  6",  c ',  die  man  aus  (28)  durch  Yertauschung  von 
X  mit  ^2  erhält,  in  der  Form: 

(36)  ....    ^''  ™  ^^^'      *'  ~  ^^^'      ^"  "*  ^^^ ' 

//  ___^     V  -in  V  tf  V 

»It  '  «20  '  Ooi 

Wenn  wir  nun  auch  in  dem  Falle  ungleicher  Wurzeln 
der  kubischen  Gleichung  die  Verhältnisse  der  Substitutions- 
Coefficienten  a:b:c  aus  je  zwei  Gleichungen  (7)  und  die  Ver- 
hältnisse von  a  :V  i  c  aus  je  zwei  Gleichungen  des  ersten 
Systemes  (8)  berechnen  konnten,  so  hört  diese  Berechnung 
doch  auf  in  dem  Falle,  dass  A  =s  Aj,  in  welchem  das  System 
Gleichungen  (7)  sich  auf  die  eine  Gleichung  (34),  und  das 
erste  System  Gleichungen  (8)  sich  auf  die  eine  Gleichung  (35) 
reducirt.     Die  Formeln  (28),   in  welchen  diese  Berechnung 
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in  dem  vorliegenden  Falle    erzwungen   ist;    müssen   deshalb 
illusorisch  werden. 

Wenn  A  «=  Aj ,  so  hat  man  zur  Bestimmung  der  6  Sub- 
stitutions-Goefficienten  a,  6,  c  und  a ,  6',  c  nur  5  Gleichungen, 
nämlich  die  Gleichungen  (34)  und  (35)  in  Verbindung  mit 
den  drei  Gleichungen: 

a^    +V    +0^    =\, 

(37) a^  +  fc'2  +c'2  =  1, 

ad  4"  ^V  +  cc  =  0, 

welchen  5  Gleichungen  man  auf  unehdlich  viele  Arten   ge- 
nügen kann.     Die  Substitutions-Coefficienten  a",  V\  c    sind 
bestimmt  durch  die  Gleichungen  (36)  in  Verbindung  mit  der 
Gleichung: 
(38) a"»  +  6"2  +  c"2  =  l. 

Bei  dieser  Bestimmung  geht  aber  die  Function  tp  {x,  y,  z) 
durch  die  Substitutionen  (1)  über  in: 

9>(^;  y,  ^)  =  AX2  +  KY^  +  k^Z\ 
und  die  Oberfläche  zweiter  Ordnung;  um  welche  es  sich  han- 
delt, ist  eine  Rotations-Oberfläche.  Denn  führt  man 
die  Gleichung  der  Oberfläche  durch  Verlegung  des  rechtwink- 
ligen Coordinatensystemes  auf  eine  der  unter  (19)  bis  (26*) 
angegebenen  Formen  zurück;  so  sieht  man;  dass  jede  Ebene, 
welche  senkrecht  steht  auf  der,  der  ungleichen  Wurzel  ent- 
sprechenden Goordinatenaxe,  die  Oberfläche  in  ^inem  Kreise 
schneidet,  dessen  Mittelpunkt  in  dieser  Goordinatenaxe  liegt. 

Es  ist  hiernach  die  Bedingung;  dass  eine  durch  ihre 
Gleichung  in  rechtwinkligen  Punktcoordinaten  gegebene  Ober- 
fläche zweiter  Ordnung  eine  Rotations-Oberfläche  sei,  folgende: 

(39) ccq  =  «,  =  «2* 

Wenn  die  kubische  Gleichung  J  =^0  drei  gleiche  Wur- 
zeln haben  soll,  so  muss  erstens  die  Bedingung  (39)  erfüllt 
werden,  und  da  sich  der  durch  (30)  gegebene  Ausdruck  von 
jd  in  drei  gleiche  Factoren  zerlegen  lassen  muss,  so  folgt 
daraus  noch  (^e  Bedingimgsgleichung : 

/3«*  +  ß^  +  ßi'  =  0, 
welche  in  die  drei  Gleichungen  zerfallt: 

/'o  =  /*!  =  ^2  =  0, 
HnsB,  «iiftljt.  Ueometrie  d.  R«iimef.    3.  Aufl.  17 


258  Neunzehnte  Vorlesung. 

oder,  wenn  man  vermittelst  (27)  auf  die  uraprüngliehen  Con- 
stanten der  Function  <p{oo,y,z)  zurückgeht: 

(40) ÖJ2  =  «20  =  ^01  =  0. 

Diese  Gleichungen  drücken  aus,  dass  die  Function  q)[x,y,z) 
schon  die  Form  habe,  auf  welche  sie  in  dem  allgemeinen 
Falle  zurückzuführen  ist. 

Die  Gleichungen  (39)  und  (40)  sind  die  Bedingungen  für 
die  Kugel. 

Wenn  man  schliesslich  an  Stelle  der  6  Gonstanten  in  die 
Function  ip(x,  y,  z)  die*neuen  Constanten  durch  (27)  einführt, 
so  stellt  sich  dieselbe  also  dar: 

(41)    q>{x,y,z)  =  (ß,x  +  ß,y+ß,0y^{a,x^+  a,f'  +  a,z^). 

Hätte  man  diese  Form  der  Function  q>  {x,  y,  z)  statt  der  Form 
(4)  gleich  am  Anfange  gewählt,  so  würde  man  mit  über- 
raschender Einfachheit  die  Losung  des  Problemes  gefunden 
haben.  Diese  Lösung  des  Problemes  der  Hauptaxen  der  Ober- 
flächen zweiter  Ordnung  werden  wir  mit  grösserer  Ausführ- 
lichkeit in  der  zweiuUdzwanzigsten  Vorlesung  wieder  aufneh- 
men, nachdem  wir  zuvor  als  Einleitung  dazu  das  leichtere 
Problem  der  Hauptaxen  der  Curven  zweiter  Ordnung  in  ana- 
loger Weise  behandelt  haben  werden. 

Es  sei  noch  erwähnt,  dass  das  behandelte  algebraische 
Problem  sich  als  Maximums-  oder  Minimums- Aufgabe  auf- 
fassen lässt: 

Die  Werthe  der  Variabein  zu  bestimmen,  welche 
eine  gegebene  homogeneFunction  9(0;,  y,  z)  zu  einem 
Maximum  oder  zu  einem  Minimum  machen,  wenn 
zwischen  den  Variabein  die  Bedingungs-Gleichung 
x^  +  y'iJ^z^—X^^O  statt  findet. 

Denn,  wenn  man  nach  den  bekannten  Regeln  der  Differen- 
tialrechnung die,  die  Werthe  der  Variabein  bestimmenden 
Gleichungen  aufstellt,  so  wird  man  finden,  dass  sie  auf  die 
behandelten  Gleichungen  hinauskommen. 
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Transformation  homogener  Functionen 
zweiter  Ordnung  durch  lineare  homogene 

Substitutionen. 


Geometrische  Probleme  haben  in  den  letzten  Vorlesungen 
auf  ein  und  dasselbe  algebraische  Problem  geführt^  das  der 
Transformation  homogener  Functionen  der  zweiten  Ordnung 
durch  lineare  Substitutionen  in  die  Summe  der  Quadrate  der 
neuen  Variabein.  Wir  werden  gegenwärtig  das  algebraische 
Problem  wieder  aufnehmen,  indem  wir  die  Zahl  der  Varia- 
bein unbeschränkt  lassen. 

In  dieser  Absicht  werden  wir  damit  beginnen  y  Relationen 
zu  entwickeln ;  welche  zwischen  den  Coefficienten  linearer 
Substitutionen  und  den  Coefficienten  in  ihren  Auflösungen  auf- 
treten. Wir  werden  zweitens  auf  Eigenschaften  linearer  Sub- 
stitutionen aufmerksam  machen ,  welche  eine  gegebene  homo- 
gene Function  der  zweiten  Ordnung  transformiren  in  einen 
Ausdruck;  der  nur  die  Quadrate  der  neuen  Variabein  enthält. 
Wir  Werden  drittens  die  linearen  Substitutionen  bestimmen, 
welche  zwei  gegebene  homogene  Functionen  der  zweiten  Ord- 
nung auf  die  Quadrate  der  neuen  Variabein  zurückführen. 

Es  stelle: 

ein  System  von  (w+  1)  linearen  Gleichungen  vor,  indem  x 
die  Werthe  habe  0,  1,  ...  n.  Durch  Auflösung  dieses  Sy- 
stemes  Gleichungen  nach  den  (w  -[-  1)  Variabein  x  erhält 
man,  wie  man  in  (17)  und  (21)  der  siebenten  Vorlesung  ge- 
sehen hat,  Gleichungen  von  derselben  Form  rücksichtlich  der 
Variabein  X; 
(2) x,^elX^  +  elX,^ cjX.. 

Mit  diesen  linearen  Substitutionen  bringen  wir  in  Ver- 
bindung ein  zweites  System  linearer  Substitutionen  von  der 
Form: 

(3) r«  =  <?yo  +  «ry,  + <»,» 
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aus  welchen  nach  (22)  und  (JS)  der  siebenten  Vorlesung  fol- 
gende Auflösungen  heryorgehen : 

(4).  ...  y,==a»ro  +  «i^i  + «Ji^.- 

Zwischen  den  Coefficienten  a  und  e  in  diesen  Substitu- 
tionen müssen,  weil  die  einen  die  anderen  bedingen,  mannich- 
faltige  Relationen  Statt  finden.  Von  diesen  Relationen  wer- 
den wir  die  gebräuchlichsten  entwickeln. 

Setzt  man  die  Ausdrücke  (1)  in  (2)  und  (4)  in  (3)  und 
vergleicht  die  Coefficienten  gleicher  Variabelu;  so  erhält  man : 

0  =  eO,o«  +  e',oJ+ e;a-, 

l=«i<t<«i+ ^«J' 

0-=cJaJ  +  efoJ  + ^a\, 

1  -=eJ«J  +  cJo«+ e'^al- 

Mnltiplicirt  man  die  beiden  Determinanten: 


(5) 


(6)      A  = 


%)   ^1  >  •  •  •  *n 

,       E- 

aj,  aj, .  . .  o; 

e^,    Cj  ,  .  .  .  t^ 

mit  einander  und  stellt  das  Product  nach  (31)  der  siebenten 
Vorlesiyig  als  eine  Determinante  dar,  so  erhält  man  mit  Rück- 
sicht auf  (5): 

1,    0,    0,  ...  0 

0,    1,    0,  ...  0 


AE^ 


0,    0,    0,  ...  1  ] 

eine  Determinante,  welche  mit  Rücksicht  auf  (14)  der  sieben- 
ten Vorlesung  sich  auf  die  Einheit  reducirt,  so  dass  man  hat: 

(7) ÄE=1. 

Man  hat  ferner  die  Gleichung: 

(8)       XoFo  +  ^1^1  +  •  •  •  ^nYn  =  XqPq  +  X^y^  +  .  .  .  Xnffn, 

welche  durch  die  Substitutionen  (1)  und  (3)  oder  (2)  und  (4) 
eine  identische  wird.     Denn  macht  mau  die  genannten  Sub- 
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stitutionen    und   vergleicht  beide  Seiten  der  Gleichung   mit 
einander ;  so  erhält  man  die  Gleichungen  (5). 

Diese  Gleichung  (8)  bleibt  auch  eine  durch  die  Substi- 
tutionen identische,  wenn  man  sowohl  ihre  linke ,  als  ihre 
rechte  Seite  zur  mten  Potenz  erhebt.  Hierdurch  erhält  man 
mit  Anwendung  des  polynomischen  Lehrsatzes: 


'ObOfi  . . .  «j 


n 


^»u«l    •  •  •   "n 

wenn  man  der  Kürze  wegen  setzt: 

.^.  n{m)  =  1  .  2  . .  . ,  m 

(y)  •  •  .  •  ,    • 

und  annimmt;  dass  a^,  Uy  .  .  ,  a^  alle  gleichen  und  ungleichen 
Zahlen  0;  1^  2  .  •  .  m  bedeuten ^  deren  Summe  ist: 

(10)  .  ." «Q  +  a,  +  ••••«»  =  ^• 

Mit  Unterdrückung  des  Factors  77(m)  in  jedem  Gliede 
der  genannten  Gleichung  und  Aenderung  der  Factorenfolge 
lässt  sich  dieselbe  bequemer  so  darstellen: 

(11)...  ^«0«,...«.       Ol  n  0        1 

In  der  Entwicklung  des  Prodbctes: 

nach  den  Variabein  Y  werden  wir,  indem  wir  annehmen, 
dass  ßoy  ßi»  »'ßn  gegebene  Zahlen  seien  aus  der  Reihe  Ol  ...n, 
deren  Summe  ebenfalls  gleich  m  ist,  den  Goefficienten  des 
Productes : 


bezeichnen  mit: 


0         1     *   '  '        n 


'cToai  . . .  cr^  •  "^«b«!  •  •  •  «« • 


Ebenso  werden  wir  in  der  Entwicklung  des  Productes: 

Oq     er,  flf 

«To    J^i     •  •  •  iC>j 
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nach  den  Variabein  X  den  Coefficienten  des  Productes : 

XiJ«Xf'  ...X'*« 

Ol  n 

bezeichnen  mit: 

p  V 

wodurch  die  Grössen  Aa^a^...a^  als  Functionen  der  Substitutions- 
Coefficienten  a,  und  die  Grössen  Ea^a^.^a^  als  gleichartige 
Functionen  der  Substitutions-Coefficienten  e  definirt  sind. 

Denkt  man  sich  nun  die  Gleichung  (11)  nach  Potenzen 
und  Producten  der  Variabein  Y  entwickelt,  so  wird  der  Coef- 

ficient  des  Productes  Y^''  Yf '  .  .  .  F^»  in  dem  linken  Theile 
der  Gleichung  sein: 

X^-  X^'   .  .  .  X^n 
_  0 l n 

Um  den  entsprechenden  Coefficienten  in  dem  rechten 
Theile  der  Gleichung  (11)  zu  erhalten,  wird  man  in  derselben 
für  das  Product  yj'yf»  •  •  •  y"»  nur  zu  setzen  haben Co^ «4... a^ • 
Aaoai...a^y  wodurch  man  erhält: 

Da  aber  die  genannten  beiden  Coefficienten  in  der  Glei- 
chung (11)  einander  gleich  sein  müssen,  so  hat  man: 

In  gleicher  Weise  erhält  man  aus  (11)  durch  Entwicke- 
lung  nach  den  Variabein  X: 

Man  kann  hiernach  die  vorausgeschickte  Definition  der 
Grössen  A  und  E  aufgeben  und  sie  als  £ntwickelungs-Coef- 
ficienten  in  den  Gleichungen  (12)  und  (13)  definiren^  wobei 
es  sich  wieder  herausstellt,  dass  die  einen  aus  den  anderen 
hervorgehen  durch  die  Vertausch ung  der  Buchstaben  a  und  e. 

Behält  man  aber  die  erste  Definition  der  Grössen  Ä  und  E 
bei,  entwickelt  die  Gleichung  (12)  nach  Potenzen  und  Pro- 
ducten der  Variabein  X  und  setzt  in  der  Entwickelung  die 
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Coefficienten  des  Productes  XjJ'*  Xj' .  . ,  X^**  auf  beiden  Seiten 
der  Gleichung  einander  gleich^  so  erhält  man: 

welche  Gleichung  man  auch  erhalten  haben  würde,  wenn  man 
die  Gleichung  (11)  nach  den  Variabein  X  und  Y  entwickelt 

und  die  Coefficienten  des  Productes  X^^  Xf\ . .  X^» .  If «^Yf'  ..,Y^^ 

Ol  »Ol  « 

auf  beiden  Seiten  der  Gleichung  einander  gleich  gesetzt  hätte. 
Dieses  Resultat  drücken  wir  kurz  so  aus: 

(15)  .  .  .Wenn  die  ganz  willkürlich  gebildeten  Sub- 
stitutionen (1)  den  Ausdruck: 

transformiren  in  (12),  und  wenn  die  von  (1)  ab- 
hängigen Substitutionen  (3)  den  Ausdruck: 

^0    -^1    '  • '  -^  w 

transformiren  in  (13),  so  findet  unter  der  Bezeich- 
nung (9)  zwischen  den  Entwickelungs-Coefficien- 
ten  A  und  E  die  Gleichung  (14)  Statt. 

Wenn  die  Substitutions-Coefficienten  a  den  ihnen  ent- 
sprechenden Substitutions-Goefficienten  e  gleich  werden,  und 
es  giebt  solche  Substitutionen,  wie  wir  im  nächsten  Abschnitte 
unserer  Vorlesung  zeigen  werden,  so  werden  auch  die  Ent- 
wickelungs-Goefficienten  A  und  E  einander  gleich,  und  die 
Gleichung  (14)  geht  dann  über  in: 

(16)    .    .    .      /ni— T--     --    "=*  -2^^aoOri...«n   •  -^«o«i--««    '  ^ 

Es  ist  diese  Gleichung  (16)  offenbar  eine  Erweiterung 
der  Gleichung  (33)  in  der  achtzehnten  Vorlesung  und  darum 
die  Gleichung  (14)  auch.  In  speciellen  Fällen  tritt  dieses 
noch  auffallender  hervor. 

Setzt  man  nämlich  n  =  2,  m  =  2,  /S^sssO,  ß^^^ssß^^^l^ 
so  erhält  man  durch  Entwickelung  von  (12): 
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(19) 


(17)  -Ajoo  =  C^O   ^'0   ;      .  -^O'iO  —  ^1    ^I    ^  -^002  ^2   ^2   f 

^0ll=»l'V+«2^«l^    ^IOl==«2^V+«0*öt2S    ^llo=«0^ai^+öl^V> 

woraus  die  entsprechenden  Grössen  E  hervorgehen,  wenn 
man  den  Buchstaben  a  in  e  verwandelt.  Auf  Grund  von  (14) 
hat  man  nun  die  mit  (43)  in  der  achtzehnten  Vorlesung  cor- 
respondirende  Gleichung : 

(18)  ...       1  =  2(A2qqJ^2Q0  "T  -^020 -^u20     I     A)02-^002) 

■ 

Setzen  wir  n  =  2,  m  =  3  und  /}(,  =  /3^  =  /J^  =  1,    so 
erhalten  wir  aus  der  Gleichung  (12): 

-^300  *^  %    ^0    ^0   9       -^030  ^^^  ^l    ^1    ^1    }       -^003  "^^  ^2    ^2    ^2    ; 
^201  =  fl^2*^«ü' V  +  «2*«0^V  +  «2^00®  «o' 

woraus  wieder  die  entsprechenden  Grössen  E  hervorgehen, 
wenn  man  den  Buchstaben  a  in  e  verwandelt,  und  die  Glei- 
chung (14)  geht  über  in  die  mit  (47)  der  achtzehnten  Vor- 
lesung correspondirende  Gleichung: 

1  =  GI-Aj^qX/jqq  4"  A)30A)30  +  -^003-^003/  +-^|ll^||l 
(20)   ...  2  J       *2^      *20     \     •^102-^102     I     -^012^)12) 

1-^210-^210     I     -^201-^201     I     -^021-^021; 

^Man  wird  bereits  bemerkt  haben,  dass  dieser  erste  Theil 
der  gegenwärtigen  Vorlesung  nichts  weiter  bezweckt,  als  eine 
Ausdehnung  der  in  der  achtzehnten  Vorlesung  vorgetragenen 
Formeln  und  Lehrsätze.  Es  bleibt  darum  noch  übrig,  eine 
Gleichung  oder  einen  Satz  zu  entwickeln,  welche  als  Verall- 
gemeinerung der  Gleichung  (39)  oder  des  Satzes  (40)  in  jener 
Vorlesung  zu  betrachten  sind.  Da  wir  jedoch  von  dieser  Ent- 
wickelung   keinen   weiteren   Gebrauch    machen   werden,    so 


Lineare  Transformation  homogener  Functionen  2.  0.  265 

wollen  wir  uns  damit  begnügen^  den  Weg  anzugeben^  auf 
dem  man  das  Verlangte  erreicht. 

Nimmt  man  zu  diesem  Zwecke  an ,  dass  b^yh^  .  .  .bn  ge- 
gebene Zahlen  seien  aus  der  Reihe  0,  l  ,  .  .  n,  deren  Summe 
gleich  m,  wie  die  Zahlen  ß^,  /Jj  .  .  .  /J„,  jedoch  irgend  ver- 
schieden von  den  letzteren^  entwickelt  die  Gleichung  (12)  nach 
Potenzen  und  Producten  der  Variabein  X  und  setzt  in  der 

Entwickelung  die  Coefficienten  des  Productes  X*°  X^'  ...  Z^" 

auf  beiden  Seiten  der  Gleichung  einander  gleich ;  so  wird  der 
Coeflicient  in  dem  linken  Theile  der  Gleichung  gleich  0  und 
man  erhält  dadurch  die  Erweiterung  der  Gleichung  (39)  aus 
der  achtzehnten  Vorlesung  für  beliebige  lineare  Substitutionen. 
Eine  ähnliche  Gleichung  würde  man  aus  (13)  erhalten^  wenn 
man  diese  Gleichung  nach  Potenzen  und  Producten  der  Va- 
riabein   Y  entwickelte    und   die  Coefficienten  des  Productes 

Y*"  y*'  . . .  Y*'»  auf  beiden  Seiten  der  Gleichung  gleichsetzte. 

Ein  besonderes  Gewicht  legen  wir  nur  auf  den  Satz  (15), 
von  dem  wir  noch  in  dieser  Vorlesung  Gebrauch  machen 
werden,  und  auf  dessen  Specialisirung  in  (34)  der  achtzehnten 
Vorlesung,  auf  welche  wir  bei  Gelegenheit  der  Rotations- 
flächen zweiter  Ordnung  und  der  Kreisschnitte  der  Oberflächen 
zweiter  Ordnung  zurückkommen  werden. 


Die  Substitutionen  (1)  waren  bisher  ganz  willkürliche, 
denn  die  Substitutions-Coefficienten  a  konnten  irgend  welche 
Werthe  haben.  Die  Substitutions-Coefficienten  e  in  den  auf- 
gelösten Gleichungen  (2)  waren  durch  sie  bestimmt.  Man  kann 
aber  auch  die  Substitutions-Coefficienten  e  in  (2)  als  die  will- 
kürlichen betrachten  und  die  Substitutions-Coefficienten  a  als 
bestimmte  Functionen  der  ersteren. 

Diese  Willkürlichkeit  werden  wir  fortan  beschränken,  in- 
dem wir  festsetzen,  dass  die  Substitutionen  (2)  eine  beliebig 
gegebene  homogene  Function  /"(ar^,  a;, ,  .  .  .  a;„)  der  zweiten 
Ordnung  transformiren  in  die  Form: 

(21)    fi^Q,  Xy, rc„)  =  fto^o^  +  f*i  -^1*  + f*«  ^n^. 
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Dass  die  (n  +  1)'  Substitutions-Coefficienten  e  sich  wirk- 
lich so  bestimmen  lassen^  dass  durch  Einsetzung  derWerÜie 
von  Xq,  x^,  .  . ,  Xn  aus  (2)  die  Gleichung  (21)  eine  identische 
wird;  ist  leicht  ersichtlich.  Denn  setzt  man  nach  der  Sub- 
stitution die  Coefficienten  der  Potenzen  und  Producte  gleicher 
Variabein  auf  beiden  Seiten  der  Gleichung  einander  gleich, 

so  erhält  man  nur  ^~^    o  Bedingungsgleichungen   zwi- 

schen den  («  +  1)  (w  +  2)  unbekannten  Grossen  e  und  ft, 
wodurch  diese  Grossen  nicht  bestimmt  sind.  Man  kann  daher 
unendlich  viele  Substitutionen  (2)  bilden ,  welche  der  gemach- 
ten Forderung  gentigen,  selbst  wenn  man  die  (n  +  1)  Grössen 
ft  als  gegebene  betrachtet. 

Dieselben  yÜl_^^?JtJ  Bedingungsgleichungen  in  einer 

anderen  Form  erhält  man  auch,  wenn  man  die  Substitutionen 
(1)  in  (21)  macht  und  die  Coefficienten  der  Potenzen  und 
Producte  gleicher  Variabein  auf  beiden  Seiten  der  Gleichung 
einander  gleich  setzt.  Denn  in  diesem  Falle  wird  die  Glei- 
chung (21)  eine  identische  in  Rücksicht  auf  die  Variabein  x, 
wie  dieselbe  Gleichung  durch  die  Substitutionen  (2)  eine  iden- 
tische Gleichung  wurde  in  Rücksicht  auf  die  Variabein  X. 

Denkt  man  sich  nun  diese  Gleichung  (21)  durch  die  Sub- 
stitutionen (1)  zu  einer  identischen  gemacht  und  differentiirt 
nach  Xxf  ho  erhält  man: 

(22)     ifixx)  =  axVo-2^0  +  «xVl  .^1  + ax''(inXn, 

oine  Gleichung,  welche,  da  x  die  Werthe  hat  0,  1,  2  ...  n, 
ein  ganzes  System  von  (n  +  1)  Gleichungen  repräsentirt. 

Diese  Gleichungen  sind  als  eine  Folge  der  Substitutionen 
(1)  oder  (2)  zu  betrachte»,  welche  die  Eigenschaft  haben, 
die  Transformation  (21)  zu  vollführen,  und  umgekehrt  sind 
auch  die  Gleichungen  (1)  oder  (2)  eine  Folge  dieser  Gleichun- 
gen. An  Stelle  der  Relationen  (1)  oder  (2)  zwischen  den 
Variabein  x  und  X,  welche  die  Gleichung  (21)  zu  einer  iden- 
tischen machen,  kann  man  daher  auch  die  Gleichungen  (22) 
nehmen. 

Die  Gleichungen  (22)  gehen  über  in  (4),  wenn  man  die 
Vertauschungen  macht: 

^f{Xx)  mit  y«  und  ^^Xx  mit  Yx, 
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und  die  Substitutionen  (4)  gehen  dadurch  über  in  (22).  Da 
aber  die  Gleichungen  (22)  nichts  anderes  sind^  als  die  umge- 
stalteten Substitutionen  (1);  so  kann  man  sagen^  dass  durch 
die  angegebenen  Vertauschungen  die  Substitutionen  (1)  und 
(4),  also  auch  (2)  und  (3)  in  einander  übergehen. 

Alle  bisher  aufgestellten  Gleichungen  sind  unmittelbare 
Folgen  aus  den  Substitutionen.  Man  wird  daher  in  allen 
jenen  Gleichungen  die  angegebenen  Yertauschungen  machen 
können ;  sie  müssen  jedoch  gleichzeitig  erfolgen. 

Die  erste  von  diesen  Vertauschungen  besteht  darin,  dass 
man  setzt: 

Löst  man  das  durch  diese  Gleichung  repräsentirte  System 
Gleichungen  auf,  so  erhält  man  nach  (28)  der  siebenten  Vor- 
lesung^ indem  die  Unbekannte  2xjt  sich  als  der  Differential- 
quotient einer  bestimmten  homogenen  Function  F{y^  >  J^i  ?  •  •  •  Vn) 
der  zweiten  Ordnung  der  reciproken  Function  von  f{x^^,  x^,.,,  Xn), 
darstellt;  Gleichungen  von  der  Form: 

x,  =  ^F\y,), 

Es  ist  hiemach  gleichbedeutend;  ob  man  setzt: 

ir(^x)  =  y*  oder  Xx  =  ^F\y^). 

Wir  können  daher  sagen;  dass  es  erlaubt  sei;  in  allen 
unseren  Gleichungen  folgende  Vertauschungen  zu 
machen: 

(23)    ^n^,)  =  yx  oder  i-F'(yx)  =  x,,  und  ^«Xx  =  F,. 

Macht  man  diese  Vertauschungen  in  der  so  dargestellten 
Gleichung  (21): 

80  erhält  man: 

(24)...       F(y„y,,...y,)  =  ^+^-f  ...^. 

Dieses  Resultat  geben  wir  als  einen  Lehrsatz  wieder,  wie 
folgt: 

(25)  ....  Wenn  die  Substitutionen  (1)  und  (2)  die 
homogene  Function  f(xQ,  x^^  .  . .  Xn)  der  zweiten  Ord- 
nung transformiren  in: 
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/  \X{)y  Xif  ...  Xn)  =  f*o  "^0      i     f*i  -^i       I     •  •  •  •  f*»  -^1»  f 

so  transforniiren  die  Substitutionen  (3)  und  (4)  die 
reciproke  Function  F^y^,  j/i,  .  .  .  j/»)  in: 

i^(y«,  y. , . .  •  y»)  =  f^  +  ^^  + . . .  ^  • 

Po  PI  pn 

Eine  ganz  besondere  Beachtung  verdient  der  Fall^  wenn 
die  gegebene  Function  ist:  f{xQ,x^,..,Xn)  =  XQ^-\-X{^-^-,,,Xn^ 
und  zugleich  ft^,  =  ^^  c=:  ,  .  .  =  ^„  =  1.  Denn  unter  dieser 
Voraussetzung  nimmt  die  Gleichung  (22)  die  Gestalt  an: 

Xx  =  a^^X^  +  a^c^X^  +  .  .  .  ax"Xn . 

Vergleicht  man  letztere  mit  den  Substitutionen  (2),  so  sieht 
man,  dass: 

Diese  Bemerkungen  drücken  wir  als  Satz  aus: 

(26)  .  .  .    Wenn  die  Substitutionen: 

Xn  =  aj^  Xo  +  ax^  Xi  +  .  .  .  ax"  Xn 
die  Function  x^  +  a^i^  +  .  .  .  Xn^  transformiren  in: 

so   sind   die    Auflösungen    der   Substitutionen    fol- 
gende: 

•^x  ^^  Öf-Q   ^(1  ~j"  Äi    X^  -^  »  .  •  dx    Xn  • 

In  diesem  Falle  unterscheiden  sich  die  Substitutionen  (l), 
(2)  von  (3),  (4)  nur  durch  die  Bezeichnung  der  Variabein 
und,  wenn  das  letztere  zutrifft,  kann  man  die  Gleichung  (8) 
übergehen  lassen  in: 

indem  man  X«  =  Yx  und  Xx  =  y*   setzt.     Daher  kann  man 
den  Satz  auch  umkehren,  wie  folgt: 

(27)  .  .  .  Wenn  die  Substitutionen: 

Xx  =  ax^X^  +  a^*  Xj  +  •  •  •  G^x*X„ 
aufgelöst  von  der  Form  sind: 

Jix  =  ö^o    ^0     I     ^I    «^l  ~r  •  •  •  Öfn    Xn) 
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SO  machen  sie  die  Gleichung: 

zu  einer  identischen  Gleichung. 

Die  Coefficienten  in  den  Substitutionen  (1),  (2),  welche 
die  Transformation  (21)    bewirken,   haben,  wenn  w  =  3  ist 
eine  bestimmte  geometrische  Bedeutung^  auf  welche  wir  hier 
aufmerksam  machen  wollen. 

Macht  man  nämlich  die  Substitutionen  (2)  in  (21)  und 
vergleicht  beide  Seiten  der  Gleichung ^  so  erhält  man: 

^o'TC^oO  +  e,^fM  +  .  .  .  e,pne,<i)  =  0. 

Diese  Gleichung  sagt  aus,  dass  Cq^ ,  e^^y  e^ ^  c^  und 
ßj,«,  e^j  e^y  «3«  die  homogenen  Coordinaten  eines  Polenpaares 
sind  rücksichtlich  einer  Oberfläche  zweiter  Ordnung,  welche, 
durch  homogene  Punktcoordinaten  Xq^  x^,  X2,  x^  analytisch 
ausgedrückt,  sich  also  darstellt: 

[{Xq,  Xx  ,  x^y  5^3)  =  0. 

Es  sind  daher  die  16  Coefficienten  e  in  den  Substitutionen 
(2)  die  Coordinaten  eines  Systemes  harmonischer  Pole  der 
genannten  Oberfläche. 

In  gleicher  Art  erweisen  sich  aus  (24)  die  16  Substitutions- 
Coefficienten  a  in  (4)  als  die  homogenen  Coordinaten  eines 
Systemes  harmonischer  Polarebenen  einer  Oberfläche  zweiter 
Ordnung,  welche,  durch  Ebenen  coordinaten  yo>  ^i;  ^2;  Vz  ^^^' 
gedrückt,  sich  so  darstellt: 

Die  genannten  beiden  Oberflächen  zweiter  Ordnung  er- 
weisen sich  aber  nach  der  doppelten  Darstellungsweise  der 
Oberfläche  zweiter  Ordnung  durch  Punktcoordinaten  oder  durch 
Ebenencoordinaten  als  eine  und  dieselbe  Oberfläche,  und  aus 
der  geometrischen  Deutung  der  Gleichungen  (5)  im  Falle  n=3 
entnehmen  wir  den  Beweis,  dass  das  System  harmonischer 
Polarebenen  gerade  das  System  von  vier  Ebenen  ist,  welche 
je  drei  harmonische  Pole  aus  dem  genannten  Systeme  har- 
monischer Pole  der  Oberfläche  verbinden. 
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Da  die  (w  +  1)*  Coefficienten  in  den  Substitutionen  (l) 
oder  (2),  welche  den  Ausdruck  (21)  transformiren^  noch  eine 
grosse  Willkürlichkeit  zulassen  ^  so  werden  wir  fortan  anneh- 
men^ dass  diese  Substitutionen  zwei  gegebene  homogene 
Functionen  zweiter  Ordnung  f(xQ ,  rCj , . . .  x«)  und  q){XQ,  x^, ...  Xn) 
transformiren  in: 

(28)    .        .      ^^^®'  X^j  ...Xn)^  f*0^0^  +  f*l  ^1*  +  •  •  •  f*«  ^fT, 
q)(XQ,  Xi,  ..  .  Xn)  =  VqXq^  +  V^X^^  +  ...  V^Xn^. 

Man  überzeugt  sich  leicht  ^  dass  diese  Annahme  nichts 
Unmögliches  enthält.  Denn,  macht  man  in  (28)  die  Substi- 
tutionen (2)  und  vergleicht  beide  Seiten  der  Gleichungen,  so 
erhält  man  (w  +  1)  (n  +  2)  Bedingungsgleichungen  zwischen 
den  (w  +  1)*  zu  bestimmenden  Substitutions-Goefficienten  e 
und  den  2(n  -f~  1)  ferneren  Unbekannten  ft  und  v.  Man  hat 
also  (n  -\-  1)  Unbekannte  mehr^  als-  Bedingungsgleichungen. 
Daraus  ist  ersichtlich,,  dass  von  den''(n  +  1)  (w  +  3)  Unbe- 
kannten (w  +  1)  beliebige  Werthe  annehmen  können,  wäh- 
rend die  übrigen  durch  sie  bestimmt  sind.  Welchen  (w  +  1) 
Unbekannten  beliebige  Werthe  zuertheilt  werden  können, 
und  wie  die  Werthe  der  übrigen  sich  daraus  bestimmen  lassen, 
werden  wir  zum  Schlüsse  der  Untersuchung  auseinandersetzen. 
Gegenwärtig  werden  wir  weitere  Folgerungen  aus  unserer 
Annahme  ziehen. 

Wenn  wir  die  zweite  Gleichung  »(28)  als  eine  durch  die 
Substitutionen  (1)  identische  Gleichung  betrachten  und  nacli 
Xu  differentiiren,  so  erhalten  wir: 

eine  Gleichung,  welche  in  (4)  übergeht,  und  welche  wieder 
aus  (4)  hervorgeht,  wenn  man  die  Vertauschungen  macht: 

\^\xx)  mit  yx  und  VxX^  mit  Ym* 

Durch  diese  Vertauschungen  gehen  die  Substitutionen  (1) 
und  (4)  in  einander  über,  gerade  so,  wie  dieses  auch  durch 
die  Vertauschungen  (23)  geschah.  Da  aber  alle  bis  dahin 
aufgestellten  Gleichungen  Folgen  sind  der  Substitutionen  (1) 
bis  (4),  welche  den  Gleichungen  (28)  identisch  genügen ,  und 
diese  Gleichungen  selbst  als  Folgen   aus   den   so  definirten 
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Substitutionen  zu  betrachten  sind^  so  kann  man  in  allen  bisher 
aufgestellten  Gleichungen  diese  Yertauschungen  machen. 
Die  erste  Yertauschung  geschieht^  indem  man  setzt: 

m 

Durch  Auflösung  dieses  Systemes  Gleichungen  nach  den  Yaria- 
beln  X  erhält  man,  wenn  man  mit  ^(y©;  Vi;  •  •  •  Vn)  die  reci- 
proke  Function  von  q)(xQ,  x^,  .  .  .  Xn)  bezeichnet: 

Es  ist  daher  gleichbedeutend,  ob  man  setzt: 

iffXoc^)  =  y»  oder  x^  =|a>'(y^). 

Hiernach  ist  es  erlaubt,  in  allen  unseren  Gleichun- 
gen folgende  Yertauschungen  zu  machen: 

(29)    i9?'(^»)  =  y*  oder  iO\y^)  =  x^,  und  v^  X^  ==  Fx . 

Macht  man  diese  Yertauschungen  in  der  zweiten  so  dar- 
gestellten Gleichung  (28): 

so  erhält  man  die  Gleichung: 

(30) . . .  <»(yo ,  y„  • .  •  y«)  =  ^^  +?;'+...  ^  • 

Die  Bedingungen  dieser  Gleichung  (30)  und  der  Gleichung 
(24)  fassen  wir  in  dem  folgenden  Satze  zusammen: 

(31)  ....  Wenn  die  Substitutionen  (1)  und  (2)  die 
homogenen  Functionen /"(a;©,  x^,...Xn)  und  9(2^0, a;„...a?n) 
der  zweiten  Ordnung  transformiren  in: 

fi^Q}  ^1;  •  •'•  ^n)  =  f*o^O^  +  f*l  -X^l'  +  •  •  •  f*n^«S 
(P{Xq,  a?!,  .   .  .  Xn)  =  VqXq^  +  V^X^^  +  •  •  .  VnXn'^, 

so  transformiren  die  Substitutionen(3)  und  (4)  die  re- 
ciproken  Functionen  jF(yo,y„...y„)  und  O(yo,y,;...y„)  in: 

*(yo,y.,---y-)  =  ^+^;-  +  -.-^- 

Wir  haben  in  dem  Yorhergehenden  zwei  Hülfsmittel  ge- 
schaffen, um  aus  einer  beliebigen  Gleichung,   die  durch  die 
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Substitutionen  (1)  bis  (4),  welche  die  Transformationen  (28) 
bewirken^  eine  identische  wird,  neue  Gleichungen  abzuleiten, 
nämlich  die  Vertauschungen  (23)  oder  (29).  Da  die  auf  diese 
Weise  abgeleiteten  Gleichungen  wieder  durch  die  Substitu- 
tionen identische  Gleichungen  werden,  so  sind  wir  in  der 
Lage,  die  vorhandenen  Gleichungen  in  das  Unbegrenzte  zu 
vervielfältigen. 

Macht  man  zum  Beispiel  in  der  Gleichung  (30)  die  Ver- 
tauschungen (23)  und  in  der  Gleichung  (24)  die  Vertauschun- 
gen (29),  und  setzt  der  Kürze  wegen: 

(32) ^;=L, 

so  erhält  man  mit  Einführung  der  neuen  Bezeichnungen /*+! 
und  q>  —  i: 

•0  *i  *♦* 

Diese  Gleichungen  beweisen  den  Satz: 

(34)  ....  Wenn  die  Substitutionen  (l)  und  (2)  die 
hompgenen  Functionen  zweiter  Ordnung  /'(a:o,a;„...a:„) 
und  g)(xQ,  a;, ,  .  .  .  Xn)  transformiren  in  die  Form: 

f(XQ,  X^,  .  .  .  Xn)  «=  f^o^O^  +  ^l^l'  +  •  •  •  l^'nXn^j 
<P(Xq,  X^,  .  .  .  Xn)  =  VqX^^  -f  Vj  Zi*  +  .  .  .  VnXn^j 

SO  transformiren  dieselbenSubstituti'onen  die  homo- 
genen Functionen  zweiter  Ordnung: 

^(iA^o),    iA^i);  .  .  .  ifM  =  /■+!  und 

Dieser  Satz   ist  die  Quelle  zur  Herleitung  einer   unbe 
grenzten  Zahl  ähnlicher  Gleichungen,  welche  durch  die  Sub- 
stitutionen (1)  und  (2)  zu  identischen  Gleichungen    werden. 
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Denn  wir  haben  vier  honiogene  Functionen  f,  fp,f^i,  g?  _  i  der 
zweiten  Ordnung,  von  welchen  je  zwei  den  Bedingungen 
des  Satzes  genügen.  Es  lassen  sich  demnach  aus  je  zwei  der- 
selben zwei  neue  homogene  Functionen  zweiter  Ordnung  her- 
leiten, die  durch  die  Substitutionen  (2)  nur  auf  die  Quadrate 
der  neuen  Variabein  X  zurückführen.  Diese  neuen  Functio- 
nen genügen  aber  wieder  den  Bedingungen  des  Satzes  und 
können  zur  Herleitung  neuer  homogener  Functionen  zweiter 
Ordnung  von  gleicher  Eigenschaft  dienen. 

Auf  diese  Weise  sehen  wir  aus  den  beiden  gegebenen 
Functionen  (28),  f  und  9? ,  andere  homogene  Functionen  zwei- 
ter Ordnung,  fp  und  q)p,  von  den  Variabein  x  hervorgehen, 
welche  durch  die  Substitutionen  (2)  die  Gestalt  erhalten: 

(35)  f^  =  f*O^Ö^  V  +  l^th'^l'  +  .  .  .  (Inln^Xn^ 

WO  p  irgend  eine  positive  oder  negative  ganze  Zahl  bedeutet. 
Alle  diese  Functionen  sind  rational  in  Bücksicht  auf  die  Goef- 
ficienten  in  den  gegebenen  beiden  Functionen  f  und  9),  aus 
welchen  sie  hervorgegangen  sind. 

Durch  die  Vertauschungen  (23)  und  (29)  gehen  aus  den 
homogenen  Functionen  (35)  die  homogenen  Functionen  Fp 
und  Op  der  zweiten  Ordnung  rücksichtlich  der  Variabein  y 
hervor,  die  durch  die  Substitutionen  (4)  die  Gestalt  erhalten: 

(36)  ....  '  0      Po    ^    *     f*.     ^  ^      l^n 

'    yt  Vi  V  2 

a>p  =  ?/£^  -f  i,p±±-  + . . .  ?„P £!?-, 

und  welche  ebenfalls  rational  aus  den  Coefficienten  der  ge- 
gebenen Functionen  f  und  q>  zusammengesetzt  sind. 

Um  noch  andere  merkwürdige  Relationen  herzuleiten,  dif- 
ferentüren  wir,  indem  wir  uns  die  vorhergehenden  Gleichun- 
gen durch  die  Substitutionen  (1)  und  (3)  zu  identischen  Glei- 
chungen gemacht  denken,  die  erste  Gleichung  (35)  nach  Xm 
und  die  erste  Gleichung  (36)  nach  yx,  wodurch  wir  erhalten : 

(37)  ^fp{Xx)  =  a^^iiok^Xo  +  ax>,  lyPX^  +  ...  a^iink^Xn, 

(38)  iFp(jfn)  =  e,o^T,  +  e,^^^Y,  +  ...el^Tn. 

HwiE,  analyt.  Oeometrie  d.  Baumes.    3,  Aufl.  18 
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Wir  bilden  ferner  die  Determinante  [a]  vom  (w  +  l)ten 
Grade  rücksichtlich  der  Variabein  x\ 


(39)  ...  [a]  = 


Durch  Einsetzen  der  Werthe  (37)  der  Componenten  zer- 
fällt diese  Determinante  nach  (31)  der  siebenten  Vorlesung 
in  das  Product  zweier  Determinanten,  von  welchen  die  eine 
unter  (6)  mit  A  bezeichnet  worden  ist.  Der  andere  Factor 
ist  die  Determinante: 


Aber  diese  Determinante  ist  nach  (29)  der  siebenten  Vor- 
lesung wieder  das  Product  zweier  Factoren ,  von  welchen  der 
eine  Factor  ist: 

^of*l    "   *   •    f*"« -^0  "^1     ■    •    •     -^H  } 

und  der  andere  Factor  die  Determinante  L: 

7  1 


L 


V  l  ^ 


In  In  J  n 


^  Erinnert  man  sich  der  Bildungsweise  der  Determinante  L 
zu  Anfang  der  siebenten  Vorlesung  aus  der  Entwickelung  des 
Products  der  Differenzen: 

(^   'o)  ih  —  ^o)   •   •  •  (Jn  ^«-l) 

und  bemerkt;  dass  in  der  Determinante  L  die  oberen  Indices 
der  Grössen  ?d  ,  üi ,  .  .  .  /n  hier  wirkliche  Exponenten  bedeuten, 
so  sieht  man,  dass  jene  Determinante  eben  jenem  Producte 
gleich  ist,  weshalb  man  hat: 

(40)  .    .    .       L  ==  (l,  -  g  ih  -  ^o)  •  .  •   {In  —  In-l)^ 

Hiernach  ist: 

(41)  ...      [a]  =  jLtofti  .  .  .  fAnXgX,  ,  .  .  Xn  .  Ä  .  L. 
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Bildet  man  in  gleicher  Weise  die  Determinante  [e]: 

^F'iy,),     iF'iy,),  .  . .  ^F'(y,) 
iF\(y,),    ^F,{y,), .  .  .  ^F,iy,) 


(42)  .  .  .  [e] 


liF'niyo),    ii'",(y,),...iFV»/,) 

nnd  setzt  die  Werthe  (38)   der  Componenten  ein,    so  erhält 
man  nach  analogen  Beductionen: 

(43) [6]  =  -^i'^'-  ----^    EL, 

Setzt  man  endlich,  um  abzukürzen: 

(44) Jf  =  /iio^i  "  '  l^n, 

so  kann  man  die  Gleichungen  (41)  und  (43)  so  darstellen: 

XX  X    '?J 

(45) ^0^1   '"^n—    m]A7L' 

Y  V  Y   —  — ^  t^  J     . 


Die  Producte  der  Variabein  X  und  der  Variabein  Y 
begegneten  uns  schon  in  dem  Anfange  unserer  Vorlesung,  der 
Ton  beliebigen  linearen  Substitutionen  handelte^  und  zwar  in 
den  Gleichungen  (12)  und  (13),  wenn  /S^  =  /},  ^  .  .  .  /}^  =  1. 
Da  das  Allgemeine  auch  zutreffen  muss  in  einem  speciellen 
Falle,  nämlich  dem  hier  vorliegenden,  wenn  die  Substitutio- 
nen (1)— (4)  die  Gleichungen  (28)  zu  identischen  Gleichungen 
machen,  so  ergeben  sich  daraus  die  Gleichungen: 


2;X  a.    .  «„  x^-  xf ' , . .  rr^n  =        f*^ 


i--  9 


(46)  .   .   .     ^^"«-*''--''n-*'o  -1   ••.^„«—   M.A.L 

Entwickeln  wir  nun  die  in  (39)  und  (42)  deiinirten  Deter- 
minanten [a]  und  [e\  nach  den  Variabein  x  und  y,  wie  folgt: 

(47)  ....     ^^^^  -^««.«....«n^ü"^?'  •  •  •  ^'»; 

und  setzen  diese  Entwickelungen  in  (46)  ein,  so  ergiebtidie 
Gleichstellung  der  Coefficienten  gleicher  Producte  der  Variabein 
auf  beiden  Seiten  der  Gleichungen  die  sehr  bemerkenswertben 

Relationen: 

Iß* 
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a 


«o  tti  •  •  •  ^ 


A     A  =      °  ' 

(48) J^'^ 

^  •  ^ao«,  .,.a„  ==  -jr; 

Die  linken  Theile  dieser  Gleichungen  sind  nämlich  ganze 
Functionen  der  Substitutionscoefficienten  a  oder  e,  die  recht- 
ten  Theile  sind,  abgesehen  von  den  beiden  Grössen  Jf  und  L, 
deren  Bedeutung  in  dem' nächsten  Abschnitte  zu  Tage  treten 
wird,  rationale  Functionen  der  Coefficienten  in  den  durch  die 
Substitutionen  zu  transformirenden  Functionen  f  und  q). 

Multipliciren  wir  nun  die  Gleichungen  (48)  mit  einander, 
unter  Berücksichtigung,  dass  nach  (7)  AE  =  1  ist,  und  setzen 
das  Product  in  die  Gleichung  (14)  ein,  in  welcher  /Jq=/J^=  ... 
/J„  =  1  sein  soll,  so  erhalten  wir: 

(49)    ...       Z/     =  ^Ca^a,  . . .  tt^   .   flfooOf,  . . .  c„   •   Ca^a^ . . .  o„  • 

Es  ist  hiermit  die  noch  ausführlicher  zu  definirende  Grosse 
L^  dargestellt  als  die  Summe  von  Producten  gleichartiger 
Factoren  a  und  e,  welche  sind  rationale  Functionen  der  Coef- 
ficienten in  den  gegebenen  Functionen  f  und  (p.  Die  Grossen 
C  sind  nämlich  nur  ganze  positive  Zahlen. 


Nachdem  wir  in  den  vorausgegangenen  Sätzen  und  Glei- 
chungen mannichfaltige  Eigenschaften  der  Substitutionen  (1) 
bis  (4),  welche  die  Transformationen  (28)  bewirken,  dargelegt 
haben,  so  bleibt  noch  übrig,  diese  Substitutionen  seilest  zu 
bestimmen  und  die  Werthe  der  Coefficienten  (i  und  v  in  den 
transformirten  Ausdrücken  (28)  festzustellen. 

Ein  Weg  zur  Losung  dieser  Aufgabe  ist  bereits  am  An- 
fange der  Untersuchung  angedeutet  worden.  Macht  man  näm- 
lich in  (28)  die  Substitutionen  (2),  so  erhält  man  durch  Ver- 
gleichung  beider  Seiten  der  Gleichungen  {n  -\-  1)  (n  -f-  2) 
Gleichungen  zwischen  den  (w  -f-  1)  (w  -|-  3)  zu  bestimmenden 
Unbekannten.  Diese  Gleichungen  hätte  man  weiter  zu  be- 
handeln. 

Ein  zweites,  dem  angegebenen  äquivalentes  System  Glei- 
chungen zwischen  einer  gleichen  Zahl  von  Unbekannten  erhält 
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man,  wenn  man  in  (28)  die  Substitutionen  (1)  macht  und 
beide  Seiten  der  Gleichung  mit  einander  vergleicht. 

In  beiden  Fällen  sieht  man,  dass  die  Zahl  der  Unbekann- 
ten um  (n  tJ-  1)  grösser  ist,  als  die  Zahl  der  Gleichungen 
zwischen  den  Unbekanten.  Daher  müssen  (n  -|-  1)  von  den 
Unbekannten  willkürlich  bleiben  und  die  übrigen  sich  durch 
diese  ausdrücken  lassen. 

Versucht  man  das  eine  System  von  Gleichungen  auf  das 
andere  äquivalente  zurückzuführen^  so  ergiebt  sich  daraus 
eine  dritte  Behandlung  der  Aufgabe,  welche  sich  durch  grosse 
Einfachheit  für  die  Darstellung  empfiehlt,  und  der  wir  deshalb 
hier  den  Vorzug  geben. 

Betrachtet  man  die  Gleichungen  (28)  als  identische  durch 
die  Substitutionen  (1)  und  differentiirt  nach  Xx^  so  erhält  man: 

ifi^x)  =  ajfio  ^0  +  »if*!  ^i  + a2(inXn, 

l9'(^ii)=  «S^^o^o  +  «i^i-2^1  +  •  •  •  •  öJv«Xn , 

Gleichungen;  welche,  gleich  wie  die  Gleichungen  (28),  aus 
den  Substitutionen  folgen. 

Die  Substitutionen  werden  erfüllt,  wenn  man: 

lUr:  ^0^  "^19  •  •  •  ^X)  •  •  •  ^n 
setzt:  0,    0,  . .  .     1,  .  .  .    0 

und  zugleich 

lur :     oOq  ,     «ui  y  •  •  •  •  tX/fi  *' 

setz  u :  6r ,     6^ ,  •  •  •  •  6  • 

Die  angegebenen  beiden  Gleichungen  müssen  dadurch  auch 
erfüllt  werden,  weshalb  man  hat: 

J[.g)'(eJ)=aJt/x. 
Eliminirt  man  a\  aus  diesen  Gleichungen,  so  erhält  man, 
mit  Eücksicht  auf  die  Bezeichnung  (32):  —  =  l^\ 

(50) r(elf)-?«9''(cr)  =  0. 

Aus  dieser  Gleichung  geht,  wenn  man  für  X  setzt  0,  1, 
2, .  .  w,  ein  ganzes  System  von  (w  +  1)  Gleichungen  hervor 
zwischen  den  (w  +  2)  Unbekannten: 

^«;  ^0^  ^i;  •  •  •  ^» 
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Dieses  System  von  (w  +  1)  Gleichungen  ist  linear  und 
homogen  in  Rücksicht  auf  die  letzten  (n+  1)  Unbekannten. 
Eliminirt  man  dieselben,  so  erhält  man  eine  Gleichung  z/  «=  0 
vom  (n  +  l)ten  Grade  in  Rücksicht  auf  die  eine  Unbe- 
kannte Im- 

Um  diese  Gleichung  z:/  =  0  darzustellen ,  bedarf  es  der 
Kenntniss  der  beiden  zu  transformirenden  Functionen  f  und  ip. 
Wir  werden  deshalb  annehmen,  dass: 

(P{Xq,  a?!  .  .  .  iCn)  ==  UaxxXxXi. 

In  dieser  Voraussetzung  stellt  sich  die  Gleichung  ^  =  0 
so  dar: 


(52) .  . . 


=  0. 


Die  Wurzeln  dieser  Gleichung  sind  gerade  die  zu  be- 
stimmenden Grössen  Zq,  Z^  .  .  .  {»• 

Hat  man  dieselben  bestimmt,  so  ist  aus  der  Gleichung 
(32),  ftx  =  ix^x,  ersichtlich,  dass  den  (n+1)  Grossen  ft  oder 
V  beliebige  Werthe  zuertheilt  werden  können.  Wir  werden 
annehmen,  dass  die  ersteren  sämmtlich  der  Einheit  gleich 
seien.     Alsdann  haben  wir  auf  Grund  von  (44)  und  (32): 

(53)  .  .  .   1  =  ^0  =  ft,  =  .  .  .  ft„  =  Jlf ;     Vx  =  -J-. 


h 


Die  (n+1)  Grössen  v  in  der  zweiten  transformirten 
Function  (28)  sind  also  als  die  reciproken  Wurzeln  der  Glei- 
chung J  =  0  bestimmt. 

Setzt  man  die  Wurzeln  l^  der  Gleichung  ^  =  0  in  das 
System  Gleichungen  (5C))  ein,  so  lassen  sich*daraus  die  Ver- 
hältnisse der  Substitutionscoefficienten  e^*,  Cj*  .  .  .  e«*  in  li- 
nearer Weise  berechnen.  Zur  Feststellung  ihrer  wirklichen 
Werthe  bedarf  es  noch  einer  Gleichung^  die  wir  aus  der  ersten 
Gleichung  (28)  erhalten,  wenn  wir  für  die  Variabein  X  und  x 
diejenigen  Werthe  setzen,  welche  wir  schon  zur  Ableitung 
der  Gleichung  (50)  verwendet  haben.  Wir  erhalten  nämlich, 
da  fix  =  1  ist,  die  gesuchte  Gleichung: 
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(54) /'(C  (?^«...c„«)  =  I. 

Wir  können  hiemit  das  behandelte  Problem  der  Trans- 
formation zweier  gegebenen  homogenen  Functionen  der  zweiten 
Ordnung,  fund  q),  durch  lineare  Substitutionen  in  die  Summe 
von  Quadraten  neuer  Variabein  als  gelöst  betrachten.  Das- 
selbe wurde  zurückgeführt  auf  die  Auf  losung  einer  Gleichung 
(52),  z/  =  0,  von  einem  Grade,  der  gleich  ist  der  Zahl  der 
Yariabeln  in  den  beiden  gegebenen  Functionen.  Es  wurde 
dabei  bemerkt,  dass  es  erlaubt  sei,  die  Goefficienten  fi  be- 
liebig anzunehmen  und  darum  auch  sämmtlich  der  Einheit 
gleich  zu  setzen,  und  dass  dann  die  Goefficienten  v  die  reci- 
proken  Wurzeln  der  Gleichung  z/  =  0  werden.  Die  Kennt- 
niss  der  Wurzeln  dieser  Gleichung  vorausgesetzt,  ergaben  sich 
hierauf  die  Verhältnisse  gewisser  Substitutionscoefficienten  e  in 
den  Substitutionen  (1)  bis  (4)  durch  Auflösung  linearer  Glei- 
chungen (50),  und  ihre  wahren  Werthe  aus  den  Gleichungen 
(54),  so  dass  alle  Substitutionscoefficienten  e  bekannt  wurden. 
Die  Substitutionscoefficienten  a  ergeben  sich  endlich  aus  den 
Auflösungen  der  Substitutionen  mit  den  Goefficienten  e. 

Wenn  man  nun  die  Auflösung  linearer  Gleichungen  (50) 
und  auch  die  Quadratwurzelbestimmung  durch  (54)  zur  Fest- 
stellung der  Werthe  der  Substitutionscoefficienten  e  für  Nichts 
erachtet,  so  verlangt  das  behandelte  Problem  nur  die  Auf- 
lösung der  Gleichung  z/  =  0.  Auf  die  Natur  dieser  Gleichung 
wollen  wir  näher  eingehen. 

Es  ist  bekannt,  dass  eine  jede  rationale  symmetrische 
Function  der  Wurzeln  einer  algebraischen  Gleichung  sich 
durch  die  Goefficienten  in  der  Gleichung  rational  ausdrücken 
lässt.  Das  in  (40)  dargestellte  Produkt  L  ist  eine  alternirende 
Function  der  Wurzeln  der  Gleichung  z/  ==  0,  und  darum  L^ 
eine  symmetrische  Function.  Letztere  lässt  sich  also  rational 
durch  die  Goefficienten  in  der  Gleichung  z/  ==  0  ausdrücken, 
und,  da  die  genannten  Goefficienten  wiederum  rationale  Aus- 
drücke der  Goefficienten  in  den  beiden  gegebenen  Functionen  f 
und  9  sind,  so  lässt  sich  L^  auch  rational  ausdrücken  durch 
die  Goefficienten  in  den  Functionen  f  und  9. 

Die  Gleichung  (49)  ist  eben  dieser  Ausdruck.  Denn  die 
Grössen  a  und  e  in  ihr  sind  nach  (47)  nichts  anderes,  als  die  Ent- 
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wickelungscoefficienten  der  in  (39)  und  (42)  definirten  Deter- 
minanten [a]  und  [e],  und  die  Grössen  C  nach  (9)  ganze  Zahlen. 

Die  Substitutionscoefficienten  a  und  e  sind  in  dem  Vor- 
hergehenden als  unsymmetrische  Functionen  der  Wurzeln  der 
Gleichung  ^  =  0  bestimmt  worden.  Die  linken  Theile  der 
Gleichungen  (48),  die  nach  (6),  (12)  und  (13)  nur  aus  den 
genannten  Substitutionscoefficienten  zusammengesetzt  sind, 
sind  auch  unsymmetrische  Functionen  der  Wurzeln  der  Glei- 
chung ^  =  0.  Multipliciren  wir  sie  jedoch  mit  der  alter- 
nirenden  Function  L,  so  lassen  sich  die  Produkte,  wie  die 
Gleichungen  (48)  beweisen,  da  Jlf  *=  1  ist,  duch  die  Coef- 
ficienten  in  den  gegebenen  Functionen  f  und  q)  rational  aus- 
drücken. Diese  Gleichungen  (48)  bilden  in  dem  Falle  Pq  = 
jSj  =  .  .  .  /3»  =  1  überdies  die  Vermittelung  zwischen  den 
Gleichungen  (14)  und  (49).  Denn  es  geht  eine  jede  dadurch 
in  die  andere  über. 

Um  die  Bedeutung  unserer  allgemeinen  Entwickelungen 
noch  anschaulicher  zu  machen  und  uns  zugleich  der  vorher- 
gehenden Vorlesung  wieder  zu  nähern,  wollen  wir  den  speciellen 
Fall  betrachten,  wenn  die  zu  transformirende  Function  f  die 
Summe  der  Quadrate  der  Variabein  x  ist. 

Nach  dem  Satze  (26)  sind  in  diesem  Falle  die  Substitu- 
tionscoefficienten a  den  gleichbezeichneten  Substitutionscoef- 
ficienten e  gleich,  und  die  Substitutionen  (1)  und  (3)  sind 
demnach  nur  verschieden  durch  die  Bezeichnung  der  Varia- 
bein, sowie  die  Substitutionen  (2)  und  (4).  Wenn  aber  die 
Variabein  X  und  Y,  gleich  wie  die  Variabein  x  und  y,  gleiche 
Bedeutung  haben,  so^  werden  auch  in  (12)  und  (13)  die  Ent- 
wickelungscoefficienten  Ä  und  E  einander  gleich,  und  nach 
(48),  da  Jf  =  1  ist,  die  Entwickelungscoefficienten  a  und  e 
der  Determinanten  [a]  und  [e]  in  (47). 

Richten  wir  nun  unser  Augenmerk  auf  die  Gleichung  (52), 
^  =  0,  von  welcher  das  specielle  Problem  abhängt,  so  sehen 
wir,  dass,  im  Falle  w  =  2,  dieselbe  übergeht  in  die  Gleichung 

^  =  0  der  vorhergehenden  Vorlesung,  wenn  wir  setzen  l=-r' 

Die  dort  angegebene  Eigenschaft  der  Gleichung  theilt  diese 
Gleichung  mit  ihr. 
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Die  Gleichung  z/  =  0,  von  welcher  das  speciali- 
sirte  Problem  abhängt^  hat  nur  reelle  Wurzeln. 

Der  Beweis  dieses  Satzes  von  Gauchy  ist  in  der  vorher- 
gehenden Vorlesung  bereits  angedeutet  worden. 

Da  die  Coefficienten  a  den  ihnen  entsprechenden  Goeffi- 
cienteh  e  gleich  sind,  so  stellt  sich  in  (49)  die  symmetrische 
Function  L^  der  Wurzeln  der  Gleichung  z/  =  0  als  die  Summe 
von  Quadraten  dar. 

Die  Bedingung,  dass  zwei  Wurzeln  der  Gleichung  ^  =  0 
gleich  seien,  ist  allerdings  nur  eine  Gleichung,  L^  =  0,  aber 
man  ersieht  aus  der  Gleichung  (49),  wie  aus  dieser  einen  Glei- 
chung unter  der  Voraussetzung  reeller  Coefficienten  in  der 
Function  g>  gleich  mehrere  Bedingungsgleichungen  zwischen 
den  Coefficienten  entspringen.  Von  letzteren  sind  einige  die 
Folgen  von  den  anderen.  Darum  hat  man  auch  weniger  Be- 
dingungsgleichungen für  die  Gleichheit  zweier  Wurzeln,  als 
die  Gleichung  (49)  Quadrate  in  ihrem  rechten  Theile  enthält. 

Die  nothwendigen  Bedingungen  für  die  Gleichheit  zweier 
Wurzeln  zu  bezeichnen,  und  daraus  die  anderen  Bedingungs- 
gleichungen abzuleiten,  empfiehlt  sich  hiemach  als  eine  inter- 
essante Aufgabe. 

Zum  Schlüsse  der  Vorlesung  müssen  wir  noch  hervor- 
heben, dass  unsere  Transformation  zweier  gegebenen  Func- 
tionen zweiter  Ordnung  in  die  Summe  von  Quadraten  der 
neuen  Variabein,  wie  die  Gleichungen  (28)  es  anzeigen,  auf 
der  Ungleichheit  der  Wurzeln  der  in  (52)  dargestellten  Glei- 
chung z/  =  0  beruht.  Denn,  wenn  zwei  Wurzeln  dieser 
Gleichung  gleich  werden,  so  lassen  sich  nicht  mehr  die  ge- 
gebenen Functionen  al^  die  Summen  von  Quadraten  neuer 
Variabein  darstellen.  Sie  lassen  sich  aber  doch  wieder  als 
die  Summen  von  Quadraten  neuer  Variabein  darstellen,  wenn 
gewisse  Bedingungen  zwischen  den  Coefficienten  in  den  ge- 
gebenen Functionen  hinzutreten.  Das  Ausführliche  darüber 
findet  man  in  mehreren  Abhandlungen  von  Weierstrass 
und  Kronecker*). 

*)  Monatsberichte   der  Academie  der  Wissenschaften  zu   Berlin: 
1858  p.  207,  1868  p.  310  und  p.  339,  1874  pp.  59,  149  und  206. 
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Die  vorstehende  Vorlesung  bildet  ein  zasammenhäugendes  Ganze. 
Sie  ist  entstanden  in  dem  Wunsche,  die  eleganten  algebraischen  Ent- 
deckungen von  Jacobi,  Kummer  und  Borchardt  in  der  Richtung 
des  Hauptaxenproblemes  der  Oberflächen  zweiter  Ordnung  wie  aus  einem 
Gusse  dem  Zuhörer  oder  Leser  vorzuführen. 

Von  dem  grossen  Werthe  der  genannten  Entdeckungen  kann-  man 
sich  jedoch  keine  rechte  Vorstellung  machen,  wenn  man  nur  sieht,  wie 
ohne  Schwierigkeit  das  Folgende  aus  dem  Vorhergehenden  hervorgeht. 

Wir  gehen  darum  auf  die  Geschichte  des,  in  der  vorstehenden  Vor- 
lesung behandelten  Problemes  näher  ein. 

Wenn  wir  uns  vorstellen,  dass  das  Problem  der  Hauptaxen  einer 
Oberfläche  zweiter  Ordnung  algebraisch  aufgefasst  war,  etwa  wie  in 
der  neunzehnten  Vorlesung,  so  lag  der  Gedanke  nahe,  das  Problem 
auszudehnen  auf  die  Transformation  irgend  zweier  homogenen  Functio- 
nen zweiter  Ordnung  von  beliebig  vielen  Variabein.  Jacob i  hat  diesen 
Gedanken  ausgeführt  in  seiner  oft  citirten  Abhandlung:  De  binis 
quihuslibet  functio^übus  . .  Crelle's  Journal  Bd.  12.  p.  1 ,  indem  er  das 
Problem  auf  die  Auflösung  der  Gleichung  (62},  J  =  0^  zurückfiührte. 

Aber  es  galt  noch,  in  dem  Problem  der  Hauptaxen  selbst  eine 
algebraische  Schwierigkeit  zu  überwinden,  welche  darin  bestand,  ein- 
zusehen, wie  die  eine  Bedingung  der  Gleichheit  zweier  Wurzeln  der 
Gleichung  z/=sO,  von  welcher  das  Problem  abhängt,  sich  in  die  zwei 
Bedingungen  (39)  der  neunzehnten  Vorlesung  zerspaltet. 

Die  gleiche  Schwiengkeit  in  dem  Probleme  der  Hauptaxen  eines 
Kegelschnittes  hatte,  wie  wir  in  der  späteren  Vorlesung  über  die  Ro- 
tationsflächen zweiter  Ordnung  zeigen  werden,  darin  ihre  Auflösung 
gefunden,  dass  sich  die  eine  Bedingung  der  Gleichheit  der  Wurzeln  in 
der  Gleichung,  von  welcher  das  Problem  abhängt,  leicht  als  die  ver- 
schwindende Summe  zweier  Quadrate  darstellen  Hess.  Darum,  so 
schloss  Kummer,  werde  sich  auch  die  eine  Bedingung  der  Gleichheit 
zweier  Wurzeln  der  kubischen  Gleichung  J=s,o  als  die  verschwindende 
Summe  von  Quadraten  darstellen  lassen. 

Mit  Ueberwindung  unsäglicher  Schwierigkeiten  gelang  es  Kummer, 
die  eine  Bedingung  der  Gleichheit  zweier  Wurzeln  der  Gleichung  ^  =»  0 
als  die  verschwindende  Summe  von  10  oder  auch  von  7  Quadraten  in 
seiner  unvergesslichen  Abhandlung  ^,Bemerkungen  über  die  kubische 
Gleichung  .  . .  Crelle's  Journal  Bd.  26,  p.  268"  darzustellen. 

Auf  die  Kummer^schen  Quadrate  näher  einzugehen,  wird  uns  die 
spätere  Vorlesung  über  die  Rotationsoberflächen  zweiter  Ordnung  Ge- 
legenheit geben.  Hier  ist  es  die  Gleichung  (49),  aus  welcher  Kummer 's 
Entwickelung  als  ein  ganz  specieller  Fall  hervorgeht. 

Da  aber  der  Weg  der  Erfindung  nur  in  sehr  seltenen  Fällen  sich 
als  der  Weg  der  Darstellung  und  demnach  als  der  Weg  der  Fort- 
entwickelung empfiehlt,  so  untersuchte  Jacobi  in  seiner  Abhandlung 
„Sulla  condizione  . . .  Crelle's  Journal  Bd.  30,  p.  46"  die  Kummer- 
schen  Quadrate  jedes  für  sich  und  fand,  dass  ihre  Wurzeln  sich,  mit 
einem  für  alle  gleichbleibenden  Factor  multiplicirt,  als  Entwickelungs- 
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coefficienten  darstellen  lassen.  Ausführlicher  werden  Jacobi's  Ent- 
deckungen in  der  Vorlesung  über  Rotationsoberflächen  zweiter  Ordnung 
vorgeführt  werden.  In  der  vorstehenden  Vorlesung  sind  es  die  Glei- 
chungen (48)i  welche  seine  Ideen  erweitert  wiedergeben. 

Wenn  eine  der  beiden  gegebenen  Functionen  f  und  9  von  beliebig 
vielen  Variabein  die  Summe  der  Quadrate  der  Variabein  ist,  so  hat, 
wie  nachgewiesen  wurde ,  die  Gleichung  J  s=bO  nur  reelle  Wurzeln. 

Durch  Determinanten-Bildung  gelang  es  endlich  Borchardt,  die 
Bedingung  der  Gleichheit  zweier  Wurzeln  dieser  Gleichung  als  die 
verschwindende  Summe  von  Quadraten  darzustellen.  Seine,  unter 
dem  Titel:  „Neue  Eigenschaften  derjenigen  Gleichung  ...  in  Crelle's 
Jonmal  Bd.  30.  p.  38"  veröffentlichte  Entwickelung  ist  aus  der  obigen 
Gleichung  (49)  abzunehmen.  Dieselbe  bildet  das  Schlussglied  einer 
zusammenhängenden  Kette  von  Problemen,  deren  elegante  Lösungen 
wohl  geeignet  sind,  lebhaftes  Interesse  zu  erregen. 


Einimdzwanzigste  Vorlesung, 

Das  Problem  der  Hauptaxen  der  Curven  zweiter 
Ordnung.      Confocale    Kegelschnitte   und   ellip- 
tische Coordinaten  in  der  Ebene. 


Da«  Problem  der  Hauptaxen   einer   Curve  zweiter  Ord 
nung  in  der  Ebene ;  algebraisch  aufgefasst,  besteht  darin: 

Die  linearen  Substitutionen  zu  bestimmen^  wel- 
che die  Gleichungen: 

(1) x'  +  f  =  X^+Y^, 

(2) <p{x,y)^X,X^  +  X,Y-' 

ZU  identischen  Gleichungen  machen,  wenn  (p(Xyy) 
eine  gegebene  homogene  Function  der  zweiten 
Ordnung  ist  von  den  Variabein  x  und  y. 

Wir  werden ,  indem  wir  die  Lösung  dieses  Problemes  be- 
absichtigen, annehmen,  dass  die  Function  (p{x,y)  die  Form 
habe: 
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(3)  .  .  .    9  (X,  y)  =  {ß,x  +  ß,yf  -  {a,x^'+  a,y^), 

auf  welche  Form  sich  die  gegebene  Function  leicht  zurück- 
führen lässt. 

Die  Substitutionen;  welche  die  Transformation  (1)  und 
und  (2)  bewirken ;  mit  ihren  Auflösungen  seien: 

•^  ^  •  •  •  •     y  =  h^X  +  VY,     T^ax+  Vy  . 

Dass  die  Auflösungen  der  Substitutionen  gerade  die  angege- 
bene Form  haben^  geht  hervor  aus  der  Differentiation  der 
durch  die  Substitutionen  identischen  Gleichung  (1)  nach  X 
und  Y. 

Um  nun  die  vier  Coefficienten  in  den  Substitutionen  (4) 
zu  bestimmen ;  werden  wir  die  Grössen  Bq  und  B^  einführen 
durch  folgende  lineare  Gleichungen^  deren  Auflösungen  wir 
zugleich  beifügen: 

.  ß,^a'B,  +  aB,,    B,  =  a^ß,+  ¥ß,, 

ß,  =  ¥B,  +  VB,,    B,  =  a%+Vß,. 

Mit  Hülfe  dieser  Gleichungen  gehen  aus  der  identischen  Glei- 
chung (2)  durch  Differentiation  folgende  Gleichungen  hervor: 

Uf    ^^  i — T—  •  U    —  i — i—  • 

/g\  «0  -r  *o»  <^i  -r  *o 

«0  +  ^1  '  «1  +  ^1  ' 

Denn  differentiirt  man  die  genannte  Gleichung  nach  x  und 
setzt  X  =  1,  F=  0  und  zugleich  x^=^  a^y  y  s=zh^^  welches 
letztere  durch  die  Substitutionen  (4)  geboten  ist;  so  erhält 
man  mit  Rücksicht  auf  (5)  die  erste  Gleichung  (6)  u.  s.  w. 

Auf  diese  Weise  haben  wir  die  vier  zu  bestimmenden 
Substitutionscoefficienten  ausgedrückt  durch  die  vier  neuen 
Unbekannten  Aq,  A,,  jBq,  B^,  deren  Werthe  noch  festzu- 
stellen sind. 

Multipliciren  wir  zu  diesem  Zwecke  die  Horizontal- 
Gleichungen  (6)  mit  /3q  und  ß^  und  addiren^  oder  multipliciren 
wir  die  Vertical-Gleichungen  (6)  mit  Bq  und  B^  und  addiren, 
so  erhalten  wir: 
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Po'         .        gl'       ^  1        _^o'_    ,    _■».•_  _  1 

/fjy.  «0  +  ^0  «1  +  ^0  '       «0  +  io     '     «0  +  ^1  ' 

_ftl_  4.       ft'        =  1         ^«»!_  +       ^t'       „  1 

«0  +  ^1     '     «1  +  ^1  '       «1  +  Ao     '     «I  +  ^1 

Die  beiden  ersten  Gleichungen,  von  welchen  jede  nur  eine 
Unbekannte  Xq  oder  l^  enthält;  dienen  zum  Beweise,  dass 
diese  Unbekannten  die  Wurzeln  sind  der  folgenden  quadra- 
tischen Gleichung  in  A,  die  beiden  anderen ;  dass  otq  und  a^ 
die  Wurzeln  sind  der  quadratischen  Gleichung  in  a: 

{ff\  Po'       I Pi!_ 1        _:^ü*       I       -Bi'     1 

y^^  '   '     a^-\-X'^  a,  +  l~  ^^     cc+X'o'^  €c+li~  ^' 

Durch  d;e  erste  von  diesen  Gleichungen  sind  also  die  beiden 
Unbekannten  Aq  und  Aj  als  Wurzeln  der  Gleichung  bestimmt. 
Um  auch  die  Werthe  der  beiden  anderen  Unbekannten  Bq 
und  J?]  festzustellen ;  bemerken  wir,  dass  identisch  ist: 

.m  («o+^)(«,+^)-  /SoX«.+^)-  /J,Vo+^)  =  (^-^o)(^-^.), 
(a+A,)(«+A,)-B,»(a+A,)  -i^,^(a+A„)  =  (a-a,)(a-a,) . 

Setzt  man  in  diesen  Gleichungen  für  A  entweder  — a^  oder 
—  a,  und  für  a  entweder  — Aq  oder  —  A, ,  so  erhält  man: 

02 («0  +  ^0)  (cfp  +  ^1)    .    7?  2 («0  +  ^0)  («I  +  ^0) 

/|Q\  "  «0— -«1  *0  —  *1 

*  />  2 («1  +  Xq)  (g|  +  ZQ         p  2 («0  +  X|)  (flft  +  ^t) 

Pl    =  ec^^ao         ■'       ^i    —  Ä,  -  A« 

Die  beiden  letzten  von  diesen  Gleichungen  geben  die  Werthe 
der  beiden  letzten  Unbekannten  Bq  und  J3, . 

Dass  die  Werthe  der  Substitutionscoefficienten  in  (6) 
reelle  sind^  ersieht  man  erstens  aus  der  quadratischen  Glei- 
chung (8),  deren  grosste  Wurzel  A^  zwischen  <x>  und  —  a, 
liegt;  und  deren  kleinste  Wurzel  A|  zwischen  —  cc^  und  —  a^ 
liegt;  wenn  otq  >  otj  ;  zweitens  aus  den  in  (10)  gegebenen 
Werthen  Bq^  und  B,^,  welche  hiemach  positiv  sind. 

Wenn  man  die  vorangegangenen  Formeln  überblickt;  so 
fällt  der  Dualismus  derselben  in  die  Augen.  Dieser  Dualis- 
mus lässt  sich  auf  Grund  der  folgenden  Betrachtungen  zu 
einem  Princip  machen. 
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Multiplicirt  man  die  beiden  ersten  Gleichungen  (5)  mit 
X  und  y  und  addirt,  so  erhält  man  mit  RiTcksicht  auf  (4): 

(11)  ... ^,a;  +  /l,y  =  BoX  +  -B,r, 

wodurch  die  Gleichung  (2): 

(12)  ..{ß,x  +  ß, yy  -  («0  x^  +  a,  y^)  =  A,  X»  +  A,  1'» 
übergeht  in: 

(13)  .iS,X+  B,  Yf  - (Ao X»  +  A,  Y*)  =  a„a;*  +  a, y» . 

Wenn  demnach  die  Substitutionen  (4)  die  Gleichungen 
(1)  und  (12)  zu  identischen  Gleichungen  machen,  so  machen 
auch  die  Auflosungen  dieser  Substitutionen  die  Gleichungen 

(1)  und  (13)  zu  identischen  Gleichungen  und  umgekehrt. 
Daraus  ergiebt  sich  nun  folgende  Regel  zur  Herleitung 
neuer  Formeln: 

Es  ist  erlaubt,  in  allen  Formeln,  die  aus  den 
Substitutioi^en  (4),  welche  die  Gleichungen  (1)  und 

(2)  zu    identischen    Gleichungen    machen,    hervor- 
^  gehen,    folgende  gleichzeitige  Yertauschungen   zu 

machen: 

„  A,   JT,     Aq,  Aj,     JjQf  xf^y    a,  0  , 

Hiernach  genügt  es,  ein  System  Formeln  wirklich  zu 
entwickeln,  weil  ein  zweites  System  nach  dieser  Regel  von 
selbst  folgt. 

Zieht  man  die  Gleichung  (1),  nachdem  man  sie  mit  einem 
Factor  l  multiplicirt  hat,  von  (12)  ab,  so  erhält  man: 

(15)  {ß^^ß^yy-{^a,+X)x^+(a,-\-Xy}  =(A,-i)X»+(A,-A)r». 

Diese  Gleichung,  an  die  Stelle  der  Gleichung  (2)  gesetzt, 
lässt  erkennen,  dass  es  frei  steht,  in  allen  zur  Lösung 
desProblemes  entwickelten  Formeln,  zu  verändern: 

„  in  «o  +  A,     a,  +  A,     Iq  —  Ij     A,  — A. 

Durch  diese  Aenderungen  werden  die  Grossen  Bq  und  ij, 
nicht  geändert.   Es  bilden  daher  auch  die  Formeln  keine  Aus- 
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nähme  von  der  Regel  ^   in  welche  die  durch  die  Gleichungen 
(5)  definirten  Grössen  i^,,  und  B^  eingehen. 

Um  ein  drittes  Princip  zur  Herleitung  neuer  Formeln  zu 
entwickeln,  werden  wir  die  reciproke  Function  0{u,v)  der 
gegebenen  Function  q)  {x,y)  feststellen  dadurch,  dass  wir  nach 
Vorschrift  von  (25)  der  siebenten  Vorlesung  setzen :  u  =\(p{x)j 
V  =  \q>\y).  Die  Auflösungen  sind  dann  nach  (27)  folgende: 
X  =  ^0\u)y  y  =  \0\v)  und  die  reciproke  Function  selbst 
wird :    0{Uyv)  =  \^u 0\u)  -\- v 0\v) \ , 

Die  Ausführung  der  durch  die  Zeichensprache  angedeu- 
teten, analytischen  Operationen  zur  Bestimmung  der  reci- 
proken  Function  giebt: 

(.7)...*(„,„,  =  i(|„  +  !;.)'-(:^  +  ^), 

wenn  man  der  Kürze  wegen  setzt: 
(18) f  =  P-"'  +  Pj' -  1. 

Die  Substitutionen  (4)  entsprechen  den  Substitutionen  (2) 
und  (1)  in  der  zwanzigsten  Vorlesung,  und  zwar  in  dem  Falle, 
in  welchem  der  dort  aufgeführte  Satz  (26)  gilt.  Da  aber 
unter  der  Voraussetzung  dieses  Satzes  die  Substitutionen  (1) 
und  (2)  in  der  genannten  Vorlesung  sich  von  den  darauf 
folgenden  (3)  und  (4)  nur  durch  die  Bezeichnung  der  Variabein 
unterscheiden ,  so  hat  man  auf  Grund  des  Satzes  (25)  in  jener 
Vorlesung  die,  durch  unsere  Substitutionen  (4)  identische 
Gleichung: 

(,9)  ..*(„,_(fc.+t;,y-,g+j;)..(-+i-). 

Da  man  diese  Gleichung  an  Stelle  der  Gleichung  (2)  des 
Problems  nehmen  kann,  so  sieht  man,  dass  es  erlaubt  ist, 
in  allen  unseren  Formeln  folgende  gleichzeitige 
Vertauschungen  eintreten   zu  lassen: 

1^20"^  "  ^^'  ^* '       '       '         '         ' 

ß„      ßi       e        F        f        B       sBq     sBi 

Die  angegebenen  Veränderungen   der  Grössen  Bq  und  JB,  er- 


288  Einundzwanzigste  Vorlesung. 


f 


geben  sich  aus  den  Werthen  (6)  der  Substitutionscoefficienten, 
welch  letztere  durch  die  Torangegangenen  Veränderungen 
keine  Aenderung  erfahren  dürfen. 

Macht  man  in  der  Gleichung  (19)  die  Veränderungen  (16) 
und  bemerkt^  dass  s  durch  diese  Veränderung  übergeht  in: 

(21) ^-^^  +  ^1-^' 

so  erhält  man: 

eine  Gleichung,  welche  wie  die  vorhergehende  (19)  durch 
die  Substitutionen  (4),  welche  die  Transformationen  (1)  und 
(2)  bewirken,  ebenfalls  zu  einer  identischen  Gleichung  wird, 
welchen  Werth  auch  k  habe. 

Ein  System  eleganter  Formeln,  dienlich  zu  weiteren 
Transformationen,  ei^ebt  sich  aus  dem  Vorhergehenden  auf 
folgende  Art: 

Macht  man  die  Auflösungen  der  Substitutionen  (4)  durch 
die  Substitutionen  zu  identischen  Gleichungen  und  vergleicht 
die  Coefficienten  gleicher  Variabein,  so  erhält  man: 

a^a^  +  b^¥  =  1 ,      aV-f-  6'J'=  1 ,      a^a^  W  =  0. 

Durch  Einsetzen  der  Werthe  (6)  der  Substitutionscoefficienten 
gehen  diese  Gleichungen  über  in: 

Po«    _  M  P.' 1 

\t   1 


^^^^ («0  +  hY  +  («i  +  h?  ^  5?  ' 

(Cfo  +  ^o)  («0  +  ^l)  ^  («1  +  ^o)  («1  +  ii) 

Macht  man  in  den  beiden  ersten  Gleichungen  (7)  die 
Aenderungen  (20)  und  hierauf  die  Aenderung  (16),  so  erhält 
man: 

Po*  _|_  ft«  _     E 


f24)        (ao  +  W(«o  +  i)   '   («1  +  ^o)  («1  +  ^) 

^      ^   *    '  Po»  ,  Pi« 


+ 


E 


(«0  +  Xi)  («0  +  X)    '    («i  +  Xi)(ai  +  i)         X, -A' 

Differentiirt  man  diese  in  A  identischen  Gleichungen  und  setzt 
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hierauf  für  X  entweder  A,  oder  Aq,  so  erhält  man  mit  Rück- 
sieht auf  (23)  und  (7): 

ft.*  _^_  ßi'  _  i 


(2b)      («0  +  ^o)  («0  +  ii)'    •    («I  +  O  («1  +  At)«        {lo-X^)Bi*^ 

^  ^'         ft.' L    __Ji! :l 

(«0  +  h)  («0  +  Ao)*  ■*"  r«!  +  ^i)  («1  +  ^)*  (^1  -  iü)  io* ' 

Wenn  man  die  Grössen  Bq  und  B^  als  Functionen  von 
«0,  ofj,  Aq,  A,  betrachtet,  wie  sie  durch  (10)  ausgedrückt  sind, 
und  die  Logarithmen  dieser  Ausdrücke  partiell  diflFerentiirt 
nach  Aq  und  A,,  so  erhält  man: 

A  .  ^0  =  ^ L        ^         .      _i 

J5o       ^  io  «0  +  ^i)  «1  +  ^0  'li  —  ^0    ' 

_2^     aJBi^  1  , 1  .  1 

-Bi   '  ^'^1  «ü  +  'i     '     «1  +'li      •     Ao  -  A,  ' 

Aehnliche  Ausdrücke  gehen  aus  der  so  dargestellten  ersten 
Gleichung  (9): 

Po*       ,    _Pi! 1  =  -  ^i  -  ^°^(^-T  ^1^ 

hervor,  wenn  man  diese  in  X  identische  Gleichung  zweimal 
nach  k  differentiirt,  und  nach  der  Differentiation  für  A  setzt 
entweder  Xq  oder  A, ,  nämlich: 

Po'         j ßl_  _     1    /     J__     ,     _J L     _J_    \ 

(«tq  +  hY  "^  («1  +  ^oY         ^üH^u  +  ^0   "^   «1  +  ilo   "^   Ai  -  io  /  ' 

_l?q! L  Pl'  =      *      r        ^  I  t L  L_l 

Der  Vergleich  dieser  beiden  Gleichungen  mit  den  beiden 
vorher  abgeleiteten  Gleichungen  ei'giebt  endlich: 


^      ^ „Po« L  Pi'  =  A  ^-ß- 


In  gleicher  Weise,  wie  das  behandelte  algebraische  Pro- 
blem geometrisch  aufgefasst  werden  kann,  kann  man  auch 
einzelnen  von  den  entwickelten  Formeln  eine  geometrische 
Bedeutung  unterlegen. 

Ubbse,  analyt.  Geometrie  d.  Battmes.    3.  Aufl.  19 
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Betrachten  wir  zu  diesem  Zwecke  ßQ  und  ß^  als  die  varia- 
beln  rechtwinkligen  Coordinaten  eines  Punktes  in  der  Ebene, 
so  stellt  die  erste  Gleichung  (8)  einen  auf  seine  Hauptaxen 
bezogenen  Kegelschnitt  dar,  und,  wenn  man  in  jener  Glei- 
chung X  yariiren  lässt,  ein  ganzes  System  Kegelschnitte  mit 
denselben  Brennpunkten,  weshalb  sie  confocale  Kegel- 
schnitte genannt  werden.  Betrachten  wir  dagegen  ß^  und 
ßy  als  die  rechtwinkligen  Coordinaten  eines  beliebig  gegebe- 
nen Punktes  in  der  Ebene ,  so  liefern  die  beiden  ersten  Glei- 
chungen (7)  den  Beweis,  dass  durch  jeden  beliebig  gegebenen 
Punkt  in  der  Ebene  nur  zwei,  mit  einem  gegebenen  Kegel- 
schnitt confocale  Kegelschnitte  hindurchgehen.  Aber  auch 
über  die  Natur  dieser  Kegelschnitte  können  wir  uns  Gewiss- 
heit verschaffen,  nachdem  wir  in  dem  Vorhergehenden  die 
Grenzen  der  Wurzeln  Aq  und  l^  festgestellt  haben.  Da  näm- 
lich beide  Nenner  in  der  ersten  Gleichung  (7)  positiv,  in  der 
zweiten  der  erste  Nenner  positiv,  der  andere  negativ  sind, 
so  muss  der  eine  Kegelschnitt  eine  Ellipse,  der  andere  eine 
Hyperbel  sein. 

Errichtet  man  in  dem  beliebig  gegebenen  Punkte,  durch 
welchen  die  beiden  confocalen  Kegelschnitte  gehen.  Normalen 
an  die  beiden  Kegelschnitte,  so  verhalten  sich  die  Cosinus  der 
Winkel,  welche  die  Normale  der  Ellipse  mit  den  Coordinaten- 
axen  bildet,  wie: 

Po      .      ß\ 

CCo  +  lo'    «1  +  ^0  ' 

und  für  die  Hyperbel  hat  man: 

•         ßo  __  .  ßi  ^ 

«ü  +  ^1 '  «1  +  ^1 

Die  dritte  Gleichung  (23)  dient  zum  Beweise,  dass  diese 
Normalen  auf  einander  senkrecht  stehen,  oder,  was  dasselbe 
sagt,  dass  die  beiden  confocalen  Kegelschnitte  sich  senkrecht 
schneiden.  Diese  Bemerkungen  fassen  wir  kurz  zusammen, 
wie  fo^: 

Confocale  Kegelschnitte  derselben  Art  schnei- 
den sich  nicht  in  reellen  Punkten.  Confocale  Kegel- 
schnitte verschiedener  Art  schneiden  sich  immer  in 
reellen  Punkten  senkrecht.     In  jedem  Punkte  der 
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Ebene  schneiden  sich  zwei  zu  einem  in  der  Ebene 
gegebenen  Kegelschnitte  confocale  Kegelschnitte 
senkrecht. 

Man  erhält  aus  der  Gleichung  des  Tangentenkegels  einer 
Oberfläche  zweiter  Ordnung,  (20)  der  vierzehnten  Vorlesung, 
die  Gleichung  des  Tangentenpaares  an  den  Kegelschnitt,  in 
welchem  die  Oberfläche  von  einer  der  Coordinatenebenen  ge- 
schnitten wird,  wenn  man  die  auf  dieser  Ebene  senkrechten 
Goordinaten  gleich  0  setzt.  Bildet  man  nach  dieser  Vorschrift 
die  Gleichung  des  Tangentenpaares,  welches  von  einem,  durch 
seine  Goordinaten  ß^,  /3,  gegebenen  Punkte  an  den,  durch 
die  erste  Gleichung  (8)  gegebenen  Kegelschnitt  gelegt  ist, 
so  erhält  man: 

(2'){^'+^!'-'F-eW+->+.-;^-"}-<'- 

Mit  Unterdrückung  aller  Glieder  niederer  Ordnung  geht 
hieraus  die  Gleichung  hervor: 

des  vom  Coordinalenanfangspunkte  ausgehenden,  dem  Tan- 
gentenpaare parallelen  Linienpaares.  Die  Hauptaxen  dieses 
Linienpaares,  das  sind  diejenigen  geraden  Linien,  welche  die 
Winkel  des  Linienpaares  halbiren,  sind  durch  unsere  Sub- 
stitutionen (4)  schon  bestimmt,  denn  sie  transformiren  nach 
(22)  auch  dfen  linken  Theil  der  letzten  Gleichung  in  die 
Quadrate  der  Variabein. 

Da  aber  unsere  Substitutionen  unabhängig  von  der  Grösse 
X  bestimmt  waren,  so  werden  alle  jene  Linienpaare,  welchen 
Werth  auch  A  annehme,  dieselben  Hauptaxen  haben. 

Uebertragen  wir  nun  die  an  den  genannten  Linienpaaren 
gemachte  Bemerkung  auf  die  Tangentenpaare  (27),  von  wel- 
chen wir  besonders  diejenigen  hervorheben,  welche  an  die 
confocalen  Kegelschnitte  gelegt  sind,  welche  durch  den  ge- 
gebenen Punkt  gehen,  so  haben  wir  den  Satz: 

Die  Winkel,  welche  das  von  einem  gegebenen 
Punkte  an  einen  Kegelschnitt  gelegte  Tangenten- 
paar bildet,  werden  halbirt  von  den  beiden,  durch 

19* 
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den  gegebenen  Punkt  gelegten,   zu    dem   gegebenen 
Kegelschnitte  confocalen  Kegelschnitten. 

Wenn  ein  Punkt  in  der  Ebene  durch  seine  rechtwink- 
ligen Coordinaten  ß^,  ß^  bestimmt  ist,  so  ist  derselbe  auch 
bestimmt  als  Schnittpunkt  der  beiden,  mit  einem  gegebenen 
Kegelschnitte  (8)  confocalen  Kegelschnitte,  welche  durch  ihn 
gehen.  Es  schneiden  sich  zwar  die  beiden  confocalen  Kegel- 
schnitte in  vier,  gegen  die  Coordinatenaxen  symmetrisch  ge- 
legenen Punkten;  allein  mit  passender  Beschränkung,  zum 
Beispiel,  dass  der  Punkt  nur  liegen  soll  innerhalb  des  von 
den  positiven  Coordinatenaxen  eingeschlossenen  Winkels,  wird 
der  Punkt  durch  die  beiden,  durch  ihn  gehenden,  confocalen 
Kegelschnitte  unzweideutig  bestimmt  sein.  Man  kann  daher 
die  beiden  confocalen  Kegelschnitte  als  die  den  Punkt  be- 
stimmenden Coordinaten  ansehen.  Die  ihnen  entsprechenden 
Werthe  von  l  gleich  Xq  und  k^  führen  den  Namen  der  el- 
liptischen Coordinaten  des  Punktes,  dessen  recht- 
winklige Coordinaten  sind  ß^  und  ß^. 

Die  beiden  ersten  Gleichungen  (7),  in  welchen  man  a^ 
und  ci;)  als  constante  Grössen  zu  betrachten  hat,  sind  die  Re- 
lationen zwischen  den  variabeln  rechtwinkligen  und  den  va- 
riabeln  elliptischen  Coordinaten.  Ihre  Auflösungen  (10)  drücken 
die  rechtwinkligen  durch  die  elliptischen  Coordinaten  aus. 

Es  genügt  aber  nicht,  die  Ausdrücke  der  rechtwinkligen 
Coordinaten  durch  die  elliptischen  zu  kennen;  in  vielen  Fällen 
braucht  man  auch  die  Differentiale  der  einen,  ausgedrückt 
durch  die  anderen.  Differentiirt  man  deshalb  die  beiden  ersten 
Gleichungen  (7),  indem  man  die  rechtwinkligen  Coordinaten, 
gleich  wie  die  elliptischen ,  als  Variabein  betrachtet,  so  erhält 
man  mit  Rücksicht  auf  (23): 

2BJ^         oco  +  h  "^  «t  +  ^c 

und  hieraus  mit  Berücksichtigung  von  (6): 

(28) '^7 

2  W  =  a'dßa  +  h'dß,  . 


> 

'0 
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Vergleicht  man  diese  Gleichungen  mit  den  Substitutionen 
(4),  so  sieht  man,  dass,  wenn  die  Variabein  x,  y  die  Werthe 
annehmen  x  =  dß^,  y  =  dß^ ,  die  anderen  Variabein  die  Werthe 

erhalten:   X=-  ",  Y=  — *.    Es  ist  deshalb  erlaubt, 

in  den  Substitutionen  (4)  und  in  allen  Gleichungen, 
welche  diese  Substitutionen  zu  identischen  Glei- 
chungen machen,  folgende  gleichzeitige  VerändlB- 
rungen  eintreten  zu   lassen: 

„  in  rf/5o,  rf/3,,  .j^'^,  ^y 

Von  den  durch  diese  Veränderungen  aus  den  angegebenen 
Formeln  hervorgehenden  Differentialformeln  heben  wir  die 
erste  hervor,  welche  das  Quadrat  des  Differentiales  ds  des 
Bogens  irgend  einer  Curve  ausdrückt: 

(30)  ...     ds-^  =  dß„\-j-  <lß,-^  =  i  {^^'  +  ^Jl^}  ■ 

Wenn  wir  der  Bequemlichkeit  wegen  setzen: 

/3,N  ^o'  =  («ti  +  ^o)  («1  +  ^o)  > 
-i,'  =  K  +  /l,)(«,  +  A,), 

so  geht  (30)  mit  Rücksicht  auf  (10)  über  in: 

(32) rfs^  =  ^^^^^  {^^f  +  gr'}  • 

Hieraus  erhalten  wir  das  Differentiale  des  Bogens  des 
Kegelschnittes  (8),  von  dem  wir  annehmen  wollen,  dass  er 
eine  Ellipse  sei ,  indem  wir  Aq  =  A  gleich  einer  Constanten 
setzen,  deren  Werth  zwischen  —  a,  und  oo  liegt: 

(33) ds  =-  — -      -  •  -^  ? 

und  hieraus  ergiebt  sich  die  Länge  s  des  Bogens  der  Ellipse  (8) : 


(34) s  =J 


2  ii 
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begrenzt  von  den  beiden  confocalen  Hyperbeln,  welchen  die 
Werthe  A,  «=  A^®  und '  A,  =  A,'  der  elliptischen  Coordinaten 
entsprechen.  Nimmt  man  für  die  Grenzen  des  Integrals  die 
Hyperbelgrenzen,  so  erhält  man  den  vierten  Theil  des  üm- 
fanges  TJ  der  genannten  Ellipse,  und  demnach: 

—  «i 
(35) ".  .    ü-=2/V(^-A,).^. 


—  Ofl 


Die  Bogenelemente  da^  und  da^  der  confocalen  Ellipsen 
und  Hyperbeln  erhalten  wir  aus  (32): 

(36) _^ ^' 

da, 2 T,' 

indem  wir  einmal  A^,  das  andere  Mal  Aj  constant  setzen. 
Demnach  wird,  weil  alle  confocalen  Ellipsen  alle  confocalen 
Hyperbeln  senkrecht  schneiden,  das  Element  der  von  zwei 
confocalen  Ellipsen  und  von  zwei  confocalen  Hyperbeln  ein- 
geschlossenen Fläche: 

(37) rfa„.(?a,  =  ^^^^i-«5. 

Durch  doppelte  Integration  und  Ausdehn»ng  der  Grenzen 
über  sämmtliche  von  der  gegebenen  Ellipse  (8)  eingeschlosse- 
nen, confocalen  Ellipsen  und  über  sämmtliche  confocalen  Hy- 
perbeln erhält  man  den  vierten  Theil  des  Flächeninhaltes  / 
der  gegebenen  Ellipse.    Man  hat  demnach: 


—  «1 


(38) ^=//(^o-^i)$t- 

.         —  a«  —  ofi 

Einen  einfacheren  Ausdruck  für  den  Flächeninhalt  der 
gegebenen  Ellipse  (8)  erhält  man  auf  folgende  Art.  Man 
beschreibe  um  den  Mittelpunkt  der  gegebenen  Ellipse  mit 
dem  Radius  der  grossen  halben  Axe  einen  Kreis: 


Problem  d.  Hauptaxen  d.  Curven  2.  0.  Confocale  Kegelschnitte  etc.    295 

Der  Vergleich  dieser  Gleichung  mit  der  Gleichung^  (8) 
der  Ellipse  zeigt;  dass  die  Ordinate  des  Kreises  sich  zu  der, 
derselben  Abscisse  entsprechenden  Ordinate  der  Ellipse  ver- 
hält wie: 

In  demselben  Verhältnisse  stehen  auch  die  Flächenelemente 
h  und  i  des  Kreises  und  der  Ellipse,  welche  begrenzt  werden 
von  zwei  unendlich  nahen  Ordinaten.    Man  hat  daher: 

Nimmt  man  die  Summe  aller  Flächenelemente  des  Kreises 
und  der  Ellipse:    Sh  »=  K  und  Si  =  J,  so  erhält  man: 


I==K- 


/'(«o  + 1) 


Da  aber  der  Flächeninhalt  K  des  Kreises  4st:  K  =  a  (a^  +  ^) > 
so  hat  man: 


(39) 1=  «  ^K  +  A)  j/{cc,  +  A) , 

•und  daher  mit  Rücksicht  auf  (38): 

(40) .  ^ /K  +1) }/W+^)  =f  J\k - K) ^ri t; ' 


—  Ob  —  tti 


welche  Gleichimg  nach  dem  Vorhergehenden  bewiesen  ist  für 
alle  zwischen  —  er,  und  cx>  gelegenen  Werthe  von  A  und 
unter  der  Voraussetzung,  dass  a^  >  a|. 

Von  den  Differential -Formeln,  welche  aus  den,  in  dem 
ersten  Theile  der  gegenwärtigen  Vorlesung  entwickelten  For- 
meln durch  die  Veränderungen  (29)  hervorgehen,  heben  wir 
femer  die,  der  Gleichung  (22)  entsprechende  Formel  hervor: 

um  auch  ihr  eine  geometrische  Bedeutung  unterzulegen. 

Zu  diesem  Zwecke  erinnern  wir  an  die  Gleichung  (27) 
des  von  dem  Punkte  /Jq,  ßx  an  den  gegebenen  Kegelschnitt  (8) 


1; 

i 
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gelegten  Tangentenpaares.  Verlegt  man,  mit  Beibehaltung 
der  Richtung  der  Coordinatenaxen,  den  Anfangspunkt  des 
Coordinatensystemes  in  den  genannten  Punkt,  so  wird  die 
Gleichung  des  Tangentenpaares  rücksichtlich  dieses  Coordi- 
natensystemes : 

woraus  die  Differentialgleichung  desselben  Ta,ngentenpaareS; 
rücksichtlich  des  ursprünglichen  Coordinatensystems,  hervor- 
geht: 

und  in  elliptische  Coordinaten  durch  (41)  übertragen: 

Zerlegt  man  diese  Gleichung  in  ihre  Factoren  und  setzt  jeden 
einzelnen  gleich  0,  so  erhält  man  die  Differential-Gleichungen 
der  von  dem  Punkte  /J^,  ßi  an  die  gegebene  Ellipse  (8)  ge- 
legten Tangenten: 

dXo dlj  ^^  Q 

dXo  .  dlj  Q 

Vlh^J) .  B,  "^  V{x  -  ;,) .  JB,         ' 

oder,  wenn  man  die  übersichtlichere  Bezeichnung  (31)  ein- 
führt: 

dXp dXj ^ 

(44^ VCx^-xj.L,       Vir-~xS>L,  ~    ' 

_   _  dX^ ^     ,    __•? ^i 0 

V{Xo  --T) .  io       Vi^'-^i)'-  Li  ~ 

Um  nun  die  Länge  s  der  Tangente  auszudrücken,  setzen 
wir  in  Gleichung  (32)  den  Werth  von  dX^  aus  einer  der 
Gleichungen  (44)  ein,  wodurch  wir  für  jede  der  beiden  Tan- 
genten erhalten: 

ds  =  — ^^-'^  *  ^^' 


2V(x~=rx,) ,  L, 
oder: 
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Bezeichnen  wir  aber  mit  s^  die  Länge  der  ersten  Tan- 
gente (44)  und  mit  Sj  die  Länge  der  zweiten  Tangente,  von 
den  Punkten  an  gerechnet,  wo  sie  die  gegebene  Ellipse  (8) 
berühren,  bis  zu  ihrem  Schnittpunkte  ß^^,  ß^y  oder  in  ellipti- 
schen Coordinaten  Aq,  A^,  so  erhalten  wir  mit  Berücksichtigung 
ihrer  Differentialgleichungen  (44): 

(45) ^  ' 

und  hieraus  durch  Integration: 

(46)  .  .  .  ' 


«0 


•1  — J         2i,        ^'^J  — J         2Xo  "^  ' 


wenn  wir  annehmen,  dass  l^  und  l^  die  Werthe  der  ellipti- 
schen Coordinate  l^  seien,  welche  den  Berührungspunkten 
der  Tangenten  der  Ellipse  (8)  entsprechen. 

Durch  Addition  der  beiden  Gleichungen  (46)  erhält  man : 

*i *p 

(47)  .    So  +  .,  =J  y^^  dl,  +  2j^'^-  dl, , 


V 


und  wenn  man  hiervon  den,  von  den  beiden  Berührungs- 
punkten begrenzten,  durch  (34)  ausgedrückten.  Bogen  der 
gegebenen  Ellipse  (8)  abzieht: 


V 


(48) s,  +  s,--s=2j^'^^'Ul,. 

i 

Da  dieser  Ausdruck  aber  die  zweite  elliptische  Coordinate 
A,  des  Punktes  ß,,  ß,  nicht  enthält,  so  bleibt  er  unverändert 
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für  alle  Punkte  /)q,  ß^y  für  welche  Aq  eine  constante  Grosse 
ist;  das  heisst;  für  alle  auf  einer  Ellipse  liegenden  Punkte, 
welche  mit  der  gegebenen  Ellipse  confocal  ist.  Dem  hierdurch 
bewiesenen  Satze  können  wir  folgenden  Ausdruck  geben: 

Wenn  man  um  eine  gegebene  Ellipse  einen 
geschlossenen  Faden  schlingt,  und  diesen  durch 
einen  Stift  in  der  Ebene  der  Ellipse  spannt,  so 
beschreibt  der  Stift  bei  seiner  Bewegung  eine  mit 
der  gegebenen  Ellipse  confocale  Ellipse. 

Betrachten  wir  schliesslich  noch  den  Grenzfall,  wenn  der 
Punkt  Aq  ,  /Jj  der  gegebenen  Ellipse  (8)  unendlich  nahe  rückt. 
In  diesem  Falle  werden  alle  Differenzen  A/  —  X^^  und  Aq  —  A 
der  Grenzen  der  beiden  Integrale  in  (47)  unendlich  kleine 
Grössen  und  mit  ihnen  auch  die  Integrale.  Da  aber  der  Factor 
j/(Aq  —  A)  unter  dem  zweiten  Integralzeichen  für  alle  zwischen 
den  Grenzen  des  Integrals  liegenden  Werthe  von  Iq  ebenfalls 
unendlich  klein  wird,  während  der  entsprechende  Factor 
/(A  —  Aj)  des  ersten  Integrales  für  alle  Werthe  von  A, 
zwischen  den  Grenzen  des  Integrals  endlich  bleibt,  so  sieht 
man,  dass  in  dem  Grenzfalle  das  zweite  Integral  gegen  das 
erste  verschwindet,  und  dass  die  Ausdrücke  (47)  und  (34)  in 
einander  übergehen. 
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Zweiundzwanzigste  Vorlesung. 

Das  Problem  der  Hauptaxen   der   Oberflächen 

zweiter  Ordnung.  Confocale  Oberflächen  zweiter 

Ordnung  und  elliptische  Raumcoordinaten. 


Man  hat  am  Ende  der  neunzehnten  Vorlesung  gesehen^ 
wie  das  Problem  der  Hauptaxen  einer  Oberfläche  zweiter 
Ordnung  rein  algebraisch  sich  so  ausdrücken  lässt: 

Die  linearen  Substitutionen  zu  bestimmen, 
welche  die   Gleichungen: 

(1) x^j^.y^  +  z^  =  X^  +  Y^  +  Z^, 

(2) ip(x,y,z)^X,X^  +  X,Y^  +  L,Z^, 

zu    identischen    Gleichungen    machen,    wenn    die 
Function  <p{x,yyjs)  gegeben  ist  in  der  Form: 

(3)   (f  {x,  y,  ^)  =  {ßoX  +  ß^y  +  ß^zf  —  (a^x^  +  «i y^  +  «2^^)- 

Indem  wir  dieses  Problem  wieder  aufnehmen,  werden 
wir  voraussetzen,  dass  die  linearen  Substitutionen,  welche  die 
Transformationen  (1)  und  (2)  bewirken,  mit  ihren  Auf- 
lösungen seien: 

X  =  aöX  +  a  r+  aZ,      X  =  a^X'}'¥y  + (fie , 
(4).   y  =  b^X  +  VY  +  rZ,       Y^ax  +by  +CJS, 

z  =c^X  +  c'Y  +  c'Z,       Z  =  a'x  +  V'y  +  c''z.      • 

Dass  die  aufgelösten  Substitutionen  gerade  die  angegebene 
Form  haben,  folgt,  wie  man  in  dem  zweiten  Theile  der  acht- 
zehnten Vorlesung  gesehen  hat,  aus  der  durch  die  Sub- 
stitutionen identischen  Gleichung  (1).  Aus  dieser  Gleichung 
gehen  aber  alle  Formeln  hervor,  die  wir  in  dem  zweiten 
Theile  der  genannten  Vorlesung  entwickelt  haben.  Es  genügt 
hier,  auf  sie  nur  hinzuweisen,  mit  der  Bemerkung^  dass  man 
überall  für  a,  6,  c  zu  setzen  hat  a®,  6®,  c®,  um  für  unser 
Problem  gültige  Formeln  zu  erhalten. 
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Die  Werthe  der  9  Substitutionscoeffieienten  werden  wir 
bestimmen,  indem  wir  die  drei  Grössen  Bq,  B^,  B^  einführen, 
welche  durch  die  folgenden  drei  Gleichungen  oder  durch  ihre 
Auflösungen  definirt  sind: 

(5)  .  ^,  =  ftoßo  +  VB,  +  h'B^  ,    B,  =  a'ß,  +  h'ß^  +  cß,  , 

ß,  =  d>B,  +  c'B^  +  c"B, ,    B,  =  a"ß,  +  h"ß,  +  c'ß, . 

Alsdann  gehen  aus  der  durch  die  Substitutionen  identi- 
schen Gleichung  (2)  folgende  9  Gleichungen  hervor: 

«0  +  ^0  '  «1  +  ^0  '  «I  +  ^0 

(6)  .  .   a  =    '^V  1  ;         ft  =  -»11-J-  -  c  =  -^j-  , 


«0   +  ^t  '  «1  +  ^2  '  «2  +  ^2 

Die  erste  von  diesen  Gleichungen  erhält  man,  wenn  man 
die  durch  die  Substitutionen  (4)  identische  Gleichung  (2) 
partiell  nach  x  diflferentiirt  und  hierauf  X=l,  Y=sO, 
Z  =  0,  und^  zugleich  x  =  a^j  y  =  b^^  ^  =  c^  setzt.  In 
gleicher  Weise  erhält  man  die  übrigen  Gleichungen. 

Die  Substitutionscoeffieienten  sind  in  den  Gleichungen  (6) 
durch  die  sechs  unbekannten  Grössen  J5o,  jBj,  B2,  Aq,  A,,  l^ 
ausgedrückt.  Um  die  Werthe  ^  der  letzteren  festzustellen, 
dienen  die  Gleichungen: 

«ü  +  ^ü          «l  +  ^ü  «2+^0  '         «0+^0  «ü+il'"  «0+^8  ' 

m^22!_     1 Pj'__L_i«l_   =    1  ^u'  ,         Bj'         ,         ^2'        _    1 

Jo"       I   _ii!_4— i^-  =  1  ^0'      ,      Jg,«       ,      -B,«     ^^ 

aü+Ä,"'"a,  +  A,"^a,+  A,         ''      «2+^0  "'"«2+ ^,"^«2+^2  ' 

welche  aus  (6)  dadurch  hervorgehen ,  dass  man  die  Horizontal- 
Gleichungen  multiplicirt  mit  ^0 ,  /J, ,  /Sj  und  mit  Berücksichti- 
gung von  (5)  addirt,  oder  dass  man  die  Verticalgleichungen 
multiplicirt  mit  Bq,  B^y  B^  und  addirt. 

Die  drei  ersten  Gleichungen  drücken  aus,  dass  die  Un- 
bekannten Aq  ,  Aj ,  A2  die  Wurzeln  sind  folgender  in  A  kubischen 
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Gleichung;  die  drei  anderen,  dass  die  bekannten  Grossen 
«0?  "i7  ^2  s^c^  ^Is  die  Wurzeln  folgender  kubischen  Gleichung 
in  a  betrachten  lassen: 

(fi\      _&L_  I   Jil_4__i«L  —  1       _:?JL_a-_^'--L^?!-— 1 
^'^>'   •    a^+iTflfj  +  x-r  ^^^^  —      7     a  +  Ao"^a  +  Ai"^a  +  l,  ~      " 

Nach  Feststellung  der  Wurzeln  der  ersten  kubischen 
Gleichung  (8)  bleibt  noch  übrig,  die  Werthe  der  Quadrate 
der  letzten  Unbekannten  Bq,  5,,  B^  durch  Auflösung  des 
zweiten  Systemes  Gleichungen  (7)  zu  berechnen.  Diese  Be- 
rechnung geschieht  am  einfachsten  in  folgender  Art: 

Da  Aq,  A,  ,  ^2  ^^^  ^Q}  ^i>  ^2  ^^®  Wurzeln  der  kubischen 
Gleichungen  (8)  sind,  so  hat  man  identisch: 


(9) 


K  +  ^)  («.  +  ^)  («2  +  ^)  -  ßo'  («I  +  ^)  («2  +  ^) 

-  /J,2  (a,  +  A)  («0  +  ^)  -  /S^^  («0  +  ^)  («,  +  ^) 
=  (A-Ao)(A-AO(A-A2), 

(«  +  Ao)  (a  +  A.)  («  +  A^)  -  B,-^  («  +  A,)  («  +  A^) 
-  B,^  (a  +  A^)  («  +  Ao)  -  B^'  {a  +  A«)  («  +  A,) 

=  (a~«o)(«  — «i)(«  — «2)- 

Setzt  man  in  diesen  Gleichungen  für  A  nach  einander 
—  «0,  — «j ,  — «2;  ^"^  ^^^  ^  ebenso  — A^,  — A,,  — Aj,  so 
erhält  man: 

'^^                      («0-«l)C«a-a,)           '            "  (^0-^.)(V-^.)  ' 

/1A\     /9   2  («1  +  ^(0  ftfl+^|)^«l+^2)  T>2  K+^l)(a|+^|Ucf2+Z,) 

io  2  =^  (a2+*o)tat+^i){«2+W        7?  2  ,^  («0+^2)  («1+^2)  («2+^) 

Aus  der  in  A  kubischen  Gleichung  (8)  ersieht  man,  wenn 
man  voraussetzt: 

(11) «o>«i  >«2; 

dass,   welche   Werthe   auch   die    Grössen  j8q,  j3, ,  jSj   haben 
mögen,  die  Wurzeln  jener  Gleichung  liegen: 
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die  grösste  Wurzel  Iq  zwischen  +  cx>  und  —  «j ; 

(12)  .  die  .mittlere  Wurzel  A,  zwischen  — «j   und  — a, , 

die  kleinste  Wurzel  A2  zwischen  —  a,    und  —  «q  . 

Deshalb  sind  auch  die  Ausdrücke  jBq^,  JBj^,  Bj^  ^  i^^) 
sämmtlich  positiv  und  die  Ausdrücke  (6)  der  Substitutions- 
coefficienten  reell. 

Von  den  angeführten  Formeln  braucht  man  nur  die  eine 
Hälfte  aufzustellen^  die  andere  ergiebt  sich  von  selbst  nach 
dem  Principe,  welches  wir  jetzt  entwickeln  wollen. 

Durch  Multiplication  der  drei  ersten  Gleichungen  (5)  mit 
Xyy,e  und  Addition  erhält  man^  mit  Rücksicht  auf  (4): 

(13)  ,  .  .  ß,x  +  ß,y  +  ß,z  =  B,X^Ii,Y+B,Z. 

Mit  Hülfe  dieser  Gleichung  geht  aber  die  Gleichung  (2): 

über  in: 

(15)  (^o^+^i  T+B,Zy^  (io^'+^i  r^+A^^)  =  a,x^+ay+a,^\ 

Wenn  demnach  die  Substitutionen  (4)  die  Gleichungen 
(1)  und  (14)  zu  identischen  Gleichungen  machen,  und  die 
Substitutionen  dadurch  bestimmt  sind,  so  machen  die  Auf- 
lösungen dieser  Substitutionen  die  Gleichungen  (1)  und  (15) 
zu  identischen  Gleichungen  und  sind  ebenfalls  bestimmt. 
Daraus  ergiebt  sich  aber  folgende  Regel  zur  Ableitung  neuer 
Formeln: 

Es  ist  erlaubt,  in  allen  Formeln,  die  aus  den 
Substitutionen  (4)  hervorgehen,  welche  die  Glei- 
chungen (1)  und  (2)  zu  identischen  Gleichungen 
machen,  folgende  gleichzeitige  Vertauschungen  zu 
machen: 

(16)    "  ^'     ^'    ^'       "«'  «u  «2;     ßoj    ß\y    ß2J      K  C^    C, 

Zieht  man  die  mit  einem  willkürlichen  Factor  A  multi- 
plicirte  Gleichung  (1)  ab  von  (14),  so  erhält  man: 


Problem  d.  Hauptaxen  d.  Oberflachen  2. 0.  Confocale  Oberfl.  2. 0.  etc.    303 

=  (Ao-A)X2+(A,-A)^2+(A,-A)z^ 

Wenn  man  diese  Gleichung  an  die  Stelle  der  Gleichung 
(2)  des  Problemes  setzt;  so  sieht  man^  dass  man  in  allen 
zur  Losung  des  Problemes  entwickelten  Formeln 
folgende  gleichzeitige  Veränderungen  eintreten 
lassen  kann: 

/iQ\    V         ^0  7  ^1}  ^2?  ^0;  ^i;  ^2) 

„  in  «0  +  ^;  «i  +  ^>  «2  +  ^5    ^o~"^>  ^1  —  ^f  K  —  ^• 

Ein  drittes  Princip,  nach  welchem  die  zur  Auflösung 
des  Problemes  dienlichen  Formeln  verändert  werden  können^ 

ergiebt  sich  aus  der  folgenden  Betrachtung: 

» 

Setzt  maU;  um  die  reciproke  Function  0{UfV^w)  der 
in  (3)  gegebenen  Function  (p(x,y,ß)  zu  bestimmen ^  nach 
Vorschrift  von  (25)  der  siebenten  Vorlesung: 

so  erhält  man  nach  (27)  derselben  Vorlesung  die  Auflösungen 
dieser  linearen  Gleichungen: 

und  die  reciproke  Function  selber  wird: 

Die  hier  angedeuteten  algebraischen  Operationen  zur  Be- 
stimmung der  reciproken  Function  OiuyV^U))  führen  wir  am 
einfachsten  in  folgender  Art  durch. 

Wir  setzen ;  um  abzukürzen: 

• 

«0      '      flfi      •      er, 

Alsdann  sind  die  drei  Gleichungen  aufzulösen: 

u  =  ^(pXx)  -=  ß^B  —  a^x , 
V  =i9'(y)=/5i^  — «1^; 

W  =  i9'(^)   =  ^2^  -"  ^2^- 
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Multiplicirt  man  dieselben  mit  -  ,   -,  -    und  addirt,  so  er- 
hält man: 

«0  «1  «t  VI/ 

und  hieraus: 


Man  erhält  demnach  die  gesuchten  Auflösungen ,  wenn  man 
in  den  so  dargestellten  drei  Gleichungen: 

y=^'B-^  V, 

ftir  B  den  zuletzt  gegebenen  Werth  setzt.  Durch  Multipli- 
cation  dieser  drei  Gleichungen  mit  u,  v,  w  und  Addition  der- 
selben erhält  man  dann  die  gesuchte  reciproke  Function: 

(19)  .'  a.(„,t,,«;)  =  -Lf-^^«+^t;  +  M'-f'^'+-+"''V 
in  welcher  («)  die  Bedeutung  hat: 

m ^-"i+^+t-^- 

Hier  tritt  nun  der  Satz  (25)  der  zwanzigsten  Vorlesung 
in  Wirksamkeit,  nach  welchem  unsere  Substitutionen  (4), 
welche  entsprechen  den  Substitutionen  (1)  —  (4)  dort,  die 
Transformation  ergeben: 

(21)  \  <  /  \  / 


-(^■+!^+l")- 


Da  man  diese  Gleichung  mit  der  Gleichung  (2)  des  Pro- 
blems vertauschen  kann,  ohne  die  Substitutionen  (4)  zu  ändern, 
so  sieht  man,  dass  es  erlaubt  ist,  in  allen  unseren 
Formeln  folgende  Veränderungen  zu  machen: 
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,„pv  1?  ^'  ^'    ^^'  ^*'  ^^'    ^^'  ^*'  ^^'         ®'        "    ^ 

,n  -?«     Pl    i«.     -L     *-     ±.    -i     A     i_.    i^    i^    1?« 

Denn  da  die  Werthe  der  neun  Substitutionscoefficienten  (G) 
sich  durch  die  ersten  von  diesen  Aenderungen  nicht  ändern 
dürfen^  so  müssen  die  drei  letzten  (Jrossen  Bq,  jBj,  B2  eben 
die  angegebenen  Veränderungen  erhalten. 

Die  Veränderungen  (18)  in  (21)  lassen ^  wenn  man  setzt: 

(23)....  ^=-/j-^+_?j:--+-^^_,. 

folgende,  durch  die  Substitutionen  (4)  in  X  identische  Glei- 
chung hervorgehen: 

^  +  i"T'a,  +  l"f"«,-|-i;         ■^[^a^  +  l'T'  «i  +  l'T'  at  +  Ji) 

(24)  =e(^^+^^  +  ^^\. 

An  das  Vorhergehende  reiht  sich  ein  System  eleganter 
Formeln  an,  welches,  zu  ferneren  Transformationeif  dienlich, 
sich  fast  ohne  alle  Rechnung  sofort  hinschreiben  lässt. 

Setzt  man  die  Werthe  der  Substitutionscoefficienten  (6) 
in  (IG)  der  achtzehnten  Vorlesung  ein,  so  erhält  man: 

Po'  ,  Pl'  _L  ßt*  _  _L 

(«0  +  Kl*  "*"  ("i  +  ^o)'  "■"  («t  +  iu)'       K' ' 

(2b-)  Po'       I      J>!__  _|_  _Ji!_  _  _L 


(«• 


ßo* I ßi* I ßt'  __  0 

■(a„  +  A,)(ao  +  i.)  ■''  l«i  +  ii)(«i"+it)  "•"  («.+  l|)(«.  +  'lt>  ' 

/Oß\     _    ßo* |_     • ßi*_ I ßt*  __  0 

V''"^    («o  +  'lt)'«o+'l«)  ^  t«i-f  ».)'«.+  *«)  ^  («t+W(''.+io)  ' 

Po*  I  P.'  I  ßt*  ^  0 

(«,+!„)  {«„+1,)  1"  (of,  +  A„)  («,  +  *.)  "^  («.+i«)(«.+  -l|) 

Die    erste    Gleichung    (21)    der   achtzehnten    Vorlesung 

HI88S ,  anftlft.  Geometrie  d.  Ranmofl.   3.  Aufl..  20 
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o'6" — a"h'=(f,  sowie  auch  jede  andere  des  Systemes,  geht 
in  gleicher  Weise  mit  Berücksichtigung  von  (10)  Qber  in: 

(27)  .  .  .   5,-B,5j(A,-Aj)(A,-Ao)(A„-A,) 

+  ßoPi  ßi  («I  —  «2)  («2  —  «0)  («0  —  «1)  =  0. 

Macht  man  in  den  drei  ersten  Gleichungen  (7)  die  Aende- 
rungen  (22)  und  hierauf  die  Aenderungen  (18),  so  erhält  man : 

ßo* I  |3.'  I  ßt* ?_ 

(«o  +  lo)(«i,  +  l)'^(«,+lo)(ai+'l)"''(«'.  +  io)  (««  +  !)        i«-4' 

(OQ)  ß^ 1 _ft^ I W __        ^ 

^  ^  («0 + i.)  («0 + i)  "^  («I + h)  («1  + 1)  "^  («t + h)  {«* +1)      ii  -  i  ' 

ßo*  I  ßi*  I  ßt*  _      -E     . 


(ao+/t)(ao+X)    •    (a,+Aj)(«i+A)    '    (a,  +  Z,)  (a,  +  Z)         A,-I 

Differentiirt  man  diese  in  A  identischen  Gleichungen  nach 
A  and  setzt  hierauf  für  A  entweder  Aq  oder  A^  oder  Aj^  so 
erhält  man  mit  Rücksicht  auf  (25)  und  (7): 

Po*        _j _ßl ,  ßt'  _         1 

\t  "T  r/..J.^.^(/.._l_3.^t   I 


(a,+i,)  («o+io)*  ^  («1+1.)  («i+^o)*  ^  («t+ili)  ("t+^)*        (l.-i«)-B«»  ' 
<»«>*  I  Pi'  I ßt* 1 


(29) 


(a,+l,)(ao+l,)»   '   (a,+i,)(a,+^)'   '   (<'.+lt)(«d-ilo)'         (i,-WB,»' 

«  I  ^i.._Lj.w/»._Li.^«  ~r 


(«,+;,)  («o+i,)'  '  («.+it)(«i+i.)'  '  («i+it)(«t+ii)»      (i,-z,)B,«' 


t 


0 


ft*  I  A«  1 


_| !U -_1_ 


(«o+Zo)  (ot+li)*  ^  («i+K)  («t+i-t)*  ^  («rf  ^)  («i+ii)'         (i«-;i.)Bi'  ' 


Po'  ,  Pi'  , P.* 1 

Wenn  man  die  Grössen  JSq,  jBj;  jB^  ^^  Functionen  von 
«0,  «j ,  «2  und  Aq,  A, ,  Aj  betrachtet,  wie  sie  durch  (10)  aus- 
gedrückt sind^  und  die  Logarithmen  dieser  Ausdrücke  partiell 
differentiirt  nach  A^  oder  A,  oder  A^^  so  erhält  man: 

2  a^  ^     1     j 1 ,  _  1      ,      1 L  _  i_ 

^i  dXt       «0  +  i,  -r  «,  +  A,  "T"  er,  +  X,'  "T  ji,  -  z,  "*■  7«  -  ;,  ' 
-öl  ?if      «0  +  A,  '  «,  +  ij  '  cf2  +  z,  "*"  ;i«  -  A,  *  i,  -  ig  ' 
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Da  man  aber  ähnliche  Auadrttcke  erhält  durch  zweimalige 
Differentiation  der  so  dargestellten  identischen  Gleichung  (9) : 

(i  - 1,)  (1  -  i,)  (1  - ;,) 


Po'         I         Pl'        1     _ft.' 1 (>-^ 


«0  +  1    '    ctt  +  X    '    «,  +  1  («o  +  1)  («j  + 1)  (of,  +  1) 

nach  A  und  Veränderung  dieser  variabeln  Grosse  in  Ag,  A,,  Aj, 
nämlich: 

Po«         I         ft'         I         P.*       _ 

(«0  H-  lo)'  ^  <«1  +  W'  ^  (ff.  +  lo)' 

•B,»  Ittj  +  1»  ~  «,  +  lo  ^  «».  +  lo  ^  1,  -  i«   ^   it  -  il./  ' 
Po'  I  ft'  I  P.' 

(«0  +  ii)'  "'"  («I  +  ii)'  "^  («.  +  1.)' 

Po'  I  Pt'  ,  P«' 

SO  ergiebt  sich  aus  dem  Vergleich   dieser  drei  Gleichungen 
mit  den  drei  vorhergehenden: 

Po'        I         Pi'         I         Pt'       ^   8      dB, 
(«0  +  Ao)"  "^  («I  +  io)»  "•■  («t  +  lo)»        -Bo'     «^  ' 

(30)  .  .        fe'       j_       P.'       4.       Pt*       « A. .  »^1 

(«0  +  ii)*  ^  («I  +  i.)' ^  i«.  +  iit)'     -Bi'   ai. ' 

__Po! L        P.'         ,         Pt'       _   2      dBt 

(«0  +  iit)'  "^  («1  +  J^tf  "^  («t  +  it)'     J5,»  ■  a  1,  • 

Um  endlich  dieses,  zum  grSssten  Theil  von  Jacobi  ent- 
wickelte System  von  Formeln  zu  vervollständigen,  fügen 
wir  noch  folgende  hinzu: 


t  A  2  A3 

^^'^  («0+Xu)  («O+il)  («0+^«)  "*■  (i;+ÄoKiri-^l    («1+^  "^  («2+Aüy(it+il)(C'2+^f )  ""  ^  ^' 

welche    sich    aus   den    drei    ersten    Gleichungen    (10)    ohne 
Schwierigkeit  ergiebt. 

Allein  durch  Zusammenstellung  der  angegebenen  Formeln 
geht  folgendes  System  hervor^  wenn  man  berücksichtigt^  dass 
auf  Grund  von  (10)  ist: 

20* 
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dlo         Xi  —  Ao '  d^Q         Xf  —  Xq' 

Dämlich: 

V^^''  ao+^"^«i  +  ^"^«t+io  ~  ^0  *  dXo  ^      B^ '  dx'o  ^  ' 
a'x    j_   Vy  .  I      c'z    ^  gJ?t  •«- 2_  ^J?2  ^ 


«0+^       «1+^0       öf«+^.       -Sa    ^^0  ^2    ^^ 

Die  erste  von  diesen  Gleichungen  wird  erhalten,  wenn 
man  die  erste  Gleichung  (30)  mit  B^BqX,  die  erste  Gleichung 
(29)  mit  B^B^Y,  die  zweite  Gleichung  (29)  mit  B^B^Z 
multiplicirt  und  alle  drei  Gleichungen  unter  Berücksichtigung 
von  (6)  und  (4)  addirt.  Ebenso  wird  die  zweite  Gleichung 
(32)  erhalten,  wenn  man  die  erste  Gleichung  (29)  mit-jB^jJ^jX, 
die  vierte  Gleichung  (29)  mit  B^B^Y^  die  Gleichung  (31)  mit 
JBj^i-Z'  tnultiplicirt  und  addirt.  Die  dritte  Gleichung  (32) 
erhält  man  endlich,  wenn  man  die  zweite  Gleichung  (29)  mit 
BqB^X,  die  Gleichung  (31)  mit  B^B^Y,  die  fünfte  Gleichung 
(29)  mit  B^B^Z  multiplicirt  und  addirt. 

Multiplicirt  man  die  drei  Gleichungen  (32)  der  Reihe 
nach  mit  X,  F,  Z  und  addirt,  unter  Berücksichtigung  von  (  4) 
so  erhält  man: 


(33)      «0+^0  «1  +  ^0  «2+^0 

2_  dB^  Y2 ?_  ^-^1  y2 2_  dB^  ryi  i    4_  d_B\  Y y  I    *_  ^B^ -y^ß 

~Bo dXo  ^     B^dx^-^      B^  dXo ^"  "^Bo  aV       '^B,  a^o      ' 

eine  Gleichang,  welche  durch  die  Substitutionen  (4)  zugleich 
mit  (1)  und  (2)  eine  identische  wird. 

Wir  erwähnen  femer  des  Systemes  Gleichungen,  welches 
aus  (32)  dadurch  hervorgeht,  dass  man  den  Variabeln  die 
Werthe  zuertheilt :  x  =  ß^^  y  —s  /}j ,  z  =^  ß^  und  demnach 
Z  =  JBo?  ^  =  -Bi;  ^  =  -B2>  nämlich: 


«0  +  ^0  «1  +  ^0  «t  +  ^0  -^0  ' 

(34)....  _«^  +  -^fe-^  +  ^J^=0, 


«'Po        J ^ß\ 1  g'^ftl        ,_  Q  ^ 

«0  +  ^0  «1  +  h         ''t  +  h 
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Um  die  erste  von  diesen  Gleichungen  in  der  angegebenen 
Form  nachzuweisen^  'bedarf  es  freilich  noch  der  Beduction 

— ^  "^    '  "^ — ^^atel^    die  sich   aber  umgehen  lässt,    wenn 

man    an    die   Stelle    der    ersten    Gleichung    setzt   die    erste 
Gleichung  (20)^  welche  mit  Berücksichtigung  von  (6)  ohne  > 
Weiteres  die  gewünschte  Gestalt  annimmt. 

Wir  bringen  endlich  die  Substitutionen  (4)  in  Erinnerung: 


(35) 


dx  +  6'y  +  c^  =  i^; 
ax  +  h"y  +  ^"^  =  ^y 


um  sie  mit  den  beiden  vorhergehenden  Systemen  Gleichungen 
zu  einer  neuen  Gleichung  zusammen  zu  stellen. 

Betrachten  wir  zu  diesem  Zwecke  die  linken  Theile  der 
Gleichungen  (34)  als  die  Componenten  der  ersten  Horizontal- 
reihe einer  Determinante  Ky  die  linken  Theile  der  Gleichungen 
(35)  als  die  der  zweiten  Horizontalreihe  und  die  linken  Theile 
der  Gleichungen  (32)  als  die  der  dritten  Horizontalreihe  der- 
selben Determinante,  so  haben  wir  nach  Satz  (31)  der  siebenten 
Vorlesung  von  der  Multiplication  der  Determinanten: 


(36)  ....     K^ 


P. 


Pi 


?i 


«0  +  ^0  ' 

X, 
X 


«1  +  ^0  ' 


y 


flft  +  ^ü 

z 


«0  +  ^0  '       «1  +  ^0  '        «2  +  h 


Denn  der  zweite  Factor,  die  Determinante  z/,  gebildet  aus 
den  neun  Substitutionscoefficienten,  ist  nach  (20)  der  acht- 
zehnten Vorlesung  =  ] . 

Wenn  wir  in  gleicher  Weise  die  Determinante  K  aus  den 
rechten  Theilen  der  angegebenen  Gleichuugen  bilden,  so  er- 
halten wir  mit  Rücksicht  auf  (14)  der  siebenten  Vorlesung: 


(37)jr= 


r, 


Zy 


oder,  wenn  wir  diese  Determinante  entwickeln  und  für  die 
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partiellen  Differentialquotienten  die  oben  angegebenen  Werthe 
einsetzen: 

Wir   haben    demnach   die  durch   die  Substitutionen  (4) 
identische  Gleichung: 


(39) 


ßo  ßt  ßt 


ofo  +  ^0  ' 

«i  +  ^o' 

er,  +  io 

X, 

y, 

^, 

X 

y 

S 

«0  +  ^  '      cfi  +  Ao  '      «t  +  ^ 

Diese  Gleichung  ist  im  Grunde  nichts  Neues.  Denn  sie 
führt,  Yollständig  entwickelt;  auf  die  Gleichung  (55)  der 
achtzehnten  Vorlesung  zurück.  Sie  ist  aber  von  Bedeutung 
wegen  der  Form^  in  der  sie  hier  auftritt. 

Wir  gehen  über  zur  geometrischen  Interpretation  ein- 
zelner Gleichungen;  welche  wir  in  dem  Vorhergehenden  ent- 
wickelt haben. 

Wir  betrachten  zu  diesem  Zwecke  die  Grossen  ßotßi,ß2 
als  die  variabeln  rechtwinkligen  Goordinaten  eines  Punktes 
im  Räume.  Unter  dieser  Voraussetzung  stellt  die  erste  Glei- 
'chung  (8)  eine  auf  ihre  Hauptaxen  bezogene  Oberfläche  zweiter 
Ordnung  dar.  Lässt  man  in  ihr  X  variiren,  so  erhält  man 
ein  ganzes  System  Oberflächen  zweiter  Ordnung  von  der  Eigen- 
schaft, dass  ihre  durch  irgend  zwei  Hauptaxen  gelegten 
Schnitte;  welche ;  wie  bekannt,  Kegelschnitte  sind,  dieselben 
Brennpunkte  haben.  Solche  Oberflächen  nennt  man  con- 
focale  Oberflächen  zweiter  Ordnung.  Ihr  analytischer 
Ausdruck  ist  die  Gleichung  (8)  mit  veränderlichem  Werthe 
von  X. 

Betrachten  wir  den  Punkt  im  Baume  als  einen  gegebenen 
durch  seine  Coordinaten  ßQ,  j3, ;  ß^,  so  beweist  das  erste 
System  Gleichungen  (7),  dass  durch  den  gegebenen  Punkt 
drei  verschiedene  confocale.  Oberflächen  hindurchgehen.  Die 
eine  von  diesen  Oberflächen  ist  ein  EUipsoid,  weil  alle  drei 


Problem  d.  Uauptaxen  d.  Oberflächen  2. 0.  Confocale  Oberfl.  2. 0.  etc.    311 

Nenner  in  der.  ersten  Gleichung  positiv  sind.  Die  zweite 
Oberfläche  ist  ein  erstes  Hyperboloid  ^  weil  in  der  zweiten 
Gleichung  der  dritte  Nenner  allein  negativ  ist.  Die  dritte 
Oberfläche  ist  ein  Hyperboloid  der  zweiten  Art,  weil  die 
beiden  letzten  Nenner  in  der  dritten  Gleichung  negativ  sind, 
während  der  erste  positiv  ist. 

Jede  von  den  drei  Arten  confocaler  Oberflächen  erfüllt 
den  ganzen  unendlichen  Raum,  weil  für  beliebige  Werthe 
der  Coordinaten  /3o,  /Jj,  /Jj  ™Dier  Wurzeln  der  kubischen 
Gleichung  (8)  gefunden  werden,  welche  zwischen  den  in  (12) 
angegebenen  Grenzen  liegen. 

Lässt  man  l  abnehmen  von  oo  bis  — «2,  so  wird  das 
für  A  =  oo  unendlich  grosse  EUipsoid  immer«  kleiner,  bis  es 
endlich  in  die  Fläche  der  Ellipse  fällt,  welche  durch  die 
Gleichung  ausgedrückt  ist: 

(4(J) _PoL_  +  __£i!_=i. 

^      ^  «0  —  ««         «1  —  «ff 

Diese  Fläche  bildet  die  Grenze  zwischen  den  EUipsoiden 
und  den  Hyperboloiden  der  ersten  Art.  Das  Hyperboloid  der 
ersten  Art  in  dieser  Grenze  fällt  zusammen  mit  dem  Theile 
der  ^o/Sj Ebene,  welcher  von  der  genannten  Ellipse  aus- 
geschlossen ist.  Nimmt  l  weiter  ab  von  —  cfj  bis  —  a^ ,  so 
bildet  in  der  letzten  Grenze  die  Fläche  der  in  der  ßQß2Wbene 
liegenden  Hyperbel: 

(41) -^ -^^  =  1 

die  Grenzen  der  Hyperboloide  der  ersten  Art  und  der  Hyper- 
boloide der  zweiten  Art.  Die  andere  Grenze  der  Hyper- 
boloide der  zweiten  Art  bildet  die  jSjjSj  Ebene.    ' 

Zwei  confocale  Oberflächen  derselben  Art  können  sich 
nicht  in  reellen  Punkten  schneiden,  weil  für  einen  reellen 
Schnittpunkt  ßoß^ßi  die  Wurzeln  der  kubischen  Gleichung 
(8)  dann  nicht  zwischen  den  in  (12)  angegebenen  Grenzen 
liegen  würden. 

Die  Cosinus  der  Winkel,  welche  die  in  dem  Punkte  /8o/3,  ß^ 
an  die  drei  durch  ihn  gehenden  confocalen  Oberflächen  (7) 
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gelegten  Tangentenebenen  mit  den  Goordinatenebenen  bilden^ 
verhalten  sich  bekanntlich  wie: 


ß«      .      ßt 

ßt 

«0  +  ^0  '    "i  +  ^0  ' 
ßi>        .        ßi 

«t  +  h' 
.        ßt 

ßo      '    .          ßi 

«0  +  ^1    '     «I  +  ^t 


at+  If 


Die  aus  diesen  9  Ausdrücken  zusammengesetzten  Glei- 
chungen (26)  beweisen^  dass  die  genannten  Tangentenebeuen 
auf  einander  senkrecht  stehen.  Diese  Bemerkungen  fassen 
wir  in  einem  Satze  zusammen /wie  folgt: 

Confocale  Oberflächen  derselben  Art  schneiden 
sich  nicht.  Confocale  Oberflächen  verschiedener 
Art  schneiden  sich  immer  in  reellen  Punkten  senk- 
recht. In  jedem  Punkte  des  Raumes  schneiden  sich 
drei  mit  einer  gegebenen  Oberfläche  zweiter  Ord- 
nung confocale  Oberflächen. 

Wenn  man^  um  die  geometrische  Bedeutung  der  Glei- 
chung (24)  festzustellen ;  von  einem ,  durch  seine  Coordinaten 
ßußiß'2  gegebenen  Punkte  im  Räume  an  die  Oberfläche  (8) 
einen  Tangen tenkegel  legt^  so  wird  die  Gleichung  desselben 
nach  Vorschrift  von  (20)  der  vierzehnten  Vorlesung: 


,+X   •   a,+A       or^+X 


Die  Summe  der  Glieder  zweiter  Ordnung  in  dieser  Glei- 
chung ist  gerade  der  Ausdruck  ^  der  in  (24)  durch  die  Sub- 
stitutionen (4)  transformirt  worden  ist.  Durch  diese  Trans- 
formation ist  zugleich  das  Problem  der  Hauptaxen  des 
Tangentenkegels  geloset.  Die  Auflosung  des  Problemes  ist 
in  Betreff  der  neun  Substitutionscoefficienten  unabhängig  von 
dem  besonderen  Werthe  von  k  in  (42)  und  kann  nach  dem 
Vorhergehenden  deshalb  in  Worten  so  wiedergegeben  werden: 

Die  Tangentenkegel;  welche  von  einem  beliebig 
gegebenen   Punkte   als   Spitze   an  confocale  Ober- 
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flächen  zweiter  Ordnung  gelegt  werden,  haben  die- 
selben Richtungen  ihrer  Hauptaxen.  Die  durch  den 
gegebenen  Punkt  gelegten  Tangentenebenen  an  die 
drei,  durch  ihn  gehenden,  confocalen  Oberflächen 
schneiden  sich  in  den,  allen  jenen  Tangentenkegeln 
gemeinschaftlichen   Hauptaxen. 

Ein  Punkt  im  Räume  bestimmt  die  drei  durch  ihn  ge- 
legten, mit  einer  gegebenen  Oberfläche  zweiter  Ordnung 
confocalen  Oberflächen.  Umgekehrt  ist  der  Punkt  bestimmt 
durch  die  drei  confocalen  Oberflächen,  welche  durch  ihn 
gehen.  Diese  drei  Oberflächen  bestimmen  zwar,  indem  sie 
sich  schneiden,  8  verschiedene  Punkte.  Allein  unter  an- 
gemessener Beschränkung,  zum  Beispiel,  dass  der  Punkt  nur 
positive  rechtwinklige  Coordinaten  habe,  wird  derselbe  durch 
die  drei  durch  ihn  gehenden  confocalen  Oberflächen  unzwei- 
deutig bestimmt  sein.  Wir  werden  in  dem  Folgenden  diese 
Beschränkung  festhalten.  In  dieser  Voraussetzung  bestimmen 
die  rechtwinkligen  Coordinaten  ß^,  ß^,  ß^  eines  beliebig  ge- 
wählten Punktes  p  im  Räume  auch  die  drei  Werthe  von  X 
gleich  Aq,  A,,  Aj,  welche  den  drei,  durch  den  Punkt  gelegten, 
confocalen  Oberflächen  (7)  eutsprechen;  und  umgekehrt  sind 
durch  letztere  die  rechtwinkligen  Coordinaten  /8q,  ß^,  ß^  des 
Punktes  p  unzweideutig  bestimmt. 

Diese  drei  Wurzeln  Aq,  A^,  A^  der  kubischen  Gleichung 
(8)  führen  den  Namen  der  elliptischen  Coordinaten  des 
Punktes  im  Räume,  dessen  rechtwinklige  Coordinaten  sind 
^o;  ß\j  ßi'  ^^  geometrisches  Bild  sind  die  drei,  durch  ihn 
gehenden,  confocalen  Oberflächen..  Durch  letztere  wird  in 
ihrer  unendlich  nahen  Aufeinanderfolge  der  unendliche  Raum 
zertheilt  in  rechtwinklige  ParallelepipedcTi ,  wie  dasselbe  in 
ähnlicher  *Weise  in  dem  rechtwinkligen  Coordinatensysteme 
durch  die,  den  Coordinatenebenen  parallelen  Ebenen  in  ihrer 
Aufeinanderfolge  geschieht.  Die  Summe  aller  dieser  Parallel- 
epipeden,  welche  innerhalb  einer  gegebenen  Oberfläche  liegen, 
bestimmt  den  körperlichen  Inhalt  der  Oberfläche. 

Die  Curven,  in  welchen  sich  zwei  confocale  Oberflächen 
zweiter  Ordnung  schneiden,  nennt  man  Erümmungscurven. 
Durch  jeden  Punkt  des  Raumes  gehen  also  drei  in  dem  Punkte 
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auf  einander  senkrecht  siehende  Krümmungscurven.  Die  eine 
schneidet  sämmtliche  confocale  EllipsoidC;  die  zweite  sämmt- 
liche  confocale  Hyperboloide  der  ersten  und  die  dritte  sämmt- 
liche confocale  Hyperboloide  der  zweiten  Art  senkrecht. 
Krümmungscurven ;  welche  auf  einer  und  derselben  confocalen 
Oberfläche  zweiter  Ordnung  liegen/  heissen  Krümmungs- 
curven  dieser  Oberfläche. 

Die  Krümmungscurven  einer  Oberfläche  zweiter  Ordnung 
kann  man  nach  dem  Vorhergehenden  eintheilen  in  zwei  Arfen. 
Die  Krümmungscurven  der  einen  sowie  die  Krümmungscurven 
der  anderen  Art  schneiden  sich  nicht.  Dagegen  schneiden  die 
Krümmungscurven  der  einen  Art  die  Krümmungscurven  der 
anderen  Art  senkrecht. 

Die  Krümmungscurven  einer  gegebenen  Oberfläche  zweiter 
Ordnung  zertheilen  demnach  in  ihrer  unendlich  nahen  Aufein- 
anderfolge die  Fläche  in  unendlich  kleine  Rechtecke.  Die  Summe 
dieser  Rechtecke  giebt  den  Flächeninhalt  der  Oberfläche. 

Der  analytische  Ausdruck  der  Krümmungscurven  in  ellipti- 
schen Coordinaten  sind  zwei  von  den  Gleichungen: 

in  welchen  die  Werthe  der  Constanten  Co,  C^,  62  beliebig 
zu  wählen  sind  aus  den  in  (12)  angegebenen  Grenzen.  In 
rechtwinkligen  Coordinaten  sind  es  zwei  von  den  in  (7)  an- 
gegebenen Gleichungen. 

Zur  Transformation  eines,  in  rechtwinkligen  Coordinaten 
gegebeneu  Ausdruckes  in  elliptische  Coordinaten  dienen  die 
drei  ersten  Gleichungen  (10).  Zu  den  Differentialen  der  recht- 
winkligen Coordinaten,  ausgedrückt  durch  die  elliptischen 
Coordinaten,  gelangt  man  auf  folgendem  Wege. 

Differentiirt  man  die  Gleichungen  (7),  indem  man  sowohl 
die  rechtwinkligen,  als  die  elliptischen  Coordinaten  als  variabel 
betrachtet,  die  Grössen  cCq,  cr^,  «2  aber  als  constant,  so  erhält 
man  mit  Berücksichtigung  von  (6): 

(43) ä;  =  adß,  +  b'dß,  +  cdß„ 

l^^  =  a"dß,  +  b"dß,  +  c"dß,. 


Problem  d.  Hau ptaxen  d.  Oberflächen  2. 0.  Confocale  Oberfl.  2. 0.  etc.    315 


Der  Vergleich  dieses  Systemes  Gleichungen  mit  den  Sub- 
stitutionen (4)  erweist  folgenden  Satz: 

Es  ist  erlaubt;  sowohl  in  den  Substitutionen  (4), 
als  in  allen  den  Gleichungen,  welche  diese  Sub- 
stitutionen zu  identischen«  Gleichungen  machen, 
folgende  gleichzeitige  Veränderungen  zu  machen: 


(44)  .  .  . 


V     '^y 


y 


z\ 


X,      r,     z, 


„   ei/Jo^      ^/^i;      rfft;      25o'      2^'      ^^t 


Von  den,  durch  diese  Veränderungen  aus  den  entwickelten 
Formeln  hervorgehenden  Differentialformeln  heben  wir  nur  drei 
hervor.   Erstens  die  aus  (39)  hervorgehende  DifiPerentialformel : 


(45)  ...  . 


A 


ßi 


^1 


«0  +  ^0  '         «1   +  ^0  '         «2  +  ^0 

dßo  ^^1  ä,^% 


tto  +  Xo  '         «1  +  ^0  '  «t  +  ^ 

WO  ö  = 


45o*B,B,(A,-io)(^>-^i) 


Auf  die  Bedeutung  dieses  Differentialausdruckes  werden 
wir  in  einer  späteren  Vorlesung,  die  über  die  Krümmungs- 
curven  der  Oberflächen  im  Allgemeinen  handeln  wird,  wieder 
zurückkommen. 

Wir  führen  zweitens  die  aus  (33)  hervorgehende  Diffe- 
rential-Formel an: 


(46) 


«i(Jo' 


+ 


dft 


+ 


iiiL  — 


^^O  "t"  ^0  *1   "1"  ^0  ''t  ~f*  ^0 


S,\  2 L-  ^  /7A  2 L_  ?:??  dl. 


2Bo'  axo 


von  welcher  wir  in  der  folgenden  Vorlesung  Gebrauch  machen 
werden. 
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Drittens  machen  wir  auf  die  aus  Gleichung  (1)  hervor- 
gehende DifiPerential-Formel  aufmerksam: 

■ 

(47)  .  .  dß,'^  +  dß,^  +  dß,'  =  J  {^  +  ^^  +  ^^}  , 

welche  das  Quadrat  des  Differentiales  ds  des  Bogens  irgend 
einer  Curve  darstellt  ^  auf  der  einen  Seite  ausgedrückt  durch 
rechtwinklige,  auf  der  anderen  Seite  durch  elliptische  Coordi- 
naten. 

Setzen  wir,  um  diesen  DifiPerential- Ausdruck  übersicht- 
licher zu  machen: 

A^  =  («0  +  K)  («1  +  ^o)  («2  +  ^o); 

(48)  .    ~^i^  =  K  +  ^i)(«i  +  ^i)(«2  +  ^i); 

A'^=^  («0  +  ^2)  («1  +  ^^2)  («2  +  ^2); 

so  erhalten  wir: 

Hieraus  ergeben  sich  die  Differentiale  (7  a^ ,  da^^  da.^  der 
Längen  der  Erümmungscurven ,  welche  auf  den  confocalen 
EUipsoiden,  den  confocalen  Hyperboloiden  der  ersten,  den 
confocalen  Hyperboloiden  der  zweiten  Art  senkrecht  stehen: 

(50) rfa^^^^^^^i 


und  aus  dem  letzteren  der  ganze  Umfang  U  der  Krüm- 
mungscurve,  in  welcher  sich  das  EUipsoid  jlp  =  (7q  und 
das  Hyperboloid  l^  =  Cj  schneiden,  durch  Integration  und 
Multiplication  mit  4: 


—  flfi 


(51) ü=2  r^ihE^^^kEM dAj, 

—  «0 
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wobei  zu  bemerken  ist,  dass  nur  der  eine  Zweig  der  Erüm- 
mungscurve  in  Betracht  gezogen  worden  ist. 

Wenn  X^  den  Werth  — «^  erhält^  so  föllt  das  diesem 
Werthe  entsprechende  Hyperboloid  in  die  ^oi^i^'^^^^  ^^^ 
CoordinatensystemS;  und  die  in  Rede  stehende  Eriimmungs- 
curye  geht  über  in  den  Kegelschnitt,  in  welchem  das  Ellipsoid 
von  der  /3q^j  Ebene  geschnitten  wird.  Deshalb  geht  auch  der 
angegebene  Ausdruck  U  in  diesem  Falle  über  in  den  Aus- 
druck (35)  der  vorhergehenden  Vorlesung,  wenn  man  überdies 
Aq  =  A  setzt. 

Wenn  man  die  Bogenelemente  da,  und  da^  multiplicirt, 
so  erhält  man  das  Flächenelement  dF  des  Ellipsoids  Aq  «b  CqI 


(52)  .  .  dF  =  i .  nio^-^iiru.-A,)  ^^^  ^^^  ^ 


woraus  durch  doppelte  Integration  und  Multiplication  mit  8 
der  ganze  Flächeninhalt  F  des  Ellipsoides  Aq  =  (7(, 
hervorgeht: 


—  ff,  —  ffa 


(53)  .  ,  F  =  2  f    A^i  -  ^)y(h^-J^)  Vi^o  - 12)  ^j^^  ^j^^ 


—  «o  —  «1 


Um  diese  Formel  zu  prüfen,  setzen  wir  Aq  =  —  a^y  in 
welchem  Falle  F  den  doppelten  Flächeninhalt  der  Ellipse  (40) 
geben  muss,  deren  einfacher  Flächeninhalt  I  aus  (38)  der 
vorhergehenden  Vorlesung  erhalten  wird ,  wenn  man  A  =  —  a^ 
setzt.  Man  sieht  aber  in  der  That,  dass,  für  A=»Ao  =  — Cj, 
wenn  man  die  gleichen  Factoren  des  Zählers  und  Nenners 
in  F  unterdrückt,  wird: 

21  =  F. 

Man  erhält  endlich  das  Körperelement  dEy  wenn  man 
die  Bogenelemente  d^Q,  da^^  da^  multiplicirt: 

(54)  .  .  dE^^^^"  ^'^^  ^^2  aM  '^^^^^^  ^^'  ^^'  ^^^ ' 

woraus  durch  dreifache  Integration  und  Multiplication  mit  8 
der  kubische  Inhalt  E  des  Ellipsoides  A^  =  60  her- 
vorgeht: 
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(55)    E=~r   ~f    A^o  -  X,)  (^^j  (jt^iit)  ^x^  dkl  dlt . 

—  cco  —  «1  —  «j 

Direct  findet  man  den  kubischen  Inhalt  E  des  Ellipsoides 
in  folgender  Weise.  Man  beschreibe  um  den  Mittelpunkt  des 
Ellipsoides  mit  der  grossten  Axe  als  Itadius  eine  Kugel : 

Der  Vergleich  dieser  Gleichung  mit  der  ersten  Gleichung 
(7)  des  Ellipsoides  lehrt;  dass  jede  auf  der  grossten  Axe  des 
Ellipsoides  senkrecht  stehende  Ebene  das  Ellipsoid  in  einer 
Ellipse  und  die  Kugel  in  einem  Kreise  schneidet,  deren 
Flächeninhalte  sich  verhalten  wie: 

In  demselben  Verhältnisse  stehen  auch  die  körperlichen 
Inhalte  des  Ellipsoides  E  und  der  Kugel  JT.    Man  hat  daher: 

"^,  +  ^o)K(äo  +  Ao)' 

Setzt  man  nun  für  K  den  bekannten  Werth  für  den  Inhalt 
der  Kugel,  so  hat  man: 


(56)  .  .E  =  i  .  ]/{a,  +  Ao)  /{a,  +  X,)  j/{a,  +  A«)  .  ä. 

Man   hat  daher    mit  Bücksicht   auf  (55)   die    merkwürdige 
Integral-Formel : 

Ein  specieller  Fall  der  elliptischen  Raumcoordinaten,  mit 
deren  Hülfe  wir  die  vorangegangenen  Integralformeln  fanden, 
sind  die  elliptischen  Kugelcoordinaten.  Man  wird  auf 
sie  geführt  durch  die  Annahme,  dass  die  Grössen  «q,  a^,  «2 
sich  sämmtlich  der  Grenze  !Null  nähern. 

Diese  Bedingung  drücken  wir  dadurch  aus,  dass  wir  setzen  : 

(58) «0  "**  ^^^}    ^i  =  ^^'>    ^2  "^  ^^" 
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und  annehmen;  dass  der  Factor  s  sich  der  Grenze  Null  nähere, 
während  die  Grössen  «**,  «',  a"  irgend  welche  gegebene  end- 
liche Werthe  behalten.  Da  nun  die  elliptischen  Coordinaten 
^o;  ^\f  ^2  zwischen  den  in  (12)  angegebenen  Grenzen  liegen^ 
so  werden  wir  setzen: 

um  mit  endlichen  Werthen  von  k^,  A',  A"  zu  operiren. 

Die  Grössen  l^,  A',  X"  sind  nun  diejenigen^  welche  wir 
elliptische  Kugelcoordinaten  nennen. 

Die  Relationen  zwischen  den  rechtwinkligen  Coordinaten 
und  den  elliptischen  Kugelcoordinaten  erhalten  wir  durch 
Einsetzen  der  Werthe  (58)  und  (59)  in  die  drei  ersten  Glei- 
chungen (7),  nämlich: 

ßo'     +     ßi''    +     ft^     =^% 

m «o?t  +  /t^-  +  ^V=o, 

«0  +  r  "*"«'+  r  "^  «'+  X'  "■  ^' 


Was  die  Grenzen  'der  elliptischen  Kugelcoordinaten  an- 
betriift,  so  entnehmen  wir  aus  (12),  dass  von  diesen  Coordi- 
naten liegt: 

die  grösste    X^  zwischen  cx>  und  0, 

/^-v  die  mittlere  A'  zwischen  —  a"  und  —  «', 

(ol)  ... 

die  kleinste  A"  zwischen  —  a   und  —  a®, 
vorausgesetzt,  dass:   a®  >  «'>  a\ 

Hiernach  stellt  die  erste  Gleichung  (60)  ein  System  con- 
centrischer  Kugeln  dar,  die  zweite  und  dritte  Gleichung  ein 
System  confocaler  Kegel,  deren  Spitzen  in  dem  gemeinsamen 
Mittelpunkte  der  Kugeln  liegen.  Im  Uebrigen  wiederholt 
sich  an  diesen  drei  Arten  Oberflächen  das,  was  wir  von  den 
drei  Arten  confocaler  Oberflächen  ausgesagt  haben. 

Die  Curven,  in  welchen  die  genannten  Kegel  die  Kugel, 
deren  Radius  j/X^  =  1  ist,  schneiden,  nennen  wir  sphäri- 
sche Kegelschnitte.    Es  sind  dieses  die  Schnittcurven  von 
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beliebigen  Kegeln  zweiter  Ordnung  mit  einer  Kugel  y  deren  Ra- 
dius »s  1  und  deren  Mittelpunkt  in  der  Spitze  der  Kegel  liegt 
Das  Bogenelement  da^  des  durch  A®  =  1  und  X  ^^  C 
bestimmten  sphärischen  Kegelschnittes  wird  demnach;  wenn 
wir;  um  abzukürzen;  setzen: 

r62^        -  ^'*  ■=  (""  +  ^">  ^"'  +  ^'^  ^""^  ^') '  ' 

*•     '  '  '  '        ^"»  =  («0  +  X")  (a  +  r )  («"+  A">, 
aus  (50)  erhalten  gleich: 

(63) ,  .  .  da,  =  i  •  ^^^-^  dk", 

woraus  jj^n  durch  Integration  und  Multiplication  mit  4  den 
ganzen  Umfang  U'  der  sphärischen  Ellipse  erhält; 
welche  durch  die  Gleichungen  X*^  »=  1  und  A'=  C  gegeben  ist: 


—  a 


(64) ^'^^J  ^-^5^^  '^^"- 


Diese  Gleichung  geht;  wenn  man  A'=  — a"  setzt,  über  in: 

—  ff' 

dl" 


(65) 2ä  =  2  A,- 


+TT(«  +  A") 


—  a' 


weil  in  diesem  Falle  die  sphärische  Ellipse  ein  grösster  Kugel- 
kreis wird.  Die  Richtigkeit  dieser  Integral-Formel  lässt  sich 
leicht  direct  nachweisen. 

Das  Flächenelement  dF  auf  der  Kugeloberfläche  erhält 
man  aus  (52)  gleich: 

(66) dF  =  ^  ^^^I'-  d>:dX\ 

und  daraus  den  Flächeninhalt  F  der  sphärischen 
Ellipse;  welche  djirch  A<>  =  1  und  X'=C  gegeben  ist, 
durch  Integration  und  Multiplication  mit  4;  nämlich: 


<«'> ^-/i 


^,  ^.,    dk' dk" , 

A  A 


—  «•  —  a' 
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Dieser  Flächeninhalt  wird  gleich  der  halben  Kugeloberfläche, 
wenn  A'=  —  «''.  Man  hat  daher  die  merkwürdige  Integral- 
Formel  : 


—  a   —  a 


m 2«  = /*  / 


'-^"i-^  dl'dX". 

A  A 


—  a«  -  «' 


Das  Effrperelement  dK  erhält  man  aus  (54) 
(69) dK=  ^~^^,-^~^  dk^dk'dk", 


und  durch  Integration  und  Multiplication  mit  8  den  körper- 
lichen Inhalt  K  der  Kugel  mit  dem  Radius  Yk^^: 


—  a'  —  a 

ff 


(70) K  =  ik^  r    p-^J^  dX'dk 


-  af"  -  a 


woraus  ebenfalls  die  Integral-Formel  (68)  hervorgeht,  wenn 
man  für  den  körperlichen  Inhalt  der  Kugel  seinen  bekannten 
Werth  setzt. 

Schliesslich  wollen  wir  noch  eines  Principes  Erwähnung 
thun^  welches  dazu  dient,  gewisse  Doppelintegrale  auf  ein- 
fache Integrale  zurückzuführen.  Dieses  Princip  leiten  wir 
aus  dem  bekannten  Satze  der  sphärischen  Trigonometrie  her, 
dass  jeder  Winkel  eines  sphärischen  Dreiecks,  zu  der  ihm 
entsprechenden  Seite  des  Polardreiecks  addirt,  7t  giebt.  Aas 
diesem  Satze  folgt  unmittelbar,  dass  der  Flächeninhalt 
eines  sphärischen  Dreiecks,  zu  dem  Umfange  seines 
Polardreiecks,  addirt,  2;r  giebt. 

In  dieser  Fassung  lässt  sich  der  angegebene  Satz  leicht 
auf  sphärische  Polygone  ausdehnen ,  so  wie  auf  irgend  welche 
geschlossene  Curven  auf  der  Oberfläche  einer  Kugel,  deren 
Badius  =  1  ist.  Wenn  man  nämlich  unter  Polarcurve  einer 
gegebenen  Curve  auf  der  Kugeloberfläche  diejenige  versteht, 
welche  von  dem  grössten  Kreise  berührt  wird^  dessen  Pol  die 
gegebene  Curve  beschreibt,  so  hat  man  als  Erweiterung  des 
angegebenen  Satzes  folgenden: 

Ubssk,  analyt.  üeometrie  d.  Rftumea.    3.  Auff.  21 


• 
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Die  Summe  des  Flächeninhaltes  einer  sphäri- 
schen geschlossenen  Curve  und  des  Umfanges  ihrer 
Polarcurve  ist  gleich  2^. 

Da  sich  nun  der  Flächeninhalt  einer  sphärischen  Gurve 
als  ein  Doppelintegral  darstellt,  der  Umfang  der  Polarcurve 
aber  als  ein  einfaches  Integral,  sb  sieht  man,  wie,  auf  diesen 
Satz  gestützt,  gewisse  Doppelintegrale  auf  einfa<;he  Integrale 
zurückgeführt  werden  können. 

Als  ein  einfaches  Beispiel  solcher  Zurückführungen  bietet 
sich  die  sphärische  Ellipse  dar,  welche  von  dem  Kegel  be- 
grenzt wird: 

deren  Polarellipse  nach  (15)  der  vierzehnten  Vorlesung  von 
dem  Eegel: 

begrenzt  wird. 


Dreiundzwanzigste  Vorlesung. 
Kürzeste  Linien  auf  dem  Ellipsoid. 


Die  Variations-Rechnung  lehrt  die  Differentialgleichungen 
der  kürzesten  Linien  auf  Oberflächen  entwickeln  uud  er- 
mittelt aus  denselben  durch  geometrische  Interpretation  Eigen- 
schaften dieser  Linien,  unter  diesen  findet  sich  die  charakte- 
ristische Eigenschaft  der  kürzesten  Linien  auf  einer  Ober- 
fläche, dass  die  Schmiegungsebene  der  kürzesten 
Linie  in  jedem  ihrer  Punkte  durch  die,  in  diesem 
Punkte  errichtete  Normale  der  Oberfläche  hin- 
durchgeht. Denn,  wenn  eine  Curve  auf  der  Oberfläche 
diese  Eigenschaft  hat,  so  ist  sie  eine  kürzeste  Linie  auf  der- 
selben. Wir  nehmen  diese  charakteristische  Eigenschaft  der 
kürzesten  Linie  als  Definition  derselben  an,  um  daraus  ihre 
Differentialgleichung  herzuleiten. 
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Es  seien  ß^,  ßi,  ß^  ^^^  Coordinaten  eines  beliebigen 
Punktes  j>  einer  durch  ihre  Gleichung  gegebenen  Oberfläche: 

(1) w  =  0. 

Es  seien  femer  ß^-^-dß^y  ß\'\-^ß\j  ß2'\-dß2  ^^®  Coordi- 
naten eines  beliebigen ^  aber  dem  Punkte  p  unendlich  nahen 
Punktes  q  der  Oberfläche.  Da  diese  Coordinaten  auch  der 
Gleichung  (1)  genügen  müssen ^  so  hat  man: 

u  +  u^dß^  +  u^dß^  +  u^dß^  +  . . .  =  0; 

wenn  man^  um  abzukürzen^  setzt: 

/ov  du du du 

y^^)  '  '  '  '     dfo^'^^'        dßi  ~  *'' '        dß^  ~  ^2* 

Wenn  man  die  Gleichung  (1)  von  der  darauf  folgenden 
abzieht  ujad  die  höheren  Potenzen  der  unendlich  kleinen 
Grossen  dß^^,  dß^^  dß^  gegen  die  niederen  vernachlässigt;  so 
erhält  man  die  Gleichung  einer  durch  den  Punkt  jp  gehenden 
Ebene : 

(3) u,dß^  +  u,dß,  +  u^dß.,  =  0, 

bezogen  auf  ein,  dem  zum  Grunde  gelegten  Coordinatensysteme 
paralleles  Coordinatensystem^  dessen  Anfangspunkt  in  dem 
Punkte  j9  liegt;  indem  die  unendlich  kleinen  Grössen  dß^y  dß^y 
dßo  die  Coordinaten  des  Punktes  q  in  diesem  Sinne  vorstellen. 
Es  beweiset  dieses ^  dass  der^  dem  Punkte  j)  unendlich 
nahe  Punkt  q  bei  seiner  Bewegung  auf  der  Oberfläche  einen 
Theil  der  Ebene  (3)  beschreibt,  der  Tangentenebene  der 
Oberfläche  in  dem  Punkte _p.  Die  Normale  der  Ober- 
fläche, das  ist  die  Normale  der  Tangentenebene  in  dem 
Berührungspunkte,  bildet  demnach  mit  den  Coordinatenaxen 
Winkel,  deren  Cosinus  sich  verhalten  wie: 

Schmiegungsebene  einer  Curve  im  Räume  in 
einem  gegebenen  Punkte  p  der  Curve  wird  diejenige  Ebene 
genannt,  welche  durch  den  gegebenen  Punkt  und  durch  zwei 
andere  Punkte  der  Curve  geht,  die  dem  gegebenen  unendlich 
nahe  liegen. 

21* 
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Um  die  Gleichung  der  Schmiegungsebene  in  symmetrisclier 
Form,  zu  erhalten^  werden  wir  annehmen,  dass  die  Coordinaten: 

ß0  9       ßi7       ß2 

eines  beliebigen  Punktes  p  auf  der  gegebenen  Curve  als 
Functionen  der  einen  unabhängigen  Yariabeln  t  gegeben  seien. 
Aus  denselben  erhält  man  die  Coordinaten  des,  dem  Punkte |) 
unendlich  nahen  Punktes  q  der  Curve,  indem  man  für  t  setzt 
t  +  dt: 

ß^  +  ßi^^h    ßi  +  ßi^^,    ßi  +  ßi^^j 

wo  ß^y  ßiy  ß2  die  Differentialquotienten  der  Coordinaten  nach 
der  unabhängigen  Yariabeln  t  bedeuten.  Setzt  man  in  diesen^ 
Ausdrücken  für  t  wieder  t  +  dt,  so  erhält  man  die  Coordi- 
naten eines  dritten,  unendlich  nahen  Punktes  r  der  Curve: 

ß,+2ß,'dt+ß,'W,  ^,  +  2/3,'cÄ+/3i"(«S  ß^  +  2ß,'nt+ß^'cUK 

Diese  Coordinaten  beziehen  sich  auf  das  ursprüngliche 
Coordinatensystem.  Verlegt  man  jedoch  den  Anfangspunkt 
in  den  Punkt  |>,  so  werden  die  Coordinaten  des  ersten  Punktes 
sämmtlich  0,  und  die  Coordinaten  der  beiden  anderen  Punkte 
q  und  r  werden: 

ßodt^  ßidtj  ßiät, 

2ßQ'dt  +  ß,''dt^,    2/J/d^  +  /J/'d^S    2ß2dt  +  ßfdt\ 

Sind  nun: 

X,   r,   z 

die  Coordinaten  eines  beliebigen  Punktes  $,  rücksichtlich  des 
letzteren  Coordinatensystemes,  so  erhält  man  die  Bedingung, 
dass  die  vier  Punkte  2?,  q^r,  s  in  einer  und  derselben  Ebene 
liegen,  wenn  man  die  aus  den  angegebenen  9  Coordinaten 
gebildete  Determinante  gleich  0  setzt.  Es  ist  dieses  die 
Gleichung  der  Schmiegungsebene,  welcher  man  nach  Satz 
(29)  und  (30)  der  siebenten  Vorlesung  und  mit  Weglassung 
des  Factors  dfi  folgende  Gestalt  geben  kann: 


(4) 


ßo> 

18,', 

ß^ 

ßo", 

/3,", 

ß2 

X, 

r, 

z 

=  0. 
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Nimmt  man  nun  an^  dass  die  Garve  auf  der  Oberfläche 
(1)  u  =  0  liege;  so  erhält  man  aus  der  letzten  Gleichung  die 
Bedingungsgleichung;  welche  für  jeden  Punkt  p  der  Curve 
erfüllt  werden  müss,  wenn  die  Normale  der  Oberfläche  in  der 
Schmiegungsebene  der  Curve  liegen  soll: 


(5) 


ßä, 

ß{. 

ß2' 

ßo"> 

ß,", 

ß2" 

«0  7 

«n 

«2 

=  0. 


Es  ist  dieses  die  Differentialgleichung  der  oben  definirteu 
kürzesten  Linie  der  Oberfläche,  welche  in  der  Zusammen- 
stellung mit  der  Gleichung  u  «=  0  der  Oberfläche  die  kürzeste 
Linie  derselben  analytisch  ausdrückt.  Vollständig  entwickelt 
hat  sie  die  Form: 

(6)  (u,^,"-«,/?,")/'o'+("2/Jo"-  «o/S/O^i'+C««/?!"-  «./5o")/'2'=  0- 

Da  die  kürzeste  Linie  ganz  *  auf  der  Oberfläche  w  =  0 
liegt;  so  muss  diese  letzte  Gleichung;  wenn  man  die  Werthe 
der  Goordinaten  ß^y  /}, ;  ß^y  ausgedrückt  als  Functionen  der 
unabhängigen  Yariabeln  t,  einsetzt;  unabhängig  von  den 
besonderen  Werthen  von  t  erfüllt  werden.  Die  Gleichung 
u  =  0  muss  dadurch  eine  identische  Gleichung  in  t  werden. 
Durch  einmalige  und  zweimalige  Differentiation  erhält  man 
daher  wieder  identische  Gleichungen: 

(7)  .     Wo^„'  +  i^,/3,'+ Wj/^/^O; 

(8)  .     </3;  +  t*//J/  +  U2ß2  +  Wo ßo'  +  w, /3|"  +  tij ßi'  =  0 ; 

welche  man  dazu  benutzen  kanU;  die  Differentialgleichung  (6) 
der  kürzesten  Linie  der  Oberfläche  umzuformen  und  zur 
Integration  geschickt  zu  machen. 

Bestimmen  wir  zu  diesem  Zwecke  die  Verhältnisse  von 
ßo}  ßn  ß2  ^^^^  vielmehr  diese ,  mit  einem  unbestimmten 
Factor  ft  multiplicirten  Grössen  selbst  aus  den  Gleichungen 
(6)  und  (7);  so  erhalten  wir  für  die  erste  dieser  Grössen: 
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und  mit  Bücksicht  auf  (8): 

Wir  haben  daher: 

^  ^i'  =  i8i>o'^  +  <  +  V)  +  Wt  KA'  +  t*//»i'  +  «2^) , 
f*/5/  =  i^i^K'  +  W|^  +  «2^)  +  W,«/Jo'+  «*l'/'/+  </52')- 

Der  Factor  ft  in  diesen  Gleichungen  lässt  sich  auf  doppelte 
Weise  symmetrisch  ausdrücken.  Denn  multiplicirt  man  diese 
Gleichungen  respective  mit  ß^,  ß{,  ß^  und  addirt,  so  erhält 
man  den  gesuchten  Factor  in  der  einen  Ausdrucksweise: 

Maltiplieirt  man   dagegen   dieselben  Gleichungen   respective 
mit;  u^y  u^y  u^   und  addirt;  so  erhält  man: 


Zieht  man  den  ersten  angegebenen  Werth  von  ft  von 
dem  letzten  ab  und  dividirt  durch  t*o2  + Wi^  + Wj*,  so  erhält 
man  folgende  Form  der  Differentialgleichung  der  kürzesten 
Linie  auf  der  gegebenen  Oberfläche  u  ==  0: 

^^^  <ß7+^ißi  +  ^'ßt  "^ "Jio^+i*i'+ V        ' "  W'+ßi''''+ßz'^  ~ 

Auf  diese  Form  der  Differentialgleichung  (5)  der  kürzesten 
Linie  auf  der  Oberfläche  u  =  0  kommt  man  unmittelbar,  wenn 
man  jene  in  Determinanten-Form  gegebene  Gleichung  (5) 
multiplicirt  mit  der  Determinante: 

ßfij     ßn     ß'i    \  , 
f         t         f 

welche,  gleich  0  gesetzt,  [wie  wir  in  einer  späteren  Vorlesung 
über  die  Krümmungscurven  der  Oberflächen  nachweisen  wer- 
den] die  Krümmungscurven  der  Oberfläche  u  ==  0  ausdrückt, 
und  wenn  man  hierauf  dividirt  durch  das  Product: 
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(ß.^  +  ßi'  +  ßi')  K'  +  «i'  +  "2')  i<ß,'  +  <ßy+  U,%')  *). 

Von  den  drei  Brüchen,  aus  welchen  die  Gleichung  (9) 
zusammengesetzt  ist,  sind  die  beiden  letzten  die  vollständigen 
Differentialquotienten  der  Ausdrücke: 

i  log  («o'  +  «1^  +  Mj2)  , 

Aber  auch  der  erste  Bruch  wird  ein  vollständiger  DiflFe- 
rentialquotient  des  Ausdruckes: 

i  log  «^o'+ «,'/?,'+ <^,'), 

wenn  man  voraussetzt,  dass: 

(10)    .      Mo'/3o"+  Uxß\"+  </3./'=  Wo"/'o'+  "l"^/+  «2"^2'- 

Unter  dieser  Voraussetzung  hat  man  das  erste  Integral 
der  Differentialgleichung  (9)  mit  der  willkürlichen  Constante  c: 

lii;  •  p;t  +  p,'.  +  ^-,  --  -  i-  c  —  u. 

^)  Die  unmittelbare  Ableitung  der  Gleichung  (9)  aus  der  Gleichung 
(5)  ist  einer  Mittheilung  des  Dr.  Geh  ring  entnommen.  Derselbe  suchte 
den  Factor  auf,  mit  dem  die  Gleichung  (5)  zu  multipliciren  sei,  um 
sie  auf  die  Form  (9)  zurückzuführen.  Die  angegebene,  geometrische 
Bedeutung  des  gleich  0  gesetzten  Factors  ergab  sich  dann  von  selbst. 
Man  kann  demnach  kurz  sagen: 

„Unter  der  Voraussetzung  von  Oberflächen  zweiter  Ordnung  ist 
,,die  Diiferentialgleichung  der  Krümmungscurve  der  integrirende 
„Factor  der  Differentialgleichung  der  kürzesten  Linie. 

Es  ist  dieser  Gehring^sche  Satz  nichts  anderes,  als  eine  Con- 
centration  der  algebraischen  Operationen ,  welche  wir  ausgeführt  haben, 
um  die  Differentialgleichung  (5)  in  die  Form  (9)  zu  bringen  und  sie 
dadurch  für  die,  in  (11;  vollführte  Integration  geschickt  zu  machen. 

Man  wird  kaum  Bedenken  haben,  die  Gleichung  (11)  als  ein  erstes 
Integral  der  Differentialgleichung  (6)  der  kürzesten  Linie  auf  der  Ober- 
fläche u  BS  0  der  zweiten  Ordnung  zu  erklären.  Und  doch  kann  man 
daran  zweifeln. 

Da  nämlich  die  Gleichung  (9)  das  Product  ist  zweier  Difiereutial- 
gleichungen,  der  Krümmungscurve  und  der  kürzesten  Linie,  so  drückt 
dieselbe  Eigenschaften  aus,  sowohl  der  einen,  als  der  anderen  Ctirve. 
Ihr  Integral  (11)  könnte  eben  so  gut  der  einen,  wie  der  anderen  Curve 
angehören. 
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Man  überzeugt  sich  leicht,  dass  die  Bedingungsgleichuug 
(10)  erfüllt  wird,  wenn  die  gegebene  Oberfläche  u  =  0  von 
der  zweiten  Ordnung  ist.  Nehmen  wir  daher  an^  die  gegebene 
Oberfläche  sei  das  Ellipsoid: 

(12)..    w  =  _^.-  +  --?j!^  +  --^----.l  =  0, 

^        ^  «j  +  iü      '       «1  +  ^0  «t  +  ^0  ' 

so    erhalten   wir    aus    (11)   die    erste    Integralgleichung   der 
kürzesten  Linie  auf  demselben: 

l(«o  +  Ao  *  "^  («i  +  io)*  "^  l«,  +  lo)^f  \ao  +  io  "^  «,  +  i,  "T-  of,  +  Zo  f 

oder  mit  Berücksichtigung  der  ersten  Formel  (25)  der  vorher- 
gehenden Vorlesung  und  nach  Multiplication  mit  Bq^: 

Dass  dieses  Integral  (11)  der  Krümmungscurve  nicht  angehören 
kann,  möchte  man  vielleicht  daraus  schliessen,  dass  das  Integral  der 
Differentialgleichung  (11),  der  Erümmungscurve  angehörig,  dann  zwei 
willkürliche  Constanten  enthielte.  Aber  dieser  Schluss  scheint  unsicher, 
weil  man  der  wirklichen  Integralgleichung  der  Krümmuugscurve  mit 
ihrer  willkürlichen  Constante  immer  noch  eine  zweite  willkürliche 
Constante  etwa  dadurch  beigeben  kann,  dass  man  die  Gleichung  der 
Oberfläche  mit  einer  willkürlichen  Constante  multipücirt  und  zur 
Integralgleichung  addirt.  Wenn  man  an  Stelle  der  ebengenannten, 
willkürlichen  Constante  eine  wülkürliche  Function  der  Variabein  nehmen 
wollte ,  so  würde  die  Zahl  der  willkürlichen  Constanten  in  der  Integral- 
gleichung sogar  unbegrenzt  sein^. 

Es  schwindet  aber  jedes  Bedenken,  wenn  man  durch  Einführung 
der  elliptischen  Coordinaten  die  Differentialgleichung  (11)  transformirt 
in  (15)  und  die  Differentialgleichung  der  Erümmungscurve  auf  Grund 
von  (45)  der  zweiuudz wanzigsten  Vorlesung ,  da  Xq  eine  Constante  ist, 
in  die  Gleichung  dXidXf^ss^O  umwandelt,  wovon  ausführlicher  in  der 
sp 'älteren  Vorlesung  über  die  Erümmungscurven  die  Rede  sein  wird. 

In  dieser  Form  sieht  man  es  zu  deutlich,  dass  die,  in  (15)  trans- 
formirte  Gleichung  (11)  und  die  transformirte  Gleichung  der  Erüm- 
mungscurven dXidXf'^O  von  einander  verschieden  sind.  Es  gehört 
darum  das  Integral  (11)  nicht  der  Erümmungscurve  zu,  sondern  der 
kürzesten  Linie  auf  der  Oberfläche  zweiter  Ordnung. 

[Die  unmittelbare  Ableitung  der  Gleichung  (9)  aus  der  Gleichung  (5) 
hat  auch  schon  Joachimsthal  in  Crelle's  Journal  für  Mathematik, 
26.  Band,  p.  161,  gegeben.    G.] 
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Diese  Differentialgleichung  muss  mit  Zuziehung  der  Glei- 
chung (12)  des  gegebenen  Ellipsoides  nochmals  integrirt  wer- 
den^ wenn  man  die  Oberfläche  erhalten  will^  welche  das 
gegebene  Ellipsoid  in  der  kürzesten  Linie  auf  demselben 
schneidet.  Doch  bevor  wir  diese  letzte  Integration  unter- 
nehmen^ wollen  wir  eine  geometrische  Interpretation  der 
vorliegenden  Differentialgleichung  (13)  vorangehen  lassen. 

Die  Differentialgleichung  (13)  von  der  ersten  Ordnung, 
aber  vom  zweiten  Grade,  weil  in  ihr  die  Differentiale  der 
Variabein  in  der  zweiten  Potenz  vorkommen,  stellt  bei  unver- 
änderlichem Werthe  der  Constante  c  nicht  eine,  sondern  zwei 
verschiedene  kürzeste  Linien  dar,  welche  von  dem,  durch  die 
Goordinaten  /3q,  ß^,  ß^  bestimmten  Punkte  p  des  Ellipsoides 
(12)  ausgehen.  Sie  stellt,  wenn  man  die  Differentiale  d/?o, 
dß^,  dß^  als  variable,  rechtwinklige  Goordinaten  betrachtet, 
einen  Kegel  zweiter  Ordnung  dar  mit  der  Spitze  |).  Die  Schnitt- 
linien der  Tangentenebene  des  Ellipsoides  (12)  in  dem  Punkte 
p  und  des  Kegels  sind  die  Tangenten  der  beiden  von  dem 
Punkte  p  ausgehenden,  kürzesten  Linien  auf  dem  Ellipsoid. 

Um  auf  die  Natur  dieser  beiden  Tangenten  näher  einzu- 
gehen, transformiren  wir  die  Gleichung  des  genannten  Kegels, 
welche  sich,  wenn  wir  für  dß^,  dß^y  dß^  respective  setzen 
Xj  y,  Zy  also  darstellt; 

durch  die  Substitutionen  (4)  der  vorhergehenden  Vorlesung 
auf  ein  rechtwinkliges  Goordinatensystem,  von  welchem  zwei 
Axen  in  dem  Punkte  p  Tangenten  sind  der,  von  diesem  Funkte 
ausgehenden  Krümmungscurven  des  Ellipsoides. 

Diese  Transformation  der  beiden  Theile  der  Kegelgleichung, 
aus  welchen  sie  besteht,  findet  man  bereits  durchgeführt  in 
(33)  und  (1)  der  vorhergehenden  Vorlesung.  Setzt  man  in  der 
so  transformirten  Gleichung  des  Kegels  X==0,  um  die  Glei- 
chung der  Schnittlinien  des  Kegels  und  der  Tangentenebene 
des  Ellipsoides  in  dem  Punkte  j9  zu  erhalten,  so  ergiebt  sich: 

als  Gleichung  der  beiden  Tangenten  der  kürzesten  Linien  in 
dem  Punkte  p  auf  diem  Ellipsoid. 
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Aus  der  Form  dieser  Gleichung,  in  welcher  nur  die 
Quadrate  der  Variabeln  vorkommen;  ist  ersichtlich,  dass  die 
neuen  Coordinatenaxen  die  von  den  beiden  Tangenten  ge- 
bildeten Winkel  halbiren.    Deshalb  hat  man  den  Satz: 

Die  in  einem  gegebenen  Punkte  des  Ellipsoides 
sich  senkrecht  schneidenden,  beiden  Krümmungs- 
curven  des  Ellipsoides  halbiren  die  Winkel,  welche 
die  durch  denselben  Punkt  gehenden,  beiden  kür- 
zesten Linien  bilden,  die  demselben  Werthe  der 
Constante  c  der  ersten  Integration  entsprechen. 

Es  bleibt  noch  übrig,  die  beiden  von  dem  Punkte  jp 
ausgehenden,  kürzesten  Linien  des  Ellipsoides  geometrisch 
zu.  definiren,  welche  demselben  Werthe  der  Constante  c  der 
ersten  Integration  entsprechen.  Zu  diesem  Zwecke,  und  um 
zugleich  die  letzte  Integration  der  Differentialgleichung  (13) 
der  kürzesten  Linie  vorzubereiten,  transformiren  wir  dieselbe 
in  elliptische  Coordinaten  durch  die  Formeln  (46)  und  (47) 
der  vorhergehenden  Vorlesung,  welche  in  dem  vorliegenden 
Falle,  wo  Aq  eine  gegebene  Grösse,  also  (ZA^  «=  0  ist,  die 
einfache  Gestalt  annehmen:  * 

wenn  wir  berücksichtigen,  dass:  ^r-^  =  -,    -v  ^^^  -öt^  =  i — \  ' 
Durch  diese  Transformation  geht  die  Differentialgleichung 
(13),   wenn  wir  femer  berücksichtigen,   dass  nach  (48)  und 
(10)  der  vorhergehenden  Vorlesung  ist: 

Jo*  =  Bo^  {l,  -  A.)  (i,  -  A,), 
\-^  =  B-'  (A,  -  A,)  (A,  _  A,), 
^,*  =  B,'  (A,  -  A,)  (A,  -  A,), 

und  der  Kürze  wegen  die  neue  Constante  y  einführen  durch 
die  Gleichung: 

(14) A,  +  cA*  =  y, 
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über  in: 


Zerlegt  man  diese  Differentialgleichung  in  ihre  beiden 
linearen  Factoren,  "so  erhält  man  die,  derselben  Constante  c 
(wofür  man  auch  die  Constante  y  nehmen  kann)  der  ersten 
Integration  entsprechenden  Differentialgleichungen  der,  von 
demselben  Punkte  des  EUipsoides  ausgehenden,  kürzesten 
Linien  auf  demselben: 

(16) ^ 

y\Xi-  y)  ^^i   "^  F(y  -'^1)  ^2 

Da  in  diesen  Gleichungen  die  Variabeln  nur  gesondert 
vorkommen,  so  kann  man  die  Gleichungen  integriren  und 
erhält  dadurch  die  von  Jacobi  gefundenen  Gleichungen  der 
Oberflächen  selbst,  welche  das  gegebene  Ellipsoid  (12)  in  den 
besprochenen,  kürzesten  Linien  schneiden: 


(17) 


-Xt)äXt_ 

)    ^2  ' 


Diese  beiden  kürzesten  Linien  auf  dem  Ellipsoid  werden 
sich  nun  in  einem  Punkte  p  des  EUipsoides  schneiden.  Der 
Schnittpunkt  p  kann  auf  dem  Ellipsoid  beliebig  gewählt 
werden,  weil  in  jedem  Punkte  p  gewisse  Werthe  der  willkür- 
lichen Constanten  c^  und  c^  entsprechen,  wie  umgekehrt. 

Nehmen  wir  nun  an,  dass  der  willkürlichen  Constante  y 
der  ersten  Integration  ein  bestimmter  Werth  zuertheilt  sei,  so 
schneidet  jede  der  beiden  angegebenen,  kürzesten  Linien  (17), 
welche  von  einem  durch  die  Constanten  c^  und  Cj  bestimmten 
Punkte  j}  des  EUipsoides  ausgehen,  die  durch  die  Gleichung: 

(i«) 'i,  =■  y 
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gegebene  Erümmungscurve  ^    und    zwar   die    erste  in  einem 
Punkte  q^y  die  andere  in  einem  Punkte  q^» 

Es  wird  sich  sogleich  zeigen,  dass  diese  Punkte  nicht 
wirkliche  Schnittpunkte;  sondern  Berührungspunkte  der  ge- 
nannten Curven  sind. 

Die  elliptischen  Coordinaten  des  ersten  Schnittpunktes 
q^  sind  Aq,  Aj  =  y,  Aj,  von  welche»  die  letztere  Coordinate 
Aj  in  der  ersten  Gleichung  (17)  dadurch  bestimmt  ist^  dass 
nach  vollführter  Integration  Aj  den  Werth  y  annimmt.  Der 
dem  Punkte  ^i  unendlich  nahe  Punkt  der  kürzesten  Linie 
hat  die  Coordinaten  Aq,  y  +  dAj,  Aj  +  dA^  und  zwischen 
dA,  und  dAj  besteht  die  erste  Gleichung  (16).  Diese  Gleichung 
giebt  für  A^  =  y  den  entsprechenden  Werth  von  dAj  =  0  für 
die  kürzeste  Linie  ^  und  die  Gleichung  (18)  dAj  =  0  für  die 
Krümm  ungscurve.  Deshalb  berührt  die  kürzeste  Linie  in 
dem  Punkte  q^  die  Krümmungscurve  (18). 

Ebenso  berührt  die  zweite  kürzeste  Linie  (17)  dieselbe 
Krümmungscurve  (18)  in  dem  Punkte  jj;  ^^  welchem  sie  die 
genannte  Curve  triflFt. 

Hiernach  stellt  die  Differentialgleichung  (13)  zwei  kür- 
zeste Linien  auf  dem  Ellipsoid  dar^  welche  eine  und  dieselbe 
Krümmungscurve  des  Ellipsoides*  berühren,  und  der  oben  an-» 
gegebene  Satz  lässt  sich  rein  geometrisch  also  wiedergeben: 

Die  in  einem  gegebenen  Punkte  des  Ellipsoides 
sich  senkrecht  schneidenden  Krümmungscurven 
desselben  halbiren  in  diesem  Punkte  die,  von  den 
beiden  durch  ihn  gehenden,  kürzesten  Linien, 
welche  irgend  eine  Krümmungscurve  des  Ellipsoi- 
des berühren,  gebildeten  Winkel. 

Wir  thun  noch  des  Falles  Erwähnung,  wo  die  ultraellipti- 
schen Differentiale  in  den  Diffei^entialgleichungen  (16)  der 
kürzesten  Linien  auf  dem  Ellipsoid  auf  elliptische  Differentiale 
zurückkommen.  Es  ist  dieses  der  Fall,  wenn  die  willkürliche 
Gonstante  c  der  Litegration  den  Werth  0  und  deshalb  nach 
(14)  die  Gonstante  y  den  Werth  Aq  hat.  Hierdurch  reduciren 
sich  die  Differentialgleichungen  (16)  auf: 
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dX, 
A, 

-V- 

1 

dlt 
A 

=  0, 

dlt 

+v- 

1 

dlt 

-0, 

und  die  Differentialgleichung  (13)  der  kürzesten  Linie  ^  woraus 
diese  Gleichungen  durch  Uebertragung  in  elliptische  Coordi- 
naten  hervorgegangen  sind^  auf: 

«0  +  'lo  «1  +  'l'O  «2  +  ^ 

Es    ist    dieses    offenbar    die  Differentialgleichung    einer 
speciellen  Art  der  kürzesten  Linien  auf  dem  EUipsoid: 

Po*     _j_      ß*     _L      Pi*  1  ,  n 


^0  "1"  ^0  '^l  +  ^0  ^^2  4"  ^0 

Wir  behaupten ;  dass  sie  die  Differentialgleichung  sei  der 
geraden  Linien  auf  dem  EUipsoid.  Wir  werden  diese  Be- 
hauptung  dadurch  rechtfertigen ;  dass  wir  nachweisen^  wie  die 
Gleichung  jeder,  geraden  Linie  auf  dem  EUipsoid  der  letzten 
Differentialgleichung  genügt. 

Zu  diesem  Zwecke  drücken  wir  die  Coordinaten  ß^,  ßu  ß2 
eines  beliebigen  Punktes  auf  einer  geraden  Linie  ^  nach  der 
Vorschrift  von  (7)  der  sechsten  Vorlesung  durch  eine  unab- 
hängige Variable  r  aus,  wie  folgt: 

ßi^Pi  +  Qir, 

Soll  nun  diese,  durch  die  6  Constanten  p^^y  p^^  p^^  g^,  g,,  q.^ 
bestimmte,  gerade  Linie  auf  dem  EUipsoid  liegen,  so  muss, 
wenn  man  die  Werthe  der  Coordinaten  von  j8q,  /3^,  ß^  in  die 
Gleichung  des  EUipsoides  einsetzt,  diese  Gleichung  unab- 
hängig von  dem  Werthe  von  r  erfüllt  werden.  Hieraus  gehen 
folgende  drei  Bedingungen  hervor: 

__Vj I        P\         I    _   TP^ 1=0 

«0  +  ^0     '      «1  +  ^0  »J  +  ^0  ' 


«0  +  ^ü      '       «1  +  Ao      '      «2  +  io  ' 


«0  +  ^0         «1  +  ^ü         a«  +  h 
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Wenn  diese  Bedingungsgleichungen  erfüllt  werden,  so 
liegt  die  gerade  Linie  -auf  dem  EUipsoid.  Da  dieselben  aber 
nicht  alle  6  Constanten  bestimmen^  so  hat  man  unendlich 
viele  gerade  Linien  auf  dem  EUipsoid.  Für  jede  derselben 
hat  man  die  Differentiale  der  Coordinaten : 

welche  auf  Grund  der  zuletzt  angegebenen  Gleichung,  in  die 
Differentialgleichung  der  kürzesten  Linie  gesetzt  ^  dieser  Glei- 
chung genügen. 

Das  Ellipsoid  enthält  nur  imaginäre  gerade  Linien  auf 
seiner  Oberfläche ,  was  die  dritte  der  angegebenen  Bedingungs- 
gleichungen beweiset.  Denn  man  kann  keine  reellen  Werthe 
von  ^0,  ii7  2i  finden,  welche  dieser  Gleichung  genügen. 
Ebenso  kann  man  keine  reellen  Werthe  von  dß^y  dß^,  dß,^ 
angeben,  welche  der  Differentialgleichung  der  geraden  Linie 
auf  dem  Ellipsoid  genügen.  Offen  zu  Tage  tritt  das  Imagi- 
näre in  den  beiden  ersten ,  durch  elliptische  Differentiale  aus- 
gedrückten Gleichungen  der  geraden  Linien  auf  dem  Ellipsoid. 

Obgleich  diese  Gleichungen  keine  eigentliche,  geometrische 
Interpretation  gestatten,  so  haben  wir  doch  hier  auf  sie  auf- 
merksam machen  wollen,  weil  die  gleiche  Untersuchung  der 
kürzesten  Linien  auf  dem  Hyperboloid  mit  einer  Mantelfläche 
auf  ähnliche,  aber  reelle  Differentialgleichungen  der  geraden 
Linien  auf  dieser  Oberfläche  zurückführt. 

Um  die  Länge  s  der  kürzesten  Linien  auf  dem  Ellipsoid 
auszudrücken,  gehen  wir  zurück  auf  die  Formel  (49)  der  vor- 
hergehenden Vorlesung,  welche,  wenn  man  den  Werth  von  P 
aus  (48)  einsetzt  und  bemerkt,  dass  in  dem  vorliegenden  Falle 
dX^^  =  0  ist,  die  Gestalt  erhält: 

rfs»  =  ^  ^-A'  {(A«  -  A.)  ^^'f  +  (k,  -  A,)  ^Jf}  . 

Setzt  man  in  dieselbe  den  Werth  von  rfA,  aua  einer  der 
Gleichungen  (16)  ein,  so  erhält  man  durch  Ausziehen  der 
Quadratwurzel: 

rfs  =  (A, -A,)^("^^^^|^' 
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Benutzt  man  aber  die  Gleichungen  (16),  um  die  Variabein 
zu  sondern;  so  erhält  man  dsi  für  die  eine  kürzeste  Linie 
und  ds2  für  die  andere  kürzeste  Linie  in  der  von  Jacobi 
angegebenen  Form:     . 

(19)  '  ' 


ds,  =  }/{y-i,)V{X,-x,)l2-V{^i-rmK-^,)l 


Die  Länge  s,  der  ersten  kürzesten  Linie  wollen  wir 
rechnen  von  dem  Berührungspunkte  derselben  mit  der  Krüm- 
mungscurve  (18),  welcher  die  elliptischen  Coordinaten  habe 
A,  =5  y  und  A.^  =  l./,  bis  zu  dem  Schnittpunkte  p  mit  der 
zweiten  kürzesten  Linie,  welcher  die  elliptischen  Coordinaten 
habe  X^  und  ^2-  ^^^  Länge  S2  der  zweiten  kürzesten  Linie 
rechnen  wir  von  dem  zuletzt  genannten  Schnittpunkte  p  bis 
zum  Berührungspunkte  mit  der  Krümmungscurve  (18),  welcher 
die  elliptischen  Coordinaten  l^=  y  und  X^  =  ^2"  habe.  Als- 
dann^ erhalten  wir  durch  Integration  von  (19): 


h 


=jW-^M^o-^2)u]+f^^^ 


(20)    ""  ^ 


h  =fv(y-K)/{^o~\)t!,]  -fV{^l-r)V{^o-^^)t!,\ 


5o  = 


und  durch  Addition  dieser  beiden  Gleichungen: 


(21) s,  +5,=jV(>-A,y(Ao-V) 


+  2jVt^,-yV(Äo-'i,)fj;- 


Diese  Summe  wollen  wir  in  Verbindung  bringen  mit  der 
Länge  des  von  den  beiden  Tangirungspunkten  begrenzten 
Bogens  der  Krümmungscurve  (18).  Das  Differentiale  dieses 
Bogens  s   erhalten  wir  aus  der  letzten  Gleichung  (50)  der 
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vorhergehenden  Vorlesung,  wenn  wir  setzen  s  für  a^  und  y 
für  Aj;  nämlich: 

ds  =  v^r^^)  y(x,  -  A,)  |i| , 

woraus  durch  Integration  zwischen  den  angegebenen  Grenzen 
hervorgeht: 

(22) 5 = /  V(r  -  ^2)  ^('lo  -  ^2)  IJ;  • 

Ziehen  wir  diese  Gleichung  von  (21)  ab,  so  erhalten  wir: 

li 

(23)  .  .  s,  +  s,-^s  =  2y  V(/,  -»  y{k,  -  AO  ^j| . 

y 

Dieser  Ausdruck  von  Sj  +  Sj  —  s  ist  unabhängig  von  der 
elliptischen  Coordinate  Aj  des  Punktes  j?,  in  welchem  sich  die 
betrachteten  kürzesten  Linien  auf  dem  Ellipsoid  schneiden. 
Er  bleibt  ungeändert  für  alle  Werthe  dieser  Coordinate,  wenn 
nur  die  andere  elliptische  Coordinate  einen  bestimmten,  un- 
veränderlichen Werth  Cj  hat.  Es  beschreibt  daher  der  Punkt 
p  die  Erümmungscurve: 

wenn  der  Ausdruck  äj  +  Sj  —  ^  ungeändert  bleibt. 

Dem  hierdurch  bewiesenen  Satze  von  M.  Roberts  kann 
man,  wenn  man  die  Eigenschaft  der  auf  Oberflächen  ge- 
spannten Fäden  voraussetzt,  dass  sie  sich  in  den  kürzesten 
Linien  der  Oberflächen  krümmen,  folgenden  Ausdruck  geben: 

Wenn  man  um  eine  Erümmungscurve  eines  ge- 
gebenen Ellipsoides  einen  geschlossenen  Faden 
schlingt  und  diesen  Faden  durch  einen  Stift  auf 
dem  Ellipsoide  spannt,  so  beschreibt  der  Stift  bei 
seiner  Bewegung  eine  zweite  Erümmungscurve  des 
Ellipsoides  von  derselben  Art. 

Wir  wollen  noch  bemerken,  dass,  im  Falle  die  Erüm- 
mungscurve A,  =  Cj ,  auf  welcher  der  sich  bewegende  Punkt  p 
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liegt/  der  Krümmungscurve  A,  =  y  unendlich  nahe  ist,  das 
zweite  Integral  im  Ausdrucke  (21)  wegen  des  Factors  ^(Aj — y) 
unter  dem  Integralzeichen  gegen  das  erste  unendlich  klein 
wird^  und  dass  im  Grenzfalle ,  wenn  beide  Erümmungscurven 
zusammenfallen,  die  Ausdrücke  (21)  und  (22)  einander  gleich 
werden. 


Vierundzwanzigste  Vorlesung. 
Focalcurven  der  Oberflächen  zweiter  Ordnung. 


Wenn  die  Gleichung  ii^end  einer  Oberfläche  zweiter  Ord- 
nung mit  einem  Mittelpunkte  in  rechtwinkligen  Punkteoordi- 
naten  gegeben  ist  in  der  Form: 

T«  T2  ^«  -. 

(1) :^  +  i-  +  ^  __  p2  =  0, 

SO  ist  nach  der  in  der  zweiundzwanzigsten  Vorlesung  auf- 
gestellten Definition  das  System  der  mit  ihr  confocalen  Ober- 
flächen zweiter  Ordnung  gegeben: 

X«  T*  Z*  ^ 

(2) -4n  +  -A-i  +  -4n  -  P^  =  0, 

in  welchem  die  gegebene  Oberfläche  selbst  mit  inbegriffen  ist. 
Durch  Uebertragung  dieser  beiden  Gleichungen  nach  der 
in  der  zehnten  Vorlesung  angegebenen  Vorschrift  in  Ebenen- 
coordinateU;  nehmen  dieselben  die  Gestalt  an: 

(3)  a,U^  +  a,r'  +  a^W^-R^  =  0, 

(4)  {a,m  +  a^V^  -f  a^W^  —  B^)  +  X{U^  +  r^  +  W^)  =  0. 

Unter  den,  durch  die  letzte  Gleichung  mit  dem  willkür- 
lichen Factor  k  dargestellten,  confocalen  Oberflächen  giebt  es 
auch  Grenzflächen,  für  welche  der  Factor  k  und  die  Coordi- 
naten  U,  F,  TT,  R  der  Ebenen,  in  welchen  sie  liegen,  nach 

Hisse,  analyt.  Geometrie  d.Baamei.    3^  Aofl.  2'^ 
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den  Auseinandersetzungen  der  fünfzehnten  Vorlesung  durch 
folgende  Gleichungen  zu  bestimmen  sind: 

K  +  A)cr  =  o,  («,  +  A)Tr=o, 

(a, +  X)F  =  0,  i2  =  0. 

Diesen  4  Gleichungen  kann  durch  folgende  4  Werthe  von 
k  genfigt  werden: 

A  =  oo,    X  ==  —  «Q,    X^  —  «,,    X  =  —  «2 
und  dem  entsprechen  folgende  4  Grenzflächen: 

.5^  K  -  ««)^'  +  («,  -  «o)W^*  -  1?»  =  0, 

^  ^  (a„-a,)m-{-  («,  -  a,)>^^  -  iJ^  =  0, 

(«0  -  a,) i72  +  («,  -  a,)F«  -  iZ*  =  0. 

Die  erste  derselben  liegt  in  der  Ebene,  welche  in  das  Un- 
endliche fällt  und  entgeht  daher  der  geometrischen  Anschauung. 

Die  drei  anderen  Grenzflächen  werden  begrenzt  durch  die 
in  Punktcoordinaten  ausgedrückten  Kegelschnitte: 


Of  —  CCq  Cfi CTq 

(6) «^  +  ^^--^'  =  0' 

_^?^ !__£ P2_0, 

«0  —  «2  «1  —  fft  ' 

von  welchen  jeder  in  einer  der  drei;  die  Hauptaxen  der  con- 
focalen  Oberflächen  verbindenden  Ebenen  liegt. 

Denn  betrachtet  man  zum  Beispiel  die  in  X  veränderliche 
Oberfläche  (2)  iu  dem  Zustande,  in  welchem  sie  sich  der 
vierten  Grenzfläche  nähert ,  indem  man  setzt  A  =  —  «j  +  f, 
und  versteht  unter  s  eine  verschwindend  kleine  Grosse,  so 
hat  man  die  Gleichung  der  Oberfläche  in  Punktcoordinaten: 

— =^-  +    -  ^- ,  -  +  ^  _  pj  =  0. 

Aus  dieser  Gleichung  ist  zu  ersehen,  dass  nur  ver- 
schwindend kleine  Werthe  von  Z  derselben  genügen  können. 
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und  dass  im  Grenzfalle  die  dritte  Gleichung  (6)  den  in  der 
X  Y'  Ebene  gelegenen  Kegelschnitt  ausdrückt^  welcher  die 
Grenzfläche  begrenzt. 

Schliesst  man  die  im  Unendlichen  gelegene  Grenzfläche 
aus,  so  bleiben  noch  drei  endliche  Grenzflächen  übrig,  welche 
von  den  drei  Kegelschnitten  (6)  begrenzt  werden. 

Wenn  man  annimmt,  dass: 

CO «0  >  «1  >  «2; 

so  wird  der  erste  Kegelschnitt  imaginär,  der  zweite  eine 
Hyperbel,  der  letzte  eine  Ellipse. 

Man  nennt  diöse  drei,  die  Grenzflächen  der  confocalen 
Oberflächen  zweiter  Ordnung -begrenzenden  Kegelschnitte  die 
Focalcurven  der  confocalen  Oberflächen  zweiter  Ordnung. 
Die  Focalellipse  liegt  in  der  Ebene  der  grossten  und 
mittleren  Axe  der  confocalen  EUipsoide,  die  Focalhyperbel 
liegt  in  der  Ebene  der  grossten  und  kleinsten  Axe,  die 
imaginäre  Focalellipse  liegt  in  der  JBbene  der  beiden 
kleinsten  Axen  der  confocalen  EUipsoide.  Die  Ebenen,  in 
welchen  die  reellen  Focalcurven  liegen,  stehen  auf  einander 
senkrecht,  und  die  eine  Focalcunre  geht  immer  durch  die 
Brennpunkte  der  anderen. 

Der  Begriff  der  confocalen  Oberflächen  zweiter  Ordnung, 
der  bisher  nur  Oberflächen  mit  einem  Mittelpunkte  umfasste, 
lässt  sich  so  erweitem,  dass  auch  die  Oberflächen  zweiter 
Ordnung  ohne  Mittelpunkt  hineingezogen  werden.  Diese  Er- 
weiterung des  Begriffes  der  confocalen  Oberflächen  zweiter 
Ordnung  werden  wir  ableiten  von  der  in  Ebenencoordinaten 
gegebenen    Gleichung    (4)    der    confocalen    Oberflächen,    in 

welcher  wir  für  X  setzen  —  und  mit  (i  multipliciren,  wodurch 

wir  erhalten: 

(8)    ii{a^ü^']-a,r^+a^W^-R^)  +  X{ü'  +  V^  +  W^)  =  0. 

Der  erste  Theil  dieser  Gleichung  mit  den  4  willkürlichen 
Constanten  ^,  a^^f  a,,  ^j* 

gleich  0  gesetzt,  stellt  irgend  eine  Oberfläche  zweiter  Ord- 
nung mit  einem  Mittelpunkte  dar.    Derselbe  gehe  durch  die 

22* 
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Substitutionen  (23)  der  achtzehnten  Vorlesung^  durch  welche 
allein  die  Richtungen  der  rechtwinkligen  Coordinatenaxen 
beliebig  geändert  werden,,  über  in  die  Function  der  zweiten 
Ordnung: 

mit  den  drei  neu  hinzukommenden^  willkürlichen  Constanten, 
welche  in  jenen  Substitutionen  die  Richtungen  der  neuen, 
rechtwinkligen  Coordinatenaxen  bestimmen.  Durch  Verlegung 
des  Coordinatenanfangspunktes  in  einen  Punkt^  dessen  recht- 
winklige Coordinaten  rücksichtlich  des  letzteren  Coordinaten- 
systemes  die  willkürlichen  Constanten  — »a,  — 6,  — c  seieu^ 
geht  auf  Grund  von  (8)  der  dreizehnten  Vorlesung  die  ge- 
nannte Function  über  in  die  Function: 

£(Uy  V,  w,r  '{'  au  -{-  hv  -•{-  cw), 

welche  wir  mit  ihren  10  willkürlichen  Constanteu  der  Kürze 
wegen  bezeichnen  wollen  mit: 

F{u,  t?,  w,  r), 
so  dass  man  auf  Grund  der  doppelten  Transformation  hat: 

(9)  .    ii{a^ü^  +  a,  F2  +  a^W^  —  R^)  =  F{u,  v,  w,  r). 

Was  den  zweiten  Theil  der  Gleichung  (8)  anbetrifin^^  so 
weiss  man,  dass  derselbe  durch  die  doppelte  Transformation 
übergeht  in: 

(10)  .  .  .  k{ü^  +  r^  +  W^)  =  A(w'  +  v^  +  w'). 

Es  nimmt  daher  die  Gleichung  (8)  der  confocalen  Ober- 
flächen, auf  irgend  ein  rechtwinkliges  Coordinatensystem  be- 
zogen, die  Gestalt  an: 

(11)  .  .  .  F(u,  v,  iv,  r)  +  A(m2  +  v^  +  w'^)  =  0, 

indem  die  Gleichung  F{Uy  v,  w,r)  =^0  irgend  eine  Ober- 
fläche zweiter  Ordnung  mit  einem  Mittelpunkte  ausdrückt. 

Wir  erweitem  nun  den  Begriff  der  confocalen  Oberflächen 
zweiter  Ordnung,  wenn  wir  die  Beschränkung,  dass  die  Ober- 
fläche JP(w,  v,  «{;,r)  =  0  einen  Mittelpunkt  habe,  aufheben, 
und  als  erweiterte  Definition  der  confocalen  Oberflächen 
zweiter  Ordnung  folgenden  Satz  aufstellen: 
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Wenn  2^(w,  v,  m;,  »•)  =  0  der  analytische  Aus- 
druck irgend  einer  gegebenen  Oberfläche  zweiter 
Ordnung  in  Ebenencoordinaten  ist;  so  drückt  die 
Gleichung: 

F{u,  V,  Wy  r)  +  k{u^  +  v«  +  «;2)  =  0 

alle    mit    der    gegebenen    Oberfläche    confocalen 
Oberflächen  zweiter  Ordnung  aus. 

Von  dieser  Regel  machen  die  Oberflächen  zweiter  Ord> 
nung  ohne  Mittelpunkt  keine  Ausnahme.  Vielmehr  sieht 
maU;  wenn  die  zum  Grunde  gelegte  Oberfläche  zweiter  Ord- 
nung F{Uf  v,  i(7,  r)  =  0  keinen  Mittelpunkt  hat,  das  ist  nach 
(15)  der  dreizehnten  Vorlesung,  wenn  das  mit  r^  multiplicirte 
Glied  in  der  Gleichung  derselben  fehlt,  dass  auch  die  mit 
ihr  confocalen  Oberflächen  zweiter  Ordnung  keinen  Mittel- 
punkt haben. 

Der  angegebene  Satz  bietet  zugleich  ein  Mittel,  das 
Problem  der  Hauptaxen  einer  in  Ebenencoordinaten  gege- 
benen Oberfläche  zweiter  Ordnung  F{u,  v,  «?,  r)  =  0  aus 
einem  ganz  neuen  Gesichtspunkte  zu  behandeln.  Denn  be- 
stimmt man  den  Werth  von  A  in  der  Gleichung  (11)  so,  dass 
die  durch  jene  Gleichung  dargestellte  Oberfläche  eine  Grenz- 
fläche wird,  so  weiss  man,  dass  die  Ebene  dieser  Grenzfläche 
durch  zwei  Hauptaxen  der  Oberfläche  geht.  Da  man  nun 
drei  endliche  Werthe  von  X  bestimmen  kann,  welche  die 
Oberfläche  (11)  zu  einer  Grenzfläche  machen,  so  hat  man 
auch  die  drei  Ebenen  dieser  Grenzflächen,  welche  sich  paar- 
weise in  den  Hauptaxen  der  gegebeneu  Oberfläche  zweiter 
Ordnung  schneiden ,  und  dadurch  die  Richtungen  der  Haupt- 
axen der  gegebenen  Oberfläche  selbst. 

Um  mit  wenig  Worten  die  Durchführung  dieser  Idee 
anzudeuten,  wollen  wir  annehmen,  dass: 

(12)  .     F(uj  V,  Wy  r)  =  ßoo«*^  +  ^e^^uv  +  e^^v^  -f  ... 

Alsdann  wird  nach  (3)  der  fünfzehnten  Vorlesung  die  Ober- 
fläche (11)  jedesmal  eine  Grenzfläche,  wenn  man  die  Werthe 
von  Uy  Vy  Wy  k  bcstimmt,  welche  folgenden  Gleichungen  zu 
gleicher  Zeit  genügen: 
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(13) 


^FXti)  +  Att  =  0, 

^F'(w)+ Am;=0, 
^F(r)  =  0, 


woraus  man  durch  Elimination  der  Ebenencoordinaten  die  in 
X  kubische  Gleichung  erhält: 


(14)  .  .  . 


^00    1    ^  y 


10  7 


Ol  9 


'02  > 


e,i  +  A,     € 


12  y 


'03 


13 


'20  * 


e. 


30  ' 


'21  > 


'31  ? 


'22 


+  ^, 


'23 


'32; 


e. 


•Ö2 


=  0, 


deren  Wurzeln  eben  jene  Werthe  von  A  sind,  welche  die  Ober- 
fläche (11)  zu  einer  Grenzfläche  machen.  Sind  diesQ  bekannt, 
so  ergeben  sich  die  Verhältnisse  der  Goordinaten  der  Ebenen, 
in  welchen  die  drei  Grenzflächen  liegen,  durch  die  Auflösung 
der  in  Rücksicht  auf  sie  linearen  Gleichungen  (13). 

Ist  die  gegebene  Oberfläche  i^(w,  v,  ti?,  r)  =  0  selbst 
eine  Grenzfläche,  also  irgend  ein  Kegelschnitt,  so  führt  die 
kubische  Gleichung  (14),  weil  ein  Werth  A  =  0  der  Gleichung 
genügt,  auf  eine  quadratische  Gleichung  zurück,  und  die, 
den  beiden  Wurzeln  A  der  quadratischen  Gleichung  ent- 
sprechenden Ebenen  schneiden  die  Ebene  des  Kegelschnittes 
in  den  Hauptaxen. 

Die  zum  Grunde  gelegte  Oberfläche  zweiter  Ordnung  (3) 
ist  eine  Rotationsoberfläche,  wenn  zwei  von  den  drei  Grössen 
^0?  ^\}  ^2  einander  gleich  sind,  und  die,  der  dritten  von 
diesen  Grössen  entsprechende  Hauptaxe  ist  die  Rotationsaxe 
der  Oberfläche.  Die  mit  der  gegebenen  Rotationsoberfläche 
confocalen  Oberflächen  (4)  sind  wieder  Rotationsoberflächeu 
mit  derselben  Rotationsaxe. 

Was  die  Focalcurveu  der  Rotationsoberfläche  anbetrifit, 
so  ersieht  man  aus  (6),  dass  eine  derselben  immer  ein  reeller 
oder  imaginärer  Kreis  ist,  und  dass  die  beiden  anderen  ge- 
rade Linien  werden,  die  in  die  Rotationsaxe  fallen.  Die 
eine  von  diesen  geraden  Linien  wird  begrenzt  von  den  Brenn- 
punkten des  Kegelschnittes,  durch  dessen  Rotation  die  Ober- 
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fläche  entstanden  ist^  die  andere  erstreckt  sich  von  den 
Brennpunkten  auf  beiden  Seiten  der  Rotationsaxe  bis  in  das 
Unendliche. 

Um  einen  ganz  bestimmten  Fall  der  Botationsoberfläche 
(3)  zur  Discussion  vor  Augen  zu  haben,  wollen  wir  annehmen, 
dass  a,  =  a^  sei.  In  dieser  Voraussetzung  wird  die  Glei- 
chung (9): 

(15)  ^«iCZ/^+F^  +  TT^]— ^[EM«o— «i)0'']=-P'(w,v,w,r). 

Der  Factor  jR^  —  («q  —  a^)  TJ^  des  zweiten  Gliedes  in 
dieser  Gleichung  ist  das  Product  zweier  linearen  Factoren 
A  und  y/,.  Setzt  man  femer  ^a^=^Vy  so  hat  man  für 
die  Rotationsoberfläche  -F(m,  v,  ti?,  r)  =  0  die  Form  der 
Function  JP(w,  v,  «?,  r): 

(16)  .    t;(ü'«+72+Tr2)- ^il^,=F(M,  t;,w;,r), 

in  welcher  -4  =  0  und  -4i  =  0  die  Gleichungen  der  Brenn- 
punkte bedeuten  des  Kegelschnittes ,  durch  dessen  Rotation 
um  die,  die  Brennpunkte  verbindende  Gerade  die  Rotations- 
oberfläche erzeugt  ist. 

Der  linke  Theil  dieser  Gleichung  geht  über  in  seinen 
rechten  Theil  durch  die  doppelten ,  oben  angegebenen  Sub- 
stitutionen, durch  welche  man  die  identische  Gleichung  erhält: 

(17)  .  .  v{u^  +  t;2  +  w^)  —  ^AA^  =  F{u^  v,  w,  r), 
indem  ^  und  ^i  lineare  Ausdrücke  bedeuten ^  von  der  Form: 

,jgx A  ^au  +ßv  +yw  +r, 

A^  =  a^u  +  ß^v+  YyW  +  r, 

welche;  gleich  0  gesetzt;  die  Brennpunkte  der  Rotations- 
oberfläche F{Uy  v,  «;,  r)  =  0  darstellen. 

Wenn  dalier  eine  durch  ihre  Gleichung  -F(M,t;,w,r)  =0  in 
Ebenencoordinaten  gegebene  Oberfläche  zweiter  Ordnung  eine 
Rotationsoberfläche  sein  soll;  so  muss  die  Function  FiUjVyW^r) 
sich  auf  die  in  (17)  angegebene  Form  zurückführen  lassen. 

Die  Bedingungen  für  eine  Rotationsoberfläche  zweiter 
Ordnung  jF(w,  V;  t«?,  r)  =  0  erhält  man  demnach;  wenn  man 
die  Coefficienten  der  Potenzen  und  Producte  der  Yariabeln 
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auf  beiden  Seiten  der  Gleichung  (17)  einander  gleich  setzt, 
woraus  10  Gleichungen  entstehen  zwischen  den  8  Unbekannten 
ft,  V,  a,  ß,  y,  «,,  /3j,  y,,  und  aus  diesen  10  Gleichungen 
die  8  Unbekannten  eliminirt.  Als  Resultat  der  Elimination 
erhält  man  dann  zwei  Bedingungsgleichungen  zwischen  den 
Coefiicienten  in  der  gegebenen  Gleichung  der  Oberfläche.  Es 
stimmmt  dieses  überein  mit  den,  am  Ende  der  neunzehnten  Vor- 
lesung über  Rotationsoberflächen  zweiter  Ordnung  gemachten 
Bemerkungen,  auf  Grund  welcher  sich  auch  zwei  Bedingungs- 
gleichungen (39)  für  die  Rotationsoberfläche  ergaben. 

Es  bedarf  nicht  der  Aufstellung  dieser  beiden  Bedingung»- 
gleichungen;  die  angegebene  Form: 

(19) v{u^  +  v^  +  w^)-  fiÄA^  =  0 

der  Gleichungen  der  Rotationsoberfläche  zweiter  Ordnung 
reicht  schon  hin^  Eigenschaften  dieser  Art  Oberflächen  zu 
entdecken. 

Denn  stellt  man  die  Gleichung  (19),  in  welcher  r  =  1 
gesetzt  werde,  also  dar: 

(2(y\  IL  — =- — . ^ 

so  sieht  man,  dass  jeder  der  beiden  Factoren  des  rechten 
Theiles  der  Gleichung,  nach  (8)  der  fünften  Vorlesung,  seine 
geometrische  Bedeutung  hat.  Dieselben  drücken  nämlich  die 
Längen  der  Lothe  aus,  welche  von  den  Brennpunkten  ^  =  0 
und  J.]  =  0  auf  eine  Tangentenebene  der  Rotationsoberfläche 

gefällt  sind.     Da  nun  der  linke  Theil  —  in  der  Gleichung 

eine  constante  Grösse  ist,  so  hat  man  den  Satz: 

• 

Das  Product  der,  von  den  beiden  in  der  Rota- 
tionsaxe  liegenden  Brennpunkten  einer  Rotations- 
oberfläche zweiter  Ordnung  auf  die  Tangenten- 
ebene der  Oberfläche  gefällten  Lothe  ist  eine  con- 
stante Grösse. 

Bei  der  Zurückführung  der  Gleichung  der  Rotations- 
oberfläche zweiter  Ordnung  auf  die  Form  (19)  kann  es  sich 
ereignen,   dass  beide  lineare  Factoren  A  und  Ai  imaginär 
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werden.  In  diesem  Falle  ist  die  Oberfläche  erzeugt  durch 
Umdrehung  des  Kegelschnittes  um  die  Axe^  in  welcher  die 
imaginären  Brennpunkte  liegen.  Ferner  kann  in  einem  der 
Factoren  A  oder  Ä^  dasjenige  Glied  fehlen,  welches  den 
Factor  r  hat.  In  diesem  Falle  fehlt  auch  in  der  Entwickelung 
der  Gleichung  (19)  das  mit  r^  multiplicirte  Glied,  und  die 
Rotationsoberfläche  ist  dann,  nach  (15)  der  dreizehnten  Vor- 
lesung, eine  Oberfläche  ohne  Mittelpunkt. 

Schliessen  wir  nun  die  Rotationsoberflächen  zweiter  Ord- 
nung mit  imaginären  Brennpunkten  aus,  und  verlegen  den, 
durch  die  Gleichung  A^  =  0  gegebenen  Brennpunkt  der 
Oberfläche  in  den  Coordinatenanfangspunkt,  so  haben  wir 
a^  =  ß^  =  y^=0]  wodurch  die  Gleichung  (19)  der  Rotations- 
oberfläche die  Gestalt  erhält: 

(21)  ,  u^  ^  v^  +  w^  —  ^  (au  +  bv  +  cw  +  l)  =  0. 

Die  Gleichung  kann  man  ohne  Schwierigkeit  auf  die 
Form  bringen: 

(22)  .    (u  -  Ay  +  {v  —  Bf  +  (w  —  Cy  —  R^  =  0. 

In  dieser  Form  unterscheidet  sich  dieselbe  von  der  Glei- 
chung der  Eugel  mit  dem  Radius  R  und  den  Coordinaten 
A,  B,  C  des  Mittelpunktes: 

(23)  .     {x  —  Ay  +  (y  —  By  +  (;^  —  (7)2  —  E^  =  0 

nur  dadurch,  dass  die  variabeln  Ebenencoordinaten  mit  den 
variabeln  Punktcoordinaten  vertauscht  sind. 

Dieser  Umstand  kann  dazu  benutzt  werden,  um  geome- 
trische Sätze  über  Kugeln  auf  Rotationsoberflächen  zu  über- 
tragen, welche  einen  Brennpunkt  gemein  haben,  und  um- 
gekehrt aus  Sätzen  über  Rotationsoberflächen,  welche  einen 
Brennpunkt  gemein  haben,  entsprechende  Sätze  über  Kugeln 
herzuleiten.  Einfache  Beispiele  sollen  dieses  Uebertragungs- 
princip  erläutern. 

Wir  bezeichnen  zu  diesem  Zwecke  mit  K^^  und  Ky  die 
Ausdrücke: 

K^^(x-  A^y  +  (y  -  B^y  +  iz-  c^y  -  P^', 

jsr,  =  (a;  -  A^y  +  (y  —  Bry  +  (^  -  Cry  —  ü,». 
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Der    aus    diesen    Ausdrücken    zusammengesetzte    Ausdruck: 

-^ —  kann  auf  eine   gleiche  Form  Kg   gebracht  werden, 

SO  dass  man  identisch  hat: 

Kfi  —  XKv  =  (1  —  K)Kq. 

Da  nun  die  Gleichungen  Kfi  =  0,  JT^  =  0,  ^^  =  0 
Kugeln  vorstellen ,  so  beweiset  die  angegebene ,  identische 
Gleichung  den  Satz: 

Alle  Oberflächen  zweiter  Ordnung,  welche 
durch  die  Schnittcurven  zweier  Kugeln  gehen, 
sind  wieder  Kugeln. 

Betrachtet  man  dagegen  die  Punktcoordinaten  als  Ebenen- 
coordinaten,  so  stellen  die  Gleichungen  Kfi=0,  Kp  =  0, 
Kq  =0  Rotationsoberflächen  zweiter  Ordnung  mit  demselben 
Brennpunkte  dar,  und  man  erkennt  in  der  angegebenen  iden- 
tischen Gleichung  den  Beweis  des  Satzes: 

Alle  Oberflächen  zweiter  Ordnung,  welche  von 
den,  zweien  Rotationsoberflächen  zweiter  Ordnung 
mit  demselben  Brennpunkte  gemeinschaftlichen 
Tangentenebenen  berührt  werden,  sind  wieder  Ro- 
tationsoberflächen mit  demselben   Brennpunkte. 

# 
Hat  man  ferner  die  Gleichungen  von  4  Kugeln  in  Punkt- 
coordinaten: 

iTo^O,    ^,  =  0,    K,  =  0,    K,  =  0, 

so  stellen  folgende  sechs  Gleichungen: 

Kq  —  ^1  =  0,    JE",  —  K2^=  0,    JTj  —  JC3  =  0, 
Kq  -^  K2  =  0,    K^  —  ^3  =  0;      ^ 

als  lineare  Gleichungen  die  Ebenen  dar,  in  welchen  sich  je 
zwei  Kugeln  schneiden.  Da  aber  aus  den  drei ,  in  der  ersten 
Horizontalreihe  aufgeführten  Gleichungen  die  drei  übrigen 
folgen,  so  hat  man  nach  (14)  der  zweiten  Vorlesung  den  Satz: 
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Die  sechs  Ebenen,  in  welchen  sich  vier  Kugeln 
paarweise  schneiden^  gehen  durch  einen  und  den- 
selben Punkt. 

Betrachtet  man  dagegen  in  den  zehn  aufgestellten  Glei- 
chungen die  Punktcoordinaten  als  Ebenencoordinaten,  so 
stellen  die  vier  ersten  Gleichungen  vier  Rotationsoberflächen 
zweiter  Ordnung  mit  einem  und  demselben  Brennpunkte  dar. 
Jede  der  sechs  darauf  folgenden  Gleichungen  liefert  den  Be- 
weis, dass  zwei  Rotationsoberflächen  zweiter  Ord- 
nung mit  demselben  Brennpunkte  von  einem  und 
demselben  Kegel  zweiter  Ordnung  ringsum  berührt 
werden,  dessen  Spitze  nicht  in  dem  Brennpunkte  liegt. 
Denn  der  gemeinsame  Brennpunkt  ist  immer  die  Spitze  eines, 
beiden  Rotationsoberflächen  gemeinsamen,  imaginären  Tan- 
gentenkegels. Jene  sechs  Gleichungen  sind  die  analytischen' 
Ausdrücke  für  die  Spitzen  der  sechs  Kegel  zweiter  Ordnung, 
von  welchen  jeder  zwei  der  genannten  Rotationsoberflächen 
ringsum  berührt.  Da  nun  aus  drei  von  diesen  sechs  Glei- 
chungen die  drei  anderen  folgen,  so  hat  man  nach  (14)  der 
fünften  Vorlesung,  mit  Ausschluss  des  Brennpunktes  als  ge- 
meinsamer Spitze  imaginärer  Tangentenkegel,  den  Satz: 

Die  Spitzen  der  sechs  Kegel  zweiter  Ordnung, 
welche  je  zwei  von  vier  Rotationsoberflächen  zwei- 
ter Ordnung  mit  demselben  Brennpunkte  ringsum 
berühren,  liegen  auf  einer  und  derseben  Ebene. 

Wenn  die  Brennpunkte  ^  =  0  und  A^=^0  der  Rotations- 
oberfläche (19)  zusammenfallen,  wenn  also  A  =  A^f  so  wird 
die  Rotationsoberfläche  eine  Kugel: 

w2  +  t;2  +  «;2_iL^2_0, 


indem  ^  =  0  die  Gleichung  des  Mittelpunktes  und  -    nach 

der  geometrischen  Interpretation  der  Gleichung  (20)  das 
Quadrat  des  Radius  q  derselben  ausdrückt-  Es  stellt  sich 
demnach  die  Gleichung  irgend  einer  Kugel  in  Ebenencoordi- 
naten  also  dar: 
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« 
(24) u'  +  ?;^  +  m;2  —  -1  ^2  _  0, 

wenn  q  der  Radius  der  Kugel  und  ^  =  0  die  Gleichung  des 
Mittelpunktes  derselben  in  der  Normalform  ist. 

Zu  derselben  Eugelgleichung  in  £benencoordinaten  ge- 
langt man  auch  auf  folgendem  directen  Wege.  Man  weiss, 
dass  die  Gleichung  der  Kugel  in  Ebenencoordinaten;  wenn  q 
der  Kadius  ^derselben  und  der  Mittelpunkt  in  dem  Coordinaten- 
anfangspuukte  liegt ^  ist: 

in  welcher  Gleichung  R  =  0  den  Mittelpunkt  der  Kugel  aus- 
drückt. Durch  Verlegung  des  Coordinatenanfangspunktes, 
vermittelst  der  Formeln  (8)  der  dreizehnten  Vorlesung,  geht 
diese  Kugelgleichung  über  in  die  Form  (24),  in  welcher 
U  =  ^  =  0  die  Gleichung  des  Mittelpunktes  der  Kugel  ist. 

Die  angegebene  Form  der  Kugelgleichung  (24)  werden 
wir  benutzen  zur  Erörterung  der  Frage,  ob  unter  den  Tan- 
gentenkegeln einer  gegebenen  Oberfläche  zweiter 
Ordnung  auch  Rotationskegel  gefunden  werden. 

Es  sei:  F*=0  die  Gleichung  einer  gegebenen  Ober- 
fläche zweiter  Ordnung  in  Ebenencoordinaten  und  0  =  0  die 
Gleichung  einer  noch  unbestimmten  Kugel,  indem  wir  der 
Function  O  die  Bedeutung  unterlegen: 

(24*) O  ^  u^  +  v^  +  w^  —  \aK 

Wenn  nun  die  gegebene  Oberfläche  einen  Tangentenkegel 
hat,  der  zugleich  Rotationskegel  ist,  so  kann  man  eine  Kugel 
<l>  =  0  in  den  Rotationskegel  hineinlegen,  die  von  dem  Kegel 
ringsum  berührt  wird;  und  umgekehrt,  wenn  man  eine  Kugel 
a>  =  0  bestimmen  kann,  welche  von  einem  Tangentenkegel 
der  gegebenen  Oberfläche  ringsum  berührt  wird,  so  muss  der 
Tangentenkegel  ein  Rotationskegel  sein.  Die  Bedingung,  dass 
Letzteres  zutreffe,  drückt  nach  der  elften  Vorlesung  die  iden- 
tische Gleichung  aus: 

(25) F+kO  =  iiBCy 
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in  welcher  B  und  C  lineare  Ausdrücke  der  Ebenencoordinaten 
bedeuten.     Setzen  wir,  um  abzukürzen: 

(26) X  =  ,t£6'+  '^,A\ 

SO  kann  die  identische  Gleichung  (25)  auch  in  die  Form  ge- 
bracht werden: 

(27) F+  k{u''  +  v^  +  w'')  —  X, 

welche  Form  leichter  zur  Bestimmung  der  Grössen  k,  A,  B 
und  C  führt. 

Zunächst  muss  l  eine  Wurzel  der  Gleichung  (14)  sein, 
da  X  =  0  eine  Grenzfläche  darstellt,  die  ihrer  ganzen  Aus- 
dehnung nach  in  die  Ebene  der  drei  Punkte  ^  =  0,  B  =  0, 
(J  =  0  fällt.  Bedeuten  nämlich  Uq,Vq^  Wq,  r^  die  Goordinaten 
irgend  einer  Ebene  (0),  und  sind  A^^,  Bq,  Cq  die  Ausdrücke, 
welche  aus  A,  B,  C  durch  Vertauschung  der  variabeln  Ebenen- 
coordinaten ti,  V,  w,  r  mit  Uq,  t;^,  Wq,  r^  hervorgehen,  so 
folgt  aus  (26): 

(28)XXt*o).w+XXt;o).t;+...+ZXro).r-K^o^+^t'o)+^j^A. 

Wofern  insbesondere  die  Goordinaten  der  Ebene  (0)  den  Re- 
lationen genügen: 

^0  =  0,    B,  =  0,    Co  =  0, 

verschwindet  der  linke  Theil  der  Identität  (28)  für  alle  Werthe 
von  w,  Vy  Wj  r,  und  hat  man  also: 

X'(«o)  =  0,     Z'K)  =  0,    X'(«;o)  =  0,    X'(r,)  =  0. 

Nach  den  Entwickelungen  der  fünfzehnten  Vorlesung 
sagt  aber  dieses  System  Gleichungen  gerade  aus,  dass  X  =  0 
eine  Grenzfläche  darstellt,  welche  in  der,  durch  die  Punkte 
A,  By  C  gelegten  Ebene  sich  befindet. 

Die  beiden  Punkte  B  und  C  müssen  femer  die  Be- 
rührungspunkte der  Tangenten  sein,  welche  vom  Punkte  A 
an  die  Grenzfläche  X  =  0  gelegt  werden..  Denn  eine  be- 
liebige Ebene  (0) ,  welche  durch  die  Verbindungslinie  von  A 
und  B  oder  von  A  und  C  geht,  ist  nach  (26)  Tangentenebene 
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der  Grenzfläche  und  hat  nach  (28)  B  oder  C  zum  Berührungs- 
punkte. 

Die  Frage,  ob  gerade  Tangentenkegel  der  Fläche  F  =0 
existiren,  ist  daher  bejahend  zu  entscheiden,  wenn  sich  auf 
einer  ihrer  drei  Focalcurven  X  =  0  zwei  Punkte  B  =  0  und 
(7  =  0  auffinden  lassen,  so  dass  eine  Identität  der  Gestalt 
(26)  besteht.  Solcher  zwei  Punkte  giebt  es  aber  unendlich 
viele,  indem  für  jede  Grenzfläche  X  =  0  der  Ausdruck  X. 
die  Form  (26)  annehmen  kann ,  sobald  B  =  0  und  C  =  0 
zwei,  auf  ihr  willkürlich   gewählte  Punkte  darstellen.     Wir 

nennen,  um  diess  zu  beweisen,  tij,  Vj,  m?2>  ^2  ^^^  ^ht  ^3;  *^3»  ^:i 
die  Tangentenebenen  einer  gegebenen  Grenzfläche  X  =  0 
in  irgend  zweien  ihrer  Punkte  B  und  C.  Sind  überdiess 
Mj,  Vy,  tVi,  rj  die  homogenen  Goordinaten  einer  beliebigen, 
durch  die  Verbindungslinie  von  B  und  C  gelegten  Ebene, 
und  setzen  wir  der  Kürze  wegen: 

.  uX\u„;)  +  vX\vm)  +   tvX\w,n)  +   rX'(r^)  =  2Xo., 

UnX\u,n)  +  VnXXVm)  +  WnX\Wm)  +  rnX\r„^  =  2  X»^  , 

SO  gilt  für  die  Variabein  w,  «?,«?,  r  die  Identität: 
(29)    X  •  Xjti  .  Xgs  ==  2  Xii  X23  •  X02  Xo3  -{-  Xjs  .  XJi  ) . 

Dieselbe  nimmt,  durch  Xu  X23  dividirt,  sofort  die  Form  (26) 
an,  wenn  man  sich  erinnert,  dass  X^^  ==:  0  und  Xq3  =  0  die 
analytischen  Darstellungen  der  Punkte  B  und  C  sind,  und 

2-1 

dass  Y"  sowie  ^    constante  Factoren  bedeuten. 


*)  Führt  man  im  Anschlasse  an   die  Terminologie  des  Textes  das 
Zeichen  X^  ein  für  den  gegebenen  Aasdruck: 

X  ^  doo«*  +  2doittt7  +  . .  .  +  dg^r^ , 

80  ergiebt  sich,  indem  man  das  Moltiplicationstheorem  der  Determi- 
nanten zweimal  hinter  einander  anwendet: 

{Z  ±  doodi\ dnd„)  {S  ±  «t?, ».r»)«  -  2;  ±  XooXuX„X^ . 

Diese  Gleichung  ist  unter  den  gemachten  Voraussetzungen: 
£±doodadndn=-0,    Xa  =  0,    X^j-O,    X„-0,    X„  =  0 
nur  eine  andere  Form  von  (29). 
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Die  identische  Gleichung  (25)^  welche  der  Ausgangspunkt 
unserer  Betrachtungen  war,  lässt  sich  also  auf  unendlich  viele 
Arten  herstellen.  Die  Punkte  B  =  0  und  C=  0,  von  deren 
jedem  sich  um  die  Fläche  ^=0  und  die  Kugel  O  =  0  ein 
Rotationskegel  legen  lässt  ^  können  irgend  zwei  Punkte  auf 
einer  der  drei  Focalcurven  sein,  während  die  Kotationsaxen 
dieser  Tangentenkegel,  die  Verbindungslinien  des  Mittel- 
punktes A  der  Kugel  ^  =  0  mit  den  Punkten  B  ui\^d  C,  die 
Focalcurve  in  B  und  C  berühren.  Wir  fassen  diess  als 
Satz  folgendermassen : 

Die  Focalcurven  einer  gegebenen  Oberfläche 
zweiter  Ordnung  sind  der  geometrische  Ort  der 
Spitzen  der  Tangentenkegel  für  die  gegebene  Ober- 
fläche, welche  zugleich  Rotationskegel  sind.  Jede 
Tangente  einer  Focalcurve  ist  Rotationsaxe  des 
Kegels,  der  sich  von  ihrem  Berührungspunkte  um 
die  gegebene  Fläche  legen  lässt. 

Da  sich  jeder  Kegelschnitt  als  Grenzfläche  zweiter  Ord- 
nung betrachten  lässt,  so  folgt  aus  dem  angegebenen  Theoreme 
unmittelbar: 

Die,  einem  gegebenen  Kegelschnitte  zugehöri- 
gen Focalcurven  sind  der  geometrische  Ort  der 
Spitzen  der  Rotationskegel,  welche  durch  den  ge- 
gebenen Kegelschnitt  gelegt  werden  können. 

Um  weitere  Sätze  über  Focalcurven  abzuleiten,  gehen 
wir  mit  Einführung  eines  beliebig  angenommenen  Factors  k^ 
von  der  Gleichung  aus: 

(30)  ....  F+  A,(w2  +  t;2  +  w^)  -  -,^2  =  0, 

oder,  was  mit  Rücksicht  auf  (25)  dasselbe,  von  der  Gleichung: 
(30»)  .  .  .  PlBC—(X  —  Aj)  (li*  -f  t;2  +  «;2)  =  0. 

Das  geometrische  Bild  von  (30)  ist  eine  Fläche,  welche 
die  aus  der  confocalen  Schaar  (11)  willkührlich  ausgewählte 
Fläche  jF  +  ^1  (**^  +  t^^  +  w^)  *=  0  längs  einer  ebenen  Curve 
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•  berührt.  Denn  jede^  durch  den  Punkte  gehende  Tangenten- 
ebene (Wo ,  Vq  j  m;,,  ,  r^,)  von  F  -\-  X^  {u^  +  ^^  +  «*^')  =  0  be- 
rührt auch  die  Fläche  (30),  und  zwar  in  einem  Punkte,  der 
wegen  A^^  «*=  0  durch  die  Gleichung  repräsentirt  wird : 

und  der  daher  mit  dem  Berührungspunkte  von 

zusammenfallt.  Dieselbe  Fläche  (30)  ist  nach  (30*)  gleich- 
zeitig eine  Rotationsoberfläche  zweiter  Ordnung,  deren ,  auf 
der  Rotationsaxe  liegende  Brennpunkte  mit  den  Punkten  B 
und  C  identisch  sind.     Man  hat  also: 

Je  zwei  Punkte  auf  einer  Focalcurve  von  ge- 
gebenen confocalen  Oberflächen  zweiter  Ord- 
nung sind  die  Brennpunkte  einer  Rotationsober- 
fläche zweiten  Grades,  welche  eine  beliebig  fixirte 
Fläche  der  confocalen  Schaar  längs  einer  ebenen 
Curve  berührt. 

Lässt  man,  um  zji  specialisiren,  die  Fläche 

mit  einem  der  beiden  übrigen  Focalkegelschnitte  zusammen- 
fallen, so  geht  die  Rotationsoberfläche  durch  denselben  hin- 
durch. Mit  Beziehung  auf  den  Umstand,  dass  die  Ent- 
fernungen der  beiden  Brennpunkte  von  einem  veränderlichen 
Punkte  der  Rotationsoberfläche  eine  constante  Summe  oder 
eine  constante  Differenz  besitzen,  kann  man  daher  das  Theorem 
aussprechen : 

Irgend  zwei  Punkte  der  einen  reellen  Focal- 
curve haben  die  Eigenschaft  der  Brennpunkte  in 
Rücksicht  auf  die  andere  reelle  Focalcurve,  so  dass 
die  Summe  oder  die  Differenz  der  von  ihnen  nach 
einem  veränderlichen  Punkte  der  anderen  reellen 
Focalcurve  geführten  Strahlen  eine  constante 
Grösse  ist. 
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Dieser  Satz  lässt  sich  auch  umkehren,  wie  folgt: 

Wenn  zwei  Punkte  im  Raukne  die  genannte 
Eigenschaft  der  Brennpunkte  haben  in  Rücksicht 
auf  einen  beliebig  gegebenen  Kegelschnitt^  so  lie- 
gen diese  beiden  Punkte  auf  der  dem  Kegelschnitte 
entsprechenden  zweiten  Focalcurve. 

Die  Gleichungen  der  beiden  Punkte  und  des  gegebenen 
Kegelschnittes  seien  bezüglich: 

B  =  0,     0  =  0    und    F=0. 

Alsdann  können  nach  der  Voraussetzung  des  Theorems  die 
beiden  Punkte  B  und  C  als  die  Brennpunkte  einer  Rotations- 
oberfläche zweiter  Ordnung  angesehen  werden,  welche  durch 
den  Kegelschnitt  F  =  0  geht.  Ist  die  Gleichung  dieser  Ro- 
tationsoberfläche 

xBC  —  (w^  +  v^  +  w^)  =  0, 

so  muss,  wie  auf  pag.  178  gezeigt  ist,  die  Function  F 
bei  passender  Bestimmung  der  Factoren  A,  v  und  des  linearen 
Ausdruckes  A  sich  in  die  Form  bringen  lassen: 

F-:^X  {xBC—  {u^  +  v^  +  tv'^)}  -f  vA\ 

Diese  Identität  beweist  aber  nach  den,  zur  Gleichung 
(25)  gegebenen  Ausführungen  den  fraglichen  Satz. 


Fünfundzwanzigste  Vorlesung. 
Die  Axen  des  Körpers. 


Es  liege  ein  unveränderlicher  Körper  vor  von  irgend 
welcher  Masse  und  bezogen  auf  ein  beliebig  angenommenes, 
rechtwinkliges  Goordinatensystem.  In  diesem  Coordinaten- 
systepie  seien  x,  y,  0  die  Coordinaten  des  Elementes  dm 
der  Masse  des  Korpers  und  daher  rfw  =  Qdxdydjs,  wenn  q 
die  Dichtigkeit  des  Elementes  ausdrückt.     Alsdann   sind  es 

Hxssie ,  Analyt.  Geometrie  d.  Rftnmes.  8.  Aufl.  23 
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folgende  zehn  Integrale^  welche  die  analytische  Mechanik  bei 
der  Bewegung  des  Körpers  in  Rechnung  bringen  muss: 

^ x^  dm,     J y*  dm,     f  e^  dm , 

(1) Jyzdm,    fzxdm,    Jxydm^ 

fxdm,     fydm,      jzdm,      f dm. 

Wir  werden  diese,  auf  den  ganzen  Körper  sich  erstrecken- 
den Integrale  kürzer  bezeichnen  mit; 

\\    ) ^12  >      ^20  7      ^01  ; 

^03  ?      ^13»      ^23  7       ^33  • 

Für   ein    beliebiges  andere,  rechtwinkliges  Coordinat^n- 
system,  für  welches  die  Transformationsformeln  gelten  sollen : 

X  =^  aX  -\-  a  Y -^  a  Z  +  ß^? 

(2) i/  =  6X  +  6'r+rif  +  ^, 

hat  man,  wenn  dM  =  QdXdYdZ,  die  entsprechenden  Int-e- 
grale : 

JXhlM,       jY^dM,       jZ^dM, 

(3)  .  .  .  /  YZdM,     JZXdM,      fXYdM, 

fXdM,        jYdM,         JZdM,    fdM, 

m 

die  wir  kurz  bezeichnen  wollen  mit: 


(3*) 


-^00  > 

^ii; 

A22J 

-^12? 

-^20? 

-^01? 

-^03; 

^137 

•^23  7 

-^33* 

Will  man  die  Integrale  (1),  welche  von  der  Form  sind 
ff{x,  y,  z)dxdydz,  durch  die  Substitution  (2)  transformiren 
auf  die  neuen  Variabein  X,  Y,  Z,  so  hat  man  die  bekannt« 
Transformationsformel  in  Anwendung  zu  bringen: 

ff{x,  y,  z)dxdyd2  =ff(x,  y,  z)ddXdYdZ, 

dx      dy      dz 

a,    b,    c 


A^ 


dx>  dX'  dx 

dx      dy  dz 

dY'    dY'  FY 

dx       dy  dz 

cZ'    cZ'  VZ 


a  ,    h  ,    c 
a  ,  b  ,  c 
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Da  in  dem  vorliegenden  Falle  der  rechtwinkligen  Coordi- 
naten  ^  =1  ist,  so  sieht  man,  wenn  man  in  (l)  die  Sub- 
stitutionen (2)  macht  und  entwickelt,  dass  die  zehn  Integrale 
(1)  sich  durch  die  zehn  Integrale  (3)  linear  ausdrücken 
lassen.  Umgekehrt  kann  man  auch  die  zehn  Integrale  (3) 
linear  durch  die  zehn  Integrale  (1)  ausdrücken. 

Das  letztere  wirklich  durchzuführen,  verlangt  zehn  lineare 
Gleichungen  mit  eben  soviel  Unbekannten  aufzulösen.  Aber 
man  braucht  nur  die  genannten  Gleichungen  wirklich  aufzu- 
stellen, um  zu  erkennen,  dass  in  dem  vorliegenden  Falle  eine 
gewisse  Ermässigung  dadurch  herbeigeführt  ist,  dass  die 
Integrale  (J)  gleicher  Ordnung  sich  durch  die  Integrale  (3) 
derselben  Ordnung  linear  ausdrücken  lassen.  Immerhin  bleiben 
sechs  Gleichungen  mit  ebenso  viel  Unbekannten  aufzulösen, 
und  überdies  drei  Gleichungen  mit  drei  Unbekannten. 

Unter  diesen  Umständen  werden  wir  es  vorziehen,  die 
Gleichungen  selbst  lieber  gar  nicht  aufzustellen,  vielmehr  ihr 
Bildungsgesetz  zu  studiren,  und  aus  diesem  Gesetze  die  geo- 
metrischen Eigenschaften  des  Körpers  zu  entwickeln,  von 
welchen  die  analytische  Mechanik  bei  der  Untersuchung  der 
Bewegung  des  Körpers  ausgeht. 

Es  bringt  Vortheil,  ilen  gegebenen  Körper  mit  einer  ganz 
bestimmten  Oberfläche  zweiter  Ordnung  in  Verbindung  zu 
bringen,  aus  welcher  sich  geometrische  Eigenschaften  des 
Körpers  abnehmen  lassen.  Diese  Oberfläche  definiren  wir 
durch  ihre  Gleichung  in  homogenen  Ebenencoordinaten  w,  -t-, 
w^  r,  bezogen  auf  das  ursprüngliche,  rechtwinklige  Coordi- 
natensystem,  in  welchem  das  Element  dm  der  Masse  die 
Coordinaten  x,  j/,  z  hat: 

n^J  x'^ihn  -f-  v^fy'^dm  -f-  to*-  Jz^dm  -J-  r-  f  dm 
(4)    -f"  2vwfyzdm  +  2wufzxdm-\-2iivfxydm 

+  2wr  f  xdm  +  2vr  J ydm  -f-  2  wrfzdm=  0. 

Wir  nennen  diese  Oberfläche  zweiter  Ordnung  das  irafi- 
ginäre  Bild  des  Körpers. 

Da  für  die,  in  der  Gleichung  (4)  durch  die  Zeichen  an- 
gedeuteten   Integrationen    die    variabeln    Ebenencoordinaten 

23* 
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nur  die   Geltung  von  Gonstanten  haben  ^   so   stellt  sich  die 
Gleichung  des  imaginären  Bildes  kürzer  so  dar: 

(5) /  lux  -{-  vy  -{-  WZ  -{-  ry  dm  ==  0 , 

und  wir  können  sagen: 

• 

(6)  .  .  .  .  Wenn  man  in  der   homogenen  Gleichung 

eines  Punktes  in  der  Normalform  den  linken  Theil 

der    Gleichung    quadrirt,    mit    dem    Elemente    der 

Masse  des  Körpers  in  dem  Punkte  multiplicirt,  und 

über  den  ganzen  Körper  integrirt,   so   erhält  man 

die  Gleichung  des   imaginären  Bildes  des  Körpers. 

Die  Coefficienten  der  Variabein  in  der  entwickelten  Glei- 
chung (4)  des  imaginären  Bildes  hängen  offenbar  ab  von  der 
Lage  des  Coordinatensystemes  zu  dem  Körper,  und  es  scheint, 
dass  auch  das  imaginäre  Bild  nicht  allein  von  dem  Körper, 
sondern  auch  von  der  Lage  des  Coordinatensystemes  abhängig 
sei.  Das  Letztere  triflt  nicht  zu.  Vielmehr  werden  wir  den 
Satz  beweisen : 

(7) Jeder  Körper  hat   ein   imaginäres  Bild, 

welches  nur  von  der  Beschaffenheit    des  Körpers 
abhängt. 

Der  Beweis,  dass  das  imaginäre  Bild  des  Körpers  unab- 
hängig ist  von  der  Lage  des  Körpers  zu  dem  rechtwinkligen 
Coordinatensysteme,  worauf  der  Körper  bezogen  ist,  soll  in 
zwei  Theile  zerfallen.  Wir  werden  nachweisen,  dass  das 
imaginäre  Bild  sich  nicht  ändert  erstens,  wenn  das  recht- 
winklige Coordinatensystem  um  den  Coordinatenanfangspunkt 
gedreht  wird,  und  zweitens,  wenn  der  Coordinatenanfangspunkt 
beliebig  verlegt  wird,  die  Richtung  der  Coordinatenaxen  aber 
ungeändert  bleibt. 

Zu  dem  genannten  Zwecke  führen  wir  aus  der  achtzehn- 
ten Vorlesung  die  Transformationsformeln  (11)  und  (23)  für 
rechtwinklige  Coordinatensysteme  mit  demselben  Anfangs- 
punkte, sowohl  für  Punktcoordinaten  als  für  homogene  Ebenen- 
coordinaten  wieder  vor: 
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x  =  aX+aY  +  a'Z,  u  =  aU+aV+  a'W, 

(8)     y  =  6X  +  VY  +  V'Z,  v  =  bU+Vr+  VW, 

z  =  cX  +  cY+c'Z,     ^^^  '  tv  =  cU  +  c'r+c'-W, 

r  =  R. 

Machen  wir  nun  in  der  Gleichung  (5)  des  imaginären 
Bildes  die  Substitutionen  (8)^  so  drücken  wir  damit  in  der 
genannten  Gleichung  nur  die  Integrale  (1)  durch  die  Inte- 
grale (3)  aus.  Das  ursprüngliche  Coordinatensystem,  worauf 
das  imaginäre  Bild  (5)  bezogen  ist^  bleibt  davon  unberührt. 
Machen  wir  aber  gleichzeitig  die  Substitutionen  (8)  und  (9)^ 
so  transformiren  wir  überdies  noch  die  Gleichung  (5)  des 
imaginären  Bildes  auf  das  zweite  rechtwinklige  Coordinaten- 
system  mit  demselben  Anfangspunkte.  Da  nun  nach  (25)  in 
der  achtzehnten  Vorlesung  ist: 

(10)  .  ..ux  +  ry-\-we  +  r=  UX+  VY+  WZ+R, 

so  geht  die  Gleichung  (5)  des  imaginären  Bildes^  jetzt  be- 
zogen auf  das  zweite  rechtwinklige  Goordinatensystem ,  da- 
durch über  in: 

(11)  .  .  .  f{üX+  VY+  WZ+H}^dM=0. 

Dieses  ist  aber  gerade  die^  nach  der  Regel  (6)  gebildete 
Gleichung  des  imaginären  Bildes  für  das  zweite  Coordinaten- 
system.  Die  Regel  giebt  also  für  die  beiden  Coordinaten- 
systeme  nicht  verschiedene,  imaginäre  Bilder  desselben  Körpers. 

Die  Verlegung  des  üoordinatenanfangspunktes  in  einen 
Punkt;  dessen  Coordinaten  sind  a;  =  a,  j/  =  /S,  0  =  yy  mit 
Beibehaltung  der  Richtung  der  Coordinatenaxen,  wird  nach 
(7)  und  (8)  der  dreizehnten  Vorlesung  analytisch  vollführt 
durch  die  Substitutionen  für  Punktcoordinaten  und  Ebenen- 
coordinaten: 

a;  ==  X  -}-  a,  u  ==z  U, 

(12). ..  y=r  +  /s,  v=r, 

r  =  R-aü-ßV-yW. 

Durch  die  Substitutionen  (12)  werden  in  der  Gleichung 
(5)  des  imaginären  Bildes  wieder  nur  die  Integrale  (1)  ersetzt 
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durch  die  Integrale  (3).  Beide  Substitutionen  (12)  und  (13), 
gleichzeitig,  transformiren  überdies  die  Gleichung  (5)  des 
imaginären  Bildes  auf  das  zweite  Coordinatensystem.  Da  aber 
auch  die  genannten  Substitutionen  die  Gleichung  (10)  zu 
einer  identischen  machen,  so  wird  (11)  die  Gleichung  des 
imaginären  Bildes  (5),  jetzt  aber  bezogen  auf  das  zweite 
Coordinatensystem.  Hieraus  sieht  man,  wie  die  beiden  Glei- 
chungen (5)  und  (11)  wieder  dieselbe  Oberfläche  zweiter  Ord- 
nung analytisch  ausdrücken,  nur  auf  verschiedene  Coordinaten- 
systeme  bezogen-. 

Den  Transformationsformeln  (2)  von  Punktcoordinaten 
für  irgend  zwei  rechtwinklige  Coordinatensysteme  entsprechen 
folgende  Transformationsformeln  für  homogene  Ebenencoor- 
dinaten: 

u  =  aU+ar+a'W, 

v  =  hU+  VV+V'W, 

(^^)  •  •  •    r  =  R  -  a{aU+aV+a'W), 

-  ß{bU  +  i'F  +  rir), 

-  y(ci7+  c'F+  c"W), 

welche  mit  jenen  die  Gleichung  (10)  zu  einer  identischen 
machen.  Sie  transformiren  also  den  linken  Theil  der  Glei- 
chung (5)  in  den  linken  Theil  der  Gleichung  (11).  Das  will 
sagen,  dass  die  Substitutionen  (14)  folgende  Gleichung  zu 
einer  identischen  machen: 

Diese,  durch  die  Substitutionen  (14)  identische  Gleichung 
löst  sich  nun  in  die  zehn  linearen  Gleichungen  auf,  von 
welchen  am  Anfang  unserer  Untersuchung  die  B«de  war. 

Es  ist  eine,  in  der  dreizehnten  Vorlesung  bewiesene 
Regel,  dass  man  die  Gleichung  des  Mittelpunktes  einer  Ober- 
fläche zweiter  Ordnung  erhält,  wenn  man  die,  in  homogenen 
Ebenencoordinaten  gegebene  Gleichung  der  Oberfläche  nach 
der  letzten  Coordinate  partiell  differentiirt.  Hiernach  wird 
die  Gleichung  des  Mittelpunktes  des  imaginären  Bildes  (5) 
folgende: 
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(16)  ....       f  fux  -{-  vy  -{-  WZ  -j-  rV^  dm  =0, 

woraus  sich  die  Coordinaten  des  Mittelpunktes  ergeben : 

fx  dm  f  y  dm  f  z  dm 

Jdm'  fdW'  JJ^' 

Da  dieses  bekanntlich  die  Coordinaten  des  Schwerpunktes 
des  Körpers  sind;  so  hat  man  den  Satz : 

(17)  ....  Der  Mittelpunkt  des  imaginären  Bildes 
eines  Körpers  fällt  mit  dem  Schwerpunkte  des  Kör- 
pers zusammen. 

Unter  Axen  eines  Körpers  versteht  man  die  Axen 
eines  rechtwinkligen  Coordinatensystemes  X,  Y,  Zy  in  Rück- 
sicht auf  welches  folgende  drei  Integrale  verschwinden: 

(18)  A,^=jYZdM,  A,,=fZXdM,  A^,=fXYdM. 
Auf  Grund  dieser  Definition  stellen  wir  uns  nun  die  Aufgabe : 

(19)  ....  Die  Axen  eines  Körpers  zu  bestimmen; 
welche  von  dem  Anfangspunkte  des  Coordinaten- 
systemes ausgehen,  auf  welches  der  Körper  be- 
zogen ist. 

Dieses  Problem  verlangt  die  Bestimmung  von  Transfor- 
mationsfomieln  (9)  für  rechtwinklige  Coordinatensysteme  mit 
demselben  Anfangspunkte  der  Art,  dass  in  der  Gleichung  (15) 
auf  der  rechten  Seite  die  drei  Glieder  verschwinden,  welche 
die  Coefficienten  (18)  haben.  Die  Axen  des  zweiten  Coordi- 
natensystemes werden  dann  die  gesuchten  Axen  des  Körpers  sein. 

• 

Wenn  wir  demnach  mit  (p  (u,  v,  w)  die  Summe  der  sechs 
iu  u,  y,  IV  homogenen  Glieder  auf  der  linken  Seite  der  Glei- 
chung (15)  bezeichnen,  so  lässt  sich  das  Problem  so  auf- 
fassen: Die  Substitutionen  (9)  zu  bestimmen,  welche 
folgende  Gleichungen  zu  identischen  Gleichungen 
machen: 

„•-•  +  ..^  +  «,^  =  tr^  +  F»  +  w\ 

<p(u,  V,  w)  =  }LÜ^  +  XiV^-\-X.^W\ 
Wir  weisen  auf  die  neunzehnte  Vorlesung  hin,  in  welcher 
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das  Problem  ausführlich  behandelt  worden  ist.  Es  führte 
zurück  auf  die  Gleichungen: 

(21) a^o«  +  («11  —  ^)6  +  «12^  =  0, 

«20«  "1"  «21  ^  "1"  («22  A)  C  =  0, 

aus  welchen  durch  Elimination  von  a,  h,  c  die  kubische 
Gleichung  ^d  =  0  hervorging,  deren  Wurzeln  eben  jene  Coef- 
ficienten  l,  A,j  A^  in  (20)  sind. 

Die,  durch  die  Gleichungen  (21)  bestimmten  Verhält- 
nisse von  a  :b  :  c  werden  dann  die  Verhältnisse  der  Cosinus 
der  Winkel  sein,  welche  eine-  der  drei,  vom  Coordinaten- 
anfangspunkt  ausgehenden  Axen  des  Körpers  mit  den  Coordi- 
natenaxen  bildet. 

Da  der  Anfangspunkt  des  Coordinatensystemes,  auf  wel- 
ches der  Körper  bezogen  ist,  beliebig  gewählt  werden  kann^ 
so  haben  wir  nach  dem  Vorhergehenden  den  Satz: 

(22)  .  .  .  Von  einem  jeden  Punkte  des  Raumes  gehen 
drei  bestimmte,  auf  einander  senkrecht  stehende 
Axen  eines  gegebenen  Körpers  aus. 

Die  Lage  dieser  Axensyst^me  eines  und  desselben  Körpers 
für  die  verschiedenen  Ausgangspunkte  zu  erforschen,  soll 
unsere  Aufgabe  sein. 

Man  nennt  Hauptaxen  eines  Körpers  die  drei,  auf 
einander  senkrecht  stehenden  Axen  eines  Körpers,  welche 
von  dem  Schwerpunkte  des  Körpers  ausgehen. 

Nachdem  wir  im  Vorhergehenden  gezeigt  haben,  wie  die 
Axen  eines  Körpers  zu  bestimmen  sind,  welche  von  dem  An- 
fangspunkte des  Coordinatensystemes  ausgehen,  auf  welches 
der  Körper  bezogen  ist,  so  wollen  wir,  die  Kenntniss  dieser 
Axen  voraussetzend,  jetzt  annehmen,  dass  die  Axen  des 
Coordinatensystemes  zugleich  die  Axen  des  Körpers  seien. 

In  dieser  Voraussetzung  sini  ajj  =  «20  *==  «01  =  ^i  ^^^ 
die  Gleichung  des  imaginären  Bildes  des  Körpers  stellt  sich 
in  der  einfacheren  Gestalt  dar: 

«00«^  +  «jit?-  +  «22  ^""^  +  «33**'^ 
-}-  2ao3««;  +  ^ciiz^^  +  2a2zWr  =»  0. 
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Da  nach  (17)    die  Coordinaten   des  Schwerpunktes   des 
Körpers  sind: 

(23) a=^,    ß  =  y, 


"38'        ■  «83  '  «83 ' 


und  «33  ==  rn  =  der  Masse  des  Körpers,  so  hat  man  die 
Gleichung  des  imaginären  Bildes: 

-}-  2m{au  +  j3y  +  yw)r  =  0. 

Wir  haben  dieses  vorausgeschickt,  um  die  Auflösung  der 
folgenden  Aufgabe  vorzubereiten: 

(25)  .  .  .  Die  Hauptaxcn  eines  Körpers  zu  bestim- 
men, wenn  derselbe  bezogen  ist  auf  ein  rechtwink- 
liges Coordinatensystem,  dessen  Axen  die  Axen  des 
Körpers  sind,  welche  von  dem  Anfangspunkte  des 
Coordinatensystemes  ausgehen. 

Diese  Aufgabe  lässt  sich  zurückführen  auf  die  vorher- 
gehende (19)  dadurch,  dass  man  die  Gleichung  (24)  des 
imaginären  Bildes  des  Körpers,  bezogen  auf  irgend  ein  Axen- 
system  des  Körpers,  transformirt  durch  die  Substitutionen 
(13)  auf  ein,  dem  vorausgesetzten  Systeme  paralleles  Coor- 
dinatensystem, dessen  Anfangspunkt  aber  der  Schwerpunkt 
des  Körpers  ist,  mit  den  Coordinaten  a,  ß,  y,  deren  Werthe 
in  (23)  angegeben  sind. 

Durch  diese  Substitutionen  geht  die  Gleichung  (24)  des 
imaginären  Bildes  über  in  die  Form: 

Ao  U'  +  Al  y  +  ^22  >^  +  Az^' 

^    ^  '  \'    -]-2Ay,UV  +  2A2oWU+2A^^UV^O. 

Die  ipit  der  ersten  Potenz  der  Variable  R  multiplicirten 
Glieder  in  dieser  Gleichung  müssen  darum  fehlen,  weil  der 
Anfangspunkt  des  neuen  Coordinatensystemes,  der  Schwer- 
punkt des  Körpers  nach  (17)  mit  dem  Mittelpunkte  der  Ober- 
fläche (26)  zusammenfällt. 

Da  die  Substitutionen  (13)  die  Gleichung  (24)  transfor- 
miren  in  (26),  so  hat  man: 
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^00  =  «00  —  ^'««^  ^12  =  —  ^^ßyy 

^22  =  «22  —  ^fy     Ai  =  —  ^^ßf 

Setzt  man  diese  Werthe  der  Grössen  A  in  die  Gleichung 
(26)  und  verändert  die  grossen  Buchstaben  17",  F,  W.  R  in 
die  kleinen;  so  erhält  man  die  Gleichung: 

(27) «00^*^  +  «II  V^  +  «22 w'^  +  w^^ 

—  m{au  -\-  ßv  -{-  yivy  =  0 

des  imaginären  Bildes  (24),  jetzt  aber  bezogen  auf  ein  paral- 
leles Coordinatensystem,  dessen  Anfangspunkt  der  Schwer- 
punkt des  Körpers  ist. 

Da  hierdurch  der  Körper  selbst  angesehen  werden  kann 
als  bezogen  auf  das  letztere  Coordinatensystem,  dessen  An- 
fangspunkt der  Schwerpunkt  des  Körpers  ist,  so  handelt  es  sich 
jetzt  nur  um  die,  von  dem  Anfangspunkte  des  Coordinaten- 
systemes  ausgehenden  Axen  des  Körpers ,  welche  in  der  Auf- 
gabe (19)  bestimmt  wurden. 

Die  mit  (p{u,  v,  w)  bezeichnete  Function  dort,  wird  hier 
der  linke  Theil  der  Gleichung  (27),  mit  Ausschluss  des  Glie- 
des mr^y  sein. 

Die,  die  Aufgabe  lösenden  Gleichungen  (21)  werden  in 
dem  vorliegenden  Falle  folgende: 

(«00  —  ^)«  =  w«(a«  +  ß^  +  yc), 

(28)  ....     (a,i  —  X)b  =  mß {aa  +  ßh  +  yc), 

(a22  —  l)c  =  my{aa  +  /36  -f-  yc); 

und  das  Resultat  der  Elimination  von  a,  &,  c,  die  kubische 
Gleichung  z/  =  0,  ergiebt  sich,   wenn  mau  die  Gleichungen 

multiplicirt  mit       "    ,,         -, ,  — --^    und   hierauf   sämmt- 

liehe  Gleichungen  addirt: 

(29)  .      ±= ^  .  4.-__^,  .-L_y'.     . 

Unsere  Aufgabe  (25)  führt  also  auf  diese  kubische  Glei- 
chung (29)  zurück.  Nach  Feststellung  ihrer  Wurzeln  ergeben 
sich  dann  die  Verhältnisse  a,  h,  c  der  Cosinus  der  Winkel, 
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welche  die  Hauptaxen  des  Körpers  mit  den  Coordinatenaxen 
bilden,  durch  Auflösung  der  linearen  Gleichungen  (28). 

Gehen  wir  nun  auf  die  geometrische  Deutung  der  kubi- 
schen Gleichung  (29),  von  welcher  die  Lösung  unserer  Auf- 
gabe abhängig  gemacht  wurde,  näher  ein.  Es  bedeuten  in 
dieser  Gleichung-  a,  jS,  y  die  Goordinaten  des  Schwerpunktes 
des  Körpers  in  demjenigen  Coordinatensysteme ,  in  welchem 
die  Gleichung  (24)  der  analytische  Ausdruck  ist  für  das  ima- 
ginäre Bild  des  Körpers.  Lassen  wir  aber  «,  /3,  y  die  Goor- 
dinaten eines  variablen  Punktes  bedeuten,  so  ist  die  Gleichung 

(29)  der  analytische  Ausdruck  für  alle  Oberflächen  zweiter 
Ordnung,  welche  mit  der  folgenden  confocal  sind: 

(30)  -^-  «=  üi!.  4-  -?!.  -4-  y*  . 

Durch  den  Schwerpunkt  des  Körpers  lassen  sich  nun  drei 
mit  dieser  Oberfläche  confocale  Oberflächen  legen,  welche 
sich,  wie  bekannt,  senkrecht  schneiden.  Dieses  sind  gerade 
die  drei  confocalen  Oberflächen,  welche  den  drei  Wurzeln  der 
kubischen  Gleichung  (29)  entsprechen,  und  ihre  Normalen  in 
dem  Schwerpunkte  des  Körpers  stellen  sich  dann  dar  als  die 
gesuchten  Hauptaxen  des  Körpers. 

Diese    Bemerkungen    machen    es    wahrscheinlich,     dass 

zwischen  den  verschiedenen  Axensystemen  eines  und  desselben 

Körpers  und  den  confocalen  Oberflächen  eine  nahe  Beziehung 

obwalte.    Letztere  wird  sich  von  selbst  ergeben  mit  der  Lösung 

der  folgenden  Aufgabe: 

• 
(31) Die  Axen  eines  Körpers  zu  bestimmen, 

welche  von  einem  gegebenen  Punkte  des  Raumes 
ausgehen,  wenn  der  Körper  bezogen'ist  auf  das- 
jenige Coordinatensystem,  dessen  Axen  die  Haupt- 
axen des  Körpers  sind. 

Unter  der,  in  der  Aufgabe  hervorgehobenen  Bedingung 
stellt  sich  die  Gleichung  des  imaginären  Bildes  des  Köi'pers 
dar  in  der  Form: 

(32)  ....     rt^)oW'  +  ^11^*  +  a^-i^vo^  +  nir^  =  0 
oder  in  Punktcoordinaten  ausgedrückt: 


364  FflnfuDdzwanzigste  Vorlesung. 

(33) _  1  =  *'^'  4.  y*  +  -f". . 

Es  ist  dieses  die  Gleichung  eines  im£iginären  £llipsoides, 
weil  sämmtliehe  Coefficienten  in  der  Gleichung  (32)  ihrer 
Natur  nach  positive  Grossen  sind. 

Da  hiernach  alle  Oberflächen  zweiter  Ordnung  ^  welche 
imaginäre  Bilder  von  Körpern  darstellen^  nur  imaginäre  £1- 
lipsoide  sind,  so  rechtfertiget  sich  hier  die  am  Anfange  der 
Vorlesung  gewählte  Bezeichnung  des  imaginären  Bildes 
eines  Körpers. 

Sind  nun  a,  ß,  y  die  Coordinaten  eines  gegebenen  Punk- 
teS;  von  welchem  die  gesuchten  Axen  des  Körpers  ausgehen 
sollen^  so  führen  wir  die  vorliegende  Aufgabe  wieder  auf  die 
Aufgabe  (19)  zurück;  wenn  wir  ein,  dem  gegebenen  paralleles 
Coordinatensystem  zum  Grunde  legen ,  dessen  Anfangspunkt 
der  in  der  Aufgabe  gegebene  Punkt  ist. 

Dieses  geschieht  durch  die  Substitutionen  (13),  durch 
welche  die  Gleichung  (32)  des  imaginären  Bildes  des  Körpers 
übergeht  in: 

-|_  ^(y  —  au  —  ßv  —  yvof'  =  0, 

wenn  man  zugleich  für  die  grossen  Buchstaben  {7,  F,  Wy  R 
die  kleinen  setzt. 

Wir  bemerken  hier,  dass  die,  für  die  Lösung  der  Auf- 
gabe massgebende  Function  q)  {u,  v,  w)  sich  von  der  ihr  ent- 
sprechenden der  vorhergehenden  Aufgabe  (25)  nur  durch  das 
Vorzeichen  von  m  unterscheidet.  Darum  können  wir  auch 
die,  unsere  Aufgabe  »lösenden  Gleichungen  aus  den  Glei- 
chungen (28)  und  (29)  unmittelbar  abschreiben  wie  folgt: 

(ö^oo  —  ^)^  =  —  ma{aa  +  /*&  +  ^0» 
(35)...    (a„  —  A)6=.  —  mj3(aa-|-/36-|-yc), 

(a22  —  A)c  ==  —  my(aa  -f-  /S6  +  y^)? 
(36>  —  1  = ^'     4.     ^       I       y'     , 

Die  vorliegende  Aufgabe  führt  also  wieder  auf  eine  ku- 
bische Gleichung  (36)  zurück,  nach  deren  Auflösung  sich  die 
Verhältnisse  a:b:c  der  Cosinus  der  Winkel  aus  (35)  ergeben, 
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welche  das  von  dem  gegebenen  Punkte  ausgehende  Axensystem 
des  Körpers  mit  den  Hauptaxen  desselben  bildet. 

Die  kubische  Gleichung  (36)  hat  nur  reelle  Wur- 
zeln. Wir  schliessen  dieses  aus  der  Uebereinstimmung  der 
Form  der  Gleichung  mit  der  ersten  Gleichung  (8)  in  der 
zweiundzwanzigsten  Vorlesung,  von  welcher  dort  die  reellen 
Grenzen  der  Wurzeln  angegeben  sind. 

Verstehen  wir  unter  a,  ß,  y  variable  Coordinaten  eines 
Punktes  in  dem  CoordinatensystemC;  dessen  Axen  die  Haupt- 
axen des  Körpers  sind^  so  ist  die  Gleichung  (36)  der  ana- 
lytische Ausdruck  für  alle,  mit  dem  imaginären  Bilde  (33)  des 
Körpers  confocalen  Oberflächen.  Den  drei  Wurzeln  der  kubi- 
schen Gleichung  entsprechen  dann  die  drei  confocalen  Ober- 
flächen; welche  durch  den,  in  der  Aufgabe  gegebenen  Punkt 
gehen. 

Die  vorliegende  Aufgabe  (31)  führt  demnach ,  rein  geo- 
metrisch gefasst;  darauf  zurück:  die  drei;  mit  dem  imagi- 
nären Bilde  des  Körpers  confocalen  Oberflächen 
zu  bestimmen;  welche  durch  den  gegebenen  Punkt 
gehen.  Die  Normalen  dieser  Oberflächen  in  dem  gegebeneu 
Punkte  werden  die  gesuchten  Axen  des  Körpers  sein.  Denn 
die  Cosinus  der  Winkel;  welche  eine  von  diesen  Normalen 
mit  den  Coordinatenaxen  bildet;  verhalten  sich  wie: 

gerade  sO;  wie  die  aus  (35)  zu  bestimmenden  Grössen  a,  h,  c. 
Diese  geometrischen  Betrachtungen   dienen   zur  einfach- 
sten algebraischen  Auflösung  der  folgenden  Aufgabe: 

(37) Die  Axen  eines  Körpers  zu  bestimmen, 

welche  von  einem  gegebenen  Punkte  des  Raumes 
ausgehen;  wenn  der  Körper  bezogen  ist  auf  irgend 
ein   rech  winkliges  Coordinatensystem. 

Wir  brauchen  zur  Auflösung  der  Aufgabe  die  Gleichung 
des  imaginären  Bildes  in  dem  zum  Grunde  gelegten  Coordi- 
natensysteme: 

(38) F{u,  V,  w,  r)  =  0. 

Irgend  eine,  mit  dieser  Oberfläche  confocale,  wird  nach 
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(11)  der  Yorhergehenden  Vorlesung  ausgedrückt  durch  die 
Gleichung: 

(39)  .  .  .  F(u,  V,  «^,  r)  +  A  (w^  +  v'  +  w'^)  =  0. 

Uebertragen  wir  dieselbe  in  Punktcoördinaten,  indem  wir 
nach  bekannter  Regel  setzen: 

^F'{u)  +  ku  =  x,      ^F(w)  +  Xw  =  0, 
ir(v)  +  Xv  =  y,      ir{r)  =|,,         ^ 

so  erhalten  wir  eine  Gleichung: 

(40) f(^y   Vy   ^y  P)  =0,    , 

welche,  in  Rücksicht  auf  X  vom  dritten  Grade,  alle  Ober- 
flächen darstellt,  welche  mit  dem  imaginären  Bilde  (38)  des 
Körpers  confocal  sind. 

Wenn  wir  nun  in  der  letzten  Gleichung  (40)  für  die 
variabeln  Goordinaten  die  Coordinaten  des,  in  der  Aufgabe 
gegebenen  Punktes  setzen,  so  erhalten  wir  die  kubische  Glei- 
chung, von  welcher  die  Auflösung  der  Aufgabe  abhängt. 
Den  drei  Wurzeln  der  kubischen  Gleichung  entsprechen  die 
drei  confocalen  Oberflächen  (40),  welche  durch  den,  in  der 
Aufgabe  gegebenen  Punkt  gehen.  Ihre  Normalen  in*  dem 
gegebenen  Punkte  sind  die  gesuchten  Axen  des  Körpers. 

Wenn  in  unserer  Aufgabe  (37)  der  gegebene  Punkt  der 
Schwerpunkt  des  Körpers  ist,  so  vereinfacht  sich  die  Auf- 
lösung der  Aufgabe  dahin,  dass  man  nur  die  drei  Werthe 
von  X  zu  bestimmen  braucht,  für  welche  die  Gleichung  (39) 
eine  Grenzfläche  wird.  Die  Ebenen  der  drei  Grenzflächen 
schneiden  sich  dann  in  den  Hauptaxen  des  Körpers. 

üeberlegen  wir  zum  Schlüsse,  ob  es  denn  nothwendig 
oder  vortheilhaft  war,  am  Anfange  der  Vorlesung  das  ima- 
ginäre Bild  des  Körpers  einzuführen. 

Da  die  Bestimmung  der  Axensysteme  eines  und  desselben 
Körpers  auf  ein,  durch  den  Körper  bestimmtes  Systeni  con- 
focaler  Oberflächen  hiuauskommt,  so  kann  man  «für  das  Bild 
des  Körpers  irgend  eine  von  den  confocalen  Oberflächen 
wählen.  Das  Bild  des  Körpers  braucht  darum  nicht  ein  ima- 
ginäres Ellipsoid  zu  sein. 


Geometrische  Deutung  der  kubischen  Gleichung  z/  =  0.        367 

Als  das  einfachste  reelle  Bild  erscheint  diejenige  Grenz- 
fläche unter  den  confocalen  Oberflächen;  welche  von  einer 
Ellipse  umschlossen  ist.  Dieses  Bild  des  Körpers  wollten  wir 
aber  darum  nicht  wähleu,  weil  es  sich  nur  durch  eine  kubische 
Gleichung  definiren  lasst,  wenn  der  Körper  bezogen  ist  auf 
irgend  ein  rechtwinkliges  Coordinatensystem. 

Irgend  ein  anderes  reelles  Ellipsoid  aus  der  Schaar  der 
confocalen  Oberflächen  leistet  zwar  für  unsere  Zwecke  ganz 
dasselbe,  aber  es  giebt  unter  den  confocalen  Oberflächen  keine 
einzige,  welche  sich  dem  Körper  analytisch  so  anschmiegt, 
als  das  im  Anfange  der  Vorlesung  definirte,  imaginäre  Bild 
des  Körpers. 
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Geometrische  Deutung  der  kubischen  Gleichung 
^  =  Ot  von  welcher  die  Hauptaxen  einer  Ober- 
fläche zweiter  Ordnung  abhängen. 


Wenn  eine  Oberflächje  zweiter  Ordnung  einen  Mittelpunkt 
hat,  so  lässt  sich  ihre,  in  Punktcoordinaten  gegebene  Glei- 
chung durch  Verlegung  des  Coordinateiianfangspunktes  in 
den  Mittelpunkt  der  Oberfläche,  mit  Beibehaltung  der  Rich- 
tung der  rechtwinkligen  Coordinatenaxen,  wie  man  in  der 
dreizehnten  Vorlesung  gesehen  hat,  immer  auf  die  Form  zurück- 
führen : 

(0 9>i^>y,^)-  1  =0, 

in  welcher  Gleichung  (p{x,yjZ)  einen  Ausdruck  bedeutet  von 
der  Form: 

(2)  (p {x,y, s) = «00 x^+  ö, , y2+  «22^^+  2ai2 J/^+  '2a2o0x+  2ao,  xy. 

Durch  Drehung  des  rechtwinkligen  Coordinatensystemes 
um  den  Mittelpunkt  der  Oberfläche  führten  wir  in  der  neun- 
zehnten Vorlesung,  indem  die  Function  g?  (rr,  y,  z),  ausgedrückt 


368  Sechsund  zwanzigste  Vorlesung. 

durch  die  neuen  rechtwinkligen  Coordinaten^  die  Gestalt  er- 
hielt: 

(3) 9(«,  y,  e)  -  A„X2  +  ^.r'  +  ^,z\ 

die  Gleichung  (1)  der  Oberfläche  auf  die  Hauptaxen  zurück: 

(4) AoZ2  + A,F^  + AjZ^— 1=0. 

Die  von  der  Oberfläche  auf  den  Hauptaxen  abgeschnitte- 
nen Stücke: 

111 

sind  die  Hauptaxen  der  Oberfläche  ihrer  Grösse  nach. 

Diese  Grössen  hängen  offenbar  ab  von  der,  in  der  neun- 
zehnten Vorlesung  unter  (II)  aufgeführten,  kubischen  Glei- 
chung ^  =  0,  welche  nach  Potenzen  von  X  entwickelt: 

(5) -  z/  =  A3  —  ^A'  +  £A  —  C  =  0 

folgende  Werthe  der  Coefficienten  giebt: 

(6)      B  =  («110^22  —  «12)  +  («22«oo  —  «20)  +  («00  «11  —  «0 1)^ 

C^=  ^00  ^11  ^22*1"  2  ^12  ^20  ^01 — ^00^1  2  —  ^n  ^io  "~^22^Ül' 

Lässt  man  nun  die  sechs  Coefficienten  in  der  Function  (2) 
(p{x,yyis)  beliebig  variiren,  so  stellt  die  Gleichung  (1)  alle 
möglichen  Oberflächen  zweiter  Ordnung  mit  demselben  Mittel- 
punkt dar.  Lässt  man  aber  jene  sechs  Coefficienten  unter 
der  Beschränkung  variiren,  dass  die  Ausdrücke  (6)  Ä^  JB,  C 
ungeändert  bleiben,  so  stellt  die  Gleichung  (1)  nur  solche 
Oberflächen  zweiter  Ordnung  dar,  welche  gleich  grosse  Haupt- 
axen haben,  oder,  mit  anderen  Worten,  die  Gleichung  (1)  ist 
unter  der  gemachten  Voraussetzung  der  analytische  Ausdruck 
für  eine  und  dieselbe  Oberfläche,  beliebig  gedreht  um  ihren 
Mittelpunkt. 

Von  der  Voraussetzung  ausgehend,  dass  Ä,  B,  C  unver- 
änderliche Grössen  seien,  wollen  wir  nun  die  geometrische 
Bedeutung  dieser  Grössen  feststellen. 

Bezeichnen  wir  mit  P,  §,  R  die  Längen  der  auf  den 
Coordinaten  x,  y,  z  von  der  Oberfläche  (1)  abgeschnittenen 
Stücke,  so  haben  wir: 


Geometrische  Deutung  der  kubischen  Gleichung  ^  »  0.      369 

1>2  =  -1        0'  =  —,      JR«  =  — . 
Es  ist  demnach: 

-^  =  Ö^OO  +  «11  +  «22  "^  p8  +  ^  +  jjä^' 

Da  aber  A  der  Voraussetzung  nach  eine  constante  Grosse 
ist;  so  drückt  diese  Gleichung  den  Satz  aus: 

Wenn  man  um  den  Mittelpunkt  einer  Ober- 
fläche zweiter  Ordnung  ein  System  von  drei,  in 
dem  Mittelpunkte  auf  einander  senkrecht  stehen- 
den geraden  Linien  dreht^  so  ist  die  Summe  der 
reciproken  Quadrate  der^  von  der  Oberfläche  auf 
den  geraden  Linien  abgeschnittenen  Stücke  eine 
constante  Grosse. 

Diese  constante  Grosse  lässt  sich  näher  bezeichnen.  Denn 
wenn  man  das  System  yon  drei,  in  dem  Mittelpunkte  der 
Oberfläche  auf  einander  senkrecht  stehenden  Linien  in  die 
Lage  der  Hauptaxen  bringt,  so  werden  jene  auf  ihnen  abge- 
schnittenen Stücke  die  Hauptaxen  selber. 

Als  Corollar  zu  dem  angegebenen  Satze  bezeichnen  wir 
f olg^den : 

Wenn  man  um  den  Mittelpunkt  eines  Kegel- 
schnittes einen  rechten  Winkel  dreht,  dessen  Spitze 
im  Mittelpunkte  liegt,  so  ist  die  Summe  der  reci- 
proken Quadrate  der,  von  dem  Kegelschnitte  auf 
den  Schenkeln  des  rechten  Winkels  abgeschnitte- 
nen Stücke  eine  constante  Grösse. 

Dieser  Satz  geht  hervor  aus  dem  vorhergehenden,  wenn 
man  die  Bichtung  der  einen  von  den  drei,  im  Mittelpunkte 
der  Oberfläche  auf  einander  senkrecht  stehenden  geraden  Li- 
nien uDgeändert  lässt^  und  die  Drehu)/g  macht  um  diese  un- 
geänderte  gerade  Linie. 

Wir  erhalten  die  Gleichung  des  Kegelschnittes,  in  wel- 
chem die  j/j? Ebene  die  Oberfläche  (1)  schneidet,  wenn  wir  in 
der  Gleichung  der  Oberfläche  x  ^=0  setzen: 

^WV^  +  ^^ViV^  +  0^22^^  —1=0. 
Hmuhb,  analjt  Oeometrle  d.  BaumM.    8.  Aufl.  24 
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Die  Hauptaxen  dieses  Eegelschnittes  hängen  ab  von  der 
quadratischen  Gleichung: 


^21 '     *22  —  ^ 


=  0, 


in  welcher  das  von  X  freie  Glied  gerade  der  erste  Theil  des 
Ausdruckes  B  in  (6)  ist: 

Dieses  Glied  isl  das  Product  der  beiden  Wurzeln  der 
quadratischen  Gleichung,  und  da  die  Wurzeln  die  redproken 
Quadrate  der  Hauptaxen  des  Eegelschnittes  ausdrücken,  so 
stellt  der  letzte  Ausdruck  durch  st^  dividirt,  nach  (39)  der 
einundzwanzigsten  Vorlesung,  das  reciproke  Quadrat  des 
Flächeninhaltes  des  Kegelschnittes  dar,  wenn  derselbe  eine 
Ellipse  ist. 

Die  Bedeutung  der  beiden  anderen  Glieder,  aus  welchen 
der  Ausdruck  B  in  (6)  zusammengesetzt  ist,  ergiebt  sich  hier- 
nach von  selbst.  Dividiren  wir  nun  B  durch  n^  und  be- 
merken, dass  bei  der  Drehung  der  Oberfläche  um  ihren 
Mittelpunkt  der  Quotient  ungeändert  bleibt,  so  haben  wir 
den  Satz: 

Wenn  man  um  den  Mittelpunkt  einer  Ober- 
fläche zweiter  Ordnung  drei,  in  diesem  Punkte  auf 
einander  senkrecht  stehende  Ebenen  dreht,  so 
schneiden  die  drei  Ebenen  die  Oberfläche  in  drei 
Kegelschnitten,  von  welchen  die  Summe  der  reci- 
proken  Quadrate  der  Flächeninhalte  eine  constante 
Grösse  ist. 

Wenn  einer  von  den  drei  Kegelschnitten  eine  Hyperbel 
oder  Parabel  wird,  so  hört  die  Gültigkeit  des  Satzes  selbst- 
versländlich  auf.  Er  trifft  aber  wieder  zu,  wenn  man  die 
Drehung  in  der  Weise  bewerkstelliget,  dass  die  Hyperbel  oder 
Parabel  ungeändert  bleibt. 

Was  endlich  die  Bedeutung  des  Goefficienten  C  in  der 
kubischen  Gleichung  /J  ^=0  anbetrifft,  so  weiss  man ,  dass 
derselbe  gleich  ist  dem  Produkt  der  drei  Wurzeln  der  Glei- 
chung, also  gleich  dem  reciproken  Produkt  aus  den  Quadraten 
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der  Hauptaxen  der  Oberfläche.  Dividirt  man  daher  den 
Coefficienten  C  durch  Ü^tY,  so  erhält  man  nach  (56)  der 
zweiundzwanzigsten  Vorlesung  das  reciproke  Quadrat  des 
körperlichen  Inhaltes  der  Oberfläche,  vorausgesetzt;  dass  die 
Oberfläche  ein  Ellipsoid  ist. 


Die  Mitt-elpunktgleichung  der  Oberfläche  zweiter  Ord- 
nung; durch  Ebenencoordinaten  ausgedrückt,  erhält  man, 
wenn  man  die,  der  Function  (p(x,y,z)  reciproke  Function 
0  {u,Vf  w)  bildet;  und  hierauf  setzt: 

(7) 0(u,v,w)  —  l  =  O. 

Wenn  wir  von  dieser;  durch  Ebenencoordinaten  ausge- 
drückten Gleichung  der  Oberfläche  zweiter  Ordnung  mit  einem 
Mittelpunkte  ausgehen,  so  können  wir  ebenfalls  die  kubische 
Gleichung  ^  =  0  angeben ;  von  welcher  die  Hauptaxen  der 
Oberfläche  abhängen.  Die  geometrische  Deutung  der  Coeffi- 
cienten in  dieser  kubischen  Gleichung  muss  auf  Sätze  führen, 
die  den  vorhergehenden  Sätzen  analog  sind. 

Wir  bemerken,  um  die  angegebene  Idee  zu  verwirklichen; 
dasS;  während  die  Substitutionen  (14)  der  achtzehnten  Vor- 
lesung die  Function  g>ix,y,  g)  transformiren  in  (3),  die  Sub- 
stitutionen (23)  derselben  Vorlesung  die  reciproke  Function 

0(U;   Vj   W)l 

(8)   *(M;  V,  W)  =  ^00^^+  ^1 1^^+  ^22^^+2^12^*^  +  2^20  W?M  +  ^CqiUV, 

nach  den  Auseinandersetzungen  in  der  zwanzigsten  Vorlesung 
transformiren  in: 

Es  ist  demnach: 

00) t+^+r-'-» 

die  Gleichung  der  Oberfläche  (7),  bezogen  auf  das  Hauptaxen- 
system  dieser  Oberfläche;  und  die  kubische  Gleichung  /J  =  Oj 
von  welcher  die  Transformation  abhängt;  ist: 

24* 
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(11) . : . 


A  = 


^10;    ^11 


l    '      ^12 


^20;     ^21»      ^22 


=  0 


Wenn  wir  diese  Gleichung  entwickeln,  wie  folgt: 

(12) _^=  J__al.  +  6-l  -c  =  0, 

SO  finden  wir  die  Werthe  der  Goefficienten  a,  6,  c: 

^  =  ^00     1     ^11  T"  ^22^ 
[\Xi)         0  =  («11622  ^1»)  "f"  (^22^00  ^ao)     I     (^00^11 

C  ==s  «00611622     I     ^^12^20^01  " 


—    «2 


^0!) 


^00^12  ^tl^M 


«22^01' 


Wir  lassen  nun  die  sechs  Goefficienten  e  in  der  Glei- 
chung (7)  der  Oberfiäche  beliebig  variiren  und  erhalten  da- 
durch alle  möglichen  Oberflächen  zweiter  Ordnung  mit  dem- 
selben Mittelpunkte.  Beschränken  wir  aber  diese  Variationen; 
indem  wir  festsetzen ;  dass  die  drei  Goefficienten  a,  6,  c  in 
(13)  unverändert  bleiben,  so  stellt  die  Gleichung  (7)  eine  und 
dieselbe  Oberfläche  zweiter  Ordnung  dar  in  allen  möglichen 
Lagen  nach  der  Drehung  um  den  Mittelpunkt. 

Die  yerschiedenen  Lagen  einer  und  derselben  Oberfiäche 
zweiter  Ordnung  wollen  wir  nun  in  das  Auge  fassen. 

Zu  diesem  Zwecke  legen  wir  drei  Tangentenebenen  an 
die  Oberfiäche  (7)  den  Coordinatenebenen  parallel,  und  be- 
stimmen die  senkrechten  Abstände  p,  q,  r  derselben  von  dem 
Mittelpunkte  der  Oberfiäche  aus  der  Gleichung  (7): 


P  — ^00;     Q.   — ^\' f    ^  — ^22 


Hiemach  ist: 


»  =  ^00  +  ^11  +  ^22  =p^  +  a^  +  ^^ 

welche  Gleichung  ausdrückt,  dass  die  Summe  der  Qua- 
drate der  Entfernungen  des  Mittelpunktes  der  Ober- 
fläche zweiter  Ordnung  von  irgend  drei,  auf  ein- 
ander senkrecht  stehenden  Tangentenebenen  der- 
selben eine  constante  Grösse  ist. 
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Wir  können  diesen  Satz  auch  so  auffassen: 

Der  geometrische  Ort  des  Schnittpunktes  dreier^ 
auf  einander  senkrecht  stehenden  Tangenten- 
ebenen einer  Oberfläche  zweiter  Ordnung  ist  eine 
Eugel^  deren  Mittelpunkt  in  dem  Mittelpunkte  der 
Oberfläche  liegt. 

Wenn  wir,  indem  wir  in  der  Gleichung  (7)  der  Ober- 
fläche ua=  0  setzen,  die  Oberfläche  senkrecht  auf  die  ye'Ebene 
projiciren;  so  erhalten  wir  die  Gleichung  der  Projection: 

e^^V^  -|-  26^2^10  +  ^22^'  —  1=0; 

welche  einen  Kegelschnitt  ausdrückt,  dessen  Hauptaxen  von 
der  quadratischen  Gleichung  abhängen: 


1 


^2if   ^22 


=  0. 


Das  in  der  Entwickeluug  dieser  Gleichung  nach  Potenzen 

1  •    •  * 

von  -T-  mit  der  Oten  Potenz  multiplicirte  Glied: 

welches  den  ersten  Theil  des  Ausdruckes  b  in  (13)  bildet,  ist 
das  Quadrat  des  Productes  der  Hauptaxen  des  Kegelschnittes. 
Wir  erhalten  daher  das  Quadrat  des  Flächeninhaltes  der  Pro- 
jection, wenn  wir  jenen  Ausdruck  noch  mit  sr^  multipliciren. 
Multipliciren  wir  nun  die  ganze  zweite  Gleichung  (13) 
mit  x^  und  bemerken,  dass  bn^  sich  bei  der  Drehung  der 
Oberfläche  um  den  Mittelpunkt  nicht  ändert,  so  ergiebt  sich 
aus  der  geometrischen  Deutung  der  einzelnen  Theile  jener 
Gleichung  der  Satz: 

Wenn  man  eine  Oberfläche  zweiter  Ordnung 
auf  irgend  drei,  auf  einander  senkrecht  stehende 
Ebenen  projicirt,  so  ist  die  Summe  der  Quadrate  der 
senkrechten  Projectionen  eine  constante  Grösse. 

Es  lässt  sich  dieser  Satz  als  eiue  Ausdehnung  des  Satzes 
(5)    der   ersten  Vorlesung  auffassen.     Denn,   verstehen   wir 
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unter  Flächeninhalt  einer  Oberfläche  zweiter  Ordnung  die 
Quadratwurzel  aus  der  Summe  der  Quadrate  der  senkrechten 
Projection  der  Oberfläche  auf  bestimmte  drei,  auf  einander 
senkrecht  stehende  Ebenen  und  bezeichnen  dieselben  mit  /1\ 
bezeichnen  wir  ferner  mit  A,  B,  C  die  senkrechten  Pro- 
jectionen  der  Oberfläche  auf  irgend  drei,  auf  einander  senk- 
recht stehende  Ebenen,  so  haben  wir  jene  in  (5)  der  ersten 
Vorlesung  aufgeführte  Gleichung,  die  dort  nur  Geltung  hatte, 
wenn  die  Oberfläche  zweiter  Ordnung  eine   Grenzfläche  war. 

Der  angegebene  Satz  gilt  ohne  Einschränkung  für  das 
Ellipsoid.  Ist  bei  einer  anderen  Oberfläche  zweiter  Ordnung 
eine  der  senkrechten  Projectionen  der  Oberfläche  eine  Hyper- 
bel oder  Parabel,  so  verlangt  der  Satz  eine  leicht  anzugebende 
Modification. 

Was  endlich  den  Coefficienten  c  in  der  kubischen  Glei- 
chung (12)  anbelangt,  so  weiss  man,  dass  derselbe  das  Quadrat 
ist  des  Productes  der  Hauptaxen  der  Oberfläche.  Multiplicirt 
man  diesen  Coefficienten  mit  (i^ty,  so  erhält  man  nach  (56) 
der  zweiundzwanzigsten  Vorlesung  das  Quadrat  des  körper- 
lichen Inhaltes  der  Oberfläche,  vorausgesetzt,  dass  die  Ober- 
fläche ein  Ellipsoid  ist. 
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Bedingungen  für  die  Rotationsoberflächen 

zweiter  Ordnung. 


Bei  Gelegenheit  der  Hauptaxenbestimmung  einer  durch 
ihre  Gleichung  f{x,  y,  jgr,  1)  =  0  gegebenen  Oberfläche  zweiter 
Ordnung  in  der  neunzehnten  Vorlesung  haben  wir  die  Be- 
dingungen (39)  ccq=^  a^  ==  a^  für  eine  Rotationsoberfläche 
zweiter  Ordnung  festgestellt,  welche,  mit  Hülfe  von  (27) 
durch  die  Coefficienten  in  der  gegebenen  Gleichung  ausge- 
drückt, folgende  Gestalt  erhalten: 

««  O«0  «Ol 
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Wir  werden  im  Folgenden;  indem  wir  die  Entstehung 
der  Botationsoberflächen  zweiter  Ordnung  ins  Auge  fassen, 
dieselben  Bedingungsgleichungen  auf  einem  anderen  Wege 
herleiten. 

Eine  Botationsoberfläche  entsteht  im  Allgemeinen,  wenn 
eine  Curve  sich  um  eine  feste  Axe  dreht.  Die  Curve  be- 
schreibt dann  die  Rotationsoberfiäche ,  indem  jeder  Punkt 
derselben  einen  Ereis  durchläuft,  dessen  Ebene  senkrecht 
steht  auf  der  Botationsaxe,  und  dessen  Mittelpunkt  auf  der 
Botationsaxe  liegt.  Daher  schneiden  alle  auf  der  Botations- 
axe  senkrecht  stehenden  Ebenen  die  Botationsoberfläche  in 
Kreisen,  deren  Mittelpunkte  in  der  Botationsaxe  liegen.  Die 
Botationsoberfläche  zweiter  Ordnung  wird  von  jeder  auf  der 
Botationsaxe  senkrecht  stehenden  Ebene  nur  in  einem  Kreise 
geschnitten,  weU  eine  jede  gerade  Linie  in  der  Ebene  des 
Kreises  die  Oberfläche  nur  in  zwei  Punkten  schneidet. 

Dieses  vorausgeschickt,  sei  nun: 

(1) ax,y,0,l)  =  O 

die  Gleichung  irgend  einer  Botationsoberfläche  zweiter  Ord- 
nung, indem  wir  festsetzen,  dass: 

(2)   ^^^'  ^'  ^'  ^^  ""  ^^^'  ^'  ^^  "*"  ^^^^^  "'"  ^^^^^  '^  ^^^^^  "^  ^^^' 
Es  seien  ferner: 

A  =  ^^  +  ßy  +  y,^  —  *o  =  0, 

^^ ^1  =  aa;  +  /3y  +  yjBT  —  *i  =  0 

die  Gleichungen  von  zwei  beliebigen,  auf  der  Botationsaxe 
der  Oberfläche  (1)  senkrecht  stehenden  Ebenen  in  der  Nor- 
malform, welche  die  Oberfläche  also  in  Kreisen  schneiden. 
Da  die  Verbindungslinie  ihrer  Mittelpunkte,  die  Botations- 
axe, senkrecht  auf  den  Ebenen  steht,  in  welchen  die  Mittel- 
punkte liegen,  so  wird  man,  wenn  man  setzt: 

(4)  .  .  .    K={X  -  ^)2  +  (y  _  By  +  (;gr-  C)2  -  B2, 

inuner  eine  Kugel  K=:0  bestimmen  können,  auf  welcher 
beide  Kreise  liegen. 

Man  hat  daher  drei  Oberflächen  zweiter  Ordnung,  die 
gegebene  Oberfläche  (1)  /'(a?,  y,  z,  1)  =  0,  die  Kugel  JE"  =  0 
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und  das  Ebenenpaar  Ä^A^  «=  0,  von  welchen  jede  durch  die 
Schnittcurve  der  beiden  anderen  geht,  und  daher  nach  den 
Auseinandersetzungen  in  der  neunten  Vorlesung  die  identische 
Gleichung : 

(5) f{x,  y,  0,  1)  —  XE^^fiÄ^Ä^. 

Diese  identische  Gleichung  ist  die  Bedingung  für  die  Ro- 
tationsoberfläche (1).  Das  will  sagen;  dass  die  Oberfläche  (1) 
eine  Rotationsoberfläche  sei,  wenn  die  elf  Constanten  X,  Ä,  B, 
C,  Ey  iiy  cc,  ß,  y,  d^y  d^  sich  so  bestimmen  lassen ^  dass  der 
Gleichung  (5)  identisch  genügt  wird. 

Da  zwischen  den  Constanten  a^  ß,  y  noch  die  GleichuDg 
besteht  a^  -}-  ß^  -}-  y^  «^  l,  so  vertreten  die  elf  Constanten 
nur  die  Stelle  von  zehn  Constanten;  welche  durch  eben  so 
viele  Gleichungen  bestimmt  werden.  Da  aber  die  identische 
Gleichung  (5)  durch  Gleichsetzen  der  Coefficienten  der  Po- 
tenzen und  Producte  gleicher  Variabein  sich  in  zehn  Be- 
dingungsgleichungen auflost;  so  hat  es  den  Anschein;  als 
könne  diesen  zehn  Gleichungen  immer  genügt  werden;  welcher 
Art  auch  die  gegebene  Oberfläche  (1)  sei.  Allein;  wenn  man 
beachtet,  dass  in  die  sechs  Bedingungsgleichungen,  welche  sich 
durch  Gleichsetzen  der  cocrespondirenden  Glieder  der  zweiten 
Ordnung  in  der  identischen  Gleichung  (5)  ergeben,  nur  die 
fünf  Constanten  X,  ^l,  a,  ß,  y  eingehen;  zwischen  welchen 
noch  die  Gleichung  a^  -|-  ^^  -(-  y^  =  1  besteht,  so  sieht  man, 
dass  durch  Elimination  der  fünf  Constanten  aus  den  sieben 
Gleichungen  sich  zwei  Bedingungsgleichungen  ergeben  müssen. 

Setzen  wir  nämlich  die  correspondirenden  Glieder  der 
zweiten  Ordnung  in  der  identischen  Gleichung  (5)  einander 
gleich;  so  erhalten  wir: 

«üo  —  -^  =  f*aS  «12  =  i^ßy> 

(6) a^i  —  A  =  ^ß\    a^o  =  fiy«, 

Gleichungen;  in  welche  nur  die  vier  Constanten  X^  aYii,  ßV^i, 
yy^L  eingehen.  Wir  brauchen  deshalb  die  Gleichung  a^-^-ß^ 
^  y^  =  l  nicht  weiter  zu  berücksichtigen.  Denn  die  Elimi- 
nation dieser  vier  Constanten  aus  den  sechs  Gleichungen  (6) 
giebt  ebenfalls  die  beiden  Bedingungsgleichungen.  Um  letztere 
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zu  erhalten ;  multipliciren  wir  je  zwei  von  den  drei  letzten 
Gleichungen  (6)  und  dividiren  sie  durch  die  übrig  bleibende. 
Dadurch  wird: 

(7)..      ^===^«2,       ^  =  ^^2,       5'^«.i.=^y2, 

*•«  •*20  **Ü1 

und  durch  Substitution  dieser  Ausdrücke  iu  die  drei  ersten 
Gleichungen  (6)  erhalten  wir  die  oben  angegebenen  beiden 
Bedingungsgleichungen  für  die  Rotationsoberääche  (I): 

\p)  .  .    A  =  a^ —  =  a^ —  =  «22  — 


zugleich  mit  dem  Werthe  von  A. 

Handelt  es  sich  um  die  Richtung  der  Botationsaxe/welche 
mit  den  Goordinatenaxen  Winkel  bildet,  deren  Cosinus  sind 
cc,  ß,  y,  so  hat  man  auf  Grund  von  (7): 

a  :  ß  :  y  = 


«tt      '  ««0      '  «Ol  ' 

in  Uebereinstimmung  mit  (36)  der  neunzehnten  Vorlesung. 

Wir  sehen  hier  zwei  Bedingungsgleichungen  für  eine 
Rotationsoberääche  zweiter  Ordnung  auftreten^  während  die 
eine  Bedingung  der  Gleichheit  zweier  Wurzeln  der  kubischen 
Gleichung  ^f  =  0,  von  welcher  die  Hauptaxen  der  Oberfläche 
abhängen ;  für  sich  schon  hinreicht,  die  Oberfläche  zu  einer 
Rotationsoberfläche  zu  machen.  Die  Erklärung  dieses  Para- 
doxons wird  den  Gegenstand  der  folgenden  Untersuchung 
bilden. 

Auf  ein  ähnliches  Paradoxon  stösst  man  «schon  beim 
£reise  in  der  Ebene.  Man  weiss  nämlich,  dass  der  Kegel- 
schnitt: 

«00^^  +  2aoia?y  -f-  a„j/2  ^  2aQ2X  +  2a^2y  +  «22  =  0 
nur  unter  den  beiden  Bedingungen: 

ein  Kreis  ist,  während  schon  die  eine  Bedingungsgleichung: 

Ko  +  «11)'  -  4Ko«ii  —  «0?)  =  ^ 
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der  Gleichheit  der  beiden  Wurzeln  der  quadratischen  Glei- 
chung : 

^10  ;        ^11  —   ^ 


=  0, 


von  welcher  die  Hauptaxen  des  Kegelschnittes  abhängen  y  hin- 
reicht, um  den  Kegelschnitt  in  einen  Kreis  übergehen  zu 
lassen. 

Man  braucht  aber  nur  jene  Bedingungsgleichung  in  die 
Form  der  Summe  zweier  Quadrate  zu  bringen: 

(«00- »tt)^  +  4<  =  0. 

um  zu  seheU;  dass  die  eine  Bedingungsgleichung  in  die  beiden 
angegebenen  Bedingungsgleichungen  zerfällt. 

Eine  ähnliche  Zerföllung  der  Bedingungsgleichung  fElr 
die  Gleichheit  zweier  Wurzeln  der  kubischen  Gleichung  /4  =  Q 
in  die  Summe  yon  Quadraten  lässt  sich  nach  der  Analogie 
erwarten^  und  Kummer  führte  sie,  wenn  gleich  auf  einem 
beschwerlichen  Wege,  zuerst  durch. 

Wir  beginnen  unsere  Untersuchung  mit  der  Aufstellung 
der  Bedingungsgleichung  für  die  Gleichheit  zweier  Wurzeln 
der  kubischen  Gleichung  /::/  =  0. 

Die  Bedingungsgleichung  für  die  Gleichheit  zweier  Wurzeln 
einer  gegebenen  Gleichung  erhält  man  bekanntlich  dadurch, 
dass  man  die  gegebene  Gleichung  nach  der,  in  ihr  vorkom- 
menden Unbekannten  partiell  differentiirt  und  aus  beiden 
Gleichungen  die  Unbekannte  eliminirt.  Ist  die  gegebene  Glei- 
chung eine  algebraische  vom  nten  Grade,  so  wird  die  diffe- 
rentiirte  Gleichung  vom  (» — l)ten  Grade.  Die  allgemeinen 
Methoden  der  Elimination  der  Unbekannten  aus  diesen  Glei- 
chungen geben  jedesmal  eine  resultirende  Gleichung,  welche 
einen  überflüssigen  Factor  enthält.  Dieser  überflüssige  Factor 
wird  vermieden,  wenn  man  für  die  genannten  Gleichungen 
zwei  ihnen  äquivalente  Gleichungen,  beide  vom  (w — l)ten 
Grade,  in  folgender  Weise  substituirt. 

Man  mache  die  gegebene  Gleichung  vom  nten  Grade 
dadurch  homogen,  dass  man  in  ihr  für  die  Unbekannte  A  setzt 

— ,  und  die  Gleichung  mit  x*»  multiplicirt.     Aus  dieser  Glei- 

cUg  geht  wieder  die  gegebene  Gleichung  hervor,  wenn  man 
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für  X  den  Werth  setzt  x  =  1 ,  welchen  Werth  von  x  wir 
auch  in  dem  Folgenden  beibehalten  werden.  Wenn  nun  die 
gegebene^  homogen  gemachte  Gleichung  ist: 

so  hat  man  für  die  gleiche  Wurzel  X  überdies: 

^\X)  =  0. 
Da  aber: 

w^(x,  A)  =  xtlf'(x)  +  A^'(A)  =0, 

so  sieht  mUn^  dass  für  die  gleiche  Wurzel  auch  ist: 

t'  (x)  =  0. 

Man  hat  daher  für  die  gleiche  Wurzel  die  beiden  Glei- 
chungen vom  (n — ])ten  Grade: 

T^'(«)  =  0,    t\X)  =  0, 

aus  welchen  die  Unbekannte  X  zu  eliminiren  ist,  während 
man  früher  die  Elimination  aus  einer  Gleichung  des  nten  und 
einer  zweiten  Gleichung  des  (n  — l)ten  Grades  zu  vollführen 
hatte,  um  die  gesuchte  Bedingungsgleichung  zu  erhalten. 

Nach  der  Bezout-Sylvester'schen  Methode  kommt  die 
Elimination  der  Unbekannten  X  aus  den  beiden  letzten  Glei- 
chungen darauf  hinaus,  die  Elimination  der  (2n  —  2)  ersten 
Potenzen  von  X,  mit  Einschluss  der  Oten  Potenz,  aus  folgen- 
den (2n  —  2)  Gleichungen: 

f'(X)  =  0,     Xtl;XX)  =  0,  .  .  .  X^'^tl;'{X)  =  0, 
^'(x)  =  0,     A^'(x)  =  0,  .  .  .  X^'^tl;\x)  =  0, 

wie  aus  linearen,  homogenen  Gleichungen  zu  vollfQhren. 

Setzen  wir  nun,  um  die  angegebene  Regel  auf  den  Fall 
der  kubischen  Gleichung  ^  =^0  anzuwenden : 

^(x,  X)  =  —  ^  ~  X^  —  ÄX^  +  BX  -^  C, 

so  haben  wir  unter  der  Voraussetzung,  dass  x  den  Werth  1 
habe: 

^\X)  =  3r  _  2AX'  +  BX\ 

-  ^'(x)  =  AX^  —  2 JBA»  -f  SCX\ 
und  daher  die  Elimination  der  Potenzen  X^,  X\  X\  X^  aus  den, 


(10)...  3L'  — 
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in  BOekiidit  «nf  ae  ünearoi,  homogcMn  Gl«)chiingen   ftos- 
zofiüuvn: 

3l'  —  2Al'  +  BV  —0, 

+  31'     —2  AI'  +B1-  —0, 

+  J1'    —  2Bl'+3Ci'-.0, 

Al'  —  2BV  +  3CV  —0. 

Bezeiclmen  wir  mit  3L^  die  Detenninuite: 

■  3,    —2.4,    +    B,  0 

0,         3,       -2A,   +   B 

0,    +    A,    — 2B,    +3C;' 

^,    +2S,    +3f,  o! 

80  haben  wir  als  Resultat  der  Elimination  die  gesucllte  Be- 
dingimgsgleichung : 

(11)  .  : L'  —  O 

fOr  die  Gleichheit  zweier  Wui^eln  der  kubischen  Gleichung 
J  —  0. 

Om  die  aufgestellte  Bedingungsgleichung  (11)  weiter  zu 
transfotmiren ,  werden  wir  der  Determinante  (10)  3jt'  nach 
und  Bach  andere  Formen  geben. 

Wir  benutzen  zu  diesem  Zwecke  die  Relationen  zwischen 
den  Potenzsummen  s,,  £,,...  S4  der  Wurzeln  und  den  Coef- 
ficienten  der  kubischen  Gleichung  .^  ^  0 : 
8,  —3, 

«,— ^s,  =  —  2A, 

s,  —  At,  +  Bs,  —  B, 

Bsi  —  Co,  —  0, 
Bs,  —  Cs,  —  0»), 

nein  leitet  man  leicht  ans  der  iu  \  iden- 

-  W  «  -  »1)  ('  -  >■> 
she  Gleichnng,  differentürt  nach  1-. 

+  (1-«(1-1,) +  (!-»,)  (1-1,), 
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aus  welchen  Gleichungen  unmittelbar  folgt: 

$2  —  ÄSi  =  —  2B, 

Mit  Hülfe  dieser  Gleichungen  lässt  sich  die  Determinante 
(10)  5L^  so  ausdrücken: 

Sj,  $2  —  -45|,  S3— --452+J?s,,  S4 — As^'\-Bs2 — C&i 

Diese  Determinante  ist  aber  wieder  nach  Satz  (30)  der 
siebenten  Vorlesung  gleich: 


3Zr2  = 


di?idirt  man  durch  die  angegebene  Gleichung,  wodurch  man  erh&lt: 


1  dJ 


T-  + 


+ 


J  dl      X  —  io    '    ^  --  ^1    '  ^  —  A, 

Jeden  Bruch  des  rechten  Theiles  dieser  Gleichung  entwickelt  man  nach 
absteigenden  Potenzen  von  X,  wodurch  man  erhält: 


1  dJ 

J  dl 


und  durch  Summation: 


(■+(^)+m'+- 

1'  +  (t)  +  (^)"+- 


f-iN+^+5+ 


oder: 


^Il-M"+T  +  J  + 


dJ  ., 


Setzt  man  in  diese,  in  X  identische  Gleichung  für  J  und  ^  ihreWerthe: 


dl 


=--X»     +-4X«  — 5X  +  C7, 


so  erhält  man  durch  Gleichsetzen  der  Coefficienten  gleicher  Potenzen 
von  l  auf  beiden  Seiten  der  Gleichung  die  oben  angegebenen  Glei- 
chungen und  noch  mehrere  der  Art. 
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3Zr»  = 


s 


0^ 

0, 


'17 


'0? 


•l^ 


*2t 


s 


2; 


'3; 


^2 


Zieht  man  in  der  so  dargestellten  Determinante  3  L^  die 
dritte  Horizontalreihe  der  Componenten  von  der  ersten  Hori- 
zontalreihe ab,  so  erhält  man  nach  dem  angegebenen  Satze: 

?o,     0,     0,     0 

S*   •  Sq 


3L^ 


0  >      *o  >      "1  > 


0,    s 


Sj,     s 


17 
27 


•a; 


»3  7 


'2 


und  endlich  nach  dem  Satze  (14)  der  siebenten  Yorlesong, 
wenn  man  zugleich  für  Sq  seinen  Werth  3  setzt: 


(12) 


X*== 


^0  7  ^17  ^2 
*1 7  ^2  7  ^3 
^27       ^3  7       ^4 


Beachtet  man  aber,  dass: 


(13) 


s,  =  A?+A^+A?, 


so  hat  man  nach  Satz  (31)  der  siebenten  Vorlesung: 


(14)..  L^  = 


10  10  10 

11  11  1  * 

'^0  7  '^17  ^2 

1  2  2   ^  12 

"'0  7  "'17  "'2 


10  J  0  J  0 

"-0  7  '^17  ^2 

1  ^  1  ^  1  1 

'^O  7  '^17  ^2 

12  12  12 

'^0  7  '^l  7  '^2 


Da  man  femer  hat: 


(A,  -  Ao)  (Aj  -  Ao)  (Aj  -  A.)  = 


SO  ist: 


10    10  10 

'^O  7   '^17  "'2 

1  1   1  1  1  » 

"»0  »    ""17  '^2 

12  12  12 

'^O  7  '^i  7  "'2 


(15)  .  .  .  Z»  ={(A,  -  A,)  (A,  -  Ao)  (A,  -  At)}S- 

und  £2  .^  Q  ig^  QJj^Q  fdj.  uiiseren  Zweck  geschicktere  Form 
der  Bedingungsgleichung  für  die  Gleichheit  zweier  Wurzeln 
der  kubischen  Gleichung  z^  «»  0. 
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Diese  von  selbst  einleuchtende  Bedingungsgleichung  hätten 
wir  gleich  als  Ausgangspunkt  unserer  Untersuchung  wählen 
können;  es  lag  aber  die  Absicht  yor,  zu  zeigen^  wie  die  ver- 
schiedenen  Formen  sich  auf  einander  zurückführen  lassen. 

Betrachten  wir  nun  den  Ausdruck  von  1?  in  (15),  so 
sehen  wir,  dass  derselbe  yerallgemeinert  in  (49)  der  zwanzig- 
sten Vorlesung  als  die  Summe  von  gleichartigen  Producten 
dargestellt  worden  ist. 

Setzen  wir  dort  w  =  2,  so  erhalten  wir: 

und  da  in  dem  vorliegenden  Falle  die  Function  f  ist: 
f=x^  +  y^  +  ss^,  so  ist  auch  aa^a.a^  =  ß«o«ia,. 

Es  stellt  sich  hiemach  der  Ausdruck  L^  als  die  Summe 
von  Quadraten  dar,  welche  rational  zusammengesetzt  sind  aus 
den  Goefficienten  der  gegebenen  Function  €p. 

Da  nun  dieser  Ausdruck  L^  nicht  verschwinden  kann, 
wenn  nicht  jedes  einzelne  Quadrat ,  woraus  er  besteht;  ver- 
schwindet; so  sieht  maU;  dass  die  eine  Bedingungsgleichung 
(11);  i^  =  0;  für  die  Gleichheit  zweier  Wurzeln  der  kubi- 
schen Gleichung  z^  «=  0  in  mehrere  zerfallt;  wodurch  das 
oben  hervorgehobene  Paradoxon  erklärt  ist. 

Wenn  hiemach  die  Zerlegung  des  Ausdruckes  L^  in  die 
Summe  von  Quadraten  theoretisch  keine  Schwierigkeiten 
macht;  so  bedarf  es  doch  mannigfacher  Beductionen;  um  die 
Quadrate  auf  die  einfachsten;  von  Kummer  angegebenen 
Formen  zurückzuführen;  Grelles  Journal  für  Mathematik 
Bd.  26;  p.  268.  Wir  werden  daher  den  in  der  zwanzigsten 
Vorlesung  eingeschlagenen  Weg  der  Zerlegung  des  Quadrates 
L^  in  dem  Folgenden  dem  Zwecke  entsprechend  anpassen. 

Die  Determinante: 


(16) L  = 


10         10        10 

"'0  ;     "'1  ;     ^2 
12        12        jJ  2 


bleibt  ungeändert;  wenn  man  irgend  eine  der  Yerticalreihen 
der  Componenten  durch  eine  und  dieselbe  Grösse  dividirt  und 
die   Determinante   selbst  mit   derselben  Grosse    multiplicirt. 
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Darauf  hin  kann  die  angegebene  Determinante  aucli  so  dar- 

gestellt werden: 

^0 ;      ^i }      ^2 

JLj  ^^  ^0     12 

1          1           1 
1,        1,        1 

• 

Bemerken  wir,  dass  das  Product  A^AjAg  der  drei  Wurzeln 
der  kubischen  Gleichung  ^  =  0  nach  (10)  der  neunzehnten 
Vorlesung  gleich  ist: 


(17) 


D  = 


so  haben  wir: 


(18) 


L  = 


«( 

)0> 

«Ol; 

«02 

«lo; 

«11» 

«12 

^20  > 

«21; 

«22 

^0» 

^u 

X, 

D 

1 

1 

1 

1, 

1, 

1 

Das  Quadrat  dieses  Ausdruckes  ist  eine  symmetrische 
Function  der  Wurzeln  der  kubischen  Gleichung  ^  =  0.  Das- 
selbe lässt  sich  also  rational  durch  die  Goefficienten  in  der 
Gleichung  ausdrücken.  Die  genannten  Goefficienten  sind  aber 
wieder  rationale  Ausdrücke  der  Goefficienten  in  der  ge- 
gebenen Function  q).  Es  ist  also  L^  ein  rationaler  Aus- 
druck der  Goefficienten  in  der  Function  <p.  Diesen  Ausdruck 
in  die  Summe  von  Quadraten  zu  zerlegen,  wird  unsere  Auf- 
gabe sein. 

Zu  diesem  Zwecke  bringen  wir  in  Erinnerung,  da^  in 
der  neunzehnten  Vorlesung  die  Substitutionen  mit  ihren  Auf- 
losungen: 


X 

(19)    y 


g  = 


aX  +  a'Y+a"Z, 
bX-\-  b'Y+b"Z, 
cX+  e'Y+c"Z, 


x  = 

■■  ax 

+  fcy  +  ce, 

r= 

■■  a'x 

+  h'y  +  ce, 

z  — 

a"x 

+  v'y  +  c"e, 

der  Art  bestimmt  worden  sind,   dass  sie  folgende  drei  Glei- 
chungen zu  identischen  Gleichungen  machen: 
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(20)  ...  .    *{x,y,e) 


+ 


Wenn  O{x,y,0)  die  reeiproke  Function  von  (p{x,y,ß)  ist. 
Denn  die  mittlere  Gleichung  folgt  unmittelbar  aus  dem  Satze 
(25)  der  zwanzigsten  Vorlesung. 

Dieses  vorausgeschickt^    bilden    wir   nun    die    Determi- 
nante [a]: 

W^"^),    Wdf),     iv'W 


(21)  ...    [a]  = 


^o\x),    f*'(y),    ?«'(«) 


X. 


z 


und  bemerken^  dass  die  Gomponenten  in  derselben  auf  Grund 
der  identischen  Gleichungen  (20)  folgende  Werthe  haben: 


^0\x)^a^X+a^Y+a'^Z, 

^  A0  A|  Af 

*o  *i  ^t 


2 


«'Ca')  = 


c-*A+c  -r-Jr  +  c 

Aq  Ai 


"t.z. 


y 

Z 


aX+a'Y  +  aZ, 
IX  +  VY+VZ, 
cX  +  c'Y  +  c'Z. 


Setzen  wir  diese  Werthe  der  Gomponenten  in  die  Deter- 
minante (21)  y  so  sehen  wir^  dass  nach  (31)  und  (29)  der 
siebenten  Vorlesung  dieselbe  in  das  Product  zerfallt: 


(22)    [a] 


Oy 

«', 

a 

^0> 

h, 

h, 

V, 

h" 

• 

1 

1.' 

1 

1 

c, 

c', 

c 

1, 

1, 

1 

Hnai,  analyt.  Geometrie  d.  Saamea.    3.  Aofl. 


.D.XYZ. 
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Da  nun  der  erste  Factor  dieses  Productes  nach  (19)  und 
(20)  der  achtzehnten  Vorlesung  gleich  1  ist,  dasProduct  der 
beiden  darauf  folgenden  Factoren  nach  (18)  gleich  Ly  so 
haben  wir  die,  durch  die  Substitutionen  (19)  identische  Glei- 
chung : 

(23) XTZ  =  ^' 

Wir  entwickeln  nun  die  durch  (21)  definirte  Determi- 
nante [a]  f  welche  homogen  und  Yon  der  dritten  Ordnung  ist 
in  Bücksicht  auf  die  Variabein  x,  y,  z,  indem  wir  setzen:' 

(24) [a]  =  Haapyixfifif^  y 

und  setzen  diese  Entwickelung  in  (23). 

Alsdann  haben  wir  eine  Entwickelung  des  Productes 
XTZ  in  (23)  nach  Potenzen  und  Producten  der  Variabein 
X,  y,  0,  in  welcher  die  Goefficienten  rationale  Functionen 
sind  der  Coefficienteu  in  der  Function  q),  sänunÜich  dividirt 
durch  L. 

Eine  zweite  Entwickelung  desselben  Productes: 

(25) XTZ'^JSÄafiyX'yfisir^ 

in  welcher  die  Entwickelungscoefficienten  ganze,  rationale 
Functionen  der  Substitutionscoefficienten  sind,  entnehmen  wir 
aus  (45)  der  achtzehnten  Vorlesung,  woselbst  auch  in  (46) 
die  Werthe  der  Entwickelungscoefficienten  vorliegen. 

Da  nun  beide  Entwickelungen  für  alle  Werthe  der  Va- 
riabein Xj  y,  e  gelten,  so  müssen  die  Goefficienten  der  Po- 
tenzen und  Producte  gleicher  Variabein  in  beiden  Entwicke- 
lungen einander  gleich  sein,  weshalb  wir  haben: 

(26) ^«/»r  =  ^- 

Diese  eleganten  Relationen  sind  yon  Jacobi  aufgestellt 
worden  in  Grelle's  Journal  für  Mathematik  Bd.  30.  p.  46. 

Setzen  wir  endlich  diese  Werthe  von  Aa^y  in  die  Glei- 
chung (49)  der  achtzehnten  Vorlesung  ein,  so  erhalten  wir 
die  Kummer'  sehe  Zerlegung  des  Ausdruckes  L^  in  ^  die 
Summe  von  sieben  Quadraten: 
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'111 


(27) 

+  («120  —  «102)^  +  («012  —  «210)^  +  («201  —  «021)^  • 

Eine  andere  Zerlegung  desselben  Ausdruckes  in  die  Summe 
von  zehn  Quadraten  würde  aus  der  Gleichung  (47)  der  ge- 
nannten Vorlesung  hervorgehen. 

Im  Original  findet  man  Kummer' s  glänzende  Ent- 
deckung in  Crelle's  Journal  für  Mathematik  Bd.  26.  p.  268. 

Es  bleibt  noch' übrig,  die  zehn  Entwickelungscoefficienten 
aaßY  s^lbs^  zu  berechnen.  Dazu  ist  die  Eenntniss  des  Pro- 
ductes  von  D  und  der  reciproken  Function  0(x,  y,  fs)  er- 
forderlich.   Setzen  wir  daher: 

{2«)  D0(x,y^)= 600^'+  &nJ/'+  M'+  2J,2y^+  2b^^x+2botXy, 

so  ergeben  sich  nach  dem  bekannten  Bildungsgesetz  der  re- 
ciproken Function  9  {x,  y,  0)  aus  der  gegebenen  Function 
q)  (Xf  y,  is)  die  Werthe: 

^00  '^^  «11  «22  «12  7      ^12  '^  ^01^02  ^00^12  7 

(29)  &11  =  022  «00  —  «20^;      *20  =  «12  »1 0  —  «11  »20  7 

&22  "=  «00«11  —  «Ol    ;       ^01  °™  «20«21  —  «22«0I* 

Setzen  wir  femer  die  Werthe  der  partiellen  Diflferential- 
quotienten  der  gegebenen  Function  (p{x,y,  0)  und  ihrer  reci- 
proken Functionen  O^x^y^z)  in  (21) ,  und  entwickeln  nach 
Vorschrift  von  (24),  so  finden  wir: 

«300  °™  «20^10  «10^20; 

«030  "^  «Ol  ^21  —  «21  \\7 

«003  ***  «12^02  «02^12* 

«120=^  «21  ^11  —  «11^211"  «00^21 —  «21^00~l"  «01^20 —  «20^01 

.oßN    «102°™«I2^00 — «00^12"!"  «22 ^12         «12^22  +  «10^02        «02^10 

«012"™  «02  ^22        «22^02"T  «11^02 «02^11    l"  «12^01         «01^12 

«210*^ «20^11 —  «II  ^20 4"  «00^20 —  «20^00 4"  «21^10        «10^21 

«201*^  «10^00 — «00^10"r  «22^10  ~^  «10^22"r  «20^12 «12^20 

«021  °^  «Ol  ^22 «22  ^01    1    «11  ^01         «Ol  ^11    1    «02  ^21         «21  ^02 

«111=  «22*11—  «11*22+  «00*22—  «22*00+  «11  *00  —  «00*11' 
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Der  Ausdruck  (27)  für  !?•  kann,  unter  der  Voraussetzung 
der  Realil^t  der  Coefficienten  in  der  gegebenen  Function  (2) 
q>{Xy  y,  ;?),  nicht  verschwinden,  wenn  nicht  ein  jedes  der 
Quadrate  verschwindet,  aus  welchen  er  zusammengesetzt  ist. 
Lassen  wir  daher  nur  die  beiden  ersten  Quadrate  der  Summe 
verschwindeu,  so  ergeben  sich  daraus  die  beiden  Gleichungen: 


&8Q  ft 

«J2  OfO  «Ol 


welche  mit  den  zu  Anfang  der  Vorlesung  aufgestellten  Be- 
dingungsgleichungen vollkommen  übereinstimmen. 

Unter  Vermittelung  dieser  beiden  Gleichungen  verschwin- 
den im  Allgemeinen  auch  die  übrigen  Entwickelungscoeffi- 
cienten  aa^y^  und  deshalb  auch  die  übrigen  Quadrate,  aus 
welchen  der  Ausdruck  (27),  I?y  zusammengesetzt  ist. 


Achtundzwanzigste  Vorlesung. 

Schnitte  von  Oberfläclien  zweiter  Ordnung  und 

Ebenen.     Kreisschnitte. 


Die  Schnittcurve  einer  Ebene  und  einer  gegebenen  Ober- 
fläche zweiter  Ordnung  ist  ein  Kegelschnitt,  weil  nach  den 
Auseinandersetzungen  in  der  sechszehnten  Vorlesung  durch 
die  Schnittcurve  eines  Ebenenpaares  und  der  gegebenen  Ober- 
jjäche  zweiter  Ordnung  sich  immer  ein  Kegel  zweiter  Ord- 
nung hindurchlegen  lässt.  Sie  ist  überdies  eine  Curve  zweiter 
Ordnung.  Denn  transformirt  man  die  Gleichung  der  gegebenen 
Oberfläche  auf  ein  neues,  rechtwinkliges  Coordinatensystem, 
dessen  eine  Goordinatenebene  mit  der,  die  Oberfläche  schnei- 
denden Ebene  zusammenfällt,  so  ändert  sich  der  Grad  der 
Gleichung  nicht.  Es  ändert  sich  auch  der  Grad  der  Gleichung 
nicht,  wenn  man  die,  auf  der  schneidenden  Ebene  senkrecht 
stehende,  variable  Coordinate  in  der  Gleichung  der  Oberfläche 
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gleich   0   setzt,   wodurch   mau   eben  die  Gleichung  zweiter 
Ordnung  der  Schnittcurve  erhält« 

Die  reciproke  Polaxe  derjenigen  geraden  Linie,  welche 
auf  der  Schnittebene  im  Unendlichen  liegt,  schneidet  die 
Schnittebene  in  dem  Mittelpunkte  der  Schnittcurve.  Denn 
alle  Sehnen  der  Oberfläche,  welche  durch  den  Schnittpunkt 
und  die  genannte  gerade  Linie  im  Unendlichen  gehen,  werden 
durch  ihn  halbirt.  Es  macht  demnach  keine  Schwierigkeit 
den  Mittelpunkt  eines  ebenen  Schnittes  einer  gegebenen  Ober- 
fläche zweiter  Ordnung  zu  construiren,  oder,  der  Construction 
folgend,  die  Coordinaten  desselben  analytisch  zu  bestimmen. 
Wir  ziehen  es  jedoch  yor,  das  Problem  des  Mittelpunktes 
eines  ebenen  Schnittes  auf  einer  gegebenen  Oberfläche  zweiter 
Ordnung  rein  algebraisch  aufzufassen. 

Zu  diesem  Zwecke  bezeichnen  wir  mit  g?(^,  y,  z)  und 
f{Xj  y,  Zy  1)  die  Ausdrücke: 

(2)  fix,  y, z,  \)  =  (p(Xy  y,  z)  +  2a^^x  +  2a^^y  +  2a^^z  +  a^^ , 

und  nehmen  an,  dass  die  Gleichungen  der  gegebenen  Oberfläche 
zweiter  Ordnung  und  der  sie  schneidenden  Ebene  seien: 

(3) f{x,  y,  B,  1)  =  0, 

(4)  •..•...  .    aa?  +  &y  +  c;e?  -{-  ^  *=  0. 

Das  Problem  des  Mittelpunktes  der  Schnittcurve  der  Ober- 
fläche und  der  Ebene  lässt  sich  'dann  algebraisch  so  fassen: 

Die  Substitutionen: 
(5)...    x=X  +  Ay    y^Y+B,    z  =  Z+G 
zu  bestimmen,  welche  die  Gleichungen: 
(6)f{x,y,e,l)^q>{X,Y,Z)-2iiiaX+bY-\-cZ)+f{A,B,C,l), 
(7)...    ax  +  iy-\-ez  +  d  =  aX  +  bT  +  cZ 
zu  identischen  Gleichungen  machen. 
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Das  Problem  verlangt  die  Bestimmung  von  yier  Grossen 
(i,  Äj  By  C.  Diese  vier  Grössen  sind  so  zu  bestimmen^  dass 
sie  den  vierzehn  Bedingungsgleichungen  genügen  ^  welche 
man  erhält ,  wenn  man  (5)  in  die  Gleichungen  (6)  und  (7) 
substituirt  und  die  Goefficienten  der  Potenzen  und  Producte 
gleicher  Yariabeln  auf  beiden  Seiten  der  Gleichungen  ein- 
ander gleich  setzt.  Man  bemerkt  aber  sogleich;  dass  die 
sieben,  von  den  Gliedern  der  zweiten  und  Oten  Ordnung  in 
(6)  herrührenden  Bedingungsgleichungen  identische  Glei- 
chungen sind,  dass  ebenso  die  drei,  von  den  Gliedern  der 
ersten  Ordnung  in  (7)  herrührenden  Bedingungsgleichungen 
identische  Gleichungen  sind.  Es  bleiben  also  in  der  That  nur 
vier  Gleichungen  zur  Bestimmung  der  genannten  vier  Grössen 
übrig,  und  das  Problem  ist  ein  ganz  bestimmtes. 

Die  in  dem  Problem  zu  bestimmenden  Grössen  Ä,  B,  C 
sind  die  Coordinaten  des  Mittelpunktes  des  durch  die  Glei- 
chungen (3)  und  (4)  gegebenen  Kegelschnittes.  Denn  macht 
man  in  den  genannten  Gleichungen  die  Substitutionen  (5), 
wodurch  mit  Beibehaltung  der  Richtung  der  Coordinatenaxen 
nur  der  Coordinatenanfangspunkt  geändert  wird,  so  gehen 
die  Gleichungen  (3)  und  4)  des  Kegelschnittes  über  in: 

(8)    g>{X,  Y,Z)  -  2^{aX+bY+cZ)+f(Ä,B,C,  1)  — 0, 

(9) aX+bY+cZ^O. 

Sind  nun  X,  F,  Z  die  Coordinaten  irgend  eiiTes  Punktes 
auf  diesem  Kegelschnitte,  welche  den  beiden  Gleichungen  ge- 
nügen müssen,  so  genügen  •  auch  die  Coordinaten  —  X,  —  F, 
—  Z  denselben  beiden  Gleichungen.  Das  heisst,  jede  durch 
den  Coordinatenanfangspunkt  gehende  Sehne  des  Kegel- 
schnittes wird  durch  ihn  halbirt.  Da  aber  Ä,  B,  C  die 
Coordinaten  des  neuen  Anfangspunktes  in  dem  ursprünglichen 
Coordinatensysteme  sind,  so  sind  dieselben  zugleich  die  Coordi- 
naten des  Mittelpunktes  des  durch  die  Gleichungen  (3)  und 
(4)  gegebenen  Kegelschnittes  in  dem  ursprünglichen  Coordi- 
natensysteme. 

Macht  man  in  (6)  und  (7)  die  Substitutionen  (5),  und 
setzt  die  Coefficienten  der  Potenzen  und  Producte  gleicher 
Yariabeln  auf  beiden  Seiten  der  genannten  Gleichungen  ein- 
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ander  gleich,  so  erhält  man  mit  Uebergehung  der  zehn  iden- 
tischen Gleichungen  folgende  yier  lineare  Gleichungen  zur 
Bestimmung  von  (i  und  der  Coordinaten  A,  B,  C  des  Mittel- 
punktes des  Kegelschnittes: 

•""  mG)  +  iic=o, 

aA  +  bB  +  cC+d^O, 

Diese  Gleichungen  beweisen  ^  dass  man  das  vorgelegte 
Problem  auch  als  eine  Maximums-  oder  Minimums-Aufgabe 
behandeln  kann: 

Die  Werthe  der  Variabein  iu  der  gegebenen 
Function  f{x,  y,  0,  1)  so  zu  bestimmen,  dass  die  Func- 
tion ein  Maximum  oder  Minimum  werde,  wenn  zwi- 
schen den  Variabeln  die  Bedingungsgleichung 
ax  '\-  hy  '\-  cz  -^  d  =  0  gegeben  ist. 

Denn  diese  Aufgabe  führt  wieder  auf  die  Gleichungen 
(10)  zurück. 

Es  fallt^  femer  in  die  Augen,  dass  in  die,  den  Mittel- 
punkt des  Kegelschnittes  bestimmenden  Gleichungen  das  ganz 
constante  Glied  a^^  in  der  Gleichung  der  gegebenen  Ober- 
fläche nicht  eingeht.    Diese  Bemerkung  beweist  den  Satz: 

Eine  beliebig  gegebene  Ebene  schneidet  das 
ganze  System  Oberflächen  zweiter  Ordnung,  die 
denselben  Asymptotenkegel  haben,  in  Kegelschnit- 
ten, welche  denselben  Mittelpunkt  haben. 

Dieser  Satz  gilt  auch  von  den  Elhpsoiden  mit  demselben 
Mittelpunkte  und  derselben  Richtung  ihrer  Hauptaxen,  wenn 
die  Verhältnisse  der  letzteren  constant  sind.  Denn  unter 
diesen  Bedingungen  haben  sie  denselben  imaginären  Asym- 
ptotenkegel. 

Betrachtet  man  in  der  vierten  Gleichung  (10)  d  als 
variabel,  und  eliminirt  man  aus  den  übrigen  Gleichungen  (10) 
die  unbekannte  fi,  so  erhält  man  die  Gleichungen: 
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nn  jriA±_r^_nci 

^^^^ a      ~      h      ~      c 

der  geraden  Linie,  in  welcher  die  Mittelpunkte  der  mit  (4) 
paraUelen  Schnitte  liegen.  Es  ist  dieses  die  reciproke  Polare 
derjenigen  geraden  Liiiie^  welche  in  der  Ebene  des  Schnittes 
im  Unendlichen  liegt.  Deshalb  ist  sie  auch  der  geometrische 
Ort  der  Pole  der  parallelen  Schnittebenen. 

Die  Lage  der^  die  gegebene  Oberfläche  schneidenden 
Ebene  war  bisher  beliebig.  Wir  wollen  jetzt  dieselbe  so  be- 
stimmen, dass  der  Mittelpunkt  auf  der  Schnittcurve  selbst 
liegt,  dass  also  die  Schnittcurve  ein  Linienpaar  wird. 

Die  Bedingung,  dass  dieses  zutreffe,  drückt  neben  den 
Gleichungen  (10)  die  noch  hinzukommende  Gleichung  aus: 

f(Ä,  B,  C,  1)  =  0. 

Um  diese  Gleichung  des  zweiten  Grades  mit  Hülfe  der  Glei- 
chungen (1.0)  auf  eine  lineare  Gleichung  zurückzuführen, 
multipliciren  wir  die  Gleichungen  (10)  der  Reihe  nach  mit 
Äy  B,  C,  —  (i  und  addiren,  wodurch  wir  erhalten: 

^{ÄfiÄ)  +  Br(B) + cnc) }  -  ^d = 0. 

Ziehen  wir  diese  Gleichung  von  der  zuletzt  angegebenen 
BedingungsgleichuDg  ab,  so  können  wir  dieselbe  so  darstellen: 

(12)  .  .  .     ü^qA  +  a3,J5  +  a^^C  +  a^^  ^(id^O. 

Reihen  wir  endlich  diese  Bedingungsgleichung  als  -die 
vorletzte  in  dem  Systeme  Gleichungen  (10)  ein,  und  setzen, 

A.     S    C 

um  sämmtliche  Gleichungen  homogen  zu  machen,  jy,  'n^'n 

respective  für  A,  B,  C  und  fiD  =*=  v,  so  haben  wir  folgendes 
System  von  fünf  homogenen  Gleichungen: 

üqqA  4-  ÜQ^B  +  aojC  +  ÜQ^D  +  a  V  «=  0, 
a^^A  -f  a,jJ5  +  ai^C  +  a^^D  +  61/  =  0, 

(13)  .  .  .      a2oA  +  «iijB  +  «22^^  +  «23^  +  cv=0, 

«30-4  -f  a^^B  +  a^fi  +  a^JD  +  dv  =  0, 
a^  +  6J5  +  cC  +  dB^  =0, 

welchem  genügt  werden  muss,  wenn  die  Schnittcurve  der 
Oberfläche  ein  Linienpaar  sein  soll. 
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Die  Elimination  der  fünf  unbekannten  Ä,  B,  G,  D^  v 
ans  diesen  Gleichungen  giebt: 


(14)  .  .  .  . 


a 


00  7 


a 


0\} 


a 


02; 


a 


03; 


a 


10; 


a 


ii; 


a 


12; 


a 


13; 


a 


20; 


a 


21; 


a 


22; 


a 


23; 


30; 


a 


81 ; 


a 


32» 


a 


33; 


i, 


d, 


a 
b 
c 
d 

0 


=  0, 


die  gesuchte  Bedingungsgleichung  zwischen  den  Goefficienten 
in  der  Gleichung  (4)  der,  die  gegebene  Oberfläche  (3)  in  ge- 
raden Linien  schneidenden  Ebenen.  Diese  Bedingungs- 
gleichung drückt  nach  (18)  und  (13)  der  zehnten  Vorlesung 
den  Satz  aus: 

-Die  Ebenen^  welche  eine  Oberfläche  zweiter 
Ordnung  in  geraden  Linien  schneiden,  sind  Tan- 
gentenebenen der  Oberfläche,  und  jede  Tangenten- 
ebene einer  Oberfläche  zweiter  Ordnung  schneidet 
die  Oberfläche  in  geraden  Linien. 

Von  den  fünf  Gleichungen  (13)  drückt  die  vierte  die 
Bedingung  aus,  dass  der,  durch  die  vier  anderen  bestimmte 
Mittelpunkt  der  Schnittcurve  auf  dieser  Gurve  selbst  liege. 
Wir  werden  die  genannte  Bedingung  wieder  aufheben,  indem 
wir  von  der  vierten  Gleichung  absehen  und  an  ihre  Stelle 
die  Bedingung  D  «=  0  substituiren,  dass  der  Mittelpunkt  der 
ebenen  Schnittcurve  in  das  Unendliche  falle,  dass  also  die 
Schnittcurve  eine  Parabel  werde.  Dadurch  erhalten  wir  aus 
(13)  mit  Weglassung  der  vierten  Gleichung: 

UqqA  +  Oo,J5  +  ÜQ^C  +  a  V  =  0, 
ajQ-4  +  aiijB  +  a^2^  +  &v  =  0, 


(15) 


a 


20 


Ä  +  «21^  +  ^22^  -|-  CV  =  0, 


aA  +  bB  +   cC  =0, 

woraus  durch  Elimination  von  Ä,  J5,  C,  v  hervorgeht: 


(16) 


a 
a 
a 


00; 
10; 


20; 


«, 


«Ol; 
«li; 
«21 ; 


a 


U2; 


a 


12; 


a 


22; 


a 
b 
c 
0 


=  0, 
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die  Bedingungsgleichnng;  welche  die  Coordinaten  a^  h,  c,  d 
der;  die  gegebene  Oberfläche  (3)  schneidenden  Ebene  (4)  zu 
erfüllen  haben,  wenn  die  Schnittcurve  eine  Parabel  sein  soll. 

Die  Bemerkung;  dass  in  diese  Bedingungsgleich ong  die 
letzte  Coordinate  d  der  Ebene  gar  nicht  eingeht,  fQhrt  zu 
dem  geometrischen  Satze: 

Parallele  Ebenen  schneiden  eine  Oberfläche 
zweiter  Ordnung  in  Parabeln,  wenn  eine  derselben 
die  Oberfläche  in  einer  Parabel  schneidet. 

Setzen  wir  nun  d  =  0,  um  nur  die  Schnittebenen  zu 
betrachten,  welche  durch  den  Goordinatenanfangspunkt  gehen, 
so  drückt  die  Gleichung  (16)  analytisch  einen  Kegel  zweiter 
Ordnung  aus,  der  Yon  der  Schnittebene  berührt  wird. 

Um  die  Bedeutung  dieses  KegelB  für  die  gegebene  Ober- 
fläche zu  ermitteln,  drücken  ¥nr  den,  dem  Asymptotenkegel 
der  Oberfläche  parallelen  Kegel,  dessen  Spitze  in  dem  Coor- 
dinatenanfangspunkte  liegt,  in  Punktcoordinaten  durch  die 
Gleichung  aus: 

Die  reciproke  Function  (t>(a,  6,  c)  von  g?(a?,  y,  z)  kann 
man  darstellen  wie  folgt: 


a^(a,6,c)  =  -i 


1^ 
D 


Es  ist  also: 


a 


00; 


a 


ou 


'^lo; 


^20  y 


a 


117 


a 
a 


02  7 


127 


«21 ; 


a 


22  7 


a 
b 
c 
0 


0{a,  b,  c)=0 


die  Gleichung   desselben  Kegels  in  Ebenencoordinaten  a,  b, 
c,  d=0. 

Da   diese  Gleichung  aber   übereinstimmt   mit   der  Glei- 
chung (16),  so  haben  wir  den  Satz: 

Alle  Ebenen,  welche  parallel  sind  den  Tangen- 
tenebenen des  Asymptotenkegels  einer  Oberfläche 
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zweiter    Ordnung^    schneiden    die    Oberfläche    in 
Parabeln. 

Ausser   den    angegebenen  Parabelschnitten   einer   Ober- 
fläche zweiter  Ordnung  giebt  es  keine. 


Wir  werden  in  dem  Folgenden  das  Problem  der  Haupt- 
axen  eines  Kegelschnittes  auf  einer  gegebenen  Oberfläche 
zweiter  Ordnung  als  die  Frage  nach  deU;  von  dem  Coordi- 
dinatenanfangspuukte  ausgehenden^  geraden  Linien  behandeln^ 
welche  den  Hauptaxen  des  Kegelschnittes  parallel  sind^  um 
nicht  die  Parabel  von  unserer  Behandlungsweise  ausschliessen 
zu  müssen.  Wir  werden  das  vorgelegte  Problem  rein  alge- 
braisch auffassen. 

Zu  diesem  Zwecke  nehmen  wir  an^  dass  (3)  die  Glei- 
chung der  gegebenen  Oberfläche  zweiter  Ordnung^  und  dass 
(4)  die  Gleichung  der^  die  Oberfläche  schneidenden  Ebene 
sei.  Wir  nehmen  femer  an,  dass  die  Gleichung  (4)  der  Ebene 
in  der  Normalform  gegeben  sei,  wonach  a,  b,  c  die  Cosinus 
der  Winkel  bedeuten,  welche  die  Normale  der  Ebene  mit 
den  zum  Grunde  gelegten  Coordinatenaxen  bildet,  zwischen 
welchen  Cosinus  die  Relation  besteht: 

(17) a^^¥  +  c^=l. 

Dieses  vorausgesetzt,  kommt  das  vorgelegte  Problem  der 
Hauptaxen  des  Kegelschnittes  auf  der  gegebenen  Oberfläche 
darauf  hinaus: 

Die  Substitutionen  zu  bestimmen: 

x^aX  +  a'T  +  a'Z, 

(18) y  =  bX  +  VT  +  rZ, 

z  =cX+cY+c'Z, 

welche  die  Gleichungen: 

(19) x^  +  y^  +  0^  =  X^+  Y^  +  Z^, 

« 

(20)   <p{x,  y, «)  —  ii  r»  +  ;ijZ'  +  <t Z» _ 2(i'XT—  2ii"XZ 
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zu  identischen  Gleichungen  machen  unter  der  Vor- 
aussetzung; dass  a,  b,  c  gegebene  Grossen  seien, 
zwischen  welchen  die  Gleichung  a^ -|- &^  +  ^*  =  ^ 
besteht. 

Die  SubstitutioDen  (18)  sind  nämlich,  weil  sie  die  Glei- 
chung (19)  zu  einer  identischen  machen,  die  Transformations- 
formeln für  ein  rechtwinkliges  Goordinatensystem  in  ein  ande- 
res rechtwinkliges  Goordinatensystem  mit  demselben  Anfangs- 
punkte. Die  YZ-Ebene  des  neuen  Coordinatensystemes  ist 
parallel  der,  die  Oberfläche  schneidenden  Ebene,  weil  man 
durch  Auflösung  der  Substitutionen  (18)  den  Werth  Yon  X 
erhält:  X  =  ax-^-by-^c^.  Deshalb  stellt  sich  die  Gleichung 
der  Ebene  (4)  in  dem  neuen  Coordinatensysteme  so  dar: 

X+d=0. 

Die  Gleichung  (20)  dient  zur  Transformation  der  Glei- 
chung (3)  der  gegebenen  Oberfläche  auf  das  neue  Goordinaten- 
system und  lässt  erkennen,  dass  in  der  transformirten  Glei- 
chung (3)  das  mit  YZ  multiplicirte  Glied  ganz  fehlt.  Setzt 
man  daher  in  der  tr^sformirten  Gleichung  (3)  r-  d  für  X, 
um  die  Gleichung  des  Schnittes  der  Oberfläche  in  der  senk- 
rechten Projection  auf  die  YZ-^hene  zu  erhalten,  so  fehlt 
auch  in  dieser  Gleichung  das  mit  YZ  multiplicirte  Glied, 
welches  eben  der  Beweis  ist,  dass  die  F-Axe  und  die  Z-Axe 
des  neuen  Coordinatensystemes  den  Hauptaxen  der  Schnitt- 
curve  parallel  gehen. 

Das  vorgelegte  Problem  verlangt  die  Bestimmung  von 
elf  Grössen,  nämlich  der  sechs,  nicht  gegebenen  Coefficienten 
in  den  Substitutionen  (18)  und  der  fünf  Coefficienten  A,,  ilj, 
ft,  ft',  fi'  in  der  Gleichung  (20).  Die  Zahl  der  zu  erfüllenden 
Bedingungen  ist  zwölf.  Man  erhält  dieselben,  wenn  man  in 
(19)  und  (20)  die  Substitutionen  (18)  macht  und  die  Coeffi- 
cienten der  Potenzen  und  Producte  gleicher  Variabein  auf 
beiden  Seiten  der  Gleichungen  einander  gleich  setzt.  Da  von 
diesen  zwölf  Bedingungsgleichungen  jedoch  eine,  nämlich  die 
Gleichung  a^  -{-  b^  -\-  c^  =  l^  der  Voraussetzung  nach  schon 
erfüllt  ist,  so  hat  man  gerade  so  viele  Bedingungsgleichungen 
als  unbekannte. 
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Nachdem  wir  uns  auf  diese  Weise  von  der  Lösbarkeit  des 
Problemes  überzeugt  haben  ^  gehen  wir  an  die  Bestimmung 
der  genannten  elf  Unbekannten. 

Wir  setzen  zu  diesem  Zwecke  X=l,  F=0,  Z=0, 
und  erhalten  aus  (20)  mit  Bücksicht  auf  (18)  den  Werth  der 
Unbekannten  fi: 

(21) (i  =  g>{a,b,c). 

Um  die  übrigen  zehn  Unbekannten  zu  bestimmen ;  werden 
wir  die  Gleichungen  benutzen: 

X  =  ax  '{■' hy  -^  cz  ^ 

(22) Y=ax  +  hy  +  Vz, 

Z  =  a*x -j-  h"y  +  c'Zj 

welche  aus  der  Gleichung  (19)  durch  Differentiation  nach  den 
Yariabeln  Xy  T,  Z  hervorgehen  ^  und  überdies  noch  die  sechs 
Gleichungen,  welche  die  identische  Gleichung  (19)  bedingen: 

«2  ^  j2  +  ^2   =  1^    a'a+  Vr+  c'c^  0, 

(23)  .  .  a«  +  V  +  c'2  =  1,    aa  +  V"b  +  c'c  =  0, 
a"2  ^  ft"2 ^  j"2=  1^    ^^'  +  ly  ^  cc'  —  0. 

Durch  Differentiation  der  durch  die  Substitutionen  (18) 
identischen  Gleichung  (20)  nach  der  Yariabeln  Y  erhalten 
wir: 

a'ff^ix)  +  6V(y)  +  cq!{z)  =2X^Y  —  2/i'Z, 
oder: 

xtpXd)  +  y9)'(6')  +  zq>\(i)  =  2  A,  r  —  2/i'X. 

Setzen  wir  in  dieser  Gleichung  für  Y  und  X  die  Werthe 
aus  (22)^  und  vergleichen  hierauf  beide  Seiten  der  Gleichung 
mit  einander,  so  ergiebt  sich  daraus  das  System  Gleichungen: 

9?'(a')  =  2A,  o' —  2afi', 

(24) 9'(&')'«2;ii6'— 26/i', 

<p'(0  =2A,c'  — 2cft'. 

In  gleicher  Weise  erhalten  wir  ein  zweites  System  Glei- 
chungen durch  Differentiation  der  Gleichung  (20)  nach  Z\ 
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(25) 


9,'(a")  = 

2ijo"- 

2aft"; 

9  (6")- 

2Aj6"- 

26,*", 

9'(0  = 

2Ajc"- 

■  2cfi  . 

Wir  Bchliessen  femer  dem  Systeme  Oleichungen  (24)  die 
letzte  Gleichung  (23)  und  dem  Systeme  Gleichungen  (25)  die 
vorletzte  Gleichung  (23)  an^  wodurch  wir  zwei  ganz  analog 
gebildete  Systeme  Gleichungen  erhalten^  yon  welchen  wir  nur 
das  eine  System  weiter  zu  behandeln  brauchen. 

Das  erste  von  diesen  Systemen  Gleichungen  lasst  sich 
so  darstellen: 


(26) 


•     •     • 


(»00  —  ^l)»  +  »Ol&'+  »02<^'+  »f*'=  0, 
»10«'+  (»11  —  ^l)*'+  »12^'+  &/*'  =  0, 
»20»  +  »21&'+  (»22  —  '*l)ö'+  C^'  =  0, 

aa'+  IV  +  cc  =0. 


Es  ist  linear  und  homogen  in  Rücksicht  auf  die  vier  Un- 
bekannten äj  h\  Cy  f(\  Eliminirt  man  diese  vier  unbekannten, 
und  setzt  A  für  A,;  so  erhält  man  die  Gleichung: 


(27)  .  .  . 


»00  —  *l 


a 


10 ; 


a 


20; 


a 


»011 

»02> 

a 

»11^^; 

»12» 

l 

»21 ; 

»22  —  *; 

c 

^> 

ö; 

0 

0. 


Diese  Gleichung  ist  quadratisch  in  A.  Ihre  Wurzeln  sind 
die  gesuchten  Unbeluuinten  k^  und  X^, 

um  die  Ausdrücke  der  übrigen  Unbekannten  des  Problems 
einfach  darstellen  zu  können,  bezeichnen  wir  der  Kürze  wegen 
mit  D  den  linken  Theil  der  Gleichung  (27)  und  mit  D«!  die 
Partialdeterminante  desjenigen  Elementes  in  D,  das  in  der 
xten  Horizontal -und  in  der  Aten  Yerticalreihe  sich  befindet; 
wir  setzen  also: 


B 


00 


Dn*    = 


(28) 


'Ol 


(^  — »22)&^+(*  — »ll)^^  +  2»l2&C, 
(«22  — '^)»i  — <?(»12»  +  »02^  — »01^)l 


D 


33 


(»00— ^)  (»11— *)  («22  — '^)  +  2  »12  »20»01 
—  (»00—*)  »12»21  —  (»1 1  — *)  »20»02  —  (»22—*)  »Ol  »10 
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Berechnet  man  alsdann  aas  je  drei  Gleichungen  des  Systemes 
(26)  die  Verhältnisse  von  a  :  6' :  c  :  /*'  und  verbindet  die 
Resultate  in  symmetrischer  Weise  ^  analog  der  auf  Seite  248 
gegebenen  Methode,  so  ergiebt  sich  nach  Einführung  eines 
Proportionalitatsfactors  q: 

(29)  (fVc'=D^2}    P^'öt'  =  Ao;    QaV=DQ^, 

Qa(i  =  Do3>    qV(i^  I>,3,    pcy  =  2)j3,    qii^  =  D33 . 

In  diesem  Systeme  bedeutet  l  die  Wurzel  l^.  Setzt  man 
für  l  die  andere  Wurzel  Aj,  so  hat  man  a,  V,  c,  /i'  respective 
zu  verändern  in  a",  V\  c",  (i\  Für  die  Bestimmung  des 
Multiplicators  q  folgt  durch  Addition  der  drei  ersten  Glei- 
chungen in  (29);  ähnlich  wie  auf  Seite  248: 

(30) ()  =  Z)^  +  Z),,  +  D„=._|^, 

Einfacher  lässt  sich    q  durch   die   Wurzeln  A^   und  I2  ^^^~    • 
drücken.    Betrachtet  man  nämlich  in  der  Determinante  D  die 
Grösse  als  eine  Variable;  so  ist  identisch: 

-  D  =  (A  -  A,)  (A  -  A,) 
und 

Es  hat  daher  der  Factor  q  den  Werth  A|  —  A2  oder 
A2  —  Aj;  je  nachdem  A  mit  A]  oder  mit  Aj  zusammenfällt. 

Die  Wurzeln  der  quadratischen  Gleichung;  von 
welcher  die  Hauptaxen  eines  ebenen  Schnittes  einer 
gegebenen  Oberfläche  zweiter  Ordnung  abhängen, 
sind  reell. 

Denn  wären  sie  imaginär ;  so  konnten  sie  nur  die  Form 
haben  Aj  ==|)  +  2*  ^^^^  Aj  =1?  —  qi.  Von  derselben  Form 
würden  aber  auch  die  in  dem  Vorhergehenden  festgestellten 
Werthe  der  Substitutionscoefficienten  a  und  a\  ebenso  V  und 
6",  wie  c  und  c"  sein.  In  dieser  Form  könnten  sie  jedoch 
nicht  der  vierten  Gleichung  (23)  genügen: 

aV+W+cV— 0. 
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Die  Ausdrücke  für  a%  6'%  c«  und  fi^  in  (29)  besitzen 
überdiess  kein  negatives  Vorzeichen.  Nach  dem  in  der  An- 
merkung zur  Seite  89  entwickelten  Theoreme  ist  nämlich, 
unter  der  Bedingung  D  =  0,  für  irgend  zwei  Zahlen  x  und 
A  aus  der  Reihe  0,  1^  2,  3: 

(31) D^^Dix  -  Dil  =  0, 

und  somit  auch: 

(Doo  +  Du  +  D^,)D,^  =  Dl,  +  Dl+Dl, 

eine  Gleichung,  welche  zeigt,  dass  jedes  nicht  verschwindende 
Dxx  mit  Dq^  +  Dji  +  2)22,  das  heisst  mit  p,  gleiches  Vor- 
zeichen hat. 

Es  ist  wichtig  zu  wissen,  dass  durch  reelle  Coordinaten- 
transformation  die  Gleichung  der  senkrechten  Projection  der 
Schnittcurve  auf  die  FZ-Ebene  sich  auf  die  oben  angedeutete 
Form  zurückführen  lässt,  in  welcher  die  Summe  der  Glieder 
zweiter  Ordnung  ist: 

(32) l^Y^  +  X^ZK 

Von  ihnen  hängt  nämlich  die  Natur  der  Curve  ab.  Sie  ist 
eine  Ellipse,  wenn  die  Wurzeln  A^  und  l^  ^^^  quadratischen 
Gleichung  (27)  gleiche  Vorzeichen  haben.  Sie  ist  eine  Hy- 
perbel, wenn  die  Wurzeln  von  entgegengesetzten  Vorzeichen 
sind.  Sie  ist  endlich  eine  Parabel,  wenn  eine  der  beiden 
Wurzeln  verschwindet. 

Die  quadratische  Gleichung  (27)  dient  daher  zur  Unter- 
scheidung der  drei  Arten  von  ebenen  Schnittcurven  der  ge- 
gebenen Oberfläche  zweiter  Ordnung.  Die  Schnittcurve  ist 
eine  Ellipse,  wenn  die  nach  Potenzen  von  A  geordnete  Glei- 
chung (27)  aus  Gliedern  besteht  von  gleichen  Vorzeichen,  oder 
aus  Gliedern  von  abwechselnden  Vorzeichen.  Im  enigegen- 
gesetzten  Falle  ist  die  Schnittcurve  eine  Hyperbel.  Die  Be- 
dingung für  Parabelschnitte  erhalten  wir,  da  für  sie  eine 
Wurzel  der  quadratischen  Gleichung  (27)  verschwindet,  wenn 
wir  in  jener  Gleichung  A  gleich  0  setzen,  wodurch  wir  wieder 
auf  die  Bedingungsgleichung  (16)  zurückkommen. 

Die  quadratische  Gleichung  (27)  ist  unabhängig  von  der 
Entfernung  —d  der,    die  gegebene  Oberfläche  schneidenden 
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Ebene  vom  Goordinatenanfangspunkte.  Es  bleiben  daher  für 
alle  parallelen  Schnittebenen  die  beiden  Glieder  der  zweiten 
Ordnung  (32)  ungeändert.  Auch  die  Substitutionscoefficienten 
sind  unabhängig  von  der  genannten  Entfernung  —  d,  wie 
aus  ihren  Werthen  (29)  zu  ersehen  ist.  Diese  Bemerkungen, 
geometrisch  gefasst,  geben  den  Satz: 

Parallele  Ebenen  schneiden  eine  Oberfläche 
zweiter  Ordnung  in  ähnlichen  und.  ähnlich  liegen- 
den Kegelschnitten. 

Wir  verstehen  nämlich  unter  ähnlichen  Kegelschnitten 
solche^  deren  Hauptaxen  dasselbe  Yerhältniss  haben ^  und 
unter  ähnlich  liegenden  Kegelschnitten  solche^  deren  Haupt- 
axen parallele  Richtungen  haben. 

Die  Grenze  zwischen  den  Ellipsenschnitten  und  Hyperbel- 
schnitten einer  Oberfläche  zweiter  Ordnung  bilden  die  Parabel - 
schnitte;  welche  den  Tangentenebenen  des  Asymptotenkegels 
der  Oberfläche  parallel  sind.'  Kann  diese  Grenze  nicht  erreicht 
werden ;  das  ist^  wenn  der  Asymptotenkegel  imaginär  ist, 
so  hat  die  Oberfläche  nur  Schnitte  derselben  Art.  Da  der 
Asymptotenkegel  des  Ellipsoides  imaginär  ist,  so  wird  das 
EUipsoid  von  allen  Ebenen  nur  in  Ellipsen  geschnitten. 

Das  durchgeführte,  algebraische  Problem  lässt  sich  auch 
als  eine  Maximums-  oder  Minimums -Aufgabe  ausdrücken  wie 
folgt: 

Die  Werthe  der  Variabein  in  der  gegebenen, 
homogenen  Function  zweiter  Ordnung  (p(x,y,sf)  so 
zu  bestimmen,  dass  der  Werth  dieser  Function  ein 
Maximum  oder  Minimum  werde,  wenn  die  Varia- 
beln  den  beiden  Bedingungsgleichungen  rc^ -j- y^ 
•-|-  ig?2  —  1  =  0,  aa:  -f-  6y  -}-  c;er  =  0  genügen. 

Denn,  stellt  man  nach  den  bekannten  Regeln  der  Diffe- 
rentialrechnung die  Gleichungen  auf,  welche  das  Problem 
losen,  so  findet  man  gerade  die  Gleichungen  (26)  und  die 
Gleichung  a^  +  ^'^  +  c'^  =  1 ,  wenn  man  mit  a',  6',  c  die 
Werthe  der  Variabein  bezeichnet,  welche  die  gegebene  Function 
zu  einem  Maximum  oder  Minimum  machen. 
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Haben  die  Wurzeln  X^  und  Aj  einen  und  denselben 
Werth  A,  so  verlieren  die  Formeln  (29)  ihre  Gültigkeit, 
indem  alsdann  ^  =  ^11  —  ^2  verschwindet.  Um  diesen  Fall 
eingehender  zu  bebandeln,  bemerken  wir  zunächst,  dass  für 
die  Doppel  Wurzel  A  die  beiden  Gleichungen: 

■^  =  0'     -|^  =  7)o«  +  A. +i>2.  =  0 

gleichzeitig  bestehen.  Da  aber  bei  verschwindendem  D 
nach  (31): 

so  sind  auch  die  sechs  Partialdeterminanten  Null: 

Besitzt  unter  den  drei  Grossen  a,  b,  Cj  welche  wegen  (17) 
nicht  sammtlich  verschwinden  können,  etwa  c  einen  von  Null 
verschiedenen  Werth,  so  genügen  'bereits  die  drei  Relationen: 

(33)  ...   Doo  =  0,    2),o  ^.Doi  =  0,     Ai  =  0 

zum  Nachweise,  dass  im  vorliegenden  Falle  zwei  Gleichungen 
des  Systemes  (26)  eine  Folge  der  beiden  übrigen  sind.  Er- 
setzt man  nämlich  in  den  beiden  ersten  Gleichungen  des 
Systemes  (26)  c  und  /i'  durch  ihre  aus  den  beiden  letzten 
Gleichungen  gezogenen  Werthe,  so  erhält  man  zur  Bestim- 
mung von  d  und  6': 

Relationen,  welche  wegen  (33)  für  beliebige  d  und  V  erfüllt 
sind  *).  Beim  Vorhandensein  einer  Doppelwurzel  X  der  Glei- 
chung (27)  können  also  die  acht  unbekannten  a\  h\  c\ 
d'j  V\  c",  ft'  und  ft"  auf  unendlich  viele  Arten  bestimmt 
werden,  da  sie  nur  den  fünf  letzten  Gleichungen  des  Systemes 
(23)  und  diesen  beiden  anderen  zu  genügen  brauchen: 


*)  Zu  dem  Inhalte  der  vorhegenden  Stelle  wird  man  mitVortheil  die 
allgemeinen  Entwickelangen  vergleichen,  weiche  inBaltzer's  „Theorie 
der  Determinanten"  (4.  Aufl.)  §  6,  7  und  §  8,  2  nach  Kronecker *8 
Angabc  sich  finden. 
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»20«  +  «21*'  +  (»22  —  ^)c'  +  Cf*'  =  0, 
»20»"+  »21  ^"+  (»22  —  ^)^"+  Cfl'=  0.    . 

Für  jede  dieser  Bestimmungsarten  geht  aber  (p{Xyy,g)  über  in: 

(34)     (p{x,  y,  z)  =  k{Y^  +  Z^)  +  /iX«  —  2/i'Xr  —  2/i"XZ, 

und  die  Schnittcurve  der  gegebenen  Oberfläche  (3)  und  der 
gegebenen  Ebene  (4)  wird  ein  Kreis.  Die  Bedingungen^ 
denen  die  Goefficienten  a,  hy  c  einer  solchen  Kreisschnitt- 
Ebene  unterliegen  müssen,  ergeben  sich  nach  (33)  leicht, 
wenn  man  den  aus  D^^  =»  0  berechneten  Werth  von  k  in  die 
Gleichungen  jD,q  =  0  und  D^^  =  0  einsetzt.  Dieselben  wer- 
den, nach  Unterdrückung  des  nicht  verschwindenden  Factors  c 
in  einer  jeden: 

/3r3)0=(a,i-a2?)»&c-a,2a(62-c2)^a2o&(6^+c')--»oiC(&^+c^), 

^' '  ^0=c{a22(»^-6')+»oo(6'+c')-«,i(c'+»')}+2an6(c^+»')-2a2oa(6^+c) 

Hier  liegt  ein  Widerspruch  vor,  indem  die  eine  Be- 
dingung für  die  Gleichheit  der  Wurzeln  Aj  und  X^  zwei  Re- 
lationen zwischen  den  Grössen  a,  &,  c  nach  sich  zieht.  Der 
Nachweis,  dass  die  Bedingungsgleichung  für  das  Zusammen- 
fallen der  Wurzeln  sich  als  die  verschwindende  Summe  von 
Quadraten  darstellt,  wird  den  Widerspruch  aufklären. 

Es  wird  also  darauf  ankommen,  den  Ausdruck  {X^  —  A^)^, 
als  symmetrische  Function  der  Wurzeln  der  quadratischen 
Gleichung  (27),  rational  durch  die  Goefficienten  in  der  Glei- 
chung auszudrücken,  diese  Goefficienten  wieder  durch  die 
Goefficienten  in  der  gegebenen  Function  9  und  durch  die 
gegebenen  Goefficienten  a,  6,  e  zu  ersetzen,  und  den,  auf 
diese  Weise  gebildeten  Ausdruck  für  {X^  —  ^1)^  ^^  ^®  Summe 
von  Quadraten  zu  zerlegen. 

Auf  directem  Wege  dieses  auszuführen,  scheint  unmög- 
lich. Mit  Hülfe  der,  in  dem  vorhergehenden  Abschnitte  auf- 
geführten Gleichungen  werden  wir  es  aber  unternehmen. 

Zu  diesem  Zwecke  wiederholen  wir  folgende,  durch  die 
Substitutionen  (18)  identische  Gleichungen: 

26* 
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(36) ax  +  hy  +  €0='X, 

(37)  .  .  .    i(x^  +  y^  +  z')  -  i(X2  +  r^  +  Z^), 

(38)  l9(^,y,iei)  =  K^,F2  +  A,Z2+/iX'-2ft'Xr-2^"XZ), 

(39)  ^q>\a)x  +  ^q>Xb)y+W(c)sf  =  ft X - /i' Z - /i"Z. 

Dieselben  sind  entnommen  aus  (22),  (19),  (20).  Die  letzte 
Gleichung  (39)  erhält  man,  wenn  man  die  vorhergehende  (38) 
partiell  nach  X  differentiirt. 

Es  liegen  also  vier  homogene  Functionen  der  Yariabeln 
a?,  y,  fs  vor,  (36) — (39),  welche  durch  die  Substitutionen  (18) 
transformirt  sind. 

Wenn  wir  mit  A  die  Functional-Determinante  der  drei 
ersten  Functionen  bezeichnen,  so  haben  wir: 


(40) 


A  = 


a,  &,  c 

Xy  y,  z 

\^>\x),    i(pXy)y    Wi^) 


Da  die  Functional-Determinante  der  Substitutionen  gleich 
1  ist,  so  ist  nach  Satz  (42)  der  siebenten  Vorlesung  die 
Functional-Determinante  der  gegebenen  Functionen  gleich  der 
Functional-Determinante  der  transformirten  Function.  Wir 
haben  demnach: 


(41)  A  = 

1,                       0, 
X,                      T, 

itx   ii'T   n"z,  A,r   n'x, 

0 

Z 

AjF     n"X 

9 

und  entwic 

kelt: 

(42)  .  .  .  .  ^  =  (A,  —  Ai)rZ  +  (n'Z  —  ii"r)X. 

Bezeichnen  wir  ferner  mit  V  die  Functional-DeterminaDte 
der  Functionen  (36),  (37),  (39),  so  wird: 


(43) 


F  = 


a 


i, 


c 
\q>'{a),    \q>'Qt),    l9>'(c) 


and  nach  demselben  Satze  der  siebenten  Yorlesang: 
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(44) F  = 


1,      0,         0 

z,    r,      z 

H,    —11,    —it 


endlich  entwickelt: 

(45) r  ~=  n'Z  —  ii"T..  • 

Multiplicirt  man  diese  Gleichung  mit  X,  zieht  sie  von 
der  Gleichung  (42)  ab,  und  dividirt  durch  Xj  —  ü, ,  so  er- 
hält man: 

(46) rz  =  i~^^ . 

*t  *1 

Der  Zähler  dieses  Bruches  wird,  wenn  man  für  X  die 
Substitution  (36)  macht,  eine  ganze ,  homogene  Function  der 
Yariabehi  x,y^  z  von  der  zweiten  Ordnung.  Entwickehi  wir 
denselben  wie  folgt: 

(47) y/  —  FX  =  EaaßyXf^y^zr, 

so  werden,  wie  aus  (36),  (40),  (43)  ersichÜich  ist,  die  Coef- 
ficienten  in  der  Entwickelung  ganze,  rationale  Ausdrücke  der 
Coefficienten  in  9  und  der  gegebenen  Coefficienten  a,  6,  c. 

Setzen  wir  nun  die  Entwickelung  (47)  des  Zählers  in 
(46)  ein,  so  haben  wir  eine  Entwickelung  des  Productes  YZ 
nach  den  Yariabeln  x,  y,  0.  Eine  andere  Entwickelung  des- 
selben Productes  nach  denselben  Yariabeln: 

haben  wir  in  (41)  der  achtzehnten  Yorlesung  vorbereitet,  wo- 
selbst auch  die  Werthe  (42)  der  Entwickelungscoefficienten 
angegeben  sind. 

Da  beide  Entwickelungen  desselben  Productes   überein- 
stimmen müssen,  so  haben  wir: 

(48) Aaß,--  ^^  - 


U-U 


Setzen  wir  endlich  diese  Werthe  der  Entwickelungscoef- 
ficienten in  (43)  und  (44)  der  achtzehnten  Yorlesung,  so  er- 
geben sich  daraus  4ie  Zerlegungen  des  behandelten  Ausdruckes 
(Aj  — A^)^  in  die  Summe  von  sechs  oder  von  fünf  Quadraten: 
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(49)  (Aj  —  X^y  =  2(a|)o  +  0^20  +  0^2)  +  chii  +  «loi  +  alw, 

(50)  (Aj  ~  X,y  =  3a|oo+  («020-  «002)'  +  4ii+a!oi  +  afio*) . 

Zerlegungen  desselben  Ausdruckes  in  die  Summe  von 
zehn  oder  von  sieben  Quadraten  würde  man  erhalten,  wenn 
man  die  mit  X  muUiplicirte  Gleichung  (46)  zum  Grunde 
legen ;  und  schliesslich  von  den  Gleichungen  (47)  und  (49) 
der  achtzehnten  Vorlesung  Gebrauch  machen  wollte. 

Unter  der  Annahme  reeller  Coefficienten  axi  und  a,  b,  c 
in  (1)  und  (4)  kann  der  Ausdruck  (49)  für  (A,  —  X^y  nicht 
verschwinden,  ohne  dass  gleichzeitig  sämmtliche  aaßy  ^^11 
werden.    Insbesondere  ist  also: 

welche  zwei  Gleichungen  mit  denen  des  Systemes  (35)  über- 
einstimmen, und  welche  bei  nicht  verschwindendem  c  stets 
auch  das  Nullwerden  aller  übrigen  aaßy  na^h  sich  ziehen. 

Nachdem  wir  den,  bei  den  Ereisschnitten  der  Oberflächen 
zweiter  Ordnung  aufgeworfenen  Zweifel  beseitiget  haben,  so 
wenden  wir  uns  zur  Bestimmung  der  Kreisschnitte  selbst. 

Diese  Bestimmung  liesse  sich  im  Anschlüsse  an  die 
Gleichungen  (35)  oder  allgemeiner  an  die  sechs  Relationen 

•^^00  "^  ^11  "^  ^21  "^^  -^12  "*"  ^20  ^^  -'Ai  ^"^  0, 

ausführen.    Leichter  gelangt  man  dazu  auf  folgendem  Wege. 
Wir  ziehen  von  der  für  einen  Kreisschnitt  X  =  0  gelten- 
den Relation  (34)  die  mit  X  multiplicirte  Identität  (19)  ab 
und  erhalten: 

9>(^,y,^)-.^(^'+y'+^')  =  X{(ft-A)X-2^'y-2^"Z}, 


*)  Man  kann  die  Bedingung  der  Gleichheit  der  Axcn  eines  Eegel- 
Bchnittes  auf  einer  Oberfläche  zweiter  Ordnung  auch  darstellen  als  die 
verschwindende'  Summe  von  zwei  Quadratetf,  wie  Dr.  Henrici  in 
Grelle's  Journal  Bd.  64  p.  187  bewiesen  hat.  Diese  Quadrate  sind  aber 
nicht  mehr  ganze  Functionen  der  gegebenen  Elemente,  sondern  Brüche. 

Ob  die  Bedingung  der  Gleichheit  zweier  Axen  einer  Oberfläche 
zweiter  Ordnung  sich  in  ähnlicher  Weise  als  die  verschwindende  Summe 
▼on  zwei  Quadraten  werde  darstellen  lassen,  bleibt  eine  offene  Frage. 
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eine  Gleichung;  in  welcher  der  zweite  Factor  rechter  Hand 
mit  Rücksicht  auf  das  System  (22)  auch  als  homogene  lineare 
Function  der  x,  y,  ^  dargestellt  werden  kann.  Die  Grösse 
9(^1  y>  je?)  —  k{x^  +  J/^  +  ^*)  muss  somit  den  Ausdruck  X 
als  Factor  enthalten.  Umgekehrt  darf  man  sicher  sein^  dass 
beim  Bestehen  einer  Identität  von  der  Form: 

(5 1 )  (p{x,y,0) — ^x^'iry'^+^^)=^v(ax+by'\-ciS}Xa^x+b^y+c^0) = vXX^ , 

jede  der  beiden  Ebenen  X  =  0  und  X^  =  0  die  gegebene 
Oberfläche  in  einem  Kreise  schneidet.  Da  nämlich  ^  um  diess 
beispielsweise  für  die  Ebene  X  =»  0  zu  zeigen,  bei  passender 
Bestimmung  von  v  stets  a^  +  &^  +  <^^  =  I  vorausgesetzt 
werden  darf;  so  lassen  sich  im  Systeme  (22)  auf  imendlich 
viele  Arten  zwei  lineare  Functionen  Y  und  Z  anfänden ,  für 
welche  die*  Gleichung  (19): 

x^  +  y'^  +  z^  =  X''  +  Y^  +  Z' 

besteht^  und  daher  auch  unter  Annahme  von  (51)  die  andere: 

<P(^,  y.  ^)  =  K^'  +Y-'  +  Z')  +  i;XX,. 

Diese  Form  von  q){x,y,0)  ist  aber,  wenn  man  auf 
Grund  von  (18)  X,  als  homogene  Function  der  X,  Y,  Z 
ausdrückt,  die  gleiche  wie  in  (34)  und  sagt  aus,  dass  die 
Ebene  X  =  0  mit  der  Oberfläche  einen  Kreis  gemein  hat. 

Das  Problem  der  Kreisschnitte  ist  also  darauf  zurück- 
geführt: 

Die'  Constante  l  und  die  fünf  in  dem  Producte 
i/XX|  steckenden  Constanten  derart  zu  bestimmen, 
dass  die  Gleichung  (51)  eine  Identität  wird. 

Um  diese  algebraische  Aufgabe  zu  lösen,  di£ferentiiren 
wir  die  identische  Gleichung  (51)  nach  den  Yariabeln  Xyy,  0, 
wodurch  wir  die  ebenfalls  identischen  Gleichungen  erhalten: 

ip'(y)-2ly  =  vXl^'  +  vXj^^, 
<p\z)-2Xz  =  vX^-^^  +  vXj^. 
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Setzen  wir  in  diesen  Identitäten  für  die  Yariabeln  Xy  y,  z 
Werthe  a,  j8,  y,  welche  den  Gleichungen 

X  =  0,        X,  =  0, 

zugleich  genügen,  also  die  Coordinaten  eines  beliebigen 
Punktes  in  der  Schnittlinie  der  Ebenen  X  =  0  und  X,  =  0, 
so  ergiebt  sich: 

q)\a)  —  2ka  =  0, 
fp\ß)-2Xß  =  0, 
(p\y)  —  2Xy^0. 

Aus  diesem  Systeme  geht  durch  Elimination  von  cc,  ß,  y 
die  in  Rücksicht  auf  A  kubische  Gleichung  ^  =  0  hervor, 
welche  uns  schon  in  (11)  der  neunzehnten  Vorlesung  beim 
Probleme  der  Hauptaxen  entgegengetreten  ist.  Den  Nach- 
weis, dass  für  jede  der  Wurzeln  Aq,  A,,  Aj  von  -<i:/  =  0  die 
linke  Seite  von  (51)  auch  wirklich  in  zwei  lineare  Factoren 
zerfallt,  sowie  die  Bestimmung  dieser  Factoren  selbst  wird 
man  am  besten  anknüpfen  an  die  Ergebnisse  der  neunzehnten 
Vorlesung.  Nach  denselben  lassen  sich  stets  drei  reelle  lineare 
Ausdrücke  X,  Y,  Z  bestimmen,  so  dass  man  identisch  hat: 

9(^.  y,  ^)  =  ^oX'  +  A,r  +  x;z\ 

a;2  +  y2  +  ^2_       X«  +        Y*  +       ^*), 

und  also  auch  für  ein  beliebiges  A: 

9(^,y,^)-  ^(^'+y'+^0 =(^o-^)2'+  (^1  ~^)  y^+  (A2-A)z* . 

Lässt  man  in  der  letzten  Gleichung  die  Grösse  A  der 

Beihe  nach  mit  einer  der  drei  Wurzeln  Ag,  A,  und  Aj  der 

Gleichung  ^  «=  0  zusammenfallen   und  führt  überdiess  der 
Kürze  wegen  die  Bezeichnungen  ein: 

Oq  =  A|        Aj,     Oj  ==  Aj        Aq,     O2  =  Aq  —  Aj , 


*)  Wofera  die  Grössen  Ag»  X^,  1%  s&mmtlich  verschieden  sind, 
stimmen  X,  Y^  Z  genau  mit  den  in  der  Anmerkung  zur  Seite  250 
aufgestellten  Ausdrücken  X,  Y,  Z  ilberein. 
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SO  erhält  man  für  die  Ereisschnitte  der  gegebenen  Oberfläche 
die  drei  £benenpaaxe: 

(52)  *2^*— *i^'  =  0;   #0^— #2X^  =  0,    8^X^^d^T  =  0. 

Da  Jq  +  ^1  +  *2  =  ^  ^^y  so  hat  immer  eine  von  den 
drei  Differenzen  d^,  d^y  ^2  verschiedenes  Vorzeichen  von  den 
beiden  anderen ;  vorausgesetzt^  dass  wir  nicht  weiter  den 
Fall  A^  SS  A|  B=  A2  berücksichtigen ;  in  welchem  die  gegebene 
Fläche  eine  Kugel  ist  und  von  jeder  Ebene  in  einem  Kreise 
getroffen  wird.  Nimmt  man  nun  an,  dass  d^  und  ^2  nicht 
entgegengesetzte  Vorzeichen  besitzen ,  gleichviel,  ob  alle  oder 
nur  ein  Theil  der  Wurzeln  Aq,  Aj,  Aj  von  Null  verschieden 
sind,  so  ist  augenscheinlich  von  den  drei  Ebenenpaaren  (52) 
nur  dasjenige  reell,  welches  der  mittleren  Wurzel  A  =  A^  ent- 
spricht: 

(52»)     8,Z'-S,X*=^{]/d,Z-yd^X)iyioZ-\-]/d^X)^0. 

Die  Form  dieser  Gleichung  beweist  den  Satz: 

Die  Ebenen  der  reellen  Kreisschnitte  einer 
Oberfläche  zweiter  Ordnung  sind  parallel  der 
mittleren  Hauptaxe  und  bilden  mit  einer  anderen 
Hauptaxe  gleiche  Winkel. 

Die  Bedingung,  dass  die  beiden  Richtungen  der  Kreis- 
schnitte in  eine  zusammenfallen,  ist  entweder  dj  =  0  oder 
'0  =  0;  welches  gerade  die  Bedingungen  für  eine  Rotations- 
oberfläche zweiter  Ordnung  sind.  Es  fallen  daher  die 
beiden  Richtungen  der  Kreisschnitte  nur  dann  in 
eine  Richtung  zusammen,  wenn  die  gegebene  Ober- 
fläche eine  Rotationsoberfläche  ist. 

Die  reellen  Kreisschnitte  der  Fläche  zweiten  Grades  sind 
keine  eigentlichen  Kreise,  sondern  arten  auf  Grund  von  (34) 
und  (2)  in  gerade  Linien  aus,  wenn  die  mittlere  Wurzel 
A  =  A|  verschwindet.  Da  nunmehr  die  Grössen  ^2  ^^^  ^0 
in  Xq  und  — Aj  übergehen,  so  muss  gleichzeitig  von  den 
beiden  Wurzeln  Aq  und  A,  die  eine  entweder  das  entgegen- 
gesetzte Vorzeichen  der  anderen  oder  den  Werth  Null  haben. 
Im  ersten  Falle  ist,  nach  den  Ausführungen  der  neunzehnten 
Vorlesung,  die  Fläche  ein  hyperbolisches  Paraboloid  oder  ein 
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hyperbolischer  Cylinder,  im  zweiten  Falle  ein  parabolischer 
Cjlinder.  Diese  drei  Flächen  können  also  nicht;  wie  die 
übrigen  Oberflächen  zweiter  Ordnung^  erzeugt  werden  durch 
Bewegung  eines  Kreises ;  der  einen  veränderlichen  Radius 
und  eine  constante  Richtung  besitzt. 

In  dem  Vorhergehenden  ist  das  Problem  der  EreisschnitAe 
einer  Oberfläche  zweiter  Ordnung  auf  die  Herstellung  der 
Identität  (51)  zurückgeführt  worden ;  wobei  die  allgemeinere 
Aufgabe  der  Hauptaxenbestimmung  eines  auf  der  Oberfläche 
gelegenen  Kegelschnittes  als  Ausgangspunkt  diente.  Wir 
wollen  hier  die  Kreisschnitte  noch  in  einer  anderen,  von 
dieser  allgemeineren  Aufgabe  unabhängigen  und  mehr 
geometrischen  Weise  behandeln ,  um  daran  den  Nachweis  zu 
knüpfen,  dass  je  zwei  Kreisschnitte,  welche  einer 
Hauptaxe  der  gegebenen  Fläche  parallel  sind  und 
verschiedene  Richtungen  haben,  auf  derselben 
Kugeloberfläche  liegen. 

Es  sei  f{Xy  y,  ^,  1)  =  0  die  Gleichung  einer  gegebeuen 
Oberfläche  zweiter  Ordnung.  Hat  diese  Oberfläche  einen 
Kreisschnitt,  so  kann  man  durch  denselben  eine  Kugel  JT^O 
liindurchlegeu;  welche  die  Oberfläche  noch  in  einem  zweiten 
Kreise  schneiden  muss.  Denn,  da  die  beiden  Oberflächen 
sich  in  einer,  in  einer  Ebene  liegenden  Curve,  dem  Kreise, 
schneiden,  so  schneiden  sie  sich  nach  den  Auseinander- 
setzungen in  der  neunten  Vorlesung  noch  in  einer  zweiten, 
in  einer  Ebene  liegenden  Curve,  und,  da  diese  üurVe  auf 
der  Kugel  liegt,  in  einem  zweiten  Kreise. 

Die  beiden  Kreise  liegen  in  einem  Ebenenpaare: 

{ax  +  &y  +  c^  +  d)  (a,a;+  h^y  +  c^z  +  ^i)  =  A^i  =  0, 

welches  durch  den  Schnitt  der  gegebenen  Oberfläche  und  der 
Kugel  hindurchgeht.  Man  wird  daher  auf  Grund  der  neunten 
Vorlesung  zwei  Factoren  A  und  v  dergestalt  bestimmen 
können,  dass  man  identisch  hat: 

(53) f{xj  y,  Zy  1)  —  XK=vA^A^. 

Umgekehrt,  wenn  sich  die  in  diese  Gleichung  eingehen- 
den, unbestimmten  Constanten  so  bestimmen  lassen,  dass  die 
Gleichung  eine  identische  wird,  so  wird  das  als  Beweis  dienen, 
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dass  die  gegebene  Oberfläche  Kreisschnitte  habe^   und  dass 
diese  Ereisschnitte  in  dem  Ebenenpaare  Ä^Ä^  =  0  liegen. 
Der  Ausdruck: 

(54)  .    ür=  (a;  -  Ay  +  {y  —  Bf  +  {z  -  Cf  —  B? 

enthält  die  zu  bestimmenden  Coordinaten  Ay  B,  C  des  Mittel- 
punktes der  Kugel  K  =^S)  und  den  zu  bestimmenden  Radius 
R,  also  vier  zu  bestimmende  Constanten.  Das  Product 
vAqA^  enthält  7  zu  bestimmende  Constanten.  Die  identische 
Gleichung  (53)  enthält  daher  ^  da  noch  die  Constant«  A  hinzu- 
kommt, im  Ganzen  12  zu  bestimmende  Constanten.  Sie  löst 
sich  aber  nur  in  zehn  Bedingungsgleichungen  auf,  welche 
die  zwölf  Constanten  nicht  vollständig  bestimmen  können. 
Man  kann  daher  auf  mehrfache  Art  die  zwölf  Constanten  so 
bestimmen,  dass  sie  der  Gleichung  (53)  identisch  genügen; 
weshalb  die  gegebene  Oberfläche  Ejreisschnitte  haben  wird. 

Um  das  Problem  der  Kreisschnitte  einer  gegebenen  Ober- 
fläche zweiter  Ordnung  als  ein  bestimmtes,  algebraisches 
Problem  auszudrücken,  wollen  wir  annehmen,  dass  die  con- 
stanten  Glieder  d  und  d^  in  Aq  und  A^  gegebene  Grössen 
seien,  was  darauf  hinauskommt ^  die  Ebenen  der  Kreisschnitte 
je  durch  einen  gegebenen  Punkt  im  Räume  gehen  zu  lassen. 
Dadurch  wird  das  Problem  ein  ganz  bestimmtes.  Denn  wir 
haben  die  vier  von  der  Kugel  herrührenden  Constanten,  die 
fünf  in  v(aa?  +  &y  -f-  Cj2f)  (ajo;  -f-  &,y  +  c^z)  steckenden  Con- 
stanten und  die  Constante  A,  somit  gerade  so  viele  zu  be- 
stimmende Grössen  als  Gleichungen. 

Man  kann  die  Identität  (53)  in  zwei  andere  spalten,  in- 
dem man  die  Glieder  zweiter  Ordnung  auf  beiden  Seiten  für 
sich  vergleicht,  und  ebenso  die  Glieder  erster  und  nuUter 
Ordnung.  Die  Gleichung,  welche  aus  den  Gliedern  der 
zweiten  Ordnung  folgt,  wird  mit  Rücksicht  auf  (2)  und  (54): 

g>{x,yyZ)'-X(x^'\'y^'\'Z'^)  =  v(ux+by+cz){aiX+b^y'^CiZ). 

Dieselbe  stimmt  vollkommen  mit  der  Identität  (51)  überein, 
an  welche  wir  bereits  eine  ausführliche  Untersuchung  und 
insbesondere  den  Nachweis  geknüpft  haben,  dass  jeder  Kreis- 
schnitt einer  Hauptaxe  der  gegebenen  Fläche  parallel  sein 
muss.     Vergleicht  man  endlich  ^uf  beiden  Seiten  von  (53) 
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die  Glieder  erster  und  uuUter  Ordnung^  so  ergeben  sich  vier 
Relationen  zur  Bestimmung  der  Constanten  A,  B,  C  und  B 
der  Kugel  K^^O,  Auf  ihr  liegen  zwei  verschieden  gerichtete 
EreisschnittC;  welche  einer  Hauptaxe  parallel  sind  und  je 
durch  einen  gegebenen  Punkt  gehen. 


Neunundzwanzigste  Vorlesung. 

der  Normalschnitte  und 
schiefen  ebenen  Schnitte  der  Oberflächen. 


Für  eine,  in  rechtwinkligen  Coordinaten  x,  y  gegebene 
Gleichung  irgend  einer  ebenen  Curve: 

(1) u  — 0 

werden  wir  zur  Erhaltung  der  Symmetrie  in  der  folgenden 
Untersuchung  der  Krümmungsradien  mit  Einführung  einer 
neuen,  unabhängigen  Variable  t  zwei  Gleichungen  substituiren : 

(2) x-f{t),    y'^q>(t) 

der  Art,  dass,  wenn  man  die  Werthe  von  x  und  y  aus  (2) 
in  (1)  setzt,  man  eine  in  t  identische  Gleichung  erhäli 

Die  Function  f{t)  soll  eine  beliebig  gewählte,  aber  nach 
der  Wahl  ein  für  alle  Mal  bestimmte  Function  von  t  sein. 
Die  Function  (p(f)  erhält  man  dann,  wenn  man  den  Werth 
von  X  »a  f{f)  in  die  Gleichung  u  >»  0  setzt,  und  dieselbe 
nach  y  auflost. 

In  dieser  Voraussetzung  erhält  man  aus  (2)  die  Coordi- 
naten X,  y  aller  Punkte  der  gegebenen  Curve  (1),  wenn  man 
der  unabhängigen  Variable  t  idle  möglichen  Werthe  zuertheilt 
Man  erhält  die  Gleichung  (1)  der  Curve  selbst,  wenn  man  t 
aus  den  beiden  Gleichungen  (2)  eliminirt.  Diese  Gleichung 
(1)  wird  eine  in  t  identiscl^ie  Gleichung,  wenn  man  sich  die 
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Werthe  von  x  und  y  aus  (2)  in  dieselbe  substituirt  denkt. 
In  dieser  letzteren  Hypothese  kann  man  die  Gleichung  (1) 
so  oft  nach  t  differentiiren ,  als  man  will;  und  erhält  dadurch 
immer  wieder  in  Rücksicht  auf  t  identische  Gleichungen. 

Differentiirt  man  die  gegebene  ^  in  t  identische  Gleichung 
ein  oder  zwei  Mal  nach  t,  so  dient  die  gegebene  Gleichung 
als  Definition  von  y;  die  erste  Differentialgleichung  dient,  um 

gl  =  y'^  und  die  zweite  Differentialgleichung  ^  um  j^  =  y  ' 

zu  bestimmen. 

Betrachten  wir  nun  irgend  einen  Punkt  p  der  gegebenen 
Curve  (1)  mit  den  Coordinaten: 

P) ^f  y, 

wie  sie  durch  die  Gleichungen  (2)  als  Functionen  des^  dem 
Punkte  p  entsprechenden  Werthes  von  t  gegeben  sind,  und 
setzen  unter  der  Annahme ,  dass  d/  eine  verschwindend  kleine 
Grösse  sei,  t  -\-  dt  für  t  in  die  Gleichungen  (2),  so  erhalten 
wir  die  Coordinaten  eines  zweiten,  dem  Punkte  p  unendlich 
nahen  Punktes  q  der  Curve: 

q) a:  +  x'dt,    y  +  y'dt. 

Die  gerade  Linie,  welche  beide  Punkte  mit  einander  ver- 
bindet: 

(3) (X-a?)y'-(r-y)a/  =  0 

ist  die  Taugente  der  Curve  in  dem  Punkte  p  mit  den 
variabeln  Coordinaten  X,  Y, 

Differentiirt  man  die  Gleichung  (1)  nach  t  und  setzt,  um 

abzukürzen,  ~^  =  tt^,,  g^  =  tij;  so  erhält  man  die  Diffe- 
rentialgleichung : 

(4) «oa;'+«,y'  =  0, 

mittelst  welcher  man  der  Gleichung  der  Tangente  (3)  die 
Gestalt  geben  kann: 

(5) (X-a:)«o  +  (r-^y)u,-0. 

Die  Coordinaten  x^  y  eines  Punktes  einer  zweiten  Curve: 

(6) '  V  =.0 
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kann  man  wieder  als  Functionen  einer  und  derselben  unab- 
hängigen Variable  t  darstellen  wie  folgt: 

(7) x  =  m,    y  =  t{t). 

Diese  Curve  geht  durch  den  genannten  Punkt  p,  wenn 
für  den  ihm  entsprechenden  Wertii  von  t  der  Werth  von  y 
in  u  B=s  0  gleich  ist  dem  Werthe  von  y  in  v  =  0.  Sie  geht 
überdies  durch  den  Punkt  q,  wenn  der  Werth  von  y'  in  (4) 
dem  Werthe  von  y  in  der  analogen  Differentialgleichung: 

(8) •.  .     v,x'  +  v,y=^0 

gleich  ist.  Denn  die  Werthe  von  x  und  x  für  die  beiden 
Gurven  sind  nach  (2)  und  (7)  einander  gleich. 

Zwei  Curven  berühren  sich  in  der  ersten  Ord- 
nung^  wenn  sie  beide  durch  zwei  unendlich  nahe  Punkte 
hindurchgehen.  Die  Bedingungen  einer  solchen  Berührung 
sind  demnach  y  dass  die  Werthe  von  y  und  y  für  den  Be- 
rührungspunkt; aus  der  Gleichung  der  einen  Curve  und  aus 
ihrer  Differentialgleichung  in  die  Gleichung  der  anderen  Curve 
und  ihre  Differentialgleichung  gesetzt  ^  den  Gleichungen  ge- 
nügen. Es  haben  daher  zwei  sich  berührende  Curven  in  dem 
Berührungspunkte  dieselbe  Tangente. 

Betrachten  wir  einen  dritten  Punkt  r  der  Curve  w  ==»  0, 
dem  zweiten  q  unendlich  nahe^  dessen  Coordinaten: 

r)  .  .  .  .  x  +  2x'dt  +  x"dt\    y  +  2y'dt  +  y'dt'' 

aus  den  Coordinaten  des  Punktes  q  dadurch  hervorgehen;  dass 
man  t  -{-  dt  setzt  für  t,  so  bemerken  wir;  dass  zur  Bestim- 
mung derselben  noch  die  Differentialgleichung  zweiter  Ord- 
nung der  gegebenen  Curve  m  =  0  erforderlich  ist: 

(9)  .  .   Mooä;'*  +  2t*otiKy  +  Wi,y  2  ^  ^^^"  _|_  ^^y"  =  0; 

in  welcher  durch  Wqq;  Woi;***ii  ^^®  zweiten  partiellen  Diffe- 
rentialquotienten der  Function  u  nach  den  Yariabeln  Xy  y 
ausgedrückt  sind. 

Soll   nun   die   Curve  v  =  0  auch   durch    diesen    Punkt 
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gehen  ^  so  muss  auch  das  y"  ans  der  DifferentialgleichuDg 
zweiter  Ordnung: 

(10)  .  .  .  «;ooa?'2  +  2v^^x'y  +  t;,,^'«  +  v^'  +  t;,y"  =  0 

dieser  Curve  dem  y  aus  der  vorhergehenden  Differential- 
gleichung für  den  Berührungspunkt  jp  gleich  sein. 

Man  sagt;  zwei  Curven  berühren  sich  in  der 
zweiten  Ordnung,  wenn  sie  beide  durch  drei  unendlich 
nahe  Punkte  hindurchgehen.  Man  erhält  demnach  die  drei 
Bedingungen  für  eine  Berührung  zweier  Curven  in  der  zweiten 
Ordnung,  wenn  man  aus  der  Gleichung  der  einen  Curve  und 
ihren  beiden  Differentialgleichungen  die  Werthe  von  y,  y'y  y" 
in  die  Gleichung  der  anderen  Curve  und  in  ihre  beiden  Dif- 
ferentialgleichungen setzt. 

Ist  die  zweite,  die  erste  Curve  «  ==  0  in  der  zweiten 
Ordnung  berührende  Curve  ein  Kreis: 

(11) (^  -  «)'  +  (y  -Vf  -  r^  =  0, 

so  nennt  man  den  Ereis  Krümmungskreis,  den  durch  die 
Coordinaten  a,  h  bestimmten  Mittelpunkt  den  Krümmungs- 
mittelpunkt und  den  Radius  r  desselben  den  Krümmungs- 
radius für  denjenigen  Punkt  der  Curve  m  =  0,  in  welchem 
die  Berührung  zweiter  Ordnung  statt  hat. 

Die  Bedingungen  für  den  Krümmungskreis  sind  demnach 
folgende  drei  Gleichungen: 

(x  -  df  -f  (y  -  6)^  -  r2  =  0, 

(12) (o;  -  a)ic'+  [y  -  V)x(         =  0, 

^'2 + y'2  +  (a?  -a)x"+  (y  -  h)y  =  0 , 

in  welchen  man  sich  für  y,  y ,  y"  die  Werthe  substituirt 
denken  muss,  wie  sie  sich  aus  der  Gleichung  der  Curve  (1), 
w  =  0,  und  ihren  beiden  Differentialgleichungen  (4)  und  (9) 
ergeben.  Die  beiden  letzten  von  den  Gleichungen  (12)  be- 
stimmen die  Coordinaten  a,  h  des  Krümmungsmittelpunktes, 
die  erste  Gleichung  den  Krümmungsradius. 

um  den  Krümmungsmittelpunkt  der  Curve  i«  =»  0  für 
einen  gegebenen  Punkt  'p  derselben  in  anderer  Weise  fest- 
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zustellen;  bemerken  wir^  dass  die  Gleichung  der  Normale  der 
Curve  in  dem  Punkte  p,  das  heisst  der  geraden  Linie,  welche 
in  diesem  Punkte  auf  der  Tangente  (3)  senkrecht  steht ,  ist: 

(x  —  ä)x'  +  (y  —  b)y  =  0, 

wenn  wir  mit  a,  b  die  variabeln  Coordinaten  der  Punkte  der 
Normale  bezeichnen. 

Setzen  wir  in  dieser  Gleichung  X'-{-3ifdt^  y -{- ydt 
respective  für  x,  y,  so  erhalten  wir  die  Gleichung  der  im 
Punkte  q  errichteten  Normale  der  Curve  t*  =  0: 

und  daher  die  Coordinaten  a,  b  des  Schnittpunktes  beider 
Normalen  aus  den  Gleichungen: 

^''  +  »"'  +  (^  -  a)^"  +  (y  -  b)y'  =  0 • 

Da  diese  Gleichungen  aber  gerade  die  beiden  letzten 
Gleichungen  (12)  sind,  welche  dort  die  Coordinaten  des 
Krümmungsmittelpunktes  bestimmten,  so  können  wir  sagen: 

Zwei  auf  einander  folgende,  unendlich  nahe 
Normalen  einer  Curve  schneiden  sich  in  dem  Mit- 
telpunkte des  Krümmungskreises,  der  die  Curve  in 
den  Fusspunkten  der  Normalen  in  der  zweiten 
Ordnung  berührt. 

Wir  werden  uns  dieses  Satzes  bedienen,  um  den  Ejrüm- 
mungsmittelpunkt  und  den  Krümmungsradius  eines  Normal- 
schnittes einer  gegebenen  Oberfläche  zu  bestimmen. 

Es  sei  die,  in  rechtwinkligen  Coordinaten  x,  y,  s  gegebene 
Gleichung  irgend  einer  Oberfläche: 

(13) w  =  0, 

und  die  Coordinaten  eines  beliebig  angenommenen  Punktes  p 
auf  derselben: 
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p) t a?,  y,  ^. 

Alsdann  weiss  man  nach  den  Auseinandersetzungen  im  An- 
fange der  dreiundzwanzigsten  Vorlesung;  dass  die  Cosinus  der 
Winkel,  welche  die  Normale  der  Obei^äche  in  dem  Punkte 
p  mit  den  Coordinatenaxen  bildet,  sich  verhalten,  wie  die 
partiellen  Differentialquotienten  der  Function  u  nach  den 
Yariabeln  Xj  y,  s  genommen,  also  wie: 

Sind  nun  die  Coordinaten  eines  yariabeln  Punktes  P  auf  der 
Normale  der  Oberfläche  in  dem  Punkte  p; 

P) a,  6,  c, 

so  hat  man  die  Gleichungen  der  Normale  mit  dem  yariabeln 
Factor  (i: 

(14) y  —  6  =  ftM, , 

Eine  Ebene  J.a=0,  beliebig  durch  diese  Normale  gelegt, 
schneidet  die  gegebene  Oberfläche  tis»0  in  einem  Normal- 
schnitie  des  Punktes  j).  Der  Normalschnitt  der  Oberfläche 
ist  daher  gegeben  durch  die  beiden  Gleichungen: 

(15) «  =  0,    ^  —  0. 

Diese  beiden  Gleichungen  ersetzen  wir  zur  Aufrecht- 
haltung der  Symmetrie  durch  drei  Gleichungen  mit  der  einen 
unabhängigen  Variable  t: 

(16) ^  =  m,   y  =  9(0,   ^  =  ^(0^ 

indem  wir  die  Function  x  =  f{t)  beliebig  wählen,  die  beiden 
anderen  aber  y  s=s  (p(t)^  g^^'^{t)  uns,  nach  Substitution  yon 
X  =  f{t)  in  die  Gleichungen  (15)  gesetzt,  aus  ihnen  berechnet 
yorstellen. 

Dieses  vorausgesetzt,  sind  nun  die  Coordinaten  eines 
dem  Punkte  p  unendlich  nahen  Punktes  q  auf  dem  Normal- 
schnitt: 

Hbmb  r  ftnalyt.  Geometri«  d.  Baumes.    3.  Aufl.  27 
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q) X  -{-  xdt,    y  +  ydt,    z-  +  is^ty 

und  demnach  ist:  ^ 

(17),..    {x^^a)x  +{y  —  V)ij  +{z  —  c)z  =0 

die  Gleichung  der  Ebene,  welche,  im  Punkte  p  senkrecht  steht 
auf  der  Verbindungslinie  pq  der  beiden  Punkte  p  und  q,  das 
ist  der  Normalebene  des  Normalabschnittes  im  Punkte  p.  In 
ihr  liegt  die  Normale  (14)  der  Oberfläche,  weil  sie  ebenfalls 
eine  Normalebene  der  Oberfläche  im  Punkte  p  ist,  was  auch 
daraus  erhellet,  dass  sich  die  Gleichung  (17)  zusammensetzen 
lässt  aus  den  Gleichungen  (14)  der  Normale,  da  man  durch 
Differentiation  der  in  t  identischen  Gleichung  ti  =  0  hat: 

(18) UqX  +  u^y  +  1*2^'  =  ^• 

Die  Gleichung  der  Normalebene  (17)  des  Normalschnittes 
(15)  geht  über  in  die  Gleichung  der  Normalebene  desselben 
Normalschnittes  im  Punkte  g,  wenn  man  setzt  t  -{-  dt  für  ti 

{x  +  x'dt  —  a)  {x-i-  x'dt)  J^{yJ^y'dt  —  h)  (y  +  y'^dt) 

•       +(0  +  /d^— c)(/+/'dO=0, 

und  wenn  man  entwickelt  mit  Vernachlässigung  der  zweiten 
Potenz  von  dtj  in: 

.       { (^  -  «)  ^'  +  (j^  —  6)  y  +  (^  —  c)  ^ ' } 

^     ^^{a;'2+i/'2^/2+(a;~a)a;"+(y-&)y"+(^^c)/'}(Ä=0. 

Sowohl  in  der  Ebene  (17)  als  in  der  Ebene  (19)  liegt  der 
Erümmungsmittelpunkt  des  Normalschnittes.  Denn  die  beiden 
Ebenen  sehneiden  die  Ebene  des  Normalschnittes  in  zwei 
geraden  Linien,  welche  ZTvei  auf  einander  folgende,  unend- 
lich nah^  Normalen  des  Normalschnittes  sind.  Zieht  man 
daher  die  Gleichung  (17)  von  der  Gleichung  (19)  ab,  so  erhält 
man  die  Gleichung  einer  Ebene: 

(20)    rr'2+y'2+/2+(^_«^^"+(y_j)y"  +  (^.c)r=0, 

welche  ebenfalls  durch  den  Krümmungsmittelpunkt  des  Nor- 
malschnittes geht. 
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Wir  haben  nun  die  Ebene  (20)  und  die  Normale  (14)  der 
Oberfläche;  welche  beide  durch  den  Krümmungsmittelpunkt 
des  Normalschnittes  gehen.  Der  Schnittpunkt  beider  wird 
der  Erümmungsmittelpunkt  des  Normalschnittes  sein.  Um 
ihn  zu  bestimmen  hat  man  seine  Coordinaten  a,h,  c  zugleich 
mit  dem  Werthe  von  ft  aus  den  vier  Gleichungen  (20)  und 
(14)  zu  berechnen. 

Substituiren  wir  zu  diesem  Zwecke  (14)  in  (20),  so  er- 
■    halten  wir: 

af2  +  y'^  +  z^ 

und  wenn  wir  diesen  Werth  von  ft  substituiren  in  (14),  so 
geben  jene  Gleichungen  die  Coordinaten  a,  b,  c  des  Mittel- 
punktes der  Krümmung  des  Normalschnittes. 

Dem  angegebenen  Werthe  von  ii  werden  wir  jedoch  eine 
andere,  leichter  aufzufassende  Gestalt  geben  mit  Zuziehung 
der  Gleichung,  welche  wir  durch  zweimalige  Differentiation 
der  in  t  identischen  Gleichung  u  =  0  erhalten.  Bezeichnen 
wir  zu  diesem  Zwecke  mit  Uqq,  Uq^,  u^^y  ...  die  zweiten 
partiellen  Differentialquotienten  der  Function  ti,  nach  den 
Variabein  x,  y,  js  genommen,  und,  um  weiter  abzukürzen, 
mit  q){x  ,  j/',  /)  den  Ausdruck: 

(21)  <p (x\ y, 0) = UqqX^+  u^^y^+  «*2/^+  2w,2yy+  2u^f/i'x  +  2uQ^xy, 

so  erhalten  wir  durch  zweimalige  Differentiation  der  Gleichung 
u  ==.  0  nach  t: 

(22)  .  .  .     cp  (x,  y\  fl)  +  f^o^"  +  u,  f  +  w,/'  =  0, 

und  daher  den  Werth  von  ft: 


^  = 


9>(^,2/,«) 


als  einen  Ausdruck  der  Coordinaten  x'dt^  y'dt,  ^dt  des 
Punktes  q  in  dem  rechtwinkligen,  parallelen  Coordinaten- 
systeme,  dessen  Ursprung  im  Punkte  p  liegt.  Bezeichnen 
wir  daher  mit  a,  j3,  y  die  Cosinus  der  Winkel,  welche  die 
Tangente  pq  des  Normalschnittes  im  Punkte  p  mit  den 
Coordinatenaxen  bildet,  so  haben  wir: 

27* 


420  Neunnndzwanzigste  Vorlesung. 


(23) ft  = 


9(a»P,  y) 


Setzen  wir  diesen  Werth  von  {i  in  (14)  ein,  quadriren 
die  einzelnen  Gleichungen  und  addiren  sie^  so  erhalten  wir 
das  Quadrat  des  Krümmungsradius  r  des  Normalschnittes  und 
daraus: 

(24) ,_^W±i^li^. 

Diese  Formel  giebt  die  Krümmungsradien  sämmÜicher 
Normalschnitte  der  gegebenen  Oberfläche  u  =  0  in  dem 
Punkte  j)  derselben,  wenn  die  Tangente  pq  in  der  Tangenten- 
ebene der  Oberfläche  sich  um  den  Punkt  p  beliebig  dreht. 

Um  eine  Vorstellung  zu  bekommen  von  dem  Wachsen 
und  Abnehmen  der  Krümmungsradien  der  verschiedenen  Nor- 
malschnitte der  Oberfläche  in  dem  Punkte  p,  tragen  wir  die 
Quadratwurzel  des  Krümmungsradius  als  gerade  Linie  auf  die 
Tangente  des  Normalschnittes  vom  Punkte  p  aus  auf.  Der 
Endpunkt  g,  der  geraden  Linie  habe  in  dem  rechtwinkligen 
Coordinatensysteme,  mit  dem  Ursprung  p,  die  Coordinaten 
x,,y,,^,.    Alsdann  ist: 

W    ^       W    ^       VF 

Setzen  wir  diese  Werthe  von  a,  /J,  y  in  die  Gleichung 
(24),  so  erhalten  wir: 

(25)  .  .  .    9(a;„  y„0,)  -  ^(V  +  u,^  +  ^2')  =  0 

die  Gleichung  einer  Oberfläche  zweiter  Ordnung  mit  dem 
Mittelpunkte  p,  auf  welcher  der  Punkt  g,  liegt.  Da  aber 
der  Punkt  j|  überdies  noch  in  der  Tangentenebene  der  Ober- 
fläche ti  =»  0  liegt,  so  hat  man  femer: 

(26) UqX^  -f  M,y,  -f  «2^1  =  0, 

die  Gleichung  eiper  durch  den  Mittelpunkt  der  Oberfläche  (25) 
gehenden  Ebene.  Der  Schnitt  dieser  Ebene  (26)  und  der 
Oberfläche  zweiter  Ordnung  (25),  ein  Kegelschnitt,  ist  der 
geometrische  Ort  des  Punktes  q^. 
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Man  braucht  daher  nur  die  Halbmesser  dieses  Kegel< 
Schnittes  zu  kennen ;  um  die  Krümmungsradien  der  Normal- 
schnitte der  gegebenen  Oberfläche  ti  «=  0  zu  bestimmen.  Denn 
die  Quadrate  der  Halbmesser  sind  eben  die  Längen  der  Krüm- 
mungsradien der  Normalschnitte  ^  für  welche  die  Halbmesser 
Tangenten  sind. 

Diese  Bemerkung  kann  dazu  dienen  ^  Sätze  über  Halb- 
messer eines  Kegelschnittes  in  Sätze  über  Krümmungsradien 
der  Normalschnitte  einer  Oberfläche  in  einem  gegebenen 
Punkte  der  Oberfläche  zu  übertragen. 

So  wissen  wir  zum  Beispiel  aus  der  sechsundzwanzigsten 
Vorlesung^  ^^dass  die  Summe  der  reciproken  Quadrate  zweier^ 
auf  einander  senkrecht  stehenden  Halbmesser  eines  Kegel- 
schnittes eine  constante  Grösse  ist^^^  woraus  unmittelbar  der 
Satz  hervorgeht: 

Die  Summe  der  reciproken  Krümmungsradien 
zweier^  auf  einander  in  einem  gegebenen  Punkte 
einer  Oberfläche  senkrecht  stehenden  Normal- 
schnitte ist  eine  constante  Grosse. 

Denken  wir  uns  femer  den  durch  (25)  und  (26)  gegebe- 
nen Kegelschnitt  auf  die  Hauptaxen  desselben  bezogen: 


—  +  ^—1  —  0, 


so  bezeichnen  r»  und  r^  die  Krümmungsradien  derjenigen 
Normalschnitte,  deren  Tangenten  in  die  Hauptaxen  des  Kegel- 
schnittes faUen.  Ist  nun  r  der  Krümmungsradius  irgend  eines 
anderen  NormalschnitteS;  der  mit  den  genannten  beiden,  auf 
einander  senkrecht  stehenden  Normalschnitten  die  Winkel  a 
und  ß  bildet;  so  ist  der,  diesem  Krümmungsradius  ent- 
sprechende Halbmesser  des  Kegelschnittes  gleich  }/r,  und  da- 
her die  senkrechten  Projectionen  des  im  Punkte  x,  y  des 
Kegelschnittes  endigenden  Halbmessers  auf  die  Hauptaxen  des 
Kegelschnittes: 

a;  =  /r  .  cos  a,      y  =  '^r  ,  cos  ß . 

Setzen  wir  aber  diese  Werthe  von  x  und  y  in  die  Gleichung 
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des  Kegelschnittes^  so  erhalten  wir  die  Relation  von  Euler 
zwischen  den  drei  Krümmungsradien  der  Normalschnitte  der 
Oberfläche : 

/o7\  cos*  cc  _.     cos*  ß  l  ^ 

Wir  werden  jetzt  den  Krümmungsmittelpunkt  und  den 
Krümmungsradius  eines  schiefen^  aber  ebenen,  durch  den  Punkt 
p  gehenden  Schnittes  der  Oberfläche  m  =  0  bestimmen. 

Wir  können;  ohne  den  schiefen  Schnitt  zu  beschränken, 
annehmen,  dass  derselbe  durch  den  vorhin  bezeichneten  Punkt 
q  gehe.  Denn  der  Normalschnitt  der  Oberfläche  lässt  sich 
um  die  Normale  der  Oberfläche  so  drehen,  dass  der  Punkt  g 
desselben  in  den  schiefen  Schnitt  fällt.  Wir  bringen  diese 
beiden  Schnitte  der  Oberfläche  mit  einander  in  Verbindung, 
um  den  Krümmungsradius  des  einen  durch  den  andern  aus- 
zudrücken. 

Wenn  nun  ^j  =  0  die  Gleichung  der,  die  Oberfläche 
u  =  0  in  schiefer  Richtung  schneidenden  Ebene  ist,  so  haben 
wir  für  den  schiefen  Schnitt  die  Gleichungen: 

(28) w  =  0,    ^1  =  0, 

welche  wir  uns  durch  drei  Gleichungen  von  der  Form  (16) 
mit  der  unabhängigen  Variable  t  der  Art  ersetzt  denken, 
dass  durch  Substitution  der  Werthe  von  x,y,  js  in  die  beiden 
Gleichungen  (28)  diesen  Gleichungen  identisch  in  t  genügt 
wird. 

Die  Normalebene  des  Normalschnittes  im  Punkte  p: 

(29)  •  .  .    (x  —  a)x  +  (y  —  h)](  +  {»  —  c)z  =  0 

ist  zugleich  die  Normalebene  des  schiefen  Schnittes  in  dem- 
selben Punkte,  weil  die  gerade  Linie  pq  gemeinschaftliche 
Tangente  ist. 

Aus  der  angegebenen  Gleichung  der  Normalebene  (29) 
des  schiefen  Schnittes  im  Punkte  p  erhalten  wir  die  Gleichung 
der  Normalebene  desselben  Schnittes  im  Punkte  q^  wenn  wir 
für  t  setzen  t  +  dt^  wodurch  die  Gleichung  übergeht  in: 

{{x - a)x'  +  {y  —  b)y'  +  (e-  c)0')} 

(30)  ^ |a:'2+y'2+y2+(^„^y'+(y_jy'+(^_c)/'jd^_0. 
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Beide  Normalebenen  gehen  durch  den  Krümniungsmittel- 
punkt  des  schiefen  Schnittes;  weil  sie  die  Ebene  des  schiefen 
Schnittes  in  zwei  unendlich  nahen  ^  auf  einander  folgenden 
Normalen  schneiden.    Die  Differenz  beider  Gleichungen: 

(31)     x^+y'^  +  z^+  {x  —  a)x''+  (y_  &)/+(;?  -  60/'=() 

ist  daher  die  Gleichung  einer  Ebene,  welche  durch  den  Krüni- 
mungsmittelpunkt  des  schiefen  Schnittes  geht.  Ihr  haben  des- 
halb die  Coordinaten  a,  b^  c  des  Krümmungsmittelpunktes 
jenes  Schnittes  zu  genügen. 

Wenn  wir  mit  Ä,  B,  C  die  Cosinus  der  Winkel  bezeich- 
nen, welche  die  im  Punkte  p  in  der  Ebene  des  schiefen 
Schnittes  liegende  Normale  dieses  Schnittes  mit  den  Coordi- 
uatenaxen  bildet,  so  haben  wir  die  Gleichungen  der  Normale : 

(32) xj-h  =  QB, 

z  —  c  =  qC. 

Da  auf  ihr  der  gesuchte  Krümmungsmittelpunkt  liegt,  so  haben 
wir  aus  den  vier  Gleichungen  (31)  und  (32)  die  Werthe  von 
a^by  Cp  Q,  die  Coordinaten  des  Krümmungsmittelpunktes  und 
den  Krümmungsradius  des  schiefen  Schnittes,  zu  berechnen. 
Die  Substitutionen  von  (32)  in  (31)  geben  den  gesuchten 
Werth  des  Krümmungsradius: 

aj'*  +  y*  +  «'* 

Um  diesen  Ausdruck  weiter  zu  transformiren,  wollen  wir 
annehmen,  dass  die  Gleichung  ^^  =  0  der  Schnittebene  in 
der  Normalform  gegeben  sei :  A^  =  a^x-\'  ß^y -{-  y^z  —  di=0. 
Alsdann  haben  wir  folgende  drei  Gleichungen: 

Ax  +  By  +  Cz  =  0, 

tiQX+u^y+U2Z  =  0, 

«!«?'  + /*iy'  +  yi^'  =  o, 

welche  der  Beihe  nach  ausdrücken,  dass  die  Tangente  des 
schiefen  Schnittes  im  Punkte  p  senkrecht  steht  auf  der  Nor- 
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male  (32),  auf  der  Normale  der  Oberfläche  und  auf  der  Nor- 
male der,  die  Oberfläche  schneidenden  Ebene  Ä^  =  0.  Da  alle 
drei  Gleichungen  zugleich  stattfinden  ^  so  lassen  sich  zwei 
Factoren  m  und  n  bestimmen  der  Art,  dass  man  hat: 

A  =  muQ  +  na^j 
B  =  mu^  +  nj3j, 
C  =  mwj  +  nyi . 

Setzen  wir  diese  Werthe  von  Ä,  B,  C  in  den  angegebenen 
Ausdruck  des  Krümmungsradius  q  ein,  und  bemerken,  dass 
man  hat: 

,  welche  Gleichung  aus  der  in  t  identischen  Gleichung: 

A  =  «1^  +  /*iy  +  yi^  —  *i  —  0, 

durch   zweimalige   Differentiation    gewonnen    wird,    so    er- 
halten wir: 

oder  mit  Rücksicht  auf  (22): 

^         mtp  {x\  y\  z')  ' 

oder  endlich  mit  Rücksicht  auf  (23)    und    die   ihr    vorher- 
gehende Gleichung: 


P  = 


»*9  (a,  j5,  y) 


Es  bleibt  noch  übrig,  den  Werth  von  w  in  dieser  Glei- 
chung zu  bestinmien.  Zu  diesem  Zwecke  multipliciren  wir 
obige  drei  Gleichungen,  in  welche  die  Factoren  m  und  n  ein- 
geführt wurden,  respective  mit  Ay  B,  C  und  addiren.  Da 
aber  a^  ^  +  /^i  -^  +  ^i  C'  =  0  ist,  weil  die  Normale  des  schiefen 
Schnittes  in  der  Ebene  des  Schnittes  liegt,  so  haben  wir: 

1  sa  in(uQÄ  +  u^B  +  WjC) 
und  darum: 

^  9  {«>  ß*  y) 
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Bemerken  wir  endlich  ^  dass  der  Cosinus   des  Winkels  (tq), 
den  die  Krümmungsradien  r  und  q  mit  einander  bilden,  ist: 

cos  (ro)  =  «o^  +  ti,J  +  f<tC7 
cos^r^j-  y^^^,^^^,_^,^^^  , 

so  erhalten  wir  durch  Vej^leichung  des  angegebenen  Werthes 
von  Q  mit  dem  Werthe  von  r  in  (24): 

(33) Q  =  r  cos  (rg). 

Da  nun  der  Neigungswinkel  der  beiden  Krümmungsradien 
zugleich  der  Neigungswinkel  der  Ebene  des  Normalschnittes 
und  der  Ebene  des  schiefen  Schnittes  ist,  so  drückt  die  Glei- 
chung (33)  den  Satz  aus: 

Die  senkrechte  Projection  des  Krümmungs- 
mittelpunktes eines  Normalschnittes  in  einem  ge- 
gebenen Punkte  einer  Oberfläche  auf  einen  schiefen 
Schnitt  der  Oberfläche,  der  dieselbe  Tangente  in 
dem  gegebenen  Punkte  hat  als  der  Normalschnitt, 
ist  der  Krümmungsmittelpunkt  des  schiefen 
Schnittes. 


Dreissigste  Vorlesung. 
Krümmungscurven  der  Oberflächen. 


Wir  haben  in  der  vorhergehenden  Vorlesung  die  Quadrat- 
wurzel aus  dem  Krümmungsradius  eines  beliebigen  Normal- 
schnittes einer  gegebenen  Oberfläche  u «» 0  in  einem  ge- 
gebenen Punkte  p  derselben  als  denjenigen  Halbmesser  des, 
durch  die  Gleichungen  (25)  und  (26): 

(1) <)p(ic,y,^)-y(V  +  V  +  V)  =  o, 

(2) UqX  +  w,y  -|-  u^z  ==  0 

gegebenen  Kegelschnittes  dargestellt ,  der  den  Normalschnitt 
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in  dem  gegebenen  Punkte  p  berührt.  Diese  Darstellungs- 
weise haben  wir  dazu  benutzt^  um  Sätze  über  Halbmesser 
eines  Kegelschnittes  auf  Krümmungsradien  der  Normalschnitte 
einer  Oberfläche  in  einem  gegebenen  Punkte  derselben  zu 
übertragen. 

Zu  den  übertragbaren  Sätzen  gehört  vorzugsweise  der^ 
^^dass  die  Maxima  oder  Minima  der  Halbmesser  eines  Kegel- 
schnittes die  Hauptaxen  desselben  sind;  und  dass  diese. auf 
einander  senkrecht  stehen",  üebertragen  wir  diesen  Satz 
nach  dem  angegebenen  Principe  auf  die  Krümmungsradien 
der  Normalschnitte;  so  geht  daraus  der  Satz  hervor: 

Die  Normalschnitte  einer  Oberfläche  in  einem 
gegebenen  Punkte  derselben,  deren  Krümmungs- 
radien Maxima  oder  Minima  sind,  stehen  auf  ein- 
ander senkrecht. 

Wir  werden  diesen,  in  der  Theorie  der  Oberflächen  wich- 
tigsten Satz  noch  besonders  beweisen  mit  Hülfe  der  Regeln 
für  die  Herleitung  der  Maxima  und  Minima  der  Functionen, 
wie  sie  die  Differentialrechnung  lehrt. 

Zu  diesem  Zwecke  suchen  wir  das  Maximum  oder  Mini- 
mum des,  in  der  vorhergehenden  Vorlesung  in  (24)  aus- 
gedrückten Krümmungsradius  r  des  Normalschnittes: 

Da  der  Zähler  dieses  Ausdruckes  eine  Constante  ist,  die 
nur  abhängt  von  der  Lage  des  unveränderlichen  Punktes  p 
auf  der  gegebenen  Oberfläche,  so  wird  r  ein  Maximum  oder 
Minimum,  wenn  <p(cc,ß,y)  ein  Minimum  oder  Maximum 
wird.  Es  handelt  sich  also  darum,  die  Function  <p{€t,ß,y) 
der  variabeln  Cosinus  cc,  ß^  y  der  Tangente  des  Normal- 
schnittes zu  einem  Minimum  oder  Maximum  zu  machen, 
während  zwischeir  den  genannten  Cosinus  die  beiden  Be- 
dingungsgleichungen bestehen : 

(4) «2  +  |}2  +  y2  _  1  ^  0, 

(6) Wo«  +  «*!/*  +  ^2?  ~  0. 
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Um  diese  Aufgabe  zu  lösen;  schreibt  die  Differential- 
rechnung vor,  aus  der  gegebenen  Function  und  aus  den, 
respective  mit  —  X  und  2^1  multiplicirten,  linken  Theilen  der 
beiden  Bedingungsgleichungen  den  Ausdruck  zu  bilden : 

(6)    9(«;  Ay)  -  H^'+ß'+y'-^)  +  2i^{u,a+u,ß+u,y), 

und  das  Minimum  oder  Maximum  dieses  Ausdruckes  so  zu 
bestimmen;  als  ob  sowohl  a,  ßy  y  bIs  auch  A  und  fi  von 
einander  unabhängige  Variabein  wären.  Die  Werthe  der 
Yariabeln;  welche  die  componirte  Function  (6)  zu  einem 
Minimum  oder  Maximum  machen;  machen  dann  auch  die 
Function  ^(a,  /J,  y)  unter  den  Bedingungen  (4)  und  (5)  zu 
einem  Minimum  oder  Maximum. 

Setzen  wir  nuU;  um  das  Minimum  oder  Maximum  der 
Function  (6)  nach  der  genannten  Begel  festzustellen;  die 
partiellen  Differentialquotienten  der  Function  (6);  nach  den 
fünf  Variabein  genommen;  gleich  0;  so  erhalten  wir  die 
Gleichungen: 

(p'(cc)  —  2Xa  -f-  2(iUq  =  0, 
(fXß)  —2Xß  +  2(iUi  =0; 
¥{y)  —  2Ay+ 2^*^2  =  0; 
Uqu    +t«,/5  +W2y     =0; 

und  die  Gleichung  (4);  welche  zur  Bestimmung  der  Werthe 
der  fünf  Variabein  dienen. 

Entwickeln  wir  daS;  in  Beziehung  auf  die  Unbekannten 
^7  ßf  ?}  (^  lineare,  homogene  System  Gleichungen  (7): 

Ko  -  ^)«  +  woi/*       +  «*02y       +  ^of*  =  0, 

^  M,o«  +(w,i— A)/J  +  u^^y  +  w,ft  ==  0, 

'    ««20«  +  «*2l/3  +  (^22  — ^)y  +  Wjf*  ==  0, 

«0«  +  ^\ß  +  ^27  =0, 

und  eliminiren  die  genannten  Unbekannten,  so  erhalten  wir 
die,  in  A  quadratische  Gleichung: 


(7) 


(8) 


(9)  .  .  . 


w, 


00 


A,    u, 


Ol; 


**10> 

^20; 


Wj,  — A, 


u 


21  > 


«1 


«02» 

«0 

«12» 

«1 

**22 *> 

«2 

Mj, 

0 

=  0, 
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welche  den  Beweis  liefert,   dass  die  Erümmungsradiei]  der 
Normalschnitte  zwei  Maxima  oder  Minima  haben. 

Durch  die  Wurzeln  dieser  Gleichung  drücken  sich  nun 
-sogleich  die  Maxima  oder  Minima  der  Krümmungsradien  der 
Normalschnitte  aus.  Denn^  multipliciren  wir  die  drei  »ersten 
Gleichungen  (7)  respective  mit  a,  ß,  y  und  addireU;  so  er- 
halten wir  mit  Rücksicht  auf  die  letzte  Gleichung  (8): 

und  daher  aus  (3)  das  Maximum  oder  Minimum  des  Krüm- 
mungsradius: 

(10) ^       y(uo'+u,«  +  «,') 

Hat  man  den  Werth  einer  Wurzel  A  der  quadratischen 
Gleichung  (9)  ermittelt  und  damit  zugleich  das  Maximum 
oder  Minimum  des  Krümmungsradius  (10)  bestimmt,  so  erhält 
man  aus  den  drei  ersten  Gleichungen  (8)  in  linearer  Weise 

die  Verhältnisse  —  ^    ^  der  Cosinus  der  Winkel,  welche  die 

Tangente  des^  dem  Maximum  oder  Minimum  des  Krümmungs- 
radius entsprechenden;  Normalschnittes  mit  den  Coordinaten- 
axen  bildet^  und  die  Gleichung  (4)  giebt  die  Cosinus  selbst 
Um  die  Lage  der  beiden  Normalschnitte  zu  einander, 
welche  dem  Maximum  oder  Minimum  des  Krünmiungsradius 
entsprechen,  zu  ermitteln ,  wollen  wir  annehmen ,  dass  X^  und 
Aj  die  Wurzeln  der  quadratischen  Gleichung  (9)  seien.  Der 
ersten  Wurzel  mögen  die  Werthe  a^,  /Jj,  y^,  ;*,,  der  zweiten 

die  Werthe  cc^^  ß^^V^y  P'2  ^^^  ^y  ßf?}  (^  entsprechen,  welche 
deshalb,  in  (7)  eingesetzt,  diesen  Gleichungen  genügen: 

9  («i) — 2^1«,  +  2^*1^0  =  0,    9'(«2) — SAjÄ-i + ^H^o  =  0 , 

(11)  .  9>'(^i)-2A,^i  +  2ft,t^i  =  0,    v{ß,)-2X,ß,+2(i,u,=0, 

'  9(yi)—2A,y  1+2^,^2  =  0,    v{y2)-2l2r2  +  ^i^!i^h  =  ^y 

Wo«!  +  Wl/5l  +  ^2^1  =  0,  «*o«2  +  Wi/52  +  «^2^2  =  ^  • 

Multipliciren  wir  nun  die  drei  ersten  Gleichungen  des 
ersten  Systemes  respective  mit  ctj;  /^2>  ^2  ^^^  addiren,  multi- 
pliciren wir  femer  die  drei  ersten  Gleichungen  des  zweiten 
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Systemes  respective  mit  «j,  /5j,  y,  und  addiren^  bo  erhalten 
wir  mit  Bücksicht  auf  die  unbenutzt  gelassenen  Gleichungen 
in  (11): 

«29>'(«i)  +  ^29'(^i)  +  n^iri)  =  aA,  («,«2  +  ß,ß^  +  y,y^), 
«i9'(«2)  +  ^i9'(/'2)  +  yi9  W  =  2A2(a,a2  +  ß^ß^  +  y^yj). 

Ziehen  wir  endlich  diese  beiden  Gleichungen^  deren  linke  Theile 
einander  gleich  sind,  von  einander  ab,  so  erhalten  wir: 

0  =  (A,  —  A^)  («,«2  +  /J,/J2  +  yi^j) . 

Da  nun  der  erste  Factor  des  rechten  Theiles  dieser  Gleichung 
nicht  verschwinden  kann,  weil  A^  und  Aj  verschiedene  Wur- 
zeln der  quadratischen  Gleichung  (9)  sind,  so  hat  man  die 
Gleichung: 

(12) «,a2  +  ^A  +  yiy2  =  o- 

AUS  der  geometrischen  Interpretation  dieser  Gleichung 
geht  eben  der  oben  angeführte  Satz  hervor. 

Die  Normalschnitte  einer  Oberfläche  in  einem  gegebenen 
Punkte  derselben,  deren  Krümmungsradien  Maxima  oder 
Minima  sind,  nennt  man  Hauptschnitte  der  Oberfläche 
in  dem  gegebenen  Punkte.  Auf  Grund  dieser  Definition  lässt 
sich  der  angegebene  Satz  auch  so  ausdrücken: 

Die  Hauptschnitte  einer  Oberfläche  in  einem 
gegebenen  Punkte  derselben  stehen  auf  einander 
senkrecht. 

Aus  den  Bedingungsgleichungen  (7)  für  die  Cosinus  a,  ß,  y 
der  Winkel ,  welche  die  Tangenten  der  Hauptschnitte  mit  den 
Coordinatenaxen  bilden,  gehen  durch  Elimination  von  A  und  /t 
die  Gleichungen  hervor: 


(13) 


«0,  M,,  ttj 


=  0, 


vXa),   <p'(ß),   vXr) 

(14) M„a  +  M,/J  +  «jj»  =  0, 

welchen  jene  Cosinus  ebenfalls  genOgen  müssen. 
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Die  erste  von  diesen  Gleichungen  stellt;  wenn  man 
dy  ß^y  als  die  Coordinaten  eines  Punktes  betrachtet  in  einem 
Coordinatensysteme,  dessen  Anfangspunkt  der  Punkt  p  ist, 
einen  Kegel  zweiter  Ordnung  dar  mit  der  Spitze  in  p,  in 
welchem  die  Tangenten  der  Hauptschnitte  liegen.  Die  zweite 
Gleichung  ist  die  Gleichung  der  Tangentenebene  der  Ober- 
fläche im  Punkte  p.  Es  schneidet  daher  die  Ebene  den  Kegel 
in  den  beiden  auf  einander  senkrecht  stehenden  Tangenten 
der  Hauptschnitte  in  dem  Punkte  p. 

Auf  diese  Bemerkung  gestützt;  werden  wir  nun  die  Be- 
dingungen für  eine  Curve  auf  der  gegebenen  Oberfläche 
u  =  Q  entwickeln ,  deren  Tangenten  sämmtlich  Tangenten  der 
Hauptschnitte  der  Oberfläche  sind. 

Es  sei  p  irgend  ein  Punkt  dieser  Curve,  dessen  Coordi- 
naten : 

P) ^,  y>  ^ 

wir  als  zu  bestimmende  Functionen  der  einzigen,  unabhängigen 
Variable  t  betrachten.  Die  Coordinaten  eines,  diesem  Punkte 
unendlich  nahen  Punktes  q  auf  der  Curve  seien  in  dieser 
Voraussetzung: 

q) 0?  +  ^'^^    y  +  y'^7    ^  +  ^'^• 

Die  Differenzen: 

dx  =  x'dty    dy  =  j/'(Ä,    dg  =  z'dt 

sind  dann  die  Coordinaten  des  Punktes  q  in  einem  Coordi- 
natensysteme,  -dessen  Ursprung  im  Punkte  p  liegt.  Da  nun 
dieser  Punkt  auf  der  Tangente  des  Hauptschnittes  im  Punkte 
p  liegen  soll,  so  muss  die  Gleichung  (13)  erfüllt  werden, 
wenn  man  in  ihr  für  a,  /3,  ;/  setzt  dx,  dy,  d0.  Man  hat 
daher  die  Diflterentialgleichung: 

Wo,  Wi, 

(15) cto,  dy,  dz       =0 


«0> 

«I» 

«2 

dXi 

äy> 

dz 

q>\dx), 

¥ißy), 

*p\de) 

als  Bedingung  für  die  gesuchte  Curve. 

Krümmungscurve    einer    Oberfläche    wird    diejenige 
Curve  auf  der  Oberfläche  genannt,  deren  Tangenten  sämmtlich 
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Tangenten  der  Hauptschnitte  der  Oberfläche  sind.  Ist  dem- 
nach u  =  0  die  Gleichung  einer  gegebenen  Oberfläche^  so 
ist  die  Gleichung  (15)  in  Verbindung  mit  der  Gleichung  der 
gegebenen  Oberfläche  die  Differentialgleichung  der  Krüm- 
mungscurye  auf  ihr. 

Man  erhält  die  Gleichung  einer  Oberfläche ,  welche  die 
gegebene  Oberfläche  in  ihrer  Krümmungscurve  schneidet^ 
wenn  man  die  Differentialgleichung  der  Krümmungscurve  mit 
Benutzung  der  Gleichung  der  gegebenen  Oberfläche  integrirt. 
Da  die  Integralgleichung  aber  eine  willkürliche  Constante 
mit  sich  führt,  so  giebt  es  unendlich  viele  Krümmungscurven 
einer  gegebenen  Oberfläche. 

Die  Differentialgleichung  (15)  der  Krümmungscurve  ist 
zwar  von  der  ersten  Ordnung,  jedoch  von  dem  zweiten  Grade. 
Deshalb  hat  man  zwei  Systeme  Krümmungscurven  auf  einer 
gegebenen  Oberfläche,  deren  Hauptcharakter  aus  ihrer  Gon- 
struction  durch  die  Tangenten  der  Hauptschnitte  erkennbar 
ist.  Denn,  betrachten  wir  die  beiden  Krümmungscurven, 
welche  durch  einen  beliebig  auf  der  gegebenen  Oberfläche 
gewählten  Punkt  gehen,  so  ist  die  Tangente  der  einen 
Krümmungscurve  die  Tangente  des  einen  Hauptschnittes,  und 
die  Tangente  der  anderen  Krümmungscurve  ist  die  Tangente 
des  anderen  Hauptschnittes.  Da  diese  Tangenten  aber  auf 
einander  senkrecht  stehen,  so  haben  wir  den  Satz: 

Die  Krümmungscurven  einer  Oberfläche  sind 
zweifacher  Art.  Die  einen  schneiden  die  anderen 
senkrecht. 

Deshalb  wird  eine  Oberfläche  in  ihrer  ganzen  Aus- 
dehnung durch  die  stetige  Aufeinanderfolge  der  beiden  Arten 
Krümmungscurven  auf  ihr  in  unendlich  kleine  Rechtecke 
zertheilt. 

Wenn  die  gegebene  Oberfläche  zweiter  Ordnung  ist,  so 
lässt  sich  die  Integration  der  Differentialgleichung  ihrer  Krüm- 
mungscurven wirklich  durchführen.  Wir  werden  im  Folgen- 
den diese  Integration  ausführen,  um  die,  in  der  zweiund- 
zwanzigsten Vorlesung  gegebene  Definition  der  Krümmungs- 
curven auf  Oberflächen  zweiter  Ordnung  mit  der  allgemeinen 
auf  Oberflächen  in  Uebereinstimmung  zu  bringen. 
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'  Vertauschen  wir  in  dieser  Absicht  die  Buchstaben  x,  y,  e 
mit  den  Buchstaben  ß^,  ßi,  ß^,  und  nehmen  an,  dass  die 
gegebene  Oberflache  u  -=  0  ein  Ellipsoid  sei : 


W 


+ 


ßi* 


«0  +  io    '     «1  +  ^         <*t  +  l 


+ 


ßt* 


—  1 


0, 


so  wird  die  durch  4  diridirte  Differentialgleichung  (15)  der 
Erümmungscurven  auf  dem  Ellipsoid: 


f. 


ßi 


ß, 


«»  +  Jo  ' 

«.  +  ^' 

«i  +  lo 

äßo> 

dßi, 

dß. 

dßo 

dßi 

dßt 

ofo  +  Ao  '      «1  +  ^0  '       fif«  +  ^0 


=  0, 


eine  Gleichung,  welche  nach  (45)  der  zweiundzwanzigsten  Vor- 
lesung, durch  elliptische  Coordinaten  ausgedrückt,  übergeht  in: 

Da  nun  Aq  eine  gegebene,  constante  Grösse  ist,  so  ist  dX^  =  0, 
und  die  zuletzt  angegebene  Differentialgleichung  reducirt  sich 
auf: 

(16) dA,dA2-=0, 

welche  Gleichung  integrirt  giebt: 


Aj  —  (7,     oder 


A2  —  L/2 


Dieses  sind  aber  die  Gleichungen  der,  mit  dem  gegebenen 
Ellipsoid  confocalen  Oberflächen  zweiter  Ordnung,  welche  das 
Ellipsoid  nach  der  erweiterten  Definition  der  Erümmungs- 
curven auf  Oberflächen  in  den  Krümmungscurven  schneiden. 
In  gleicher  Weise  führt  die  Differentialgleichung  der  Erüm- 
mungscurven auf  einem  der  beiden  Hyperboloide,  ausgedrückt 
durch  elliptische  Coordinaten  und  integrirt,  auf  die  mit  ihnen 
confocalen  Oberflächen.  Wir  können  daher  mit  Recht  die 
Erümmungscurven  auf  Oberflächen  zweiter  Ordnung,  wie  in 
der  zweiundzwanzigsten  Vorlesung  geschehen  ist,  als  die 
Schnittcurven  confocaler  Oberflächen  zweiter  Ordnung  erklären. 

Monge  nennt  Erümmungscurven  auf  einer  gegebenen 
Oberfläche   die   stetige  Aufeinanderfolge   von   Punkten,   für 
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welche  die  unendlich  nahen  Normalen  der  Oberfläche  sich 
schneiden.  Wir  werden  durch  den  Calcul  nachweisen^  dass 
diese  Art  Curven  mit  den,  in  dem  Vorhergehenden  definirten 
Ejrümmungscurven  zusammenfallen. 

Wenn  wir  mit  x,  y,  0  die  Goordinaten  eines  Punktes  p 
auf  der  gegebenen  Oberfläche  u  »s  0  bezeichnen ,  so  haben 
wir  die  Gleichungen  der  Normale  in  diesem  Punkte: 

(17) y  —  b  =  ftWj , 

0  —  C  =  (IU2  . 

Setzen  wir  in  diesen  Gleichungen  für  x,y,  0  die  Goordinaten 
x-{'dXy  y-\-dy,  0-\-d0  eines,  dem  Punkte  p  unendlich  nahe 
liegenden  Punktes  q  der  Oberfläche,  so  werden  die  Gleichungen 
der  Normale  in  dem  Punkte  q: 

x  +  dx  —  a  =  v{uQ  +  duQ),  ^ 

(18) y^dy  —  b  =  i/(w,  +  dw,), 

jsr  +  (fe  —  c  =  1/(1*2  +  ^^2)» 

wenn  wir  annehmen,  dass  durch  jene  Substitution  (i  in  v 
übergehe. 

Sollen  sich  diese  beiden  Normalen  schneiden,  so  müssen 
gewisse  Werthe  von  a,  2»,  c  den  beiden  Systemen  Gleichungen 
zu  gleicher  Zeit  genügen.  Zieht  man  daher  unter  der  Voraus- 
setzung, dass  a,  b,  c  diese  Werthe  haben,  das  erste  System 
Gleichungen  von  dem  zweiten  ab,  so  erhält  mau  die  Be- 
dingungsgleichungen  für  den  Punkt  q: 

die  +  (ft  —  v)Uq  —  vduQ  =  0, 

^y  +  (/*  —  ^)^i  ^  ^^**i  =  ^> 

(&  -f-  (f*  —  ^)**2  —  '*'^**2  =  ö; 

• 

aus  welchen  durch  Elimination  der  Unbekannten  (ft — v)  und 
—  1/  die  Differentialgleichung  der  Gurven  von  Monge  her- 
vorgeht: 


(19) 


dx,     dy^      dz 
*du^y    dti,,    dUn 


0. 
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Bemerkt  man  aber,  das8,  mit  Vernachlässigung  der  höheren 
Potenzen  von  dx,  dy^  dg,  ist: 

duQ  =  Wooda?  +  UQ^dy  +  u^^djs  —  ^(p\dx), 

(20)  .  .    du,  —  u^^dx  +  w,idy  +  üj^rfo  =  ^ip'idy), 

du^  *=  Mjoda;  +  ^aidy  +  Wjjde^ ««  i9'(d«f); 

so  sieht  man;  dass  die  Differentialgleichung  (15)* der  ErQm- 
mungscurven  mit  der  Differentialgleichung  (19)  der  Curven 
von  Monge  vollkommen  übereinstimmt. 


Einunddreissigste  Vorlesung. 
Das  Theorem  von   Dupin. 


In  der  vorhergehenden  Vorlesung  haben  wir  durch  den 
Calcul  nachgewiesen,  dass  sich  die  drei  Systeme  confocaler 
Oberflächen  zweiter  Ordnung  in  ihren  Krümmungscurven 
schneiden.  Diese  drei  Systeme  Oberflächen  zweiter  Ordnung 
schneiden  sich  senkrecht.  Die  Erörterung  der  Frage ;  ob 
diese  drei  Systeme  Oberflächen  zweiter  Ordnung  sich  darum 
in  ihren  Krümmungscurven  schneiden,  weil  sie  sich  senkrecht 
schneiden,  und  die  Erweiterung  der  Frage  auf  allgemeine 
Oberflächen  führt  zu  dem  Theoreme  von  Dupin: 

Wenn  drei  Systeme  Oberflächen  so  beschaffen 
sind,  dass  durch  jeden  Punkt  des  Raumes  eine  Ober- 
fläche aus  jedem  der  drei  Systeme  hindurchgeht, 
und  wenn  sich  jene  drei,  durch  den  beliebigen  Punkt 
des  Raumes  gelegten  Oberflächen  immer  senkrech-t 
schneiden,  so  schneiden  sich  die  drei  Systeme  Ober- 
flächen gegenseitig  in  ihren  Krümmungscurven. 

Aus  diesem  Theoreme  folgt  dann  ohne  Weiteres^  dass  die 
drei  Systeme  confocaler  Oberflächen  zweiter  Ordnung  sich 
gegenseitig  in  ihren  Krümmungscurven  schneiden,  weil  sie 
sich  senkrecht  schneiden. 
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Wir  werden  die  Bedingungen  des  Theoremes  analytisch 
feststellen^  hierauf  aus  den  Bedingungen  weitere  Folgerungen 
ziehen  und  letztere  dazu  benutzen^  um  das  Theorem  selbst 
zu  beweisen. 

Ein  System  Oberflächen  ist  im  Allgemeinen  durch  eine 
Gleichung  zwischen  den  Coordinaten  eines  beliebigen  Punktes 
und  einer^  willkürlichen  Constante  gegeben.  Diese  Gleichung 
können  wir  uns  nach  der  willkürlichen  Constante  aufgelöst 
denken^  und  demnach  annehmen^  dass  die  drei  Systeme  Ober- 
flächen durch  ihre  Gleichungen  in  der  aufgelösten  Form  ge- 
geben seien: 

(1) U=^k\     V  =  X',     W7  =  r, 

indem  wir  unter  u,  v^  w  gewisse  Functionen  der  Coordi- 
naten Xy  y,  z  verstehen  und  unter  A^,  A',  A"  willkürliche  Con- 
stanten. 

In  dieser  Voraussetzung  sind  die  Bedingungen  des  Theo- 
remes : 

(2) w^u^  +  WjWi  +  u?jW2  =  0, 

^Ü^^O    H-«I«^l    +    «*2*2  =^0, 

wenn  wir  mit  Wq  ,  w, ,  tij  •  •  •  ^^®  partiellen  Di£ferentialquotien- 
ten  der  Functionen  w  .  .  .  nach  den  Variabein  a:,  y,  z  be- 
zeichnen. 

Es  sind  diese  Gleichungen  identische  Gleichungen  ^  weil 
sie  ausdrücken^  dass  die  Normalen  der  drei,  durch  einen  be- 
liebigen Punkt  des  Raumes  gehenden  Oberflächen  in  diesem 
Punkte  auf  einander  senkrecht  stehen.  Man  kann  daher  jede 
Yon  diesen  Gleichungen  partiell  nach  einer  der  Variabein 
differentüreU;  wodurch  man  wieder  identische  Gleichungen 
erhält. 

Aus  der  ersten  von  diesen  Gleichungen  geht,  wenn  man 
mit  u^i^  v^iy  Wxi  die  zweiten  partiellen  Differentialquotienten 
der  Functionen  UyV,w  bezeichnet,  folgendes  System  hervor: 

(^oo^'o  H-  «'io«<'i  +  «^20^2)  +  Ko«^ü  +  ^\o^i  +  ^^20^2)  =  0, 

(V02«^0  +  «^12««^!  +  ^^22  ^^2)  +  ("^02%  +  «'l2«'l  +  «^22^2)  =  ^• 

28* 
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Zwei  andere  Systeme  Gleichungen  erhält  man  auf  gleiche 
Weise  durch  Di£Fierentiation  der  zweiten  und  dritten  Glei- 
chung (2). 

Um  diese  drei  Systeme  identischer  Gleichungen  in  einer 
übersichtlichen  Form  darzustellen,  führen  wir  nach  der  Ana- 
logie von  (21)  der  neunundzwanzigsten  Vorlesung  die  Bezeich- 
nungen ein: 

9(ao,a,,a2)=Wooao^+w,iai^+t«22V+2wi2«i«2+2w2o«2«o+2woiö^^ 
(3)  ^öo;«i;«?)=«'ooV+Vnöi^+V22flb'+2t;,2a|a2+2v20«2Öo+2t?oiö^^^ 

mit  deren  Hülfe  wir  jene  drei  Systeme  identischer  Gleichungen, 
nach  Multiplication  mit  dem  Factor  2,  also  darstellen: 

if\w^)+  x(v^)  =0, 

(4) Z'(t*i)  +  9'K)  =  0. 

9>>i)  +  ^'W  =  0, 
Wir  führen  ferner,  um  abzukürzen,  die  Bezeichnungen  ein: 

(5)  .  . .    ^{w,  u)  -=  w^'^^u^)  +  w?,  V;'(w,)  +  Wj^'K), 

wobei  zu  bemerken  ist,  dass: 

(6)  4>  (v, «;)  =  O (m?,  v)  ,   ff (u?,  w)  =  ^^(ti,  w) ,   X (w,  v)  =  ^(1;,  «#). 

Aus  den  Gleichungen  (4)  setzen  wir  nun  folgende  zusammen : 

(7) X{u,v)  +  O(w,v)^^0, 

0{vyW)+  »F(m,«?)  =  0. 
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Die  erste  you  diesen  Gleichungen  erhält  man  nämlich^  wenn 
mau  die  drei  Gleichungen  des  ersten  Sjstemes  (4)  der  Reihe 
nach  mit  Uq,  u^,  U2  multiplicirt  und  addirt  und  so  weiter. 

Äddirt  man  zwei  von  diesen  Gleichungen  und  zieht  die 
dritte  ab;  so  erhält  man: 

(8)  .  .     0(v,  w)  =  0,     W(w,  ü)  .=  0,    X{u,  v)  —  0. 

Diese  drei  Gleichungen  zugleich  mit  den  drei  Bedingungs- 
gleichungen (2)  des  oben  angegebenen  Theoremes  werden  nun 
dazu  dienen^  das  Theorem  zu  beweisen. 

Den  Beweis  des  Theoremes  werden  wir  in  der  Weise 
führen;  dass  wir  zeigen ,  wie  die  Gleichungen: 

(9) u^X\    v  =  X', 

welche  den  Gleichungen  (2)  und  deshalb  den  Gleichungen  (8) 
genügen ;  auch  der  Differentialgleichung  (15)  in  der  vorher- 
gehenden Vorlesung  der  Krümmungscurve  der  ersten  Ober- 
fläche u  =  k^  genügen. 

Wenn  wir  demnach  mit  K  den  Ausdruck  bezeichnen: 


(10) ür= 


Wo,  Ml,  ^2     • 

dXf        dy,         dz 
q>{dx),  tp'idy),  q>\dz) 


der  entwickelt  die  Gestalt  annimmt:  , 

(11)    K={u^d0  —  U2dy)(p\dx)'\'(u2dx  — u^dz)q>{dy) 

+  (mo  ^y  —  M|  ^^)  9  (dz) , 

so  werden  wir  nachzuweisen  haben  ^  dass  unter  Voraussetzung 
der  angeführten  Gleichungen  (9),  (2)  und  (8)  dieser  Aus- 
druck K  verschwindet. 

Differentiiren  wir  zu  diesem  Zwecke  die  Gleichungen  (9), 
so  erhalten  wir: 

UQdx  -}-  u^dy  -{-  U2d0  =  0, 
VQdx  +  Vidy  +  V2de  =  0, 

zwei  Gleichungen,  welche ;  mit  den  beiden  ersten  GleichuQ» 
gen  (2): 
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UqW^  +  WjW;,  +  u^w^  =  0, 

VqWq  +  V^W^  4-^2^2  =  0 

verglichen,  beweisen,  dass  dx :  dy  '^e=  Wq  :  to^ :  W2,  oder  dass: 

dx  =  kwQ,    dy  ^=  Xw^y    dz  ^=^  kw^* 

Setzen  wir  diese  Werthe  in  den  Ausdruck  (11),  so  er- 
halten wir: 

K 

Bestimmen  wir  endlich  die  Verhältnisse  von  tf^  :  v,  :  v^ 
aus  der  ersten  und  letzten  Gleichung  (2)  oder,  mit  Einfüh- 
rung eines  unbestimmten  Factors  /t,  jene  Grossen  selbst: 

und  setzen  diese  Werthe  in  den  zuletzt  gegebenen  Ausdruck 
für  -rj  ein,  so  wird  auf  Grund  der  Bezeichnungen  (5): 

(12) K=iik^0(v,w). 

Da  aber  nach  (8)  0{v,  w)  verschwindet,  so  verschwindet 
auch  K. 

Wir  geben  noch  einen  zweiten  Beweis  des  Dup in 'sehen 
Theoremes,  gestützt  auf  Coordinatentransformation. 

Wir  gehen  wieder  von  den  drei  Systemen  Oberflächen  (1) 
aus,  welche  den  Bedingungen  (2)  des  Theoremes  genügen, 
woraus  die  Gleichungen  (8)  eine  unmittelbare  Folge  sind. 
Wir  betrachten  aber  in  den  Gleichungen  (1)  die  willkürlichen 
Constanten  A®,  A',  X*'  als  die  Ooordinaten  desjenigen  Punktes 
im  Räume,  dem  die  rechtwinkligen  Coordinaten  rr,  y,  z  durch 
die  Gleichungen  (1)  entsprechen,  und  stellen  den  Ausdruck 
(10)  K,  der,  gleich  0  gesetzt,  die  Differentialgleichung  der 
Krümmungscurve  der  gegebenen  Oberfläche  u  «==  A^  ist,  als 
eine  Function  der  Coordinaten  A®,  k\  A"  und  ihrer  Differen- 
tialen dk^j  dk\  dk"  dar.  Wenn  wir  diesen  so^  transformirten 
Ausdruck  K  gleich  0  setzen,  ibo  erhalten  wir  die  Differential- 
gleichung der  Krünunungscurven  auf  der  gegebenen  Oberfläche 
in  einer  integrirbaren  Form,  und  können  daraus  die  Glei- 


Das  Theorem  von  D  u  p  i  n.  439 

chungen  der  Oberflächen  selbst  ableiten;  welche  die  gegebene 
Oberfläche  in  ihren  Krümmungscurven  schneiden.  Es  wird 
sich  dann  zeigen  ^  dass  die  hergeleiteten  Oberflächen  gerade 
diejenigen  sind,  die  durch  die  Gleichungen  t;  =  A'  und  w  =  A" 
mit  den  willkürlichen  Constanten  X'  und  A"  analytisch  aus- 
gedrückt werden. 

Die  drei  Gleichungen  (1)  geben,  nach  den  rechtwinkligen 
Coordinaten  aufgelöset,  die  Werthe  derselben  als  Functionen 
von  A®,  A',  A".  Di£Ferentiiren  wir  diese  Gleichungen,  um  auch 
die  DijBerentialeft  der  rechtwinkligen  Coordinaten  auszu- 
drücken, so  erhalten  wir: 

UQdx  +  w,  dy  +  u^dz  =*  dA", 

(13) t;o  da;  -f  r,  dy  +  t?2  dj6f  =  dA', 

•  w^dx  +  ^idy  -|-  ii^jdif  «=  dA". 

Dieses  System  von  linearen  Gleichungen  haben  wir  nach 
dXy  dy,  dz  aufzulösen.  Wir  behaupten,  dass  die  aufgelösten 
Gleichungen  folgende  sind: 

,  dV    ,         dk'    ,         dA" 

dX  =   «0    -fj-    +    »0     -y      +    Wo   -yy-   , 

(14) dy  =  Ui-fj^  +  Vi-y-  +  Wi-^, 

di»    .         dl'  dl'' 


dz  =  u^~y    +V2-y-  + 


iV, 


2  W  ' 
wenn  wir,  um  abzukürzen,  setzen: 

(15) F=t;o2  +V  +  V, 

Denn  setzt  man  die  Werthe  von  da?,  dy,  d;8i  aus  (14)  in  (13) 
ein,  und  vergleicht  auf  beiden  Seiten  der  Gleichungen  die 
Coefficienten  von  dk^y  dA',  dA",  so  erhält  man  neun  Be- 
dingungsgleichungen, von  welchen  drei  von  selber  erfüllt 
werden,  während  die  sechs  anderen  mit  den  Gleichungen  (2) 
übereinstimmen. 

Um  nun  die  Determinante  (10)  K  mit  Hülfe  von  (14) 
leichter  zu  transformiren,  bilden  wir  die  Determinante  J)\ 
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(16) 


D 


«0,       «1,       «5 


'07 


17 


«^07       «'l. 


w. 


und  stellen  das  Produet  KD  beider  Determinanten  als  eine 
Determinante  dar,  welche  mit  Rücksicht  auf  (15)^  (13)  und 
(2)  die  Gestalt  erhält: 


KD 


U,  0,  0, 

JA«,  dl\  dJL", 

dxq>'(Uo) + dytp\Ui)    dzipiv^) + dyfp{vi)    dx^\wo) + dy v'(«7,) 


oder  kürzer: 


(17)  U 


dX 


dX\ 

da?qp>tf )+rfyy '(t?i) + dz(p\v^ ,  dx^iwo) + dytp(wt) + dz<p  (to^ 


Multipliciren  wir,  um  dieses  Produet  weiter  zu  vereinfachen, 
die  Gleichungen  (14)  der  Reihe  nach  mit  (p'iv^),  <p\v^\  9>'(^2); 
oder  mit  (p'iw^),  (p'(w^),  ^'(w^,  und  addiren,»  so  erhalten  wir 
auf  Grund  der  Gleichungen  (8)  und  mit  Rücksicht  auf  die 
Bezeichnungen  (5): 


dxq){v^)  +  dyq>{v^)  +  dz^\v^) 


*  (t?, ») 


*  (u,  v) 


*  («7,  W) 


dxviw„) + dy<p\tv,)+ dzip'iw,)  ^  "^^y^  dk" + -^y^  dir 

wodurch  der  Ausdruck  (17)  übergeht  in: 


KD  =  U 


oder: 


dX\  dk" 


dX^ 


(18)  KD=U\^-^'^^ 

Hiemach  geht  die  Differentialgleichung  f  «=  0  der  Krüm- 
mungscurven  der  Oberfläche  u  =  A®,  für  welche  X^  eine  Con- 
stante  ist,  über  in: 


(19) dA'rfr  =  0, 
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welche  Gleichung,  integrirt,  A'  oder  X'  gleich  einer  willkür- 
lichen Constanten  giebt. 

Für  das  tiefere  Yerstandniss  des  Dupin' sehen  Theoremes 
ist  es  nicht  unwichtig  zu  bemerken,  dass  keine  der  Functionen 
tt,  v,  w  in  (1)  willkürlich  gewählt  werden  darf,  sondern  dass 
jede  Yon  ihnen  für  sich  einer  und  derselben  partiellen  DiflTe- 
rentialgleichung  dritter  Ordnung  Genüge  leisten  muss. 

Um  diese  Di£Ferentialgleichung  für  die  Function  u  auf- 
zustellen, gehen  wir  davon  aus,  dass  je. die  erste  Gleichung 
in  den  beiden  Systemen  (8)  und  (2)  linear  und  homogen  in 
Rücksicht  auf  folgende  sechs  Grössen  ist: 

(2Q)  Vo^o,   V^W^y  V2W2,  V^W^  +  V^W^y   Vjt4)Q  +  V^W2y   VoM^i+Vi^o- 

Drei  weitere  Gleichungen  von  derselben  Eigenschaft  sind 
in  der,  aus  den  beiden  letzten  Gleichungen  des  Systemes  (2) 
combinirten  Relation  enthalten: 

(21)  (Wo^o  +  w, w,  +  ^^2^2) Vx  +  (t?ot<o  +  «l«*!  +  ^2^2)«^»  =  0, 

wenn  man  für  x  der  Reihe  nach  eine  der  drei  Zahlen  0,  1,  2 
setzt.  Gelingt  es,  noch  eine  sechste  Gleichung  von  der  Form 
herzuleiten : 

(22)  m'ooVo^o  +  w'nt;,«?!  H \-  u\^(v^Wq  +  v^w^) 

-f  m'o,(voW'i  +  t;iti;o)  =  0, 

in  der  die  u^tx  nur  von  den  partiellen  Differentialquotienten 
der  Function  u  abhängen,  und  eliminirt  man  aus  dieser  (22) 
und  aus  den  fünf  soeben  näher  angeführten  Gleichungen 
nach  Satz  (8)  der  achten  Vorlesung  die  Grössen  (20),  so  er- 
hält man  die  gesuchte  Differentialgleichung  durch  das  Ver- 
schwinden der  Determinante  6ten  Grades  ausgedrückt: 


(23)  .  . 


t« 


00> 


w. 


00» 


u 
u 


lU 


m 


u 
u 


ri) 


1, 

0, 
0, 


1, 
0, 

0, 


22) 

1, 

0, 

0, 

«2, 


2»  ,2 ,    2m' 
2m,j, 

0, 
0, 


20; 


2u 


Ol 


2uon,    2u 


"20; 


Ol 


2» 


M2, 


u 


1; 


0, 

u 

0, 
«0, 


0 

u 

«« 
0 


1 


=  0 


Eine  Gleichung  wie  (22)  findet  man  leicht  auf  folgendem 
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Wege.  Man  differentiire  die  erste  Gleichung  <^(t?,  «;)  =  0  in 
(8)  successive  nach  den  drei  Yariabeln  Xj  y,  ey  multiplicire  die 
drei  so  erhaltenen  Gleichungen  respective  mit  Uq,u^^  u^  und 
addire^  so  dass  sich  ergiebt: 

CJ4)..     Wo  — g^    -  +  t*i        ^y       +^  —Yz "=^^- 

Der  Ausdruck  0{Vy  w)  enthält  nach  (5)  die  Yariabeln 
Xy  ify  B  m  dreierlei  Art,  vermöge  der  Uniy  der  Vn  und  der  w;«. 
Bezeichnet  man  daher  die  dritten  partiellen  Differentialquotien- 
ten der  Function  u  mit  Uxifi  und  setzt  der  Kürze  wegen: 

(25) /"xl  =  WoW»Zo  +  UiUuXi  -f  U2W«22, 

so  kann  die  Gleichung  (24)  mit  Rücksicht  auf  die  Identität 
0{VyW)  =  0{WyV)  und  auf  die  Festsetzungen  in  (3)  auch 
geschrieben  werden: 

oder;  indem  man  nach  (4)  ^'(w»)  ^^^  %{^»)  beziehungsweise 
durch  — g>'(^*)  ^^^  — 9'(^»)  ö^^etzt: 

Diese  Gleichung  hat  genau  die  Form  von  (22),  wobei: 

(26)   .    .     UxX  «=  fnX  —  2(WoxtloJl  +  UiuUil  +  U%tcUii)y 

und  /),ji  durch  (25)  gegeben  ist.  Bei  Cayley,  welcher  die 
partielle  Differentialgleichung  (23)  für  u  zum  ersten  Male  in 
voller  Allgemeinheit  aufgestellt  hat,  stimmen  die  Glieder  der 
ersten  Horizontalreihe  nicht  vollkommen  mit  den  hier  (26) 
definirten  Unx  überein.  Man  erhält  jedoch  sofort  die  von 
Cayley  angegebene  Form,  wenn  man  in  dier  Determinante 
(23)   die   zweite   und   dritte  Horizontalreihe    respective    mit 

multiplicirt  und  beide  zur  ersten  addirt. 
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Unter  Einfttrung  des  Zeichens  Uxi  für  die  Partial- 
determincmte  des  Elementes  Uxx  in  -^db^u  ^11^22  ^^^^  ^^^ 
die  so  veränderten  Glieder  der  ersten  Horinzontalreibe  in  (23), 
übereinstimmend  mit  Cajlej,  schreiben: 

MM)        2  ^00;     /it        ^  ^11 ;  •  •  •  /20  —  2  cTjQ,     /qj  —  21/, 


Ol' 


Nach  den  bisherigen  Entwickelungen  ist  das  Bestehen 
der  Differentialgleichung  (23)  nothwend^;  wenn  das  Flächen- 
system w  =  A®  im  Vereine  mit  zwei  anderen  Flüchensystemen 
den  Bedingungen  des  Dupin'schen  Theoremes  Genüge  leisten 
soll.  Dass  umgekehrt  diese  Differentialgleichung  auch  das 
System  (2)  nach  sich  zieht,  kann  man  folgendermassen  zeigen. 

Bei  Annahme  einer  Gleichung  von  der  Form  (23)  lassen 
sich  sechs  Grössen  a^^Q,  a^^^  a^^f  a^^^  «20;  ^01  bestimmen, 
welche  nicht  sämmtlich  verschwinden  und  unter  der  Fest- 
setzung atti'=^anx  die  Relationen  befriedigen: 

(27)  fi'oo«oo+  w'i  1«,,+ w'22«22+  2w'i2ai2+  2u .20«20+  ^«♦'oi «Ol  =  0- 

(28)  Voo«oo+«*Ji«fn  +  <*22«22  +  2M,2a,2  +  2M2oa2o+^<*oi«oi=0. 

(29) «00  +  «II  +  «22  =  0. 

(30)  .  •  Woa,o  + Wi«»i  +  Wjttjcg^O,     x  =  0,  1,  2. 

Bedeuten  1,  17,  S  irgend  welche  unbestimmte,  von  den 
Coordinaten  x,  y,  a  unabhängige  Yariabeln,  so  ist  der  Aus- 
druck «006^  +  «11^^  +  «22?^  +  2a,2i?g  +  2a^ii  +  2aoi6^ 
nach  den  drei  Gleichungen  in  (30)  identisch  mit: 

...(l-5s)'+2..,(5-Jf)(,-${)  +  .,.(,-*-5y, 

und  daher  in  die  Gestalt  (a  S  +  6'i^  +  c  f)  (a"|  +  ^"^  +  ^  ö 
überführbar.     Man  kaim  demgemäss  setzen: 

.gj        «00=»«;  «„=66,  a^^=cc  , 

Multiplicirt  man  nunmehr  die  Gleichungen  des  Systemes 
(30)  der  Reihe  nach  mit  2§,  2fi,  2^  und  addirt,  so  folgt: 

(mo«  +  W16'  +  U2C)  (ia"  +  i?6"  +  5c") 
+  K«"'+  ^1*"  +  «*2c')  (I«  +  ^6'  +  50  =  ö» 
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eine  Beziehung,  aus  der  man  durch  die  Sub4Kutionen  |  «=  d\ 
V  =  V\  t  =  c"  und  6  =  ö',  ri  =  Vy  ß  =  c  mit  Bücksicht  auf 
(29)  sofort  die  beiden  anderen  erhalt: 

(32)  u^a  +  tti&'  +  u^c  =  0,     1*0  a"  +  u^h"  +  ttjc"  ==0. 

Diese  zwei  Relationen  ersetzen  das  System  (30)  voll- 
ständig und  stellen  zusammen  mit  (29)  das  zu  erweisende 
System  (2)  dar,  vorausgesetzt;  dass  zwei  Functionen  v  und  w 
existiren,  deren  partielle  Differentialquotienten  nach  x.  y,  z 
den  Grössen  a',  &',  6  und  d\  V\  c  proportional  sind.  Bei 
dem  Beweise  für  die  Existenz  zweier  solchen  Functionen  kann 
man  annehmen ,  dass 

(33)  .  .  a«  +  6'2  +  c'^  =  1,     a"2  +  &"«  +  c"^  =  1, 

indem  in  sämmtliche  Relationen  27—32  nur  die  Verhältnisse 
a  :  6' :  c'  und  a"  :  6"  :  c"  eingehen.  Alsdann  sind  durch  die 
sechs  Gleichungen  in  (28),  (29),  (32)  und  (33)  die  Ausdrücke 
a ,  6',  c',  a",  6",  c"  bereits  vollständig  bestimmt,  und  es.  wird 
unsere  Aufgabe  sein,  aus  der  Relation  (27),  der  diese  Aus- 
drücke noch  weiter  genügen  müssen,  die  beiden  Integrabilitäts- 
bedingungen  abzuleiten: 

denn  diese  sind  bekanntlich  nothwendig  und  hinreichend,  da- 
mit die  Differentiale  ddx  +  V dy  +  c'dz  und  a'rfa;  +  V dy 

+  c 'd;8f  sich  in  die  Formen   M'  (^dx  +  ^dy  +  ^  dz\ 

und  M"  (ä^  ^^  +  1^  ^y  +  aT  ötiSf  I  bringen  lassen. 

Indem  wir  die  Ableitung  der  Bedingungen  (34)  unter- 
nehmen, bemerken  wir  zunächst,  dass  bei  Anwendung  der 
Zeichen : 

«0  «  «1  7.  «*f 


(35)   ,,..."»..     -  =  a,    ,-,==^4^:.^  =  6, 


Ku,.'+u,»+it,«        '    K«„«  +  u,«+«,'        VFV+T^'+M,» 
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die  Relationen  in  (28),  (29),  (32)  und  (33)  lediglich  aussagen, 
man  solle  die  Substitutionen  bestimmen: 

(36)  ^=aX-{-a'T+aZ,  ri=bX-\-h'Y-\-h"Z,  t^^cX+c'Y+c'Z, 

welche  die  Gleichnngen 

zu  Identimten  machen,  wobei  9>(S,  i},  t)  dieselbe  Bedeutung 
hat,  wie  in  (3). 

In  der  achtundzwanzigsten  Vorlesung  S.  395  ff.  sind  diese 
Substitutionen  und  ihre  Auflösungen 

(38)  X=a|+6ij+c5,  T=a:i  +  Vri  +  ci,  Z=a"i  +  V'ri+c"t 

ausführlich  studiert  und  insbesondere  die  Functionen  a,  V,  c, 
n\  &",  c'  durch  die  Formeln  (29)  d^||||U)st  dargestellt  worden. 
Von  den  weiteren,  am  angeführteirOrte  entwickelten  Re- 
lationen führen  wir  für  unseren  Zweck  hier  nur  die  folgen- 
den an: 

(39)  W(a)%  +  WQ>)n  +  W(c)i -  fiX — /t' r -  f,"z. 

(40)  tp  (a')  .  9  («")  +  V>'Q>') .  q)  {b")  +  tp'ic')  .  q>'  (<!") 

2fi'  {9>'(o")  .  a  +  ip'ib")  .  b  +  <p'{c")  .  c}, 

a  I  i9>'(l) 

(41)  (A,-  X,)  YZ=^{ii'  Z-tL"T)  X  - 


VX  —  A. 


b  n  \tp\i) 


Von  denselben  stimmen  (39)  und  (41)  mit  den  Gleichungen 
(39)  und  (42)  1.  c.  überein,  und  (40)  ergibt  sich,  wenn  man 
die  Formeln  des  Systems  (24)  auf  Seite  397  der  Reihe  nach 
mit  (p{d')y  9>'(6")>  ^\^')  niultiplicirt  und  addirt. 

Aus  der  letzten  Identität  (41)  folgt,  wenn  man  A,  —  A,  der 
Kürze  wegen  mit  q  bezeichnet,  durch  successiye  Differentiation 
nach  a;,  y,  und  z  sofort  die  andere: 
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BiifYZ) 
dx 


,d(9YZ)     ,d(fYZ)    _ldjvx)     ,  a(FX)     ,djmti  \ 

(dA         ,    dA         .    dA       \        ' 

Substituirt  man  in  dieser  Gleichung  nach  Ausführung  der 
Differentiationen  an  Stelle  der  völlig  willkürlichen  |;  17,  ^ 
die  Grössen  a",  &",  c",  so  wird  die  Summe  auf  der  linken 
Seite  nach  (29)  und  (33)  identisch  mit: 

während  die  Differenz  rechter  Hand  in  den  linken  Theil  der 
Gleichung  (27)  übergeführt  werden  kann*),  also  der  Null 
gleich  ist. 


*)  Tm  Hinblick  auf  die  ans  (35)  hervorgehenden  Relationen : 


,da 


da       .  da 
dx'^+dt^ 

de  ^    ,dc       .de 
dx  "*  ^  dy    ^  *  dz  ^ 


ifp\a)  —  (ta, 

49'(c)  — fic 


•I 


findet  man  nämlich  ffir  den  Minuenden  der  fraglichen  Differenz  den 
Ausdruck:  <»'(i»'{a)a"+  19(6)6"  +  J9'(c)c"). 

Seist  maik  femer  mit  Beibehaltung  der  Zeichen  in  (86): 

m,  n.  i)  -  /■«{* + /•.i»j'  +  •  ••  +  2^»ti  +  2/i,sij, 

so  wird  der  Subtrahend  w-  ««  +  5-  -  «1  +  ^   «t  durch  die  angewandten 
Substitutionen : 


+ 


6  6"  ^nv) 


\<f,'(fl)  —  na  a"  l»'(a") 
^(p'(6)-^6  6"  1»'(6") 
i»'(c)-f.c    c"   i»*(c") 

oder,  indem  man  für  die  ^Elemente  \tp{a)  —  |t»a,  \^*(b)  —  ^5, 
|<p'(c)  — /»c  nach  (89)  die  Ausdrücke  —  jäV  —  |Ä"a",  ~. /*'&'  — fi'T, 
—  fi'c  —  f("c"  einführt  und  die  Formeln  (21)  auf  Seite  283  anwendet: 

'  ->.Xai»'(o'')+6-i<p'(6'')+ci<P'(0)-(o-i/'(«'')+«'HAl«''')+C'ir(0)- 
Der  Gesammtwerth  der  Differenz  ist  also: 

ttr(a>'+inn&'+ir(c>')+2,*'{ig,'(a'')a+i9\0«^+l9'(0-e} 

und  stimmt  wegen  (40)  mit  dem  linken  Theil  der  Gleichung  (27)  voll- 
kommen überein. 
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Von  dem   besondem  Falle  Aj  —  A.^  ^  0  abgesehen  ^  hat 
msxt  also  die  Relation  bewiesen : 


Dieselbe  bleibt  auch  noch  giltig,  wenn  man  in  ihr  a",  6",  c 
mit  a^h^c  vertauscht.     Denn  differentirt  man   die  Identität 
oa  +  &6'  +  cc  =  0  successive  nach  x,  y,  ß  und  addirt  die 
drei  so  erhaltenen  Gleichungen  nach  vorheriger  Multiplication 
mit  a",  6",  c\  so  folgt  mit  Berücksichtigung  von  (28): 

wie  behauptet  worden.  Durch  Subtraction  der  beiden  letzten 
Gleichungen  (42)  und  (43)  von  einander  erhält  man  endlich, 
unter  Zuhilfenahme  des  Systems  (21)  auf  pag.  233: 

(dh'  ,       de  , A    ,    (de     ,       da'  A    ,   (da  , ,       dV    A       n 

eine  Formel,  die  bloss  in  der  Anordnung  der  Glieder  von 
der  ersten  Bedingung  in  (34)  verschieden  ist  und  aussagt, 
dass  die  Differentialgleichung  adx -\-V  dy -\' ddz  ^=^Q  ein 
Integral  t;  =  A'  zulässt. 

Es  bedurfte  nur  der  Yertauschung  von  a,  6',  c\  [i  und 
A^  mit  a"y  V,  c",  ^"  und  A^  in  den  soeben  angestellten  Be- 
trachtungen, um  die  zweite  Bedingung  in  (34)  abzuleiten  und 
zu  zeigen,  dass  auch  der  Relation  a'dx  +  &"rfy+  c'dg  =  0 
durch  eine  Gleichung  der  Form  w  =  A"  Genüge  geleistet 
werden  kann. 

Der  hier  gegebene  Beweis  der  Integrabilitatsbedingungen 
(34)  führt  gleichzeitig  auf  eine,  für  specielle  Berechnungen 
geeignetere  Form  der  Differentialgleichung  (23).  Diese 
Gleichung  entsteht,  indem  man  die  aus  den  Formeln  (28) — 
(30)  gewonnenen  Verhältnisse  der  «»i  in  die  Relation   (27) 

einsetzt.     Da  jedoch  Uq^I^  +  «u^^  +  «22?^  H h  2aoili? 

mit  YZ  identisch  ist,  so  wird  man  auf  Grund  der  Formeln 
(43)  und  (46)  in  der  28.  Vorlesung  die  fragliche  Differential- 
gleichung auch  erhalten,  wenn  man  den  Ausdruck 
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(44)     (Mol+M,12  +  Mjg) 


«0  S  V'iMo) 
«1  ti  <p'(ut) 

1*2  t  9>'(«i) 


—  (V  +  «i*+V) 


"o  S  9>'(5) 
«2  g  9>'(ö 


nach   Einführung    der   Substitutionen    ^''^  =  Uqq,    V^  =  ^\if 
g2  -_  ^'^^  ^       1 3^  -_.  1^'^^  jni^  jer  jjuU  vergleicht. 

Man  kann  dieses  Ergebniss  nachträglich  aufs  neue  durch 
directe  Entwickelung  der  Determinante  in  (23)  verificiren. 

In  dem  oben  ausgeschlossenen  Falle  der  Gleichheit  von 
Aj  und  Aj  verschwindet  nach  (47)  und  (49)  pag.  405  und  406 
der  Ausdruck  (44)  für  beliebige  £,  i^;  S;  ^^^  ^^^  Differential- 
gleichung (23)  ist  in  den  Bedingungen  für  A,  >=  X^  mit- 
enthalten ^  wenigstens  so  lange  man  sich  auf  reelle  Flächen 
beschränkt.  Nur  historisch  mag  angeführt  werden,  dass 
alsdann  die  Gleichung  u  =  X^  eine  Schaar  concentrischer 
Kugeln  oder  (im  Grenzfalle)  eine  Schaar  paralleler  Ebenen 
darstellt;  und  dass  die  zugeordneten  Flächensjsteme  v  =  X' 
und  w  =  X"  irgend  zwei  zu  einander  orthogonale  Schaaren 
von  Eegelflächen  sind,  deren  Scheitel  sämtlich  mit  dem  ge- 
meinsamen —  im  Grenzfalle  unendlich  entfernt  liegenden  - 
Mittelpunkte  der  Kugeln  zusammenfallen.  Die  Gleichungen 
(60)  der  22.  Vorlesung,  welche  die  elliptischen  Kugelcoordi- 
naten  definiren,  gewähren  dafür  ein  Beispiel.*) 


*)  Weitere  Untersuchnngen  über  den  Gegenstand  dieser  Vorlesung 
findet  man  in  einer  Abhandlung  SchlSlFli's,  Borchardfs  Journal,  Band  76, 
S.  126  ff. 


Berichtigung:. 


Auf  vorliegender  Seite  448 : 
Z.  10  V.  u.  lies:   während  anstatt  „und  dass" 
Z.  13  V.  u.  lies:    dass  unter  anderen  an«tatt  „dass". 


gegeben  hat.  Wir  wollen  dieselbe  hier  in  verallgemeinerter*) 
Fassung  entwickeln  und  im  Anschlüsse  an  dieselbe  einige, 
auf  die  Classification  der  quadratischen  Formen  bezügliche 
Theoreme  ableiten. 

Die    Jacobische    Transformation    folgt?*)    ohne    Mühe 
aus   einem   Lemma,    welches   bei  Einführung   des  Zeichens 

(K  K'"    *!  ^)  für  die  Determinante    • 

*)  Diese  verallgemeinerte  Fassung,  welche  in  der  Einfahrung  will- 
kührlicher  Parameter  besteht,  findet  sich  suerst  in  einer  Abhandlung 
von  Darboux  über  quadratische  Formen,  Journal  de  LiouviUe,  Oktober- 
heft 1874. 

**)  Die  elegante  Ableitung  der  Jacobischen  Transformation  ver- 
mittelst der  Identit&t  (3)  hat  Weierstrass  gegeben  in  den  Monatsberich- 
ten der  Berliner  Academie  1868  pag.  316. 

JSaaam^  «nalyt.  Oeometiie  d.  Baumes.    8.  Aufl.  29 
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Wo^'^w'i^'^  .  «'«^^^     0      0 


'  w? 


0 


Wi 


w. 


0      0 


0 
0 


0 
0 


sich  kurz  dahin  aussprechen  lässt^  dass  für  irgend  welche 
gegebene  Constanten  yj^\  ya^^^  •  •  ^a'  +  *  und  'für  beliebige 
veränderliche  Grossen  y«  (a  «=  0,  1  •  •  n)  die  Identiiät  gilt: 

/ox  /y^f"y^'^^y\    ry'  y^ •  •  •  y^\ 


„  (y^  y^  .  y«  y*  +  '\     (y^  ''y^y\ 

_  (y' y^'-y^y     V 
W  y^'-y^y^^y 

Wenn  nämlich  mit  T  irgend  eine  gegebene  Determinante 
2?  +  Coo  <?ii  .  .  c«»n  vom  (m  +  l)ten  Grade  bezeichnet  wird,  so 
besteht;  nach  dem  in  der  Anmerkung  zur  Seite  89  bewiesenen 
Theoreme  die  Relation: 


(4)r 


a«r 


dr 


dr 


dr 


dr 


und  diese  geht  sofort  in  (3)  über,  wenn  m"  =  «  +  g  +  2  ist 
und  wenn  die  Elemente  von  F  mit  den  entsprechenden  Ele- 

1    9  '      o  j_  1     h  insbesondere  also  auch  die  Cßa 

y'  y^  • .  y«  +  *  y/  ^ 

mit  den  c^ß,  zusammenfallen. 
Setzt  man,  um  abzukürzen: 

s+c„c„..c — c„  (- 1).  (j;  »I ; ;  •  p  _  c. 


(5,....(;;)   =    -»(-!)•  c;;  ?;;:;,':  J) 


!P« 


(y^  y'^ . . .  y  y      \ 


0> 


c 


«+1 


■*  «; 
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so  lässt  sich  die  Gleicliung  (3)  schreiben: 

rf{\  _  ^«  =»  Q+i^g'      y^  +  i    ' 

W •        Cq  Cg      "■  c«+r 

In  derselben  kann  der  Index  q  irgend  eine  der'  Zahlen 
aus  der  Reihe  1,  2,  ...  n  und  auch  die  Null  selbst  bedeu- 
ten, welch    letzterer  Fall  aus  (4)   hervorgeht,   wenn  F  mit 


0' 


identisch  wird.    Wir  ertheilen  mit  Bücksicht  hierauf  in 


Formel  (6)  der  Zähl  q  der  Reihe  nach  die  Werthe  0,  1,  .  .  w, 
addiren  sämmtliche  so  entstehenden  Relationen  und  erhalten 
wegen  ^„^i  =  0*)  für  die  quadratische  Form  der  Veränder- 
lichen ifa 

(7) -5=^(yo,yi-.y-) 


*  Es  fol^  diess  ans  dem  Theoreme:  Wenn  in  einer  Determi- 
nante -4  =  2  Hh  a}  a|...a^  die  Elemente  o*_^i ,  ^^4-2*«-®m 
für  die  Werthe  A;  =  ly2...j)  sämmmtlich  verschwinden,  so 
ist  ^  -  j;  ±  aX . .  a  J  Z  ±  a  J  J  ;  «J  +  I . . .  aH;. 

Sämmtliche  Glieder  der  Determinante  A  entstehen  nämlich  ans 
dem  Anfangsgliede  a}  a| .  .  o^  .  a^  ^  J . .  a^  durch Permutation  der  unte- 
ren Indices  1,  2,  .  p;  p-}- 1,  p -\' %  , .  .m.  Von  diesen  Gliedern  ver- 
schwindet aber  ein  jedes ,  so  oft  in  der  ihm  entsprechenden  Permuta- 
tion einer  oder  mehrere  der  Indices :  p  -{-  i^  p  -{-  2  ,  .  ,m  ah  die 
Stelle  von  indices  aus  der  Gruppe  1,  2  ...  p  getreten  sind.  Man  er- 
hält daher  nach  Weglassung  der  verschwindenden  Tenne  die  Determi- 
nante A^  indem  man  in  a|  a| . . .  a^  .  a^  i^  J  . . .  a^  die  unteren  Indi- 
ces derart  permutirt,  dass  die  Zahlen  von  jeder  der  beiden  Gruppen 
1,  2  .  .  ,p  und  p  -j-  1,  JP  +  ^  ' '  ^  ^^^  unter  sich  versetzt  werden.  Mit 
Berücksichtigung  der  Vorzeichen  findet  sich  so  A  gleich  dem  Producte 

^er  beiden  Determinanten  -£  ±  ^1  ^  •  •  ^  ^"*<J  -^ifj  +  i^  +  i'***" 
(Cfr.  Hesse,  Theorie  der  Determinanten,  zweite  Auflage,  Seite  39). 

Um  den  soeben  bewiesenen  Satz  auf  7»  +  i  anwenden  zu  können, 
bringe  maA  in  dieser  Determinante  durch  successive  Vertauschungen 
von  je  zwei  Verticalreihen  die  (n  -f-  2)te,  (w  -f-  S)t6, . . . .,  letzte  Verti- 
calreibe  an  die  SteUe  der  ersten,  zweiten,  .  .  (n  -|-  2)ten  Verticalreihe. 
Alsdann  ist  Wn  +  i  in  eine  Determinante  von  der  Eigenschaft  wie  A 
tranflformirt,  für  welche  mBa2n4-3,  p^-n+l  und  der  eine  Factor 

^ÜZ^X^"  *^  ^^  ^'^  >  ^^^  ^  demselben  sämmtliche  Elemente 
der  ersten  Verticalreihe  verschwinden. 

29» 
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die  Darstellung  durch  eine  Summe  von  Quadraten: 

(7a).  g'(y„,y,:.y,)  =  %^'  +  ^'.  .  .  +  ^^^^*. 

Die  Form  ^  (y^,  y^  .  -yn)  ist  nichts  anderes  als  die  auf 
Seite.  267  definirte  reciproke  Function  von  ^.    Ersetzt  man 

nämlich  in  dem  Quotienten  —    ^®  ==  —   ?  die  willkürlichen 

ya  durch  die  partiellen  Diflferentialquotienten  ^/^  ^'  (Xa)  =  ^a, 
so  geht  aus  demselben  die  Grosse  ^  hervor^  wie  sich  sofort 

ergibt,  wenn  man  in  der  Determinante  (T)  die  (n  +  1)  ersten 

Verticalreihen  respective  mit  Xq,  x^  .  »  Xn  multiplicirt  und  von 
der  letzten  Verticalreihe  abzieht.  Unter  Anwendung  des 
Zeichens: 

erhält  man  demgemäss  aus  (7  a)  vermöge  der  Substitution 
y„  =  Y2  ^'  (^a)  die  oben  erwähnte  Verallgemeinerung  der 
Jacobischen  Transformation: 

In  derselben  bedeuten  die  X„  lineare  homogene 
Functionen  der  o?«,  welche  mit  den  y«  und  Ya  durch 
die  Identität  verknüpft  sind: 

3/0  ^0  +  yi  ^1  H 1-  y»  a?«  —  Fo  -2fo  +  ^1  Xj  +  . .  Yn  X,. 

Um  diese  Behauptung  zu  beweisen,  hat- man  nur  nöthig, 
in  (7  a)  die  willkührlichen  ya  durch  ^a -{- ft^^«  zu  ersetzen, 
nach  Potenzen  des  Factors  fir  zu  entwickeln  und  die  Coeffi- 
cienten  von  ft^  beiderseits  zu  vergleichen.  Man  erhält  so  die 
Gleichung 

il) 

C~-  =  ^0  ^0  +   ^1  -^1  +  •  •  +  ^1«  ^n? 

welche  offenbar  von  der  letzten  Identität  nur  formal  ver- 
schieden  ist.  Die  4  Systeme  von  Variabein  a;«,  X«,  y«,  Yu 
stehen  also  zu   einander  in  denselben  Beziehungen;  wie  die 
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analog  bezeichneten  Grössen  in  den  Gleichungen  (1) — (4)  der 
20.  Vorlesung, 

Die  Darstellung  (8  a)  ist  stets  möglich^  wenn  die  Deter- 
minante Co  einen  von  Null  verschiedenen  Werth  hat,  indem 
alsdann  die  y«^^^  (g  =  1,  2,  .  .  .  «  +  1)  sich  so  bestimmen 
lassen,  dass  (7,,  C2  -  -  -  Cn  +  i  nicht  verschwinden.  Es  kann 
überhaupt  Cq  nie  für  alle  Werthe  der  ya^'i^  Null  werden,  so 
lange  Cq  _  1  nicht  verschwindet.     Wäre  nämlich 

für  beliebige  y«'^^  gleich  Null,  so  würde  gleichzeitige  gegen 
die  Voraussetzung,  der  Ausdrack 

verschwinden. 

Tritt  der  nunmehr  näher  zu  betrachtende  Fall  ein,  dass 
Cq-\  für  alle  möglichen  Werthe  der  y^^^^  yJt^^  .  .  .  ya«/-* 
(a  =  0,  1, .  .  n)  Null  ist,  so  verschwindet  auch  jede  Deter- 
minante (n  —  g  -{-  2)ten  Grades,  die  entsteht,  wenn  man  in 
C^  irgend  welche  (g  —  1)  Horizontalreihen  unterdrückt  und 
von  den  übrig  bleibenden  Elementen  beliebige  (3  —  1)  Ver- 
ticalreihen  weglässt.  In  anderer  Ausdrucksweise,  wenn  die 
{q  —  1)  Zahlen  a,  ß,  y  .  .  ,  willkürlich  aus  der  Beihe 
0,  1  ...  M  gewählt  sind,  und  wenn  p,  <y,  r  .  .  irgend  {q  —  1) 
andere  Zahlen  aus  derselben  Reihe  bedeuten,  so  hat  die 
Gleichung  Cq  —  i  z=0  stets  die  Relationen  zur  Folge: 

(9) ^    ^^""'^° 0. 

Denn  setzt  man  in    Cq  —  \   die   (g  —  1)  Grössen  y«^^^  y/j^% 
yy<^>  .  .  .  gleich  der  Einheit,    die   übrigen  y^^\  y^'^\  . .  y<«-i> 

daaeiren  bleich  Null,  so  wird  C<,- 1  identisch  mit  ^ —■  — % ; 

wie  sich  aus  dem  Systeme  von  Gleichungen  ergibt: 

C.  =|ä  yo''>  y.<"  +  2  Ig  y.">  y,<«  +  • .  + 1^^  y,<»)  y,<'> 
(10) 
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Aus  dem  Verschwinden  der  sämmtliehen  Differentialquo- 
tienten  von  der  Gestalt  0 ^ ^ —  kann  man  sodann  die 

ÖCaa  OCpß  OCfY 

Übrigen  Beziehungen  (9)  ableiten  ^  indem  man  in  (10)  die 
{q  —  1)  Buchstabenpaare  t^a^»),  y^w ;  y^^*),  y^^;  Vy^^^  V^^^  •  •  • 
gleich  Eins  und  die  anderen  y^^^,  y^*^  .  .  .  y<«~*^  gleich  Null 
annimmt. 

Das  System  (10)  zeigt  auch^  dass  umgekehrt  das  Ver- 
schwinden sämmtlicher  Partialdeterminanten  (n  —  q  +  2) 
Grades  von  Cq  in  (9)  die  Gleichung  Cq-t  ^  0  nach  sich 
zieht. 

Beim  Bestehen  der  Relationen  (9)  lässt  sich  die  Funk- 
tion ip  in  eine  Summe  von  'bloss  (w  —  9^+1)  Quadraten 
linear  transformiren.  Zum  Behiife  des  Beweises  substituiren 
wir  in  (6)  an  Stelle  von  q  der  Reihe  nach  g,  g  +  1 , .  . .  n 
U4d  erhalten  durch  Addition  der  so  entstehenden  Gleichungen: 

^^^^^  ci ö^-^ c;[:iri       !-•••+      -c\ — • 

Vermöge  der  Substitution  y«  =  V2  V''  (a?o)  ==  ^o  folgt 
hieraus : 

/y'  y*  y« . .  -»K 

(\9\   (    ng  +  iVy'y'yg..W  _  <^<i  Xq*  .  C7g+i^g+i*     ,  CnXn* 
(1^)   (- 1)^+         gr  -^-7  +     c7,+2     •  +  a^^:r 

Multiplicirt  man  in  P,    2        q  T )  ^®  (^  +  ^)  ersten 

Horizontalreihen  respective  mit  o;,,,  a^^  .  .  a;«,  zieht  dieselben 
sämmtlich  von  der  letzten  ab;  und  veifahrt  in  gleicher  Weise 
mit  den  Horizontalreihen;  so  geht  die  linke  Seite  der  letzten 
Gleichung  mit  Rücksicht  auf  das  System  (9)  über  in  ^.    Die 

letzter?  Form   ist  also  im  vorliegenden  Falle  die  zu  —  ^ 

reciproke  Function  und  kann  in  die  Gestalt  gebracht  werden : 

(12a)  ...*«=  ^^^^  +  ^^V^'"^-  +  •  •  •  %^^, 

^  ^  ^  Cg  +  l        •  Q  +  2  C»  +  l    ' 

welche  nicht  illusorisch  wird,  so  lange  Cq  nicht  identisch  für 
alle  Werthe  der  y^^\  yW  .  . .  y^«)  verschwindet. 


*)  Gfr.  Eronecker:  Ueber  die  congruenten  Transformationen  der 
bilinearen  Formen  §  1,  III  im  Monatsberichte  der  Berliner  Akade- 
mie 1874. 
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Es  gilt  auch  das  umgekehrte  Theorem: 

(13)  Wenn  eine  quadratische  Form  tl^  der  will- 
kürlichen Veränderlichen  Xq,  x^..Xn  durch  eine 
lineare  Substitution  (1)  in  eine  Punktion^der  Ver- 
änderlichen X  übergeführt  wird,  in  der  Xq,  Xj  .  . 
Xj-i  fehlen,  so  ist  C^-ii^O. 

Dieses  Theorem  .ergibt  sich  unmittelbar  aus  der  folgen- 
den  fundamentalen   Eigenschaft   der   Ausdrücke  C^y  Cj,  .  . 

(13a)  Wenn  durch  irgend  eine  Substitution  von 
der  Gestalt  (1)   die  quadratische  Form  Z 21  Caß  Xa  Xß 

a    ß 

und  die  q  linearen  Ausdrücke  H  ya^^^  Xa  (Ä  =  1,  2,  .  .  q) 

a 

respective  Übergeführt  werden  in  21  Ec  aß  Xa  Xß  unA 

a    ß 

HVa^^^  Xa  (ifc  — =  1;  2, .  .  q),  SO  ist  das  Product  aus  Cq  in 

a 

das  Quadrat  der  Substitutionsdeterminante  gleich 
dem  Ausdrucke  Cg^  der  aus  Cq  vermöge  Ersetzung 
der  Caß  und  y«^*)  durch  die 

Caß  -  So-  .  V2  t'  W  +  ^i"  •  V2 1'  (e/)  +  "  +  en-  V2 1'  {eJ) 
und 

hervorgeht 

.  Man  kann  nämlich  die  Substitutionsdeterminante: 
2^  +  ^0®  e,  *  •  •  •.  Cn"  als  eine  Determinante  (w  +  g  +  1)  Grades : 
^'i  ^0*  ^1*  ^"  ^n  +  i'*^t?  darstellen,  indem  man  jedes  Ele- 
ment e^S  in  welchem  mindestens  einer  der  beiden  Indices  h 
und  {  grösser  als  n  ist,  gleich  Null  oder  gleich  der  Einheit 
setzt,  je  nachdem  h  einen  von  l  verschiedenen  Werth  hat 
oder  nicht.  Multiplicirt  man  alsdann  Cq  zweimal  successive 
nach  dem  Multiplicationstheorem  der  Determinanten  mit 
2J  +  ^Q*^  e/  •  •  •  ^"[ij,  so  findet  man  der  Behauptung  gemäss 
das  Product  gleich  Cq. 

Wofern  insbesondere  die  Function  ^  durch  eine  lineare 
Substitution  derart  transformirt  wird,  dass  sämmtliche  Caß 
verschwinden,  in  denen  einer,  oder  jeder  der  Indices  a,  /), 
kleiner  als  q  ist^   so  werden  sämmtliche  Subdeterminanten 


] 
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(n  —  g[  +  2)teu  Grades  von  C^  zu  Null  und  daher  auch 
Cq^\.  Da  nun  die  Veränderlichen  Xa  völlig  willkürlich 
und  durch  keine  Gleichung  verknüpft  sind,  so  hat  in  (1)  die 
Substitutionsdeterminante  2J  +  Co^  ^i  *  '  *  ^^  sicherlich  einen 
von  Null  verschiedenen  Werth.     Wegen 

0  =  C,^i  =  C,-i  (2;+  Co«  e,^  .  .  en^y 

muss  somit  Cq^i  verschv^rinden. 

Eine  Form  il>y  für  welche  Cq  von  Null  verschieden,  kann 
demnach  nicht  in  eine  Summe  von  weniger  als  (n* —  ff  +  1) 
Quadraten  linear  transformirt  'werden.  Denn  wäre  eine  solche 
Form  die  Summe  von  bloss  (n  —  A;  +  1)  Quadraten  {Je  >  j), 
so  verschwindet  C*  — i  und  daher  auch  Cq^  was  der  Voraus- 
setzung widerstreitet. 

Auf  ^o  manchfaltige  Art  auch  eine  quadratische  Function 
V^,  für  welche  Cq  —  i  nicht  aber  Cq  identisch  verschwindet,  in 
eine  Summe  von  (w  —  2+1)  Quadraten  durch  lineare  homo- 
gene Substitutionen  transformirt  werden  kann,  so  befolgen 
doch  diese  Transformationen  ^  im  Falle  die  Coefßcienten  der 
Funktion  ^  und  der  Substitutionen  reell^  ein  gemeinsames 
Gesetz,  das  sogenannte  Trägheitsgesetz^  dass  nämlich 
die  Anzahl  der  Quadrate^  welche  ein  gegebenes 
Vorzeichen  besitzen^  bei  jeder  Transformation  die- 
selbe bleibt. 

Mit  anderen  Worten^  wenn 

(14)  .  . 

irgend  zwei  verschiedene,  aber  reelle  Darstellungen  von  ^ 
durch  eine  Summe  von  Quadraten  bedeuten,  ^o  ist  stets  die 
Anzahl  der  positiven  (respective  negativen)  ^  gleich  der  An- 
zahl der  positiven  (respective  negativen)  v. 

Wir  beginnen  den  Beweis,  indem  wir  zeigen,  dass  die 
Ausdrücke  X,,  •^9  +  1  *  *  •^a  sich  als  lineare  homogene  Funk- 
tionen von  S9,  S^-f  1  -  *  •  Sn  darstellen  lassen. 

Sind  die  Xund  |  in  (14). durch  das  System  Gleichungen 
definirt: 
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(A  =  g+l,g  +  2,..w+l), 

so  fügen  wir  denselben  noch  beliebige  q  andere  Gleichungen 

hinzu: 

X,_  1  =  y„(*)  X,  +  y,(«)  a;,  +  .       +  yj«)  a?„  (x  ==  1,  2,  .  .  g), 

deren  Coefficienten  yo^*^  reell  und  nur  der  Bedingung  unter- 
worfen sein  sollen,  dass  sie  die  Determinante  Cq  in  (5) 
nicht  verschwinden  machen.  Alsdann  ist  nach  dem  Theo- 
rem (13  a)*) 

f*7 1^9+1  •  •  •  ^»  a^  +  vo^'^  Vi^'^ ' '  •  y.-i^^^  <''^'^  ^^itV  •  •  •  «'•^"■^'0'  =  ^9^ 

und  daher  die  Determinante 

Yon  Null  verschieden.  Ferner  ergibt  sich  durch  DiflFerentia- 
tion  der  Identität 

(14a) 2;^2_iXi-i2==2;n_i|i_i^ 

a  =  2  +  l,«  +  2,...n+l) 

nach  irgend  einer  der  Variabeln  Xa'' 

Multiplicirt  man  diese  Relation  mit  ^—i,  setzt  der  Reihe 

nach  a  s=»  0;  1;  .  .*n  und  addirt^  so  erhält  man  Xi^i  als 
lineare  homogene  Function  der  l^g,  S^  +  i  •  .  Sn  mit  reellen 
Coefficienten  ausgedrückt. 

Diesen  ersten  Punkt  festgestellt ;  nehmen  wir  an,  dass 
unter  den  Coefficienten  |Xi_i  und  vx-i  etwa  fiqy  fi^^i .  .  [iq^p 
und  Vg,  Vg^t  .  .  V7+«  positiv,  dagegen  /x^+j^  +  i,  ft^+p  +  g.  .  . 
(In  und  Vq^^^iy  Vq^n-^^  .  •  •  V«  negativ  seien.  Setzt  man 
nun  an  Stelle  von  Y^q  Xq,  /ft^  +  i  Xq  +  i  .  . .  //x^+p  -3r,+i>, 
/— ftj+pH-i  JCj+p  +  i,  .  .  .  /— |Xn  X>.  beziehungsweise  jeTo;  ^1 


*  Für  den  vorliegenden  Fall  sind  die  oben  mit  xa,  Xa,  22caß  Xa  xfi^ 
Syai^)  Xa,  ZZcasXa  X^  ond  27 Va (*)  Xa  bezeichneten  Grössen  resp. 

a 

ZU  ersetzen  durch  Xa,  Xa,  S  (ki^i  Xi  — i*,  Xa,  2  Zcaß  Xa  xß  und 

Sya^Xa, 
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.  .  Zp,  Zp^i  .  .  Zn-q  und  an  Stelle  von  j/v^  |g,  Vvq  +  i  67  +  1  •  • 

Vvg^n  5?+«;  V-^Vq^n  +  i  Sj  +  ir  +  i  •  •  V—v^  In  respective 
Zo,  Zj  .  .  Zny  Zn-^i  ,  .  Zn^q,  so  geht,  unter  Anwendung^ des 
Zeichens  w  für  n  —  q,  die  Identität  (I4a)  über  in: 

(15)    .    .    .    .  V  +  ^1'  +  •      +  V  —  ^i>  +  l' ^m^ 

=  Zo'  +  ^l*  +  .      +Zn'-Zn+i'-''-Zn.\ 

während  0q,  0^,  .  .  .  0m  homogene  lineare  Funktionen  der  Z^, 
Z,  .  .  .  Zm  mit  wesentlich  reellen  Ooefficienten  von  der  Ge- 
stalt werden: 

(16)  .  .Zk  =  cckQZ^  +  «H  -ZT,  -| 1-  «jfc^  Z„,  ifc  =  0,  1, . .  .  w. 

Das  zu  beweisende  Trägheitsgesetz  sagt  aus,  dass  die 
Zahl  p  nicht  von  n  verschieden  sein  kann.  Nehmen  wir*), 
um  die  Vors£ellung  zu  fixiren,  ä  >  p,  also  sc  —  1  mindestens 
gleich  jp  an,  so  lässt  sich  die  Unmöglichkeit  einer  solchen 
Voraussetzung  zeigen,  indem  man  aus  der  gegebenen  Substi- 
tution (16)  eine  andere  reelle,  gleichfalls  die  Identität  (15) 
erfüllende  Substitution  ableitet: 

(17)  0k  =  ßko.Z,  +  ßuiZ,  +•.  .  +  ßt.,  Zn,  (k  =  0,"l,  . .  m), 
für  welche 

(18) ßoo  =  ß\o  =  '  '  =  ßn^ifi  =  0; 

und  für  welche  also  wegen 

ßoo^  +  ß\o^    +  ßpfi'^  —  ßp+i.o^  —  A>  +  M •  —  /5mo'  —  1 

die  widersinnige  Gleichung  bestände: 

Eine  Substitution  wie  (17)  findet  man  folgendermassen. 
Die  Gleichung  (15)  ändert  sich  nicht,  wenn  in  ihr  Z^  und 
Z^  ersetzt  werden  durch  Zq  cos  9  -{-  Zj  sin  9  und  Zq  sin  9 
—  Z^  cos  q>,  während  das  System  (16)  übergeht  in: 


*)  Wir  folgen  hier  der  Ableitung,  welche  von  Hermite  in  BoebardVs 
Journal  Bd.  53  pag.  271  ff.  mitgetheilt  worden.  Andere  Beweiae  haben 
gegeben:  Jacobi  in  demselben  Journal,  Bd.  53  pag.  275;  Brioschi, 
Noavelles  Annales  de  Mathdmatiques  Bd.  XY,  1856;  Eronecker  im 
Monatsberichte  der  Berliner  Academie  1873  S.  127. 


i 
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(19)xfjfc=(ajfcoC089?  +  aHsin9?)Zo+(a*o8in9  — c3ftiC0sqp)Z,-| 

(A;  sc=  0,  1  .  .  m). 

lieber  den  willkührlichen  Winkel  q>  kann  man  aber  so 
verfügen,  dass  in  dem  Ausdruck  für  z^  der  Coefficient 
«QO  cos  q)  +  «Qi  sin  qp  von  Z^  Null  wird.  In  der  so  bestimm- 
ten Substitution  (19)  ersetzen  wir  sodann  Z^  und  Z^  durch 
Zj  cos  9  +  ^2  sin  9>  und  Z]  sin  qp  —  Zj  cos  tp  und  bringen 
durch  passende  Verfügung  über  fp  den  Coefficienten  von  Z^ 
in  j8f(,  zum  Verschwinden,  während  die  Gleichung  (15)  wieder 
ungeändert  bleibt.  Durch  eine  Reihe  ähnlicher  Bestimmun- 
gen kann  man  so  eine  Substitution  ableiten,  in  welcher  der 
Ausdruck  für  z^  die  Grössen  Z^^  Z^  .  .  Zn^\  nicht  enthält. 
In  ganz  analoger  Weise  lassen  sich  aus  dem  Ausdruck  von 
z^  durch  eine  Reihe  stets  ausführbarer  Operationen  die  Un- 
bestimmten Z^y  Z^  .  .  Zn-2  fortschaffen,  ohne  dass  in  dem 
Ausdruck*  für  z^  die  schon  eliminirten  Z^,  Zj ,  Zn-\  wieder 
zum  Vorschein  kommen.  Derart  fortfahrend  kann  man  aus 
dem  Ausdruck  von  z^  die  Grössen  Zq,  Zj  .  .  Z^^-s  u.  s.  w., 
aus  dem  Ausdrucke  von  Zn^i  die  Unbestimmte  Zq  entfernen, 
so  dass  nach  Ausführung  der  letzten  Operation  eine  Substi- 
tution (17)  vorliegt,  für  welche  die  Gleichungen  (18)  erfüllt 
sind  und  überhaupt  jeder  Substitutionscoefficient  ßxx  ver- 
schwindet, sobald  in  demselben  die  Summe  der  Indices :  x  -f-  A 
kleiner  als  it  ist. 

Das  Trägheitsgesetz  zeigt,  dass  alle  reellen  quadratischen 
Formen,  für  welche  die  Zahl  q  in  (12a)  denselben  Werth 
besitzt,  in  (n  —  ff  +  2)  wesentlich  verschiedene  Species  zer- 
fallen. Die  Formen  der  ersten  -Species  sind  darstellbar  durch 
eine  Summe  von  (w  —  3+1)  negativen  Quadraten,  die  der 
zweiten  durch  eiue  Summe  von  einem  positiven  und  (n  —  q) 
negativen  Quadraten  .  .  . ,  die  Formen  der  letzten  Species 
endlich  durch  ein  Aggregat  von  lauter  positiven  Quadraten. 
Welcher  Species  eine  Form  angehört,  kann  leicht  bestimmt 
werden  vermittelst  der  Reihe 

(20)" -.  C„C7,  +  i,  .  .Cn,  1*), 


*)  Nach   dem  Theorem  der  Anmerkung  zar  Seite  (451]  ist  Cn-f  i 
gleich  {,S'^yQi^)yii^) .  «2/f»»  +  i)',  also  immer  positiv. 
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indem  dieselbe  nach  (12  a)  genau  so  viele  Zeichenwechsel 
darbietet;  als  die  Form  ^  negative  Quadrate  enthält.  Dabei 
sind  die  ya^^\  Va^^^  •  .  .  Va^^^  irgend  welche  reelle  Zahlen^  welche 
keinen  der  Ausdrücke  Ck  verschwinden  machen.  Im  Allge- 
meinen wird  man  natürlich  die  y  derart  wählen,  dass  die 
Berechnung  der  Beihe  (20)  sich  möglichst  einfach  gestaltet. 
Wir  wollen  auf  eine  solche  specielle  Wahl  im  Falle  Cq  ^  0 
etwas  näher  eingehen. 

Bedeutet  die  Gruppe  von  (w  +  1)  Zahlen 

(21) a ,  /S  .  .  .  £,  iy,  ^  .  .  .  |x,  v 

irgend  eine  bestimmte  Permutation  von  0,  1,  .  n  und  setzt  man 
die'w  Grössen  ya^^\  y^^^^  .  •  .  yf^^~^\  J/v^*^  gleich  1 ,  dagegen 
alle  übrigen  y  gleich  Null,  so  geht  wegen  (10)  die  Keihe 
für  g  =  0  über  in: 

Dieselbe  kann  die  Reihe  (20)  vertreten,  wenn  keines 
ihrer  Glieder  verschwindet.  Sollte  der  letztere  Fall  stattfin- 
den, so  vermag  man  zunächst  immer  eine  Permutation  (21) 
derart  anzugeben,  dass  keine  zwei  unmittelbar  auf  einai^der 
folgende  Glieder  in  (22)  Null  werden.     Bedeutet  nämlich 

•(23)  .  n^^  =  tcla\%(^ ■ . acte °  ^± ^'^'^ ^^^ ^"  ' ' ^^^ ^- 

ein  Glied  in  (22),  für  welches 
(23a)  n_x<0,^-'=-0  ^|:*^=0...^-'=0^»  =  0, 

so  lassen  sich  jedenfalls  zwei  von  einander  und  gleichzeitig 
von  a,  ß,  .  .  ^  verschiedene  Zahlen  r^,   d'  aus   der  Beihe  0, 

1,  . .  n  bestimmen,  so  dass  ^ — |— ^  nicht  verschwindet.   Denn 

wegen  A  - 1  ^0  existirt  ein  derartiges  Zahlenpaar  ly  und  ^, 

für  welches  die  Grösse     ^*""\  und  mit  Bücksicht  auf 
auch  der  DifiFerentJalquotient  ö — |— ^  von  Null  verschieden 


Lineare  Transformation  einer  quadratischen  Form.  461 

gefunden  wird.  Sobald  also  in  der  Reihe  (22)  irgend  ein 
ülied  nicht  verschwindet  —  und  diess  ist  beim  ersten  Cq 
ex  hyp.  gewiss  der  Fall  — ^  so  kann  man  auch  das  zweit- 
nächste als  von  Null  verschieden  betrachten. 

Eine  solche  Reihe  (22),  in  der  vereinzelte  Glieder 
verschwinden,  ist  gleichfalls  zur  Bestimmung  der  unveränder- 
lichen Anzahl  negativer  Quadrate  in  ilf  geeignet,  wenn  man 
bei  der  Zählung  der  Zeichenwechsel  die  Nullen  weglässt. 
Wir  machen,  um  diess  zu  zeigen,  die  Voraussetzung,  es  sei 
Fk-i  das  erste  in  (22)  auftretende  Glied,  welches  den  Be- 
dingungen (23  a)  Genüge  leistet.  Alsdann  kann  für  g  =:  0 
die  Reihe  (20)  ersetzt  werden  durch: 

oder,  wenn  mjin  die  zwei  Grössenpaare  ytj^^^r  y^^*^  J/»/*"^*^ 
und  —  y^<*  +  ^^  gleich  der  positiven  Einheit,  die  übrigen  ^*^ 
und  ^^  +  1)  dagegen  gleich  Nv^U  annimmt,  durch  die  Reihe 

(25)   c^o>J"!,A-i,  -äir'~ac»;/acA-  =  ^*+^'  Ci+2, ... 

In  derselben  darf  bei  /Zählung  der  Zeichenwechsel  das 

Glied  -K-~~  angelassen  werden,  da  nach  (24)  A— i  und  A+i 

entgegengesetzte  Vorzeichen  besitzen.  Lässt  man  überdiess 
die  C*  +  «,  C*4.3  .  .  mit  ^  +  2,  A  +  s  • .  •  zusammenfallen,  bis 
wieder  ein  verschwindendes  Glied  auftritt,  und  verfährt  man 
mit  diesem  ähnlich  etc.,  so  wird  schliesslich  die  Reihe  (25) 
in  eine  von  der  Gestalt  (22)  übergehen. 

Bei  identisch  verschwindenden»  Cq  —  i  kann  jederzeit  eine 
Permutation  (21)  gefunden  werden  derart,  dass  Tq  nicht  ver- 
schwindet und  dass  die  Reihe 

1  qy    1  q^lj    •    .    •    -in;     •'• 

nur  Nullen  enthält,  welche  vereinzelt  stehen  und  behufs  der 
Zählung  der  Zeichenwechsel  übergangen  werden  können*).  . 

*)  Zur  Ergänzung  des  Textes  vergleiche  man:   Eronecker,^  üeber 
die  x^ongruenten  Tranaformationen  der  bilinearen  Formen.    Monataber.  * 
der  Berliner  Akademie  1874. 


IL    Ueber  die  Eintheilung   der  Flächen  zweiter 
Ordnung  und  ihrer  Schnitte  mit  Ebenen. 

Vermittelst  der  Sätze,  welche  in  dem  yorhergehenden 
Supplemente  über  eine  quadratische  Form  von  (n  -|-  1)  Ver- 
änderlichen entwickelt  worden,  kann  man  im  Falle  n  =  3  die 
Flächen  zweiter  Ordnung  und  ihre  Schnitte  mit  Ebenen  in 
.einfacher  Weise  classificiren,  wie  hier  in  Kürze  ausgeführt 
werden  soll. 

Bedeutet  unter  der  Voraussetzung  reeller  Cafii 
(1)  .  .  .V  =  Coo  V  -^  2coi  XoX^'\ +  C33  V  =  0 

die  Gleichung  irgend  einer  Fläche  zweiter  Ordnung,  sei  es 
in  homogenen  oder  sonst  welchen  linearen  Coordinaten,  so 
h&t  man  wesentlich  vier  Hauptfälle  zu  unterscheiden.  Jeder 
derselben  wird  charakterisirt  durch  die  geringste  Anzahl  — 
4,  3,  2  oder  1  —  Quadrate,  als  deren  Summe  sich  die  Funk- 
tion ^  darstellen  lässt. 

Indem  man  die  im  Supplemente  I  für  ein  allgemeines  n 
eingeführte  Bezeichnung  auch  bei  n  «=  3  anwendet,  kann  man 

im  ersten  Hauptfalle:  Cq  «=  2^+  Cqq  c^^  Cjj  C33  ^  0  nach  (8a) 

1.  c.  tf;  in  die  Gestalt  transf ormiren : 

^^) *  — •~cr  +  "  ^■i"  ~cr^~cr' 

Von  den  vier  Quadraten  auf  der  rechten  Seite  dieser 
Gleichung  können  entweder  sämmtliche  von  gleichem  Vor- 
zeichen, oder  zwei  positiv  und  zwei  negativ  oder  endlich 
«eines  von  einem  anderen  Vorzeichen  sein  als  die  drei 
übrigen. 

Gleiches  Vorzeichen  können  die  vier  Quadrate  nur  dann 

besitzen,  wenn  das  Product  tt-  '  tt"  n-  '  rry  <!•  h-   wenn  die 

Ol       Of       Oj       O4 
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Determinante  C«  positiv  ist*),     üeberdiess  müssen  die  beiden 
Ungleichungen  bestehen 

(3) Cj  >  0    Gl  Cj  >  0.'    . 

Eine  solche  Fläche  enthält  selbstverständlich  keinen 
reellen  Punkt  und  ist  ein  imag^^j^es  Ellipsoid. 

Werden  bei  Co  >  0  die  zwei  Ungleichungen  in  (3)  nicht 
gleichzeitig  erfüllt^  so  sind  in  i[f  zwei  der  Quadrate  positiv 
und  die  beiden  übrigen  negativ.  Wir  machen,  um  die  Vor- 
stellung zu  fixiren,  die  Annahme ;  dass  in  (2)  etwa  X,^  und 
Xj^  gleichen  Vorzeichens  seien.  Wir  schreiben  also,  unter 
Co,  c^,  ^2,  Cj  reelle  Constanten  verstehend,    i;  in  der  Form 

^  =  +  { c,»  X,*  -  c,2  X,»  -  c,^  X,*  +  «3*  X,» ) , 

und  erhalten, die  Fläche  analytisch  dargestellt  durch: 

(4) (Co  Xo  -f  c^  Xj)  (Co  Xo  —  Cj  X,) 

—  (Cj  X2  +  C3  X3)  (Cj  X2  —  C3  X3)  =  0. 

Auf  derselben  liegen  zwei  Schaaren  von  reellen  Geraden. 
Bedeutet  nämlich  A  irgend  einen  bestimmten  reellen  Zahlen- 
werthy  so  ist  ganz  in  der  Fläche  (4)  enthalten  der  Schnitt 
der  beiden  Ebenen: 

(Co  Xo  +  c,  XO  -  A  (C2  X2  +  Q,  X3)  =  0 

(Cj  Xj  —  C3  X3)  —  A  (Co  Xo  —  c,  X,)  —  0, 

und  überdiess  die  Gerade: 

{^0  ^0  +  ^1  ^\)  —  ^  (^2  ^2  —  ^3  -X^a)  =  0 
(Cj  Xj  +  C3  X3)  —  A  (Co  Xo  —  Cj  X,)  «=  0. 

Eine  derartige  geradlinige  Fläche  ist  entweder  ein  Hyper- 
boloid mit  einer  Mantelfläche  oder  ein  hyperbolisches  Para- 
bT>loid;  wie  sich  leicht  zeigen  lässt,  wenn  man  die  auf  Seite 
252  zusammengestellten  Ergebnisse  der  19.  Vorlesung  zu 
Hülfe  nimpt.  Nach  denselben  lassen  sich  die  Gleichungen 
der  beiden  letzteren  Flächen  beziehufigsweise  in  die  Gestalt 
bringen: 


*)  C4  ist  gleich  {£±yo(^)  yti^)  y^^^^)  yg(*'))\  also  nicht  negativ. 
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worin  Xf  y,  0y  p  lineare  homogene*)  Funktionen  der  Xq, 
r,,  x^y  x^  mit  reellen  Gtt^cienten  bedeuten.  Wegen  des 
Trägheitsgesetzes  der  quadratischen  Formen  enthält  also  die 
Gleichung  ^  =»  0  eines  einfachen  Hyperboloids  oder  eines 
hyperbolischen  Paraboloids,  so  oft  ^  als  eine  Summe  von 
vier  Quadraten  dargestellt  wird,  zwei  positive  und  zwei  nega- 
tive Quadrate.  Zugleich  findet  ein  solches  Verhalten  nur 
bei  diesen  zwei  Flächen  statt,  da  nach  der  pag.  252  gegebe- 
nen Classification  für  das  reelle  ElHl^oid,  das  zweimantelige 
Hyperboloid  und  das  elliptische  Paraboloid  eines  der  Quadrate 
verschiedenes  Vorzeichen  von  den  drei  übrigen  hat  und 
demnach  mit  Bücksicht  auf  (2)  Cq  negativ  angenommen  wer- 
den muss. 

Will  man  wissen,  welche  der  drei  zuletzt  erwähnten 
Flächen  im  Falle  Cq  <  0  vorliegt,  und  wie  man  für  Cq  >  0 
das  einfache  Hyperboloid  vom  hyperbolischen  Paraboloide 
unterscheidet,  so  hat  man  diese  fünf  Flächen  in  ihrem  Ver- 
halten zur  unendlich  fernen  Ebene 

(6)  .  .  .  .  p=Po  Xq  +i>i  x^  +  J)2  ^2  +  P3  ^3  =  0 

zu  untersuchen. 

Wir  führen  zu  dem  Behufe  die  Ausdrücke  ein: 

a)...n--Q,r,-(j;;:),r.— (^JV) 

welche  respective  aus  Cp  C^y  C^  durch  Vertauschung  der 
willkührlichen  yj^^  (a  =  0,  1,  2,  3)  mit  den  j)«  entstehen. 

Im  Falle  eines  der  beiden  Paraboloide  vorliegt,  ist  offen- 
bar F^  aa  0,  weil  die  unendlich  ferne  Ebene  jedes  derselben 
berührt.    Für  eine   der    übrigen  Flächen   kann  man  wegen 

r,  ^  0  in  (2)  die  y^^^)  mit  den  pa  zusanmienf allen  lassen.    Da 

alsdann  der  Ausdrucl^'  X^  nach  (8)  des  vorbeigehenden 
Supplements  mit  —  p  identisch  wird,  so  sieht  man,'  dasä  die 


*)  Man  vergleiche  die  f  ranaformationsformeln  (6)  auf  Seite  S24. 
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Fläche  (1)  stets  eines  der  beiden  EUipsoide  ist,  sobald  die 
beiden  Bedingungen  F|  F3  >  0  und  Fj  >  ^  gleichzeitig 
erfüllt  sind;  dass  dagegen  im  entgegengesetzten  Falle  durch 
^  =  0  eines  der  beiden  Hyperboloide  repräsent irt  wird. 

Indem  man  auf  ähnlich»  Weise,  mit  Zugrundelegung  der 
Gleichung  (12  a)  des  Supplements  I,  auch  in  den  Fällen  ver- 
ehrt,  in  denen  0  durch  eine  Summe  von  weniger  als  vier 
Quadraten  darstellbar  ist,  erhält  man  schliesslich  für  die  ver- 
schiedenen Gattungen  der  Flächen  zweiter  Ordnung  sehr  ein- 
fache Kriterien.  In  dieselben  gehen  ein:  die  drei  Determi- 
nanten F„  Fj;  A  ^^  C^)  ^^^  ^^ö  Ausdrücke  G^y  C„  Cj,  welche 
in  (5)  des  Supplements  I  schon  für  ein  allgemeines  n  definirt 
worden.  Ueberdiess  können  die  j/o^^\  Va^^y  Va"^^  («  =  0,  1,  2,  3)^ 
beliebige  Constanteu  derart  sein,  dass  Fj,  F3,  0,  und  C^  nicht 
zu  Null  werden,  wenigstens  so  lange  nicht  diese  Grössen 
identisch  verschwinden. 


I.   Co  ^  ^>  ^^Ifl»  eil®  ^  2.  Ordnung  mit  einer  doppelt - 
unendlichen  Schaar  von  Berührungsebenen. 

a)  ^0  >  ^'  imaginäres  Ellipsoid  und  geradlinige 
Flächen. 

a)  Fj  F3  >  0,  F2  >  0:  imaginäres  Ellipsoid. 

ß)  F,  ^  0,  und  die  beiden  Ungleichungen  in  (a)  bestehen 

nicht  gleichzeitig:  einfaches  Hyperboloid. 
y)  Fj  =  0:  hyperbolisches  Paraboloid. 

b)  Cq  <  0:  nichtgeradlinige  Flächen*. 
a)  F,  F3  >  0,  F2  >  0:  das  reelle  Ellipsoid. 

ß)  F|  ^  0,  und  die  beiden  Ungleichungen  in  (a)  bestehen 

nicht  gleichztftig:  das  getheilte  Hyperboloid. 
y)  F|  =  0:  das  elliptische  Paraboloid. 


*)  Bei  Co  <  0  kann  die  Fläche  V» »  0  nach  (2)  keine  reelle  Ge- 
rade ganz  in  sich  enthalten,  da  diese  Gerade  jede  der  vier  Ebenen 
^  BS  0,  Xf  =B  0,  X,  =»  0,  Xs  =»  0  in  einem  reellen  Punkte  treffen  würde, 
während  diejenige  Ebene  Xas«0,  für  welche  Xa'  ein  anderes  Vor- 
zeichen besitzt  als  die  drei  übrigen  Qnadrate,  mit  der  Fläche  nur  eine 
imaginäre  Ellipse  gemein  hat. 

Hsaas ,  analyt.  Geometrie  d.  Kanmet.  3.  Anfl.  30 
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II.    C^  =  0,  nicht  aber  Cj  ^0:  Kegel  und  Cylinder. 

a)  Fj  F3  >  0  r'j  >  0:  der  imaginäre  Kegel. 

b)  r^^O,   während   die    Ungleichungen   in   (a)   nicht 

gleichzeitig  bestehen:  der  reelle  Kegel. 

c)  F|  =0:  Cylindergattung. 

a)  r^  >  0:  der  elliptische  Cylinder,  imaginär  oder 

reell,  je  nachdem  Ci  r^'>  0  oder  <  0. 
ß)  Fj  <  0:  der  hyperbolische  Cylinder. 
y)  Fj  es  0:  der  parabolische  Cylinder. 

III.   C|  ^0,  nicht  aber  Oj^O:  das  Ebenenpaar. 

a)  F2  >  0:    zwei     imaginäre,     oicht    parallele 
Ebenen. 

b)  Fj  <  0:  zwei  reelle,  nicht  parallele  Ebenen. 

c)  F2  =  0:  zwei  parallele  Ebenen,  imaginär  oder 
reell,  je  nachdem  C2  >  0  oder  <  0. 

IV.  Cj  ^=  0:  Doppelt  zu  rechnende  Ebene. 

Wofern  die  Variabein  Xq,  a;,,  ajj?  ^3  homogene 
(rechtwinklige  oder  schiefwinklige)  Coordinaten 
bedeuten,  kann  man  in  dem  soeben  aufgestellten 
Systeme  von  Kriterien  die  Grossen  F|,  Fj,  F3  respec- 
tive  ersetzen  durch  die  Coefficienten Verbindungen: 

^0  ^^  '^  dtl  ^00  ^11  ^22; 
27,  =  Cßo  C||  +  c,,  C22  +  <?22  ^00       ^02        ^12        ^20  f 

^2  =  ^00     1*  ^11     I     ^22- 

Da  nämlich  nunmehr  p^  =  i>i  "%  V2^^  ^  ^^^  1^3=^ 
anzunehmen  ist,  so  werden  F,,  F2,  F3  genau  gleich  den 
Grössen,  welche  in  (5)  des  Supplements  I  aus  (7q,  (7„  Cj  für 
n  =  2  hervorgehen.  Die  Anzahl  Zeichenwechsel,  welche  also 
im  vorliegenden  Falle  die  Reihe  F, ,  Fj,  F3  darbietet,  ist 
identisch  mit  der  constanten  Zahl  negativer  Quadrate,  die 
bei  der  Transformation  von  Cqq  x^  +  2cq,  a:^  a:,  +  •  • '  +  ^33  ^3^ 
in  eine  Summe  von  Quadraten  auftreten.  Nach  den  Ergeb- 
nissen der  19.  Vorlesung  wird  diese  constante  Zahl  auch  gleich 
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der  AnzaM  Zeichenwechsel  in  der  Reihe  z/^,  ^^,  J^-  ^^^^ 

.  letzteren  Au^^rücke  können  daher  an  Stelle  von  F^y  F^j  F^ 
in  den  obigen  Kriterien  substituirt  werden. 


Um  die  verschiedenen  Gattungen  des  Schnittes  einer  ge- 
gebenen Ebene 

X(i)  =  y,(i)  X,  +  y,w  x^  +  y2^*>  ^2  +  ^3^'*  ^3  =  0 

mit  der  Fläche  ^  »»  0  kennen  zu  lernen,  kann  man  sich 
mit  Vortheil  der  Formel  (12)  des  vorigen  Supplements  be- 
dienen. 

Für  C,  ^  0    und    für  n  =  3,    2=1    geht    dieselbe 
über  in: 

W -  c. CT  +  ~c',-  +  —CT' 

Die  Determinante  (    .  T  I  läast  sich  vermittelst  einer  schon 


WtJ 


öfters   angewandten  Transformation  der   letzten  Horizontal- 
und  Yerticalreihe  in  die  Gestalt  bringen: 


^I  J)  =  <^.  ^  -  ^»  ^^"  ^^"- 


^  Die  Fläche  ^  =  0  wird  daher  von  der  Ebene  Xt*>  =  0 
in  derselben  Curve  getroffen^  wie  die  Oberfläche  des  Kegels: 

<^^) ""CT  +  ~cr  ■•"  ~öi —  ^• 

Dieser  Kegelschnitt  kann  nicht  zerfallen;  da  in  seiner 
analytischen  Darstellung  durch  veränderliche  Ebenencoordi- 
naten  y^,  y„  y^?  Vz- 

die  linearen  homogenen  Funktionen  Fp  Yj'  ^3  ^^^  y«  wesent- 
lich unabhängig  von  einander  sind.    Behufs  der  Entscheidung^ 


*)  Gfr.  Gleichung  (13)  auf  pag.  179  und  Formel  (6)  des  vorliegen« 
den  Supplements. 

80* 
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wann  der  Kegelschnitt  eine  Parabel  und  wann  eine  Hyperbel 
oder  eine  Ellipse  darstellt^  hat  man .  die  Lage  desselben  gegen 
die  unendlich  ferne  Ebene  zu  untersuchen. 

Nennt  man^  analog  der  Bezeichnung  in  (7);  y^,  y^  und 
y^j  die'  Grossen  9  die  aus  C,,  C^  und  C^  vermöge  Ersetzung 
der  yj^^  (^^^^}  1>2,  3)  durch  die  Coefficienten  pa  hervor- 
gehen ;  so  hat  man  sicherlich  ftir  die  Parabel  7^2  =  ^f  ii^^^em 
dieselbe  von  der  unendlich  fernen  Ebene  berührt  wird.     Im 

Falle  y.2  ^0  lassen  sich  in  (8)  an  Stelle  der  y^^*)  geradezu  die 

Pa  substituiren,  und  somit  auch  an  Stelle  von  X,  der  lineare 
Ausdruck : 


Vyt  p)       CiP  +  Xii)\p/ 


Da  dieser  letztere  für  X*  =  0  sich  auf  p  reducirt,  so 
zeigt  sich,  dass  bei  y2  <  ^  jederzeit  eine  Hyperbel^  dagegen 
bei  y2>  0  eine  Ellipse  vorliegt,  welche  reell  oder  imaginär 
ist,  je  nachdem  (7,  y^  positiv  oder  negativ. 

Wofern  (7i  =  0,  kann  man  von  der  Gleichung  (12)  des 
ersten  Supplementes  für  g  es  2  ausgehen  und  finden,  dass 
der  Schnitt  der  Ebene  X<*^  =  0  und  der  Fläche  ^  =  0  nun- 
mehr in  das  Geradepaar  ausartet  :- 

XW  =  0    ^-  +  ^»-  =  0. 

Wäre  endlich  Gj  ^^  0,  so  würde  ans  der  citirten  Gleichung 
für  g  =  3  folgen,  dass  die  Ebene  X<^>  =  0  mit  der  Fläche 
^  SS  0  eine  Doppelgerade  gemein  hat.  Berücksichtigt  man 
noch  das  Verhalten  des  Geradenpaares  und  der  Doppelgera- 
den zur  unendlich  fernen  Ebene,  so  ergeben  sich  für  die  ver- 
schiedenen Schnitte  einer  Ebene  und  einer  Fläche  zweiter 
Ordnung  folgende  Kennzeichen: 


I.  (7|  ^  0:  ein  nicht  zerfallender  Kegelschnitt. 

a)  ^2  >  0,  eine  Ellipse,  imaginär  oder  reell,  je 
nachdem  C,  y^  >  oder  <  0. 

b)  y^  <  0,  eine  Hyperbel. 

c)  y^  =  0,  eine  Parabel. 
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IL  (7,  =0,  ohne  dass  Cj^O:  ein  Geradenpaar. 

^)  72  ^  ^}  zwei  imaginäre  Geraden^  deren  reeller 
Schnittpunkt  im  Endlichen  liegt. 

b)  yj  <  0,  zwei  reelle,  nicht  parallele  Geraden. 

c)  y^^szzO,  zwei  parallele  Geraden^  imaginär  oder 
reell,  je  nachdem  y^^  C^  >  0  oder  <  0. 

d)  j/j  a=  0  ^3  =»  0,  zwei  reelle  Geradjen,  von  denen 
die  eine  im  Unendlichen  liegt 

IIL  CjEi^O,  nicht  aber  CßZzO:  eine  doppelt  zu  rech- 
nende Gerade. 

a)  Y^  ^0^  eine  im  Endlichen  gelegene  Doppel- 
gerade. 

b)  ^3  SS  Oy  eine    unendlich    entfernte   Doppel- 
gerade. 

IV.  Cj^O,  die  schneidende  Ebene  bildet  einen Theil 
der  Fläche  zweiter  Ordnung. 

Bedeuten  in  ^  die  x^y  x^j  x^j  x^  homogene  (rechtwink- 
lige oder  schiefwinklige)  Coordinaten,  und  sind  daher  die 
Grössen  p^^  p,,  p^j  gleich  Null  und  p^  gleich  der  Einheit,  so 
geht  in  den  letzten  Kriterien  die  Determinante  ^2  ^^^^  i^* 


yj  =  — 


^20       ^1       ^22      ^2 


^0 
^10 


An  Stelle  von 


^3  -lly.«»» »'"  +  2 1^_  yo^"  yi«"  +  •  •  • 


+  g  J^a"»  y3''> 


kann  man  alsdann  wegen  der  Willkürlichkeit  der  ya^^^  irgend 
einen  nicht  verschwindenden  unter  den  drei  Differentialquo- 
tienten   ö^,?^,ö^,  somit  auch  die  Summe 


selbst  setzen. 


dy%    ,    dy%    ,    dy% 


III.    lieber  den  Flächenbüschel  zweiter 

Ordnung*. 

Damit  eine  Fläche  zweiter  Ordnung 

«00  a?^  +  2^01  a?  y  H +  %1>^  =  0 

durch    irgend   ein    System    harmonischer   Pole    der    Fläche 
zweiter  Classe: 

gehe^  muss   noth wendig  die   auf  Seite  190  angeführte   Be- 
dingung bestehen: 

«00  -^0  "f*  2  «Ol  -^01  "f*  •  '  '       H"  *33  -^33  "^0.  . 

Dass  diese  Bedingung  auch  hinreicht  ^  ist  zwar  in  der 
16.  Vorlesung  vielfach  benutzt^  aber  nicht  bewiesen  worden. 

Wir  wollen  diese  Lücke  hier  ausfüllen  und  überhaupt 
die  geometrische  Bedeutung  mehrerer  algebraischen  Formen 
untersuchen ;  die  beim  Studium  zweier  Flächen  zweiter  Ord- 
nung auftreten. 

§  1.    Beziehungen  zwischen  zwei  Flächen 
zweiter  Ordnung  und  einer  Geraden. 

Die  Gleichungen  der  beiden  gegebenen  Flächen  seien 
in   homogenen    oder    irgend   welchen   linearen    Coordinaten 

J^Qf  »I,  0^2}   •*'3' 


*)  Die  analytischen  Methoden  dieses  Supplements  sind  eine  Nach- 
bildung deijenigen,  welche  Weierstrass  angewandt  in  seiner  ,, Theorie 
der  bilinearen  und  quadratischen  Formen*',  Monatsberichte  der  Berliner 
Academie  1868. 


Üeber  den  Flächcnbäschel  zweiter  Ordnung. 
f=  «00  x^^  +  2ao,  x^x^'\ f-  a33  x^^  =  0, 
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9>  =  6oo  ^0^  +  26oi  ^0  ^1  H h  & 


33  ^3 


0. 


In  dem  Büschel  von  Flächen^  welche  durch  die  Gleichung 
mit  dem  willkürlichen  Parameter  k: 

(1).  .  Xq>—f=c^x^^  +2co,  a?oa?,  H \.(^^x^^^0 

dargestellt   werden^   gibt   es   alsdann  zwei,   welche  eine  ge- 
gebene Gerade 

yo  ^0  +  yi  ^1  +  »2  a?2  +  ^3  ^3  —  0 

'   t^O  ^0  +  ^Y  ^1  +  «^2  ^2  +  «^3  ^3  "  0 

berühren.    Nach   (13)   auf  pag*.  179  muss  nämlich   für  eine 
solche  Fläche  der  Factor  A  die  Bedingung  erfüllen: 


(2) 


(3) 


^00    ^01    ^02   %3    Vo    ^0 
^0   ^3f    ^32   ^33   ^3    ^3 

yo  Vi  y»  ys  0  0 


Va     V,      V. 


»j     0     0 


=  (P'-»' 


d.    h.    wenn   man   nach   Potenzen   von   A    entwickelt,    eine 
Gleichung  der  Form: 

(3a) Q  —  2kH+k^K='-'  ?P",  (A)  =  0. 

Darin  hedeutet  Q  (resp.  K)  einen  quadratischen  Aus- 
druck der  Va  (a  =  0,  1,  2,  3) ,  dessen  Verschwinden  aussagt, 
dass  die  Ebene  v  die  Schnittcurve  der  Ebene  y  mit  der 
Fläche  f=0  (resp.  9?  =  0)  berührt. 

Um  auch  die  Gleichung  H  =0  geometrisch  zu  deuten 
und  andere  damit  im  Zusammenhang  stehende  Theoreme  -zu 
gewinnen,  gehen  wir  davon  aus,  dass  nach  der  Ausführung 
auf  Seite  129  die  Gleichung  des  Schnittpunktepaarös  der  Ge- 
raden (2)  mit  der  Fläche  (1)  in  variabeln  Ebenencoordinaten 
Wq,  Wyy  w^y  w^  dargestellt  ist  durch : 


»'<«-^:3-''- 


*)  Man  vergleiche  über  diese  BezeichnuDg  d^  Supplement  I. 


1 
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# 

oder,  wofern  die  Coefficienten  von  A®  und  A*  in  ^2  W  ™^* 
P  und  —  n  bezeichnet  werden,  durch: 

(4) P— Ai7  =  0. 

Speciell  für  eine  der  beiden  Wurzeln  A^,  A,  der  quadra- 
tischen Gleichung  (3  a)  geht  das  Schnittpunktepaar  über  in 
den  doppelt  zu  nehmenden  Berührungspunkt,  so  dass  man 
setzen  kann: 

P  -  Ao  77=K^'^  ^0  +  ^1  ^'^ «;,  +  z,i^)  w,  +  0,^^^w^y=  W^'' 

Vermöge  dieser  beiden  B^lationen  kann  man  P  und  77 
durch  W^^  und  W^^  ausdrücken  und  erhält  so  das  Punkte- 
paar (4)  in  der  Gestalt: 

(6)    TTo^  —Yzri  W^i'  =  0. 

Die  Form  dieser  Gleichung  liefert  unmittelbar  das 
Theorem: 

Das    Punktepaar,    in    welchem    eine    beliebige 
Fläche  des  Büschels  (1)  eine  gegebene  Gerade  trifft, 
ist  harmonisch  zu  den  Berührungspunkt.en  derjeni-' 
gen  beiden  Flächen,  welche    die   gegebene  Gerade 
berühren. 

Für  A  =  0  und  A  =  c»  ergeben  sich  aus  (6)  die  Punkte- 
paare, in  denen  die  Flächen  f  =  0  und  9}  «=»  0  die  Gerade 
(2)  schneiden: 

.  Das   Doppelyerhältniss  a   des   ersten    Punktepaars    zum 

zweiten  Punktepaare  ist: 

# 

r/b  +  1    —  r/b  +  1      \)^+  y^y 

Bringt  man  diese  Gleichangf  um  sie  rational  zu  machen, 
auf  die  Form: 

I 

i  (A„  +  A,)  (a  -  l)  =  2  yX,J,  {a  +  1), 
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und  quadrirt;  so  wird  die  Beziehung  zwischen  dem  Doppel- 
verhältnisse a  und  den  CoefScienten  der  quadratischen  Glei- 
chung (3  a): 

(7) H^(a—iy-  QK{a+  1)2^0. 

Wenn  a  =  —  1  ist,  hat  man  H^  «=  0.  Das  Verschwin- 
den von  H  sagt  also  auS;  dass  die  Gerade  (2)  von  den  beiden 
gegebenen  Flächen  /'«O  und  9  =  0  in  zwei  harmonischen 
Punktepaaren  getroffen  wird.  Betrachtet  man  die  Va  («  =  0, 
1^  2f  3)  als  veränderliche  Coordinaten  einer  Ebene  v,  so 
stellt  jB'  BS  0  eine  Fläche  zweiter  Glasse  dar,  die  nach  pag. 
175  in  eine  Grenzfläche  ausartet.  Denn  jede  Ebene;  welche 
durch  die  Schnittgerade  von  y  und  einer  beliebigen  Tangenten- 
ebene von  H=s  0  gelegt  ist,  schneidet  die  beiden  Kegel- 
schnitte Q  =:  0  und  K  =^0  gleichfalls  in  zwei  harmonischen 
PunktepaareU;  berührt  daher  wieder  die  Fläche  jff  =  0.  Man 
kann  somit  das  Theorem  aussprechen: 

Alle  Geraden,  welche  zwei  in  einer  und  der- 
selben Ebene  gelegenen  Kegelschnitte  Q:=Ound 
K  =  0  in  zwei  harmonischen  Punktepaaren  treffen, 
sind  die  Tangenten  eines  dritten  Kegelschnittes 
S^  0. 

Unsere  Betrachtungen  hatten  bis  jetzt  wesentlich  zur 
Yoraussetzung;  dass  die  beiden  Wurzeln  Ag  und  A,  der  Glei- 
hung  (3  a)  verschieden  seien.  Um  auf  den  Fall  Aq  =  A,  näher 
einzugehen,  ersetzen  wir  in  der,  für  ein  beliebiges  A  und  für 
alle  Werthe  der  Wa  bestehenden  Identität: 

^.  m  _  ?gi.  „..  + 2  ?|ffl  „.„,  +  ,.  + ?mi  „.. 

die  Grösse  A  durch  die  Doppelwurzel  Aq  und  die  Quadrate 
und  Producte  Wq'^,  WqW^  ,  »  .  w^  durch  6qq,  6qj  .  .  633.  Als- 
dann wird  die  rechte  Seite  der  letzten  Identität  gleich  dem 

—  Verschwindenden  —  Differentialquotienten     o!.  " ,  während 

die  linke  Seite  nach  (ö)  übergeht  in: 

Der  auf  der  Fläche  A,  <p  —  /"==  0  befindliche  Berührungs- 
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punkt  0^  liegt  demnach    gleichzeitig  auch  auf  den  Flächen 
^  SB  0  und  /'s»  0. 

Die  Bedingung  Q  K  —  H^  ==  0  für  das  Zusammenfallen 
von  Aq  mit  A^  drückt  daher  in  geometrischer  Deutung  aus, 
dass  die  Ebene  v  durch  einen  der  vier  Punkte  geht^  in  wel- 
chem die  Baumcurve  /*  =  0  9?  =  0  von  der  Ebene  y  ge- 
troffen wird.  Man  kann  hierzu  die  Form  vergleichen,  unter 
der  diese  Bedingung  auf  S.  128  angegeben  worden. 


§  2.    Eigenscliaften  des  Eegelschnittbüschels, 
in  welchem  eine  Ebene  den  Flächenbüschel  trifift. 

Bei  der  Untersuchung  der  Beziehungen  zwischen  dem 
Flächenbüschel  Xq> — f=0  und  einer  gegebenen  Ebene: 

(1) 2:0  =  yo  ^0  +  Vi  ^i  +  y2  ^2  +  ys  ^3  •=  0 

sind  von  besonderer  Wichtigkeit  die  Flächen  des  Büschels, 
welche  diese  Ebene  berühren.  Es  giebt  offenbar  drei  der- 
artige Flächen,  und  für  dieselben  erfüllt  der  Factor  X  die 
Bedingung 

(2)  /.  (^W  J"—  3  A  X  +  3  A»  Ä  —  A3  ®  =E  ^P-o  W  —  0. 

Nennen  wir  ^^ ,  k^  und  A3  die  Wurzeln  dieser  cubischeu 
Gleichung  und  t^^^,  <,«,  t^%  ^3«  {i  =  1,  2,  3)  die  Coordinaten 
des  Berührungspunktes  der  Fläche  Xi  q>  —  /"=  0  mit  der 
Ebene  yy  so  bestehen  nach  den  Ausführungen  auf  Seite  179 
und  180*)  Identitäten  der  Form: 

(3) _-  ^j  (A,)  E^  g  —  2  A,-  if  +  ki^  H 

Vermittelst  derselben  kann  man,  die  Wurzeln  ki  als  ver- 
schieden angenommen,  Q,  H  und  K  oder  allgemeiner  ?P'|(A) 
durch  die  drei  Quadrate  rechter  Hand  ausdrücken,  und*zwar 
entweder  vermittelst  direkter  Auflösung  oder  kürzer  vermit- 
telst der  bekannten  Formel  für  Partialbruchzerlegung: 


•)  Vgl.   auch  die   Formel  (6)  in  Suppl.  I  für  n  «  3  und  g « 0. 
Nach  derselben  ist  Wi  ein  vollständiges  Quadrat,  wenn  ?o  ■*  ^« 


Ueber  den  Fläcbenbüschel  zweiter  Orduung.  475 

Diese  letztere  liefert  unter  Einführung  der  Bezeich- 
nung: 

sofort  -die  gesuchte  Darstellung: 

r4a^  ^iW-    ^i'    I     ^«'     I     ^a« 

und  damit  das  Theotem: 

Die  drei  Berührungspunkte  F,- ==  0  bilden  ein 
Poldreieck*)  für  jede  C.urve  zweiter  Ordnung,  in 
welcher  eine  beliebige  Fläche  des  Büschels  lg) — ^=0 
die  Ebene  X^  =  0  trifft. 

Sollen  nämlich  zwei  Ebenen  mit  den  Coordinaten  Va  und 
t;„'(a=sO,  1,2,  3)  harmonische  Polaren  einer  beliebigen  Fläche 
zweiter  Classe  ^^j  (Vq,  v,,  Vj,  v^)  =  0  sein,  so  muss  der  Coeffi- 
cient  von  ft^  in  ^(  (vq  +  ftVo',  Vj  +  f^^i'  •  +  ^3  +  f'v'g)  ver- 
schwinden. Bepräsentirt  insbesondere  9f,  (Vo>  ^i  ^2>  ^3)  =  ^ 
die  (Jrenzflache  ^i(A)  ==■  0,  so  wird  dieses  Verschwinden  aus- 
gedrückt durch 

(5)  ......  .  ^^^^  +  j^^:^^  +  ^-^  —  u, 

wenn  die  F/  (i  =  1,  2,  3)  die  Grössen  bedeuten,  die  aus  den 
Vi  durch  Vertauschung  der  Va.mit  den  Va  hervorgehen.'  Die 
letzte  Gleichung  (5)  ist  aber  offenbar  durch  jedes  Ebenen- 
paar V  und  V  befriedigt,  welches  durch  zwei  verschiedene 
Seiten  des  Dreiecks  Fj  =  0,  Fj  =  0,   F3  =  0  geht. 

Eine  weitere  Eigenschaft  der  Berührungspunkte  Vi  =  0 
ist  in  dem  Satze  enthalten,  dass  sie  die  Spitzen  der  drei 
Geradenpaare  sind,  in  denen  die  Flächen  A^g)  —  f=0 
von  der  Ebene  Xo  =  0  getroffen  werden. 


*)  £8  soll  in  der  Folge  anstatt  der  Bezeichnung  „System  harmo- 
niflcber  Pole**,  welche  auf  Seite  205  definirt  ist,  auch  die  Ausdruckji- 
weise  ,,PoLdreieck'*  zugelassen  werden. 
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Behufs  näherer  Begründung  substituiren  wir  in  Gleichung 
(4a)  an  Stelle  der  willkürlichen  Va  die  Differentialquotienten 
V?  9  (^a)  '^^  9>a  und  erhalten: 

^^ VoW  ~  i— Xi  «^  i~i,  ^  i— a»' 

Entwickelt  man  auf  der  rechten  Seite  von  (6)  nach 
fallenden  Potenzen  von  X  und  setzt: 

(8) n  =  A/  Z,2  +  A,*  Z,2  +  A3*  X33, 

so  hat  man  für  alle  Werthe  von  A^  deren  absoluter  Betrag 
grösser  ist  als  der  absolute  Betrag  einer  jeden  der  Wur- 
zeln Xi'. 

Diese  Gleichung  maltipliciren  wir  mit  X'^,  ersetzen  darin 
—  A*  1        I  durch  seinen  Werth  aus  der  Identität: 

und  gewinnen  durch  Vergleichung  der  beiderseitigen  Coeffi- 
cienten  von  A^  imd  A^  schliesslich  folgende  Darstellungen: 

(10)    f+  Zo' (*  ^ 2; !?„««„*  —  3Bß)  *-» -  2  Xo {SSBanyafii)  *-' 

=  AiX,»  +  AjZj2  +  i3X3»**). 


*)  Diese  IdoDtität  wird  erhalten,  wenn  man  in  ( ^  ^  j  die  vier  er- 
Bten,  resp,  mit  ^  ,   y- ,   y^ ,  *^  multiplicirten  Yerticalreihen  von  der 

A>  ni  n  ni 

letzten  abzieht  and  hernach  das  gleiche  Verfahren  auf  die  Horizontal- 
reihen anwendet. 

**)  Es  ist,  in  Uebereinstimmung  mit  Früherem,  Z  ±  ^00  ^11  ^  ^ts  *==  ^^ 
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Bildet  man  nunmehr  aus  den  beiden  letzten  Gleichungen 
(10)  die  drei  Differenzen  A,- 9  —  /*,  so  ergibt  sich,  dass  die 
drei  Flächen  A,-  9?  —  /"  «=  0  von  der  Ebene  X„  =s  0  in  den- 
selben Curven  geschnitten  werden,  wie  beziehungsweise  die 
drei  Ebenenpaare: 

(Aj-A,)X2'+(A3-^l)X3*  =  0 

(A,  -  X,)  X3»  +  (A,  -  X,)  X,»  =  0 

(A,  -  A,)  Z,2  +  (A,  -  X,)X,^  =  0. 

Diese  drei  Schnittcurven  sind  also  Geradenpaare,  deren 
Spitzen  nach  der  Definition  der  Ausdrücke  X,-  in  (7)  respec- 
tive  mit  den  Punkten  F^  =*  0,  Fj  =  0,  F3  =  0  zusammen- 
fallen. 

Die  Ausdrücke  von  f  und  9  in  (10)  führen  überdies 
dazu,  in  eleganter  Weise  die  Coordinaten  der  vier  Punkte 
zu  bestimmen,  in  welchen  die  Ebene  X^  =s  0  die  Raumcurven 
f  =  0,  9?  =  0  trifft.  Für  jeden  dieser  vier  Punkte  ist 
nämlich : 

oder,  da  es  nur  auf  die  Verhältnisse  der  x^y  x^^  x^,  x^  an- 
kommt: 


(ll)Xo  =  0    X,  =  yi^^K^     ^2'=±Vh^^x     ^s-iA-^r 

Um  diese  vier,  in  den  Xa  linearen  Gleichungen  aufzu- 
lösen, leiten  wir  in  etwas  allgemeinerer  Weise  eine  Relation 
ab,  welche  die  Xa  durch  Xq,  X,,  X^,  X3  und  gleichzeitig  die 
Va  durch  F^,  F2,   F3  und 

^     (12) ....     Fo  =  {SSBaß  Va  Vß)9-^ 

'  aß* 

ausdrücken  lehrt. 

Wir  substituiren  zu  dem  Behufe  in  (4  a)  an  Stelle  der 
willkürlichen  Veränderlichen   Va    die  Grosse  Va  +  ft^?«  und 


/5B 

nnd    -^r —  =»  Baß  gesetst.    Der  Goeffident  ^  in  (2)  kann  stets   als 

nicht  verschwindend  angenommen  werden,  so  lange  nicht  ^oW 
identisch  für  alle  Werthe  von  l  Null  wird.  Man  vergleiche  darüber 
die  analogen  Entwickelungen  im  nächstfolgenden  Supplemente  §  2. 
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vergleichen  auf  beiden  Seiten  die  Coefficienten  von  fi^  Als- 
dann  entsteht  die  Formel 

die  einer  analogen  Behandlung  fähig  ist  wie  die  Gleichung 
(13).  Für  unsere  Zwecke  genügt  es^  mit  X  zu  multipliciren 
und  hernach  A  =  oo  anzunehmen.    Da  der  Coefücient  von  X^ 

in  il  .  (  ^  ^  I   vermittelst  einer  leichten  Transformation  iden- 

\y  V 

tisch  mit 

{vq  Xq  +  t?,  a:,  +  v^  x^  +  Vj  ajg)  *  —  Xo  SSBaß  ya  Vft 

gefunden  wird,  so  erhält  man  auf  diese  Art  die  gesuchte 
Relation: 

(13)  .  .  Vo  ^0  +  ^1  ^1  +  ^2  ^2  +  ^3  ^3  =   ^0  ^0  +   ^1  ^1 

+  Fj  X2  +  F3  Xj. 

Vermittelst  derselben  kann  man  die  Xa  (resp.  v«)  durch 
die  X«  (resp.  F«)  ausdrücken,  indem  man  von  den  willkühr- 
lichen  Va  (respective  Xc)  je  eines  gleich  der  Einheit,  die 
übrigen  gleich  Null  setzt.  Der  Zusammenhang  zwischen  den 
vier  Systemen  von  Veränderlichen  a?«,  X«,  v«,  F«  ist  somit 
ganz  analog  demjenigen,  der  in  der  18.  Vorlesung  durch  die 
Gleichungen  (5) — (8)  zwischen  den  vier  Systemen  a:,  Vf  ^,  P] 
X,  r,  Z,  P;  u,  V,  w,  r]  ü,  F,  W,  B  festgestellt  ist.  Die 
vier  Ebenen  X^  ===  0  X,  =  0  X2  =  0  X3  =  0  bilden  ein 
Tetraeder,  dessen  Ecken  resp.  F©  =  0  F,  =  0  Fj  =  0 
F3  =  0  sind. 

Gleichzeitig  lehrt  die  Relation  (13),  dass  die  Gleichungen 
der  4  Schnittpunkte  (11)  aus 

(14)  .  .  K'V^  Vi  +  V^'^i  Vi  ±  /V^2  ^3  =  0 

hervorgehen,  wenn  man  darin  die  verschiedenen  positiven 
und  negativen  Vorzeichen  auf  alle  Arten  combinirt.  Aehn- 
lieh  werden  die  Gleichungen  der  vier  Ebenen,  die  durch 
den  Punkt  Fq  =  0  und  je  eine  von  den  vier  gemein- 
samen Tangenten  der  beiden  Kegelschnitte  Q  =  0  und  X  =  0 
gehen : 
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Denn   nach   (4  a)  genügen  die  Goordinaten  einer  jeden 
solchen  Ebene  den  Relationen: 

A|  Ag  A3 

oder,  was  das  Gleiche,  der  Proportionenreihe: 


Die  bisherigen  Entwickelungen  dieses  Paragraphen  ver- 
lieren ihre  Giltigkeit,  wenn  die  kubische  Gleichung  ^o{X)  =  0 
eine  Doppel-  oder  dreifache  Wurzel  besitzt.  Zur  tieferen 
Erforschung  dieses  Falles  ist  es  vortheilhaft,    die  zur  viel- 

fachen  Wurzel  gehörigen  Partialbrüche  von  -^jA  zu  bestim- 
men, indem  man  die  Beiträge  summirt,  welche  in  der,  für 
beliebige  Jca  und  Z„  bestehenden  Formel: 


^«(i) 


die  einzelnen  Summanden  rechter   Hand    bei   ihrer  Partial- 
bruchzerlegung  liefern. 

Wenn  zunächst  für  eiae  ^fache  Wurzel  Aj  {e  =  2  oder  3) 

,  I  und  daher  auch  (     ,  ,  |     nicht  bei  völ- 

y^.  vy  *  l) 

*  Diese  Gleichung  geht  aus  (11)  des  Supplements  I  hervor,  wenn 
man  die  Zahlen  n  und  q  durch  3  und  1  ersetzt  und  die  ya(^),  ya^^\ 
ya(3>,  ya  respective  die  ya,  ka^  la  und  t^a  bedeuten  lässt. 

**  Allgemein  gut  der  Satz:  Wenn  für  beliebige  Werthe  der  ha 
und  la  die  Grösse  Xi  .eine  efache  Wurzel  von  ^o(A)  =»  0,  eine  s'fache 

Wurzel  von  (     jl)  =  ^  und  eine  «"fache  Wurzel  von  (^  t.  2)  bedeutet, 

so  hat  man  stets  £>>€'>'«''. 
Ist  nämlich  in 


(16) -.— ,,^:^  =  {-^--'^^'l  =  r^ 
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liger  Willkürlichkeit   der  ka  und  Z«  verschwindet,    so    wird 
nach  passender  Annahme  der  ka  und  la  nur  der  erste  Terra 

-  j     Theilbrüche  veranlassen,  die  zur  Wurzel  X*  gehören. 

Bekanntlich  ist  die  Gesammtheit  derselben,  wofern 

gesetzt  wird,  repräsentirt  durch: 

^^"hj-li   ,   L  dl  jx^x,  ,1  die-  i  ix=^i, 

Führt  man  daher  die  Bezeichnungen  ein: 

so  erhält  man  für  ^^ttu  j®  nachdem  e  =  2  oder  c  =  3,  die 
Darstellung:  « 

oder  diese  andere: 

Darin  sind  V^^\  F<*^,  F^^*  lilleare  homogene  Funktionen 
der  Va,  die  durch  (16)  und  (16a)  definirt  sind,  während   F3 


der  Factor  X  —  1|  s'fach  enthalten ,  so  zeigen  die  Sabstitutionen 

^0*  *==  Coo,  *o  *!  =  Coi,  •  •  V  =  <^  «nd  V  =  6«,,  Ä;«  k^  =  601,  •  •  V  =  ^sa. 

d^  (X) 
dasB   derselbe  Factor  auch  in  Wo{X)  und      ^^      mindestens  zur  e'ten 

Potenz  erhoben  vorkommt.    Es  wird  also  immer  e  >>  £'. 
Aehnlich  beweist  man  mittelst  der  Relation: 

dass  b'  >  «". 
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mit  dem  bereits  früher  aufgetretenen  und  ähnlich  bezeichneten 
Ausdrucke  (4  a)  übereinstimmt.  Ist  die  Grösse  l^  eine  Doppel- 
wurzel von  y^ii{l)  =  0  und  gleichzeitig  für  beliebige  Werthe 

der  ka  eine  einfache  Wurzel  von  |     ,  |   =0,    so   wird   bei 

passender  Bestimmung  der  Constanten  h  nur  jeder  der  beiden 
ersten  Summanden  in  (15)  Theilbrüche  mit- dem  Nenner 
A  —  A,  liefern  und  eine  Gleichung  der  Gestalt  sich  ergeben: 

_  y^  W        F(i)  FO)    ,    FW  7(8)    ,    V^Vj 

Die  beiden  letzten  möglichen  Specialfalle  wären  endlich 
diejenigen,  bei  denen  der  Factor  A  —  A,  in  ^q{1)  zur  dritten 

Potenz    erhoben   vorkommt   und  überdiess  io  (^  T\   einfach 

oder  doppelt*)  enthalten  ist.  Analytisch  sind  dieselben  da- 
durch   charakterisirt,    dass    die    Partialbruchzerlegung     von 

^7^.  nunmehr  beziehungsweise  eine  der  beiden  Formen  an- 

nimmt: 

r9U  y<  (X)  _>_  F(i)  F(i)    ,    FW  F(2)    ,    F(3)  F(S) 

^jij.  ...  —  ip^)—  ;i::r;ij  -r  x-x,  "*"  x-x,  ' 

Dabei  bedeuten  die  F*'^  (i  =  1,  2,  3)  lineare  homogene 
Funktionen  der  Yariabeln  Va,  deren  nähere  Form  sich  mit 
leichter  Mühe  nach  Analogie  des  Vorhergehenden  aus  (15) 
angeben  lässt. 

*  unter  der  zuletzt  gemachten  Vorauflsetzong  ist  nach  der  Iden-  • 
tität  (cfr.  Supplement  I,  Gleichung  3) 

\ykl)~\yk)\^l)      Vy  l) 

die   Doppelwurzel  von  P'  T\  ssa  o  gleichzeitig   eine   einfache   Wurzel 
Hissr,  analjt.  GaomAtrie  d.  Banmte.    S.  Aufl.  Sl 
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Im  Falle  die  letzte  Gleichung  (21)  besteht;  werden  oflfen- 
bar  die  sämmtlichen  Flächen  des  Büschels  X(p  —  /"  =  0  von 
der  Ebene  X^  =  0  in  demselben  Kegelschnitte  getroffen, 
dessen  Gleichung  in  veränderlichen  Ebeneneoordinaten  Va 
durch 

7(1)  7(1)  -|-  7"  (8)  7(8)  -|-  7(3)  7(8)  ^  0 

dargestellt  ist. 

Ebenso  leicht  ist  die  geometrische  Deutung  der  Gleichung 
(19).  Dieselbe  hat  nämlich  eine  ähnliche  Gestalt  wie  (4  a); 
nur  dass  in  ihr  Aj  gleich  A^,  und  dass  die  Grössen  V^^\  V^^^ 
an  Stelle  von  Fj  und  V.^  getreten  sind.  Sämmtliche  an  (4  a) 
angeknüpfte  Folgerungen  lassen  sich  daher  mit  den  passen- 
den Modificationen  auf  den  Fall  (19)*  übertragen.  Sind  ins- 
besondere X,,  X^  und  Xg  'die  Ausdrücke,  welche  aus  F^'\ 
7^2^  und  V^  vermöge  der  Substitution  Va  =  V2  9  (^«)  ^®^" 
vorgehen,  so  kann  man  sagen,  dass  die  beiden  Flächen 
Aj  (p  —  /*==  O5  A3  9  —  /'=0  von  der  Ebene  Xq  =  0  in 
denselben  Curven  geschnitten  werden,  wie  die  Ebenenpaare : 

•^3  -^3  "^  ^;   ^1  -^1  "f"  ^2  ^7  "==  ö* 
Wenn  also  für  eine  Doppelwurzel  von  Wf^{X)  =  0  gleich- 
zeitig sämmtliche  Partialdeterminanten  ^  "     (a,  /S  =  0, 1,  2, 3) 

verschwinden,  so  berühren  sich  die  beiden  Kegelschnitte 
/*==  0  Xq  =  0  und  9  =  0  Xq  :=  0  in  zwei  Punkten,  deren 
Coordinaten  aus  den  Gleichungen  zu  bestimmen  sind: 


(22)  .  .  .  Xo  =  0,  X3  =  0,     X,  :  X2  =  +  /  -  1. 

Die  Auflösung  der  letzteren  (22)  erfolgt  wieder  am  ein- 
fachsten vermittelst  der  Identität  (12),  so  dass 


(23)  .  .    F(i)  +  y  —i  FW  =  0     F<»)  —  y—  1  F(«)  =  0 

die  analytischen  Darstellungen  der  Berührungspunkt  werden. 

Um  auch  für  die  Formel  (17)  eine  geometrische  Deutung 
zu  gewinnen,  ersetzen  wir  in  derselben  die  Veränderlichen 
Va  durch  die  Differenlialquotienten  V2  <p'  (^a)  =  9«  und  er- 
halten, wenn  die  vermöge  dieser  Substitution  aus  V^^\  F<*>, 
F3  hervorgehenden  Ausdrücke  beziehungsweise  X^ ,  X, ,  X3 
genannt  werden: 
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\yfp) 


x,^ 


Entwickelt  man  auf  der  rechten  Seite  vermöge  der 
Formel 

nach    absteigenden    Potenzen    von    A    und   setzt   der   Kürze 
wegen: 

Fp  =p  A,P-i  Z^'  +  2  V  ^2  ^1  +  V  ^a'»  P  =  0, 1,2  .  .  . 
so  ergibt  sich: 

und   daraus   durch    Yei^leichung   der    Coefficienten   von   X* 
und  A'  nach  (9): 

9  -  Zo*  B  <»-»  =  2  Zj  Z,  +  Z,» 

(24)    /•+Xo*  (*2;27if„^a„^— 3JBÄ)®-*-2Zo(2;27Ba^y„/-(,)  <P-i 

=  X,^  +  2.A,  Zj  Z,  +  A3  Z,^ 

■ 

Diese  Darstellungen  von  (p  und  /*  zeigen,  dass  die  Flächen 
^1  9  —  f  =  0  und  A3  9  —  /"«=  0  nunmehr  von  der  Ebene 
Xo  =  0  in  den  gleichen  Geradenpaaren  getroffen  werden,  wie 
die  zwei  Ebenenpaare: 

(A3  -  AO  X32  +  X,^  =  0,    Z^^  +  2  (A,  -  A3)  X,  X,  =  0. 

Von  den  vier  Schnittpunkten  der  beiden  Kegelschnitte 
Q  und  K  fallen  daher  zwei  mit  dem  Punkte  Xq  =  0  Xj  =0 
X3  =  0  zusammen,  während  für  die  beiden  übrigen  die  Pro- 
portionenreihe Geltung  hat: 

Xo  :  Xi  :  Xj  :  X3  =  0  :  1  :  2  (A3  —  Ai)  :  +  2  j/i^'h- 

Da  auch  hier  die  Identität  (13)  besteht,  so  ist  die  Glei- 
chung des  Berührungspunktes  V^^^  =  0,  während  die  zwei 
anderen  Schnittpunkte  repräs^ntirt  sind  durch: 

(26)   .  .   F<*)  +  2  (A3  —  A,)  FW  +  2  ^  A,  -  a;  F3  =  0. 

Eine  völlig  analoge  Behandlung,  wie  der  eben  durch- 
geführte Fall  (17),  gestattet  auch  die  Gleichung  (20),  wenn 


31 


* 
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man  A3  mit  A^  und  F3  mit  F^^)  zusammenfallen  lässt.  Es 
ergibt  sich  so  nach  (25): 

Die  vier  Schnittpunkte  der  beiden  Kegel- 
schnitte /"=  0,  Xq  =  0  und  g?  =  0,  X^  =  0  fallen  in 
einen  einzigen  zusammen^  wenn  für  eine  dreifache 
Wurzel  von  ^0  W  =  ^  gleictzeitig  alle  Partialde- 

terminanten  ^-^^  («,  /3  =  0,  1,  2,  3)  einfach  ver- 
schwinden. 

Es  bedarf  nur  einer  Wiederholung  der  früheren  Betrach- 
tungen^ um  auch  den  letzten  noch  übrigen  Fall  (18)  geo- 
metrisch zu  deuten  und  das  Theorem  abzi^leiten: 

Besitzt  die  Gleichung  ^o(A)  =  0  eine  dreifache 
Wurzel,  ohne  dass  gleichzeitig  sämmtliche  Partial- 

determinanten  -0— —   Null  werden,    so   fallen  drei 

dcafi-  ' 

Schnittpunkte  der  Kegelschnitte  (g  «=  0  und  liC  =  0 
in  den  Punkt  F^^^  «=  0,  während  der  vierte  durch 
F(*>  =  0  dargestellt  wird. 

In  den  Untersuchungen  dieses  Paragraphen  konnte  die 
Ebene  Xq  ==  0  irgendwie  im  Räume  gelegen  sein.  Wir  wollen 
nun  noch  genauer  auf  den  Fall  eingehen,  dass  ihr  Pol 
Fq  =  0  in  Bezug  auf  die  Fläche  ip  =  0  (cfr.  12)  mit  ihrem 
Pole  in  Bezug  auf  die  Fläche  f=0  identisch  ist. 

Hat  die  cubische  Gleichung  W^  (A)  =  0  verschiedene  Wur- 
zeln, so  bilden  jetzt  nach  (4a)  für  jede  der  beiden  Flächen 
/•=  0  und  9?  =  0  die  vier  f^unkte  Fo  «=  0  F,  =  0  Fj  =  0 
Fji  =  0  ein  System  harmonischer  Pole  und  somit  die  durch 
je  drei  dieser  Punkte  gelegten  Ebenen  Xq  =  0  X^  =  0  Xj  =  0 
X3  «=  0  ein  System  harmonischer  Polarebenen*). 

Auch   wenn  Wq  (A)  =  0  eine  Doppelwurzel  besitzt ,   die 

gleichzeitig    eine     Wurzel     der    Gleichungen      ^  °^      a—  0 

(a,  /3  s=  0,  1,  2,  3)  ist,  gibt  es  bei  der  besonderen  BeschafiPenheit 
von  Xq  =  0  Tripel  von  Punkten,  und  zwar  unendlich  viele, 
welche  zusammen  mit  F„  =  0  jein  den  beiden  Flächen  /*=  0 
und  9>  =a  0  gemeinsames  System  harmonischer  Pole  darstellen. 


*)  Cfr.  pag.  184  und  185. 
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Bestimmt  man  nämlich  irgend  zwei  Ausdrücke  V  und  V 
linear  und  homogen  in  Bezog  auf  die  Va  derart^  dass  sie 
mit  den  Ausdrücken  F(^>  und  F<*)  in  (19)  durch  die  Glei- 
chung zusammenhängen 

V'  T  +  V  F'  =  F<^>  F<^)  +  FW  FW, 

so  repräsentiren  F'  =  0  F"  =  0  Fj  =  0  ein  Solches  Tripel 
von  Punkten. 

Ebenso  bilden  beim  Vorhandensein  eines  in  sämmtUchen 

Partialdetenninanten      »  enthaltenen   Doppelfactors    die 

drei  Punkte  F<*)  —  0  F<«)  =  0  F»»)  =  0  in  (21)  zusammen 
mit  Fß  =  0  ein  System  harmonischer .  Pole  für  jede  Fläche 
des  Büschels  Xtp  —  f.  Allgemeiner  haben  dieselbe  Eigen- 
schaft irgend  drei  andere  Punkte  F  =  0  F'  =  0  F"  =  0, 
für  welche  die  Identität: 

Y  Y  -^-V  V  •\'  F"  F'"=  F<*>  F*)  +  FW  FW-|-  FW  FW 

besteht. 

Die  Voraussetzung^  die  über  die  Ebene  Zq  >»  0  gemacht 
worden,  ist  offenbar  erfüllt,  wenn  durch  Xo  =  0  die  unend- 
lich ferne  Ebene,  sowie  durch  /*  =  0  und  9  =  0  zwei  con- 
centrische  Flächen  2.  Ordnung  dargestellt  werden.  Die  drei 
Geraden,  in  denen  sich  die  Ebenen  X^  =  0  Xj  «=  0  X3  ==  0 
schneiden,  bilden  dstnn  ein  System  conjugirter  Durchmesser*), 
welches  den  concentrischen  Flächen  gemeinsam  ist.  Die 
analytische  Bestimmung  eines  solchen  Systemes 
ist  vollständig  durch  die  Gleichung  (10)  gegeben. 
In  derselben  bedeuten  X^,  Xj,  X3  lineare  homogene  Funk- 
tionen der  Xay  welche  vermöge  der  Substitution  v«  =  '/j  9'  (a?«) 
aus  den  Ausdrücken  F,-  (resp.  F*)  in  (4)  oder  in  (19)  oder 
in  (21)  hervorgehen,  je  nachdem  die  beiden  Flächen  /*=0 
und  9  =s  0  vier  verschiedene  oder  zwei  Paar  zusammenfallende 
oder  sämmtliche  Asymptotenebenen  gemein  haben. 


*)  Vgl.  darüber  pag.  202. 
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§  3.    Ueber  die  geometrische  Deutung  einiger 

algebraischen  Formen. 

Im  Yorhergehenden  Paragraphen  wurde»  hauptsächlicli 
untersucht^  welche  Eigenthümlichkeiten  in  der  Lage  der  beiden 
Curven  zweiter  Ordnung  /*  «=  0  X^  =  0  und  9  «=  0  Xq  =  0 
gegen  einander  auftreten,  wenn  die  Gleichung  ^Po{^)  =  0  in 
§  2,  2  mehrfache  Wurzeln  besitzt,  wenn  also  zwischen  den 
Coefficienten  von  ^o(^)  gewisse  besondere  Belationen  be- 
stehen. Die  folgenden  Betrachtungen  sollen  zeigen,  welche 
geometrische  Bedeutung  es  hat,  wenn  die  einzelnen  Coeffi- 
cienten X  und  Sl  selbst,  und  einige  andere  damit  zusammen- 
hängende  algebraische  Formen  verschwinden. 

Als  Ausgangspunkt  nehmen  wir  die  Formel,  welche  durch 
Vergleichung  der  beiderseitigen  Coefficienten  von  l^  in  (9) 
des  vorigen  Paragraphen  sich  ergibt.  Bezeichnet  man  mit 
-ff  (/Poj  9^1;  9-2;  9^3)  ^en  Ausdruck,  welcher  aus  jBT  in  §  1,  3a 
vermöge  der  Vertauschung  der  Va  mit  den  72  ¥  (^«)  =*  9^« 
hervorgeht,  so  ist  diese  Formel  von  der  Gestalt: 

m 

Wofern  nun  die  Coordinaten  der  Ebene  Xq  =  0  der 
Relation  Sl  =  0  gentigen,  ist  jeder  Punkt  p  der  Schnittcurve 
/"==  0  Xq  «=  0  gleichzeitig  der  Fläche  H  {(p^^  g)„  tp^j  q>^)  =  0 
angehörig,  d.  h.  ein  Punkt,  dessen  Polarebene  in  Bezug 
auf  die  Fläche  9?  =  0  die  beiden  Kegelschnitte  Q  =  0  und 
X  =  0  in  zwei  harmonisichen  Punktepaaren  jpj ,  jpj  ^^^  ^1  y  ^2 
schneidet.  Offenbar  bilden  die  drei  auf  dem  Kegelschnitte 
{Q)  gelegenen  Punkte  p,  p^,  p^  ein  Poldreieck  des  Kegel- 
schnitts X.  Mit  Bücksicht  auf  den  Umstand,  dass  i2  =  0  in 
veränderlichen  Ebenencoordinaten  eine  Fläche  zweiter  Classe 
darstellt,  kann  man  daher  den  Satz  aussprechen: 

(2)  Jede  Tangentenebene  der  Fläche  Ä  =  0  schnei- 
det die  beiden  Flächen  ft=zO  und  g)  =  0  in  zwei 
Kegelschnitten  Q  und  X,  von  denen  der  erstere  Q 
durch  unendlich  viele  Poldreiecke  des  letzteren 
geht,  Di.e  Seiten  dieser  PoldÄiecke  berühren 
sämmtlich  die  Grenzfläche  H>^0. 
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Umgekehrt  kann  man  auch  zeigen: 

(2a)  Wenn  von  den  Schnittcurven  einer  Ebene 
Xq  =  0  mit  2  Flächen  /'=0  und  9  =  0  die  eine 
(f=0  Xq  ==  0)  durch  irgend  ein  Poldreieck  der  an- 
deren *geht;  so  berührt  diese  Ebene  die  Fläche 
i^  =  0. 

Die  Coordinaten  Xa  irgend  einer  Ecke  j^  dieses  Dreiecks 
Pf  !P\}  P2  genügen  nämlich  nach  der  Voraussetzung  den  drei 
Relationen : 

^0  =  0,  /*=  0,  H  (90;  9n  9>2^  ^3)  *=  0; 
und  somit  wegen  (1)  der  Gleichung: 

Da  die  Gerade  p^  p^  nicht  durch  p  gehen  soll,  kann 
der  Punkt  p  nicht  auf  9  =  0  liegen,  sondern  muss  Sl  ver- 
schwinden. 

Hält  man  die  beiden  letzten  Theoreme  zusammen;  so 
folgt: 

(3)  Wenn  ein  Kegelschnitt  durch  irgend  ein  Pol- 
dreieck einer  Curve  zweiter  Ordnung  geht,  so  geht 
der  Kegelschnitt  stets  auch  noch  durch  unendli'ch 
viele  Poldreiecke  der  Curvj^ 

Vertauscht  man  in  (1)  die  Coefficienten  a^,^  mit  den 
Coeffi«ienten  baß,  so  erhält  man  die  Gleichung 

und  aus  dieser  vermittelst  ähnlicher  Betrachtungen,  wie  sie 
an  (1)  angeknüpft  wurden: 

(4)  Jede  Tangentenebene  der  Fläche  X  =  0  trifft 
die  beiden  Flächen  zweiter  Ordnung  /' =  0  und 
9  =»  0  in  zwei  Kegelschnitten  Q  und  K,  von  denen 
der  letztere  (ÜC)  durch  unendlich  viele  Poldreiecke 
des  ersteren  {Q)  geh-t. 

Bei  der  Fassung  der  Theoreme  (2)  und  (4)  war  die  An- 
nahme gemacht  worden,    dass  ^  und  F  nicht  verschwinden. 

Wird  2^=  0,  so  berührt  die  Ebene  X^  =  0  die  Fläche 
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/*=0.  Man  hat  alsdann  nach  §  2^  2  und  3  eine  Identität 
der  Form: 

in  der  die  ta^^^  die  Coordinaten  des  Berührungspunktes  be- 
deuten^  und  in  der  unbeschadet  der  Richtigkeit  die  Quadrate 
und  Producte  Va  Vß  durch  die  bafi  ersetzt  werden  dürfen.  Die 
vermöge  dieser  ISubstitution  entstehende  Gleichung 

3X^££§§^bai,=-q>  (<o'",  <.<",  <2<",  t,(») 
lehrt: 

(5)  Die  Spitze  des  Geradenpaares,  in  welchem  die 
Fläche  f=>0  von  einer  ihrer  Tangentenebenen  ge- 
troffen wird,  liegt  auf  der  Oberfläche  9  «=  0,  wenn 
diese  Tangentenebene  auch  die  Fläche  X  «=»  0  be- 
rührt. 

Wären  dagegen  die  beiden  Relationen  JP  =  0  und  Ä  =  0 
gleichzeitig  befriedigt^  so  hat  nach  (1)  jeder  Punkt  des  Ge- 
radenpaares /*  =  0,  Xq  =  0,  insbesondere  also  auch  der 
Scheitel  desselben,  die  Eigenschaft^  dass  sich  von  ihm  an 
die  Curve  q>  =  0  Xq  «=  0  ein  Tangentenpaar  legen  lässt,  das 
harmonisch  ist  zu  dem  Geradenpaar  selbst.  Oder  in  Form 
eines  Satzes: 

(5a)  Das  Geradenpaar^  in  welchem  die  Fläche/*  ==0 
von  einer  ihrer  Tangentenebenen  Xq  =  0  getroffen 
wird,  bildet  ein  harmonisches  Polarenpaar  des 
Kegelschnitts  9?  «=  0  Xq  =  0,  wenn  Sl  verschwindet. 
Wenn  von  vier  harmonischeu  Strahlen  zwei  in  eine 
Gerade  fallen,  wird  bekanntlich  gleichzeitig  noch  ein  dritter 
Strahl  mit  dieser  Geraden  identisch.  Durch  Verbindung  der 
Theoreme  in  (5)  und  (5a)  ergibt  sich  daher: 

(5b)  Bestehen  die  drei  Relationen  jF=0,  X  =  0, 
ß  SS  0  neben  einander,  so  hat  die  Ebene  Xq  «s  0  mit 
der  Fläche  /*«»  0  ein  Geradenpaar  gemein^  in  dessen- 
Scheitel  die  Fläche  9  ==  0  von  der  einen  Geraden 
dieses  Paaves  berührt  wird*). 

•    *]  Die  Umkehr angen  der  Theoreme  C^)— (6  b)  sind  offenbar  gleicb- 
falLs  richtig  and  leicht  erweisbar. 
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Mit  den  beiden  Flächen  zweiter  Classe  X=0  und  Ä  =  0 
hängen  vermöge  des  Princips  der  Reciprocität  zwei  gewisse 
Flächen  zweiter  Ordnung  zusammen  ^  die  für  die  tiefere  Er- 
forschung der  möglichen  Beziehungen  zwischen  /'=*=0  und 
(p  =  0  von  Wichtigkeit  sind  und  nunmehr  einer  näheren 
Betrachtung  unterworfen  werden  sollen. 

Es  sei  durch: 


(6) 


F=A,,y,'^  +  2A^,y,y,+ 


0  =  B, 


00  Vo^  +  2  JBoi  yo  »1  +  •  •  +  -033  ^3^  =  0 
irgend  ein  Paar  Flächen  zweiter  Klasse  in  variabeln  Ebenen- 
coordipaten  j/o,  y,,  y.^;  J/s  repräsentirt  und  mit  dem  Ausdrucke 
„Poltrieder  einer  Kegel-Fläche  zweiter  Ordnung"  ein  System 
von  drei  Ebenen  bezeichnet^  welche  durch  den  Scheitel  dieser 
Eegelfläclie  gehen  und  zu  je  zweien  harmonische  Polarbenen 
derselben  sind.     Setzt  man  überdiess: 


(6a)- 


f*^30+1/JB3oftA„+  VJB; 


31 


Xt 


X, 


^  A3 +  ^^03^0 
^^3  +  ^^13^! 

f* -433  +  ^-533  ^3 


X, 


0 


so  kann  man  unmittelbar  das^  den  Sätzen  (2)  und  (4)  dua- 
listisch gegenüberstehende  Theorem  aussprechen: 

(6b)  Die  Fläche  y^  =  0  (respective  y,  =0)  ist  der 
geometrische  Ort  aller  Punkte,  von  denen  aus  an 
die  Flächen  F=0  und  ^  =  0  sich  zwei  Tangenten- 
kegel derart  legen  lassen,  dass  der  Tangentenkegel 
der  Fläche  i^=  0  (resp.  <2>  =  0)  Poltriedern  des  Tan- 
gentenkegels von  <P  =  0  (resp.  2^=0)  eingeschrie- 
ben ist. 

Wenn  speciell  in  F  und  9  die  CoefGcienten  Aaß  und  Ba(i 
die  Partial  -  Determinanten  von  ^  =  2?  +  {a^Q  •  •  a^^  und 
JB  ==  Z'  +  (6qo  •  •  633)  bedeuten ,  sind  yi  =  0  «nd  y^  s=  0 
die  eben  erwähnten  zu  X  =  0  und  Ä  =  0  reciproken  Flächen 
zweiter  Ordnung.  Man  kann  unter  dieser  Annahme  die  Aus- 
drücke y,  und  yj  in  eine  wesentlich  einfachere  Form  bringen. 
Zu   dem  Zwecke  stellen  wir  A  und  B  als  Determinanten 


(7-)- 
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fünften  Grades  2J  +  aQQ  a,t  «22  %3  ^41  ^^^  ^i  ^oo  ^ji  ^?2  ^33 
644  dar,  indem  wir  a44  =  644  =  1  und  «y^  =  6y^  =  0  setzen, 

sobald  einer  der  beiden  Indices  y  und  d  {y  ^  ä)  gleich  vier 

wird.    Alsdann  erhält  man  durch  Multiplication  der  Gleichung 
(6  a)  mit  der  Identität 

^  +  «00  ^n<^22  «33  ^44  •  -^  +  *00  *11  ^22  *33  ^44  =  ^^} 

nach    zweimaliger    Anwendung    des    Multiplicationstheorems 
der  Determinanten^  das  Ergebnisse  dass  der  Ausdruck 

Xa3o+  ^^30  •   •  ««33+  '^^33  fz  ^^  T  /r  T  / 

(Pq  '  '  9)3  0 

durch  die  Substitution  x  =  vB      X  ^=  (lÄ  übergeht  in 

(f*Vo  +  3  fi^Vj^t  +  3  ftvV2  +  ^^3)  •  -^-S; 
und  dass  daher  folgendes  System  von  Gleichungen  besteht: 

(8) .  .  .  .  yo  =  ^Vy  ri  =  ^Xf  Y2  =  B^f  ^3  =  J5V 

Indpm  man  Ä  und  jß  als  nicht  verschwindend  betrachtet, 
gewinnt  man  so  aus  (6b)  das  Theorem: 
(9)  Die  durch  (7)  definirte  Fläche  co  =  0  (resp.  ;c  =  0) 
ist  der  geometrische  Ort  aller  Punkte,  von  denen 
aus  an  die  Flächen  f=0  und  9  =  0  sich  zwei  Tan- 
gentenkegel derart  le^M  lassen,  dass  der  Tangen- 
tenkegel der  Fläche  /*=  0  (resp.  9?  =  0)  Poltriedern 
des  Tangentenkegels  von  q)  =  0  (resp.  /*  =  0)  einge- 
schrieben ist. 

Den  Funktionen  x  ^^^  ^  sowie' -4  9  und  B/*  lässt 'sich 
eine  Gestalt  geben,  aus  welcher  man  ohne  Mühe  die  beson- 
deren geometrischen  Beziehungen  ableiten  kann^  die  zwischen 
/*  =  0  und  g?  =  0  eintreten,  wenn  einzelne  Coefficienten  der 
Potenzen  von  A  in  27  +  (A6qq  —  «oo  •  •  -^^33  —  «33)  ver- 
schwinden. Wir  setzen,  um  hierauf  näher  einzugehen,  in  der 
Determinante   (7)   die   Variable   x  =  —  1   und  addiren  die 


*)  Die  Grössen  %  und  m,  wie  sie  durch  diese  Gleichung  (7)  definirt 
werden,  sind  ersichtlich  auch  identisch  mit: 
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resp.  mit  x„  x^,  x„  x,  muUiplicirten  vier  ersteiL  Vertical- 
reihen  sämmtlicli  zur  letzten  Verticalreihe;  so  dass  sich  mit 
Anwendung  der  bereits  im  Eingange  des  §  1  definirten  Be- 
zeichnung ergibt: 

(10)  ^A^+ZXo-Uh+^^Bf AQ-9>.2;+(Coo--c,3). 

Nennt  man  F  (q>Qy  q>^,  q>2,  q)^),  X  {(p^y  q>^f  q>2,  9^3)  etc.  die 
Ausdrücke ;  welche  aus  F,  X,  etc.  vermöge  der  Substitution 
ffa  =  72  ^'(^a)  hervorgehen,  und  führt  man  die  Zeichen  ein : 

[F,  9]  =  ^00  ^00  +  2  Ai  ^1  H h  ^33  *33; 

[^7  n  =  ^00  «00  +  2  ^01  «Ol  H h  ^33  «33  U.  S.  W., 

so  entsteht  durch   Vergleichung  entsprechender  Glieder  auf 

m 

beiden  Seiten  der  letzten  Identität  (10): 

3(0^  —  F  (9o,  (P\7  927  93)  +  9  •  [^7  9]7 

(13)  ^  X=  —  ^X (9?o,  9?,,  g>2;  93)  +  V2  9  [Xf  (fl*), 

Bf  =  —  3Sl  (9?o,  9?i,  (fv  9^3)  +  9?  •  [^7 /*J, 

und  hieraus  durch  Yertauschung  der  aaii  mit  den  baß:  . 

sx  —  <p  (^, /■., /i, /i) +/■•[*. /•] 

(138)  3  o  -  -  3  ß  (/i,  /•„  f„  Q  +  %f-  [Ä,  n 

Afp 3  JK  (/•„,  /•„  /i,  /•,)+/■•  [F,  9]. 

Wenn  nun  [i^,  qp]  verschwindet,  wird  zufolge  der  ersten 
Gleichung  in  (13) 

-^(9>09  9>u  9>2>  (P3)  =  0 

mit  0)  =  0  identisch;  d.  h.  von  jedem  Punkte  rc,  dessen  Polar- 
ebene {E)  in  Bezug  auf  die  Fläche  9  =  0  di^  Fläche  /"  =  0 
berührt,  lassen  sich  alsdann  gleichzeitig  an  /"=  0  und  q>  =  0 
Tangentenkegel  derart  legen,  dass  der  Tangentenkegel  von 
/•  =  0    Poltriedem    des    Tangentenkegels    von  qp  =  0-  ein- 


*)  Man  erwäge,  dasB 

y    <r   öay^  a  ß  Y  d      Caaß  O^yd 

und  dass  der  Coefficient  von    X*  in  27  +  Cqq  ^  C22  ^^33  nach  dem  Mac- 
laurinschen  Theoreme  mit  Vi  21ZE  S  -^ 5 — r-    &a/J  &y<J    iden- 

a  ß  y   d       Oaaßdayd  ^ 

tisch  ist. 
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geschrieben  ist.  Ein  jedes  solche  Poltrieder  bildet  zusammen 
mit  der  Ebene  {E)  ein  der  Fläche  /'=0  umgeschriebenes 
Poltetraeder  von  9?  »s  0.    Man  hat  also  den  Satz : 

(14)  Wenn  [F,  ^]  =  0  ist,  können  der*  Fläche  f=  0 
unendlich  viele  Poltetraeder  von  qp  =  0  umgescfhrie- 
ben  werden.  Die  Ecken  aller  dieser  Poltetraeder 
liegen  auf  der  Fläche  F {q>Qf  9,,  9)2,  9>3)  =0*). 

Von  dem  letzten  Theoreme  gilt  auch  die  bereits  auf  Seite 
190  bewiesene  Umkehrung: 

(14a)  Ist  die  Fläche  /*=  0  irgend  einem  bestimmten 
Poltetraeder  von  9  =  0  eingeschrieben,  so  wird 
[F,  q>]  =  0. 

Die  Coordinaten  Xa  einer  beliebigen  Ecke  eines  sochen 
Poltetraeders  erfüllen  nämlich  die  Gleichungen 

üj  =  0,  i^  (g?o ,  9), ;  92»  9^3)'=  t>, 
somit  wegen  (13)  auch  die  Relation  [JP,  q>\  =0. 

Mit  Rücksicht  auf  die  erste  Gleichung  in  (13  a)  kann  das 
Verschwinden  [JP,  9]  noch  in  anderer  Weise  gedeutet  werden. 
Nach  dieser  Gleichung  trifft  beim  Bestehen  von  [JP,  9?]  =  0 
die  Polarebene  jedes  Punktes  x  auf  9?  =  0  die  beiden  Flächen 
f=0  und  q)  =  0  in  zwei  Kegelschnitten  Q  und  K,  so  dass 
K  durch  Poldreiecke  von  Q  geht.  Ein  jedes  Poldreieck  der- 
art bildet  im  Verein  mit  dem  Punkte  x  ein  der  Fläche  9)  =  0 
eingeschriebenes  Poltetraeder  von  /*  =  0.  Da  auch  um- 
gekehrt die  Existenz  irgend  eines  bestimmten,  der  Fläche 
9?  =  0  eingeschriebenen  Poltetraeders  von  /*=  0  die  Gleichung 
[JP,  9)]  =  0  zur  Folge  hat,  so  hat  man: 

(15)  Die  Bedingung  [F^  9)]  s=s  0  ist  nothwendig  u  nd 
hinreichend,  damit  die  Fläche  9  «s  0  unendlich 
vielen  Poltetraedern  von  /*=0  umgeschrieben  wer- 
den könne.  Die  Seitenebenen  aller  dieser  Poite- 
traeder  berühren  die  Fläche  JK"=0. 

Vertauscht  man  in  den  Theoremen  (14)— (15)  die  Coeffi- 
«    • 

*)  Man    vergleiche   über   die   Bedeutung   dieser  Fläche  die  Ent- 
wickelungen  auf  Seite  148  und  149. 
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cienten  ttafi  mit  den  baß,  also  f  mit  q>y  F  mit  9  und  X  mit 
Hf  so  ergibt  sich  die  geometrische  Bedeutung  der  Beziehung 
[Oy  /*]  =  0.  üeberdiess  lehrt  die  Verbindung  der  Theoreme 
(14)  .und  (14a)  mit  (15): 

(16)  Wenn  die  Fläche  /"«O  Poltetraedern  von 
^  s=s  0  eingeschrieben  ist,  so  lässt  sich  gleichzeitig 
die  Fläche  qp  =  0  Poltetraedern  von  f=  0  umschrei- 
ben, und  umgekehrt. 

Die  Sätze  (9)  und  (14)— (16)  sind  an  die  Voraussetzung 
geknüpft,  dass  die  beiden  Determinanten  Ä  und  B  nicht 
Null  werden. 

Verschwindet  A,  nicht  aber  B,  so  artet  die  Fläche  /*=  0 
in  einen  Kegel  aus,  und  F'=  0  repräsentirt  die  ins  Quadrat 
erhobene  Gleichung  seiner  Spitze.  Nach  der  zweiten  Iden- 
tität (IBa)  stellt  also  co  =«  0  den,  von  dieser  Spitze  um  die 
Fläche  9?  s»  0  gelegten  Tangentenkegel  dar.  Die  Bedeutung 
von  X  =  0  wird  durch  folgendes  Theorem  charakterisirt: 

(17)  Von  jedem  Punkte  der  Fläche  ;c  =  0  lassen 
sich  an  den  Kegel  f=0  zwei  Tangentenebenen 
legen,  die  harmonische  Polaren  der  Fläche  g?  >a  0 
sind. 

In  der  That  ist  das  Paar  von  Tangentenebenen,  die  sich 
von  einem  Punkte  {Xq,  rc, ,  rCj,  x^)  an  /*===  0  legen  lassen, 
in  veränderlichen  Punktcoordinaten  S^,  S|,  gjy  S3  repiiLsen- 
tirt  durch: 

/■(«oo  60'  +  2«oi  60  61  -I h  Ö33  63^) 

-  W  60^  +  S/i  /;  lo  Si  +  •  •  •  +  fz'  63^)  =  0*). 

Damit  dieses  Ebenenpaar  ein  harmonisches  Polarenpaar 
der  Fläche: 

^00  yu-  +  2  ^01  y«  y,  +  •  •  •  +  -B33  y3'  =  0 

sei,  muss  nach  (5)  auf  Seite  (146)  die  Bedingung  erfüllt 
werden: 

f  [*,  f\  -  (Boo  ^»  +  2  2^0.  /■«/•.  +  ••  +  ^33  f,')  =  0. 

Zufolge  der  ersten  Formel  des  Systems  (13  a)  ist  aber 
diese  Bedingung  identisch  mit  x^^O. 

Die  Relation  [F,  q>]  ^=^0  sagt  jetzt  offenbar  aus,  dass  die 

*)  Cfr.  Glchg.  (20)  auf  pag.  171. 


\ 
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Spitze  des  Kegels  f=0  auf  der  Fläche  ^  =  0  liegt^  wahrend 
nach  (5a)  und  nach  der  zweiten  Gleichung  in  (13a)  das 
Verschwinden  von  [X,  <p]*j  nothwendig  und  hinreichend  ist, 
damit  die  Kanten  und  Seitenebenen  von  Poltriedem  des  Kegels 
/*=  0  beziehungsweise  die  Flächen  q)  =  0  und  Ä  =  0  be- 
rühren. Ferner  zeigt  die  letzte  Gleichung  in  (13);  dass  bei 
[^,  f]  =  0  der  Kegel  f=0  durch  unendlich  viele  Poltrieder 
des  Tangentenkegels  es  =  0  gehi  Da  gleichzeitig  nach  der 
ersten  Identität  in  (13  a)  der  Tangentenkegel  o  =  0  unend- 
lich vielen  Poltriedem  von  f=0  eingeschrieben  ist,  so  hat 
man  mit  Bücksicht  auf  die  Allgemeinheit  der  Funktion  (p 
das  Theorem: 

(18)  Wenn  irgend  ein  Kegel  zweiter  Ordnung  Pol- 
triedem eines  anderen,  mit  ihm  concentrischen 
Kegels  ^zweiter  Ordnung  umgeschrieben  ist,  so 
wird  immer  auch  dieser  zweite  Kegel  Poltrie- 
dem des  ersten  Kegels  eingeschrieben  sein,  und  um- 
gekehrt. 

Zufolge  des  Princips  der  Beciprocitat  bleibt  dieser  Satz 
noch  richtig,  wenn  in  demselben  die  concentrischen  Kegel 
durch  ein  Paar  complanarer  Grenzflächen  zweiten  Grades  und 
gleichzeitig  die  Poltrieder  durch  Poldreiecke  ersetzt  werden. 

Verschwindet  neben  Ä  und  [F,  9]  auch  [X,  q>] ,  so  wird 
im  Systeme  (13)  und  (13  a): 

3  CO  =  — i^ (9o;  9>i7  -93);  ^(/i/t  •  A)  =  0,  (o=-'£l{foJi,  -Vi)- 

Gemäss  der  ersten  dieser  drei  Gleichungen  repräsentirt 
o  s:  0  die  doppelt  gerechnete  Berührungsebene  der  Fläche 
9)  =  0  im  Scheitel  des  Kegels  /*  ==  0,  während  die  beiden 
letzten  im  Vereine  mit  (5b)  lehren,  dass  von  jedem  Punkte 
dieser  Doppelebene  an  /"  =  0  sich  zwei  Tangentenebenen 
legen  lassen,  von  deren  Berührungskanten  die  eine  gleich- 


*)  Aach  weiin  /*<»  0  uDd  <p  » 0  allgemeine  Flächen  zweiter 
Ordnung  sind,  lassen  Bich  ans  je  der  zweiten  Formel  in  (13)  und  (13  a), 
sowie*  aus  dem  Satze  (18)  geometrische  Deutungen  f&r  das  Verschwinden 
von  [Xf  q)]  ableiten.  Diese  Deutungen  erscheinen  jedoch  in  ihrem 
wahren  Lichte  erst  bei  der  —  hier  ausgeschlossenen  —  genaueren 
Betrachtung  der  Tangentencompleze  von  f^  0  und  qpssO. 
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zeitig  Tangente  an  9?  =  0  ist.  Die  eine  dieser  beiden  Tan- 
gentenebenen fällt  also  ihrer  ganzen  Ausdehnung  nach  in 
die  Doppelebene  co  =  0.  Wir  drücken  diess  als  Satz  folgender- 
massen  aus: 

(19)  Wenn  die  drei  Relationen  -4  =  0,  [F,(p']  =  0, 
[X,  90]  s=  0  neben  einander  bestehen,  liegt  der  Schei- 
tel des  Kegels  f=0  auf  q>  =  0.  Die  Tangenten- 
ebene der  Fläche  tp  =  0  in  diesem  Punkte  berührt 
auch  den  Kegel  /*=  0. 

Die  im  letzten  Theoreme  erwähnte  Tangentenebene 
schneidet  die  Fläche  ^  =  0  in  einem  Geradenpaare  und  den 
Kegel  f=  0  in  einer  doppelt  zu  nehmenden  Kante.  Nach 
der  letzten  Gleichung  in  (13)  und  nach  (5b)  bildet  diese 
Kante  einen  Theil  des  Geradenpaares,  wenn  noch 
die   Bedingung  [0, /*]=  0  hinzutritt. 

Aehnlich  lässt  sich  das  Verschwinden  der  Ausdrücke 
[F,  g)]j  [X,  g))  und  [<P,  f]  deuten,  wenn  die  Fläche  /"=  0  oder 
g)  s=s  0  noch  weiter  ausartet.  Stellt  beispielsweise  f  =0  ein 
Ebenenpaar  dar,  wird  also  f  gleich  einem  Producte  von  der 
Form : 

(yo  ^o  +  y  i  a?  I  +  ya  ^2 + ^3  ^3)  («^«  ^0 + «^  1  ^1  +  «^2  ^2  +  «^3  ^3)> . 

so  repräsentirt  nach  (5)  auf  S.  146  [^,  /"]  =  0  die  Bedingung 
dafür,  dass  das  Ebenenpaar  /*  <=  0  ein  harmonisches  Polaren- 
paar der  Fläche  qp  =  0  sei.    Ferner  wird  nunmehr  : 

2  [X,  <p]  =  2  [ß,  f]  =  SZEZ-^^^^^--  aap  «,, 

(a,^,y,<y  =  0,1,2,3) 

identisch  mit  der  in  §.  1  definierten  Determinante  K.  Also, 
da  A  und  [F^  q>\  von  selbst  verschwinden: 

(20)  Die  Schnittlinie  des  Ebenenpaares  f  =  0 
ist  eine  Tangente  der  Fläche  9)  =  0,  wenn  die  Deter- 
minante ^J+C^oo  •  •  ^33)  ^^^  Factor  X^  enthält. 

Fallen  von  vier  harmonischen  Ebenen  zwei  zusammen, 
so  ist  stets  auch  eine  dritte  unter  ihnen  mit  dieser  Doppel- 
ebene identisch.  Beim  gleichzeitigen  Bestehen  von  [0,  f\=  0 
und  [^,  /*]  =  0  ergibt  sich  daher: 

(20a)  Die  Determinante  -2?  +  (^00  •  •  ^33)  ^^^  durch  A* 
theilbar,  wenn  ausser  der  Kante  des  Ebenenpaares 


496  Supplement  III,  §  8. 

/"«sOaucheine  seiner  Ebenen  von  der  Fläche  q)  =  0 
berührt  wird. 

Ist  neben  F  auch  X  für  alle  Werthe  der  y«  gleich  Null, 
so  wird  man  vermittelst  ähnlicher  Schlüsse,  wie  beim  Satze 
(5),  finden: 

(20b)  Sämmtliche  Subdeterminanten  dritten  Gra- 
des von  -2^  +  (Coo  •  •  ^33)  enthalten  den  Factor  A^,  so- 
bald die  Kante  des  Ebenenpaares  f  =  0  ganz  auf 
der  Fläche  9?  =  0"  liegt. 

Wir  wollen  nicht  unterlassen,  zum  Schlüsse  auf  die  Reihe 
interessanter  Theoreme  aufmerksam  zu  machen,  welche  sich 
ergeben,  wenn  man  die  Untersuchungen  dieses  Supplementes 
über  die  Flächen  f  =-0  und  (p  =  0  vermittelst  des  Princips 
der  Reciprocität  auf  die  Einhüllenden  F  =0  und  4>  =  0  in 
'(6)  unter  der  speciellen  Voraussetzung  überträgt,  dass  die  y« 
{u  =  0,  1,  2,  3)  homogene  rechtwinklige  Ebenencoordinaten 
bedeuten,  und  dass  ä>  von  der  Gestalt  wird: 

*  =  j/o^  +  Vx^  +  y%' 

Die  Gleichung  ftJP-|-^^  =  ^  ™i^  dß™  willkürlichen 
Parameter  —  repräsentirt  alsdann  in  dem  auf  S.  343  defi- 
nierten Sinne  die  Schaar  der  mit  JP^  =  0  confocalen  Flächen 
zweiter  Ordnung,  während  gleichzeitig  je  zwei  harmonische 
Polarebenen  der  Grenzfläche  4>  ««  0  auf  einander  senkrecht 
stehen.  Es  wird  genügen,  einige  Beispiele  zur  Erläuterung 
der  üebertragungsweise  anzuführen. 

Aus  dem  Theoreme  auf  Seite  472  folgt: 
(21)  In  der  Schaar  confocaler  Flächen:  ftF4-v<^«=0 
gibt  es  zwei,- welche  eine  gegebene  Gerade  berüh- 
ren. Die  Tangentenebenen  dieser  beiden  Flächen 
in  den  Berührungspunkten  halbieren  die  Winkel, 
welche  ein  jedes  Tangenten-Ebenenpaar  bildet, 
das  durch  die  Gerade  an  irgend  eine  andere  Fläche 
der  Schaar  gelegt  wird. 

Dieser  Satz  ergänzt  die  Ergebnisse,  welche  auf  Seite 
312— 313  gewonnen  worden  und  hier  aufs  neue  sich  ableiten 
lassen,  indem  man  die  Gleichung  (4  a),  §  2  in  der  dualistisch 
gegenüberstehenden  Betrachtungsweise  geometrisch  deutet. 


Ueber  den  Fläclienbüschel  zweiter  Ordnung. 
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Dem  Theoreme  (6  b)  kann  man  bei  der  speciellen  Form 
von  ^  mit  Berücksicttigung  von  (18)  die  Fassung  ^eben : 
(22)  Von  jedem  Punkte  der  Fläche  yi  =  0  (resp. 
yj  =0)  lässt  sich  an  2^ -«  0  ein  Tangentenkegel 
•legen,  welcher  Systeme  von  drei  zueinander  recht- 
winkligen Kanten  (resp.  Berührungsebenen)  besitzt. 

Es  wird  insbesondere  für  Ä^^  ^  0  der  Asymptotenkegel 

der  Fläche  JF  =  0  solche  Systeme  von  Kanten  oder  Berührungs- 
ebenen haben,  wenn  die  homogenen  Goordinaten  (ä^q^  ä^^, 
A^2f  ^33)  ^^s  Mittelpunktes  der  Gleichung  y,  =  0  oder  ^^  =  0 
genügen,  wenn  also  in  der  Determinante 

fiÄQQ  +  v  f*^oi  M02        .  As 

ft^20  f*Al  ^A2  +  ^A3 

f*  Ao  ^Al  ^  A2  -^33 

der  Coefficient  von  fi^v  oder  ^iv^  verschwindet. 

Bedeuten   die  Aaß  die    partiellen    DifiPerentialquotienten 

der   Determinante  ^  = -27+ (»oo  ^11  ^22  ^33)^    ^^  kann 


(23) 


dA 
da  aß 


der  Ausdruck  (23)  in  die  Form  gebracht  werden: 


(lA  +  ^«00  ^« 


Ol 


va 


02 


va 


10 


fiA  +  vaji  i/ai2 


(23a)  .  .  . 

va^o  va2i  f*^  +  ^«22 

indem  man  denselben  zuerst  mit  A  nach  dem  Multiplications- 
theorem  der  Determinanten  multiplicirt  und  hernach  wieder 
durch  A  dividirt.  Mit  Bezug  hierauf  hat  man  also  das 
Theorem : 

Der  Asymptotenkegel  der  Fläche  /"««O  besitzt 
Systeme  von  drei  zu  einander  rechtwinkligen  Kan- 
ten oder  Berührungsebenen,  je  nachdem:  »00  +  ^11  +  ^22 

oder:  »oo  «u  +  ^n  «22  +  «22  <^oo  —  «01^  —  ^n  —  «20^  ver- 
schwindet*). 


*)  Man  vergleiche  zu  dein  Inhalte  dieses  Paragraphen  die  bereits 
auf  pag.  184  citirte  Abhandlung  von  Lüroth. 


Hxsu,  analyl.  Geometrie  d.  Bsumee.    8.  Aufl. 
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IV.    Lineare  Transformation  zweier  quadratischen 

Formen*). 

Auf  Seite  270  und  S.  findet  man  die  Aufgabe  behandelt, 
die  linearen  homogenen  Substitutionen: 

Xa  =  Ca'  Zo  +  6a'   Xj  H •  +  Ca«  X„  ,  «  =  0,  1,  2  •  •  n 

zu  bestimmen,   welche  zwei  gegebene  homogene  Funktionen 
zweiter  Ordnung: 

f  (a?o,  a;i,  .  .  a?„)  =  /•  =  a««  V  +  2  a«*  a^o  a:,  +  •  •  •  +  a-  Xn^ 

9>  (^0)  ^v  •  •  ^1»)  =  9^  =  «00  ^0^  +  2  «Ol  a?o  a;,  + h  «wi a;»* 

transformiren  in: 

tp  (rco,  X^y  •  '  Xn)=  Vq  Xo^  +  t/j  X,2  -| [-Vn  X»2. 

Die  Transformation  ist  jedoch  am  erwähnten  Orte  nur 
unter  der  speciellen  Voraussetzung  durchgeführt  worden,  da« 

die  Gleichung  (n  +  l)ten  Grades  für  -: 

27+  (f^fl^oo  —  va^^y  f*a,,  — -  va"  •  •  •  iiUnn  —  va"*)  =  0 
lauter  verschiedene  Wurzeln  besitze.     Es  soll  nunmehr  diese 

■ 

Beschränkung  aufgehoben   und  nach  Vorgang  von  Weier- 
strass  die  Untersuchung  auf  alle  die  Fälle  ausgedehnt  wer- 


*)  Von  den  schon  iu  der  Anmerkung  zu  pag.  281  angeführten  Ab- 
handlungen vergleiche  mau  für  das  Folgende  namentlich:  Weierstrass, 
Zur  Theorie  der  bilinearen  und  quadratischen  Formen,  Monatsberichte 
der  Berliner  Akademie  1868;  Kronecker«  Ueber  Schaaren  von  quadra- 
tischen Formen,  ebendaselbst  März  1874. 
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den,    in  denen  die  letzte  Gleichung  nicht  identisch  für  alle 
Werthe  von  f&  und  v  befriedigt  ist. 


§  1.   Definition 
und  Eigenschaften  der  Elementartheiler  von 

Die  Determinante  der  quadratischen  Form 

(1)  .  .  ^■=  ^fp  —  vf=  Coo  V  +  2Co,  XqX^-] h  Cnn  Xr? 

ist  als  eine  ganze  homogene  Funktion  {n  -{-  l)ten  Grades 
von  ft  und  v  zerlegbar  in  ein  Product  von  (n  +  1)  Factoren, 
welche  linear  und  homogen  in  Bezug  auf  yi,  und  v  sind.  Es 
sei  fti/^  —  i/fti  irgend  einer  derselben  und  l  der  höchste 
Exponent,  zu  welchem  erhoben  er  in  dieser  Determinante 
vorkommt.  Derselbe  Factor  möge  gleichzeitig  in  ihren  sämmt- 
liehen  Partialdeterminanten  nten  Grades  genau  Tfach^  in 
ihren  sämmtlichen  Partialdeterminanten  {n  —  l)ten  Grades 
r'fach,  allgemein  in  ihren  sämmtlichen  Partialdeterminanten 
(n  —  g  +  l)ten  Grades  genau  Z(«>fach  enthalten  sein*). 

Alsdann  hat  man  stets: 

(2) l>r>r  >  "lß-^>¥. 

Der  Beweis  dieser  Ungleichungen  folgt  leicht  vermittelst 
Einführung  der  Determinanten  Cq,  C^j  C2  •  -  Cq,  die  in 
Suppl.  I  Gleichung  (5)  definirt  worden  sind.  Nach  dem  1.  c. 
angegebenen  Systeme  (10)  ist  es  nämlich  für  die  Theilbarkeit 
sämmtlicher  Subdeterminanten  (n  —  g  +  l)ten  Grades  durch 

^     *)  Sind  beispielsweise  f  und  tp  definirt  durch : 

<p  =  vo  («ü*  +  «1*  +  2  Xt  xi)  +  ?7o  «»*> 

H  Vo  —  Yo^o^  0, 

so  ist  nach  späteren  £ntwickelungen  des  §  3  der  Factor  (ivq  — vfif,  in 
der  Determinante  von  /tqp  —  vf  viermal,  in  deren  sämmtliehen  Subde- 
terminanten dritten  Grades  zweimal  und  in  sämmtlichen  Sul^determi- 
nanten  zweiten  Grades  einmal  enthalten. 

32* 
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die,  U^^  Potenz  von  fiVk  —  vft*  nothwendig  und  ausreichend, 
dass  diese  Potenz  als  Factor  in  Gg  bei  völliger  Willkurlich- 
keit  der  Constanten  t/a<^),  y«<2>,  .  .  yj^)  («  =0,  1,  2, .  .  .  «) 
enthalten  sei. 

Es  müssen  daher  durch  (ftv*  —  v(ik)l^^^  auch  noch  die 
Ausdrücke  theilbar  sein,  welche  aus 

hervorgehen,  wenn  man  die  Quadrate  und  Producta  ya<«>  y^i^^^ 
{a,  ß  =  0,  l,  .  .  n)  durch  die  Caß  oder  die  üafi  oder  die  a'''^ 
ersetzt.  Da  die  drei  sich  dersurt  ergebenden  Ausdrücke  be- 
ziehungsweise (w  —  g  +  2)  Cq-i,  —^-—  und ^-^ sind, 

so  hat  man  sicherlich  ?«  —  *>??. 

Eine  weitere  Eigenschaft  der  Exponenten  l,  T,  T  .  .  . 
wird  durch  die  Relationen  ausgedrückt: 

(3)  i  —  x-^x  —  r-^r^r  ^z«-^  — z^^z?  — z«+i. 

Nach  Supplement  I,  Gleichung  (3)  hat  man  nämlich  für 
irgend  welche  Grössen  yo<^>,  yj^^  .  .  ya^^^,  yai 

m 

/y^y^  • .  ry\    (y'  •••y^-'y. 
W  y'^  "  y^y)    \»*  •  ..y«"v 

^Wy^'-'y")    Wy^-y^-^y) 


Wy^^'-y^'-'yy 


Die  linke  Seite  dieser  Gleichung  enthält  nach  der  Vor- 
aussetzung den  Factor  (fti/*  —  v^ik)  zur  (?«— ^^  4"  ^^*'*'*^)ten 
Potenz,  die  rechte  Seite  dagegen  mindestens  (2  Z<«))fach.  Da- 
her ist 

d.  h.  der  Behauptung  gemäss 

liq-l)  _   liq)  ^  liq)  _  Z(ff  +  1). 

Diese  DiflFerenzen  P^—^^  —  U^^  spielen  im  Folgenden  eine 
hervorragende   Rolle.     Nimmt   man  an,   dass   in  der  Reihe 
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Zahlen  l,  V,  T  .  .  .  die  letzte  von  Null   verschiedene  den  In- 
dex (r  —  1)  hat,  und  setzt  man: 

so  wird 

Jede  einzelne  der  r  Potenzen  rechter  Hand  nennt  man 
nach  Weierstrass  einen  Elementartheiler  der  Determinante 
Cq,  so  dass  diese  selbst  das  Product  aller  ihrer  Elementar- 
theiler in  einen  von  ft  und  v  unabhängigen 'Factor  ist. 

Den  Namen  ,, Elementartheiler"  hat  Weierstrass  durch 
das  folgende  fundamentale  Theorem  gerechtfertigt: 

(4)  Wenn  zwei  Formen 

/•«=  ZI  Ha"^^  Xa  a?^;  9  =  -27  -S^a«^  a?«  x^ 

a    ß 

durch  eine  lineare  Substitution: 

(5)  Xa  =  ea(^>  Xo  +  e„(^>  X^  +  •  •  e^-^  X«  («  =  0,  1,  2  .  .  n) 

mit  nicht  verschwindender  Substitutionsdetermi- 
nante 27+ Cq^®^  ei<*>  .  .  e„^'*^  übergeführt  werden  in  die 
Formen  f  und  (p  der  Veränderlichen  X«,  so  stim- 
men die  Determinanten  von  p>^  —  vf  und  ^iq/  —  vf 
in  ihrenElementartheilern  überein  und  umg^ekehrt: 
(4a)  Wenn  zwei  quadratische  Formen  f  und  tp  der 
Veränderlichen  0?^,  a?,  .  .  rc„,  sowie  zwei  andere  f  und 
9?'  der  Veränderlichen  Xq  .  .  X«  derart  gegeben  sind, 
dass  die  Determinante  von  ftg?  —  vf  die  gleichen 
Elementartheiler  besitzt  wie  die  Determinante  von 
fig?'  —  vfy  so  kann  man  jederzeit  eine  lineare  Sub- 
stitution (5)  angeben,  vermöge  deren  f  in  f  und 
gleichzeitig  q>  in  9'  übergeführt  wird. 

Das  Theorem  (4)  ist  eine  unmittelbare  Folge  der  Haupt- 
eigenschaft, welche  den  Grössen  Ca  («  =  0,  1,  .  .  n)  innewohnt 
und  in  Supplement  I,  (12)  bewiesen  worden  ist.  Setzt  man 
nämlich : 

IAq>'  —  vf  =  C„o'  Xo^  +  2Coi'  Xo  Xj  -| ^-  Cnn    Xn^ 
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und  nennt  Cq  den  Ausdruck,  der  aus  Cq  vermöge  Ersetzung 
der  Ca(i  und  y^^^)  durch  die  c  „.i  und  t;«^^^ 'hervorgeht,  so  ist 
nach  dieser  Haupteigenschaft: 

Wenn  also  der  Factor  ftv^t  —  v^ik  Z^'^mal  und  nicht  öfter 
in  Cq  für  beliebige  ya^^\  ya^^^  -  .  y«^^^  enthalten  ist,  so  kommt 
derselbe  Factor  auch  genau  Z^^^mal  in  Cq  vor,  und  zwar  bei 
völliger  ünbeschränktheit  der  Va^^\  Va^^^  .  .  .  Va^^S  ^*  diese 
Grössen  wegen  £^0  durch  eine  passende  Bestimmung  der  y 

irgend  welche  vorgeschriebene  Werthe  annehmen  können. 
Die  zu  einem  beliebigen  Factor  ^v*  —  vfik  gehörigen  Ele- 
mentartheiler 

stimmen  also  für  die '  beiden  Determinanten  Cq  und  C(,' 
überein. 

Zum  Beweise  des  umgekehrten  Theoremes  sollen  vorher, 
in  Uebereinstimmung  mit  Weierstrass,  die  Formen  f  und  (p 
in  geeigneter  Weise  umgestaltet  werden. 


§  2.    Umgestaltung  der  Formen  f  und  tp.    Ueber 

die  hinreichenden  Bedingungen  für  die  Aequi- 

valenz  zweier  Formen  f  und  7  mit  zwei 

anderen  f  und  (p\ 

Da    die    beiden    Determinanten    Z"  +  a^^  a**  a""  und 

^  i  ^00  ^n  •  •  ^«»  ^^^  f  ^°^  9^  gleichzeitig  verschwinden 
könnten,  so  sollen  zunächst  zwei  quadratische  Formen 

(6)  .  .  .  .  %  =  H 2:haßXaXfi  und  a>  =  21^ h^fi  Xa  Xß 

aß  a    fi 

betrachtet  werden,  von  denen  mindestens  eine,  etwa  Xf  ©ine 
von  Null  verschiedene  Determinante  -27+  &00  ^11  •  •  &««  besitzt. 
Die  Behandlung  eines  Formenpaares  f  und  q),  für  welches 
diese  Bestriction  nicht  zulässig  ist,  wird  alsdann  aus 
den  für  %  und  o  gewonnenen  Ergebnissen  mit  leichter  Mühe 
folgen. 
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Versteht    man    unter    X    eine    willkürliche    Grösse    und 
setzt: 

^  =  A  ;f  —  o  =  Coo  V  +  2^01  a?o  a?!  +  .  .  +  Cn»  OOn^, 

so  ist  für  die  reciproke  Funktion  W(yo\  y^ ,  y«)  der  Form  ^ 
in  Supplement  I,  Gleichung  (7  a)  folgende  Darstellung  durch 
eine  Summe  von  Quadraten  gefunden  worden: 

Um  nun  zu  der  am  Schlüsse  des  §  1  erwähnten  Umge- 
staltung zu  gelangen,  werden  wir  die  in  X  rationale  Funktion 

O 

—   ^^  in  Partialbrüche  zerlegen ,  jedoch  nicht  direkt,  son- 

dem  indem  wir  die  Beiträge  summiren,  welche  die  einzelnen 
Glieder  rechter  Hand  in  (7)  dazu  liefern. 

Bedeutet  Xk  irgend  eine  vielfache  Wurzel  von  Cq  =  0 
mit  den  zugehörigen  Elementartheilem 

{X  -  x,)\ XX  -  x,y^ . .  (A  -  x.yr^i*) 

so  werden  nach  passendef):  Annahme  der  willkürlichen  Gon- 
stanten   yj^\   yaS^^  •  .  ya^**^   nur   die   r    ersten    Summanden 

'    "  ,  -^  -  .  •    -^  -^^  zu  den  dieser  Wurzel  zugeordneten 

Partialbrüchen  etwas  beitragen.  Bekanntlich  wird  die  Ge- 
sammtheit  der  zur    Wurzel  X^   gehörigen    Theilbrüche    von 

^^  "^^  ^^^  (ü  =  0,  1,  2  .  .  r  —  1)  erhalten,  wenn  man 

nach  aufsteigenden  Potenzen  von  X  —  Xk  entwickelt,  bei  der 

*)  In  den  Factoren  y^vk  —  vftk  des  §  1  kann  man  ft,k  und  vk  durch 
irgend  zwei  andere ,  ihnen  proportionale  Grösse  ersetzen,  also  durch  1 

und—,   wenn  kein  vk  verschwindet.    Bezeichnet  man  überdiess  das 

Vk 

Yerhältniss   - ,  das  allein  in  den  Theoremen  des  §  1  auftritt,  mit  X  und 

V 

entsprechend   —  mit  Xk,   so   ergeben  sich  für  die  Determinante  von 
lz~iD  Elemeutartheiler  der  Form  {X  —  Xjfc)«o,  (X  —  A*)«i,  (X  — A»)««  .... 
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((ßp  —  l)ten    Potenz    (incl.)   abbricht   und    durch    (A  —  Ajt)'p 
dividirt. 

Setzt  man  also 

•  

(8). ••  .   a  -  ^kY'^'p /^  Tp 

so    wird    deijenige    Theil    der    Partialbruchzerlegung    von 
^"^^ — —,  welcher  zur  Wurzel  Aj  gehört: 

/'a„^    yp'"'  Tp'p-^  +  YpWYp'p-*  +  Yp'»'  Tp'p-^  +  ■  ■  Yp^*p- *'  Y, 


(«) 


r»<«' 


In  diesem  Ausdrucke  (8  a)  sind  die  Fp«»,  TpO.  Fp«'*-») 
zufolge  ihrer  Definition  in  (8)  lineare  homogene  Funktionen 
der  ya  von  der  Gestalt: 

(8b)  rp(«)=^  {ypo<«)  j/o  +  ypi<"  3/,  +  •  •  +  yp,<»>  vA  , 

r  y  i> 

g  =  0,  1,  .  .  e,-  1, 

während  die  Grössen  ypo^*\  y/>i^^^  .  .  yp»^^^  y^  ganze  Funk- 
tionen von  Ajfc  und  von  den  Coefficienten  der  Formen  %  und 
o  sind. 

Nimmt  man  in  (8  a)  die  Zahl  p  der  Reihe  nach  gleich 
0,  1  .  .  r  —  1  an  und  summirt  alle  so  entstehenden  Grossen, 
so   erhält   man   die    sämmtlichen   zur  Wurzel  A«  gehörigen 

f) 

Theilbrüche  von  —  ^ ,  Indem  man  für  die  übrigen  Wur- 
zeln von  Co  =  0  ähnliche  Summen  ableitet  und  dieselben  zu 
einander  addirt,  ergibt  sich  '  schliesslich  als  Gesammtwerth 
die  Funktion  "^  (2/0 ;  2/ 1  •  •  2/  n)  selbst.  Um  diesen  Gesammt- 
werth einfach  schreiben  zu  können ^  empfiehlt  es  sich,  die 
Wurzeln  der  Gleichung  C^  =  0  nach  einer  von  Weierstrass 
angegebenen  Methode  zu  benennen.  Es  soll  nämlich  das 
System  der  zu  A;fc  gehörigen  Elementartheiler: 

(A  -  A*)%  (A  -  A,)^^  .  .  (A  -  At)'-i 
in  Zukunft  mit 

(^  -  -*o)%  (^  —  ^i)%  .  .  (A  -  A^i)  «rv-l 


(9) 


Ü 
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bezeichoet  und  also  an  Stelle  von  Xjt  das  Symbol  X^^  oder 
A,  .  .  oder  Xr—i  gesetzt  werden,  insofern  dieser  Wurzel  Ele- 
mentartheiler  mit  den  Exponenten 

zugeordnet  sind.  Wenn  überhaupt  q  die  Anzahl  der  sämmt- 
lichen  Elementartheiler  ist,  welche  den  verichiedenen  gleichen 
oder  ungleichen  Wutzeln  der  Gleichung  Cq  =  0  entsprechen, 
so  hat  man  darnach  die  Elementartheiler  in  den  Formen 
zu   schreiben : 

(A_A,)S(A-A,)S  ..(A-A,)«f, 
wobei  die  Exponenten  6o,  e^y  .  -  e^  der  Bedingung 

^0  +  ^1  +  «2  +  •  •  ^C  =  (W  +   1) 

genügen.     Nach  solchen  Festsetzungen  gestaltet  sich  die  oben 

gewonnene  Partialbruchzerlegung  von  —  -^  folgender- 
massen: 

Co 

X  —  Xp 


Ersetzt  man  in  dieser  Gleichung  die  willkürlichen  Varia- 
bein ifa  durch  die  Differentialquotienten  72  %  C^«)  *=  >lf«  ^^^ 
nennt  X^^^^  den  vermöge  dieser  Substitution  aus  F^^^)  her- 
vorgehenden Ausdruck,  so  ergibt  sich: 


(10)  -  ^ 


Co 


-1  Vp(0) 


"^  i?/"'  Xpt'p-  » + 3Cp<'>  Xp  'p-'  +  •  ■  +  Xp^'p-  »>  Zp<^ +Xp<''p-»jr 

.  ,   Xp'*"  Xp"/--"  +  Xp<^  Xp^f-  »'  •  4-  Xp<'p-'"  Xp«  Xp'O'Xp  w » 

"^  {;i-ip)»  "*     ^  a-ip)«p''' 

(10a)     Xp<«)  =  g-U  {  ypo(«)  aj'(xo)  +  yp,<»>  zX^:,)  +  •  •  +  yp»">  %(x,)], 

2  =  0, 1 . .  Cp  —  1. 
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Die  gesuchten  Darstellungen    von  %   und  o   kann  man 
nunmehr   ohne    Mühe   aus   (10)   ableiten.     Entwickelt   man 

nämlich   —  (^)  •  CJ,  nach  absteigenden  Potenzen   von  X,   so 

werden  wegen : 

•     Ö         r         «  O* 

^^^^ ~  "^       T  "♦■  T«  ""  i»(7o 

die  Coefficienten  von  A-*  und  A-*  beziehungsweise  %  ^^^  ^' 
Indem  man  dieselben  mit  den  Coefficienten  von  A— *  und  A-* 
in  der  analogen  Entwickelung  des  Ausdrucks  auf  der  rechten 
Seite  in  (10)  vergleicht  und  indem  man  der  Kürze  halber  die 
Bezeichnungen  einführt: 

0,^= Xp(*p-2)  Xp«»  +  X/'p-^)  Xp(»)  + . .  +  Xp(ö)  Zp(-/>- «), 
erhält  man: 

(12a)      ^  "^  ^  +  ^1  +  •  •  +  ^^ 

worin  für  e^,  =  1  stets. Op  gleich  Null  anzunehmen  ist**. 

Die  Grössen  Xp^%  Xp(i),  .  .  Xp^'p-'^  in  (12)  büden  für 
jp  =  0,  1,  .  .  p  ein  System  von 

^0  +  ^1  +  ^  H 1-  e^  =  w+ 1 


•)  Zieht  man  in  f*\   die    (w  +  1)   ersten,    reepective    mit     y-, 

OS  4         JCn. 

J  . .  _     multiplicirten  Verticalreihen  von  der  letzten  ab  und  verfährt 

hernach  in  ähnlicher  Weise  mit  den  Horizontalreihen,  so  entsteht  die 
mit  (11)  identische  Formel 

**)  Man  könnte  in  (10)  auch  die  beiderseitigen  Coefficienten  von 

irgend  einer  Potenz  X^^'^^^  vergleichen  and  dadurch  Ergebnisse  ab- 
leiten, die  als  Verallgemeinerungen  der  auf  Seite  273  mitgetheilten 
anzusehen  wären.  Wenn  nämlich  «g  =»  et  =»  Ct  »»  e»  *»  1,  so  wird  in 
(10)  der  Coefficiont  von  1 -(*  +  *)  rechter  Hand  gleich:  .  . 
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linearen  homogenen  Funktionen  der  Xq,  x^  .  .  Xn-  umgekehrt 
kann  man  auch  die  Xa  als  lineare  homogene  Ausdrücke  dieser 
Xp^^^  [q  =:0j  1  .  .  ep_  1,  2)  =  0;  l  .  .  9)  darstellen.  Zu  dem 
Behufe  substituiren  wir  in  (9)  an  Stelle  *der  willkürlichen  y« 
die  Grössen  ya  +  f*X«j  entwickeln  noch  Potenzen  der  Ver- 
änderlichen fi  und  finden  durch  Vergleichung  der  beider- 
seitigen Coefficienten  von  fi^i 


9.-^ 


j  Yp<"3:p<'p-'>+  rpWXp<'i'-"+H- r/'f-^^x^'"» 


„  (^-  M 


+  ••  + 


Yp«»  X^<»)i 


il-Xp)  'P  ' 

oder,  indem  man  mit  A  multiplicirt  und  hernach  A  =  oo  an- 
nimmt: 

(13) y«  Xo -i- yt  X, -\ h  y,  «„ 

0 

Diese  Identität  liefert  den  Ausdruck  eines  bestimmten 
Xa7  wenn  man  y«  gleich  Eins  und  die  übrigen  y  gleich 
Null  setzt. 

Sind  zur  Untersuchung  zwei  Formen  /'  und  q)  vorgelegt, 
für  welche  zwar  jede  der  beiden  Determinanten 

£  +  a^^  a^*-a»»  und  2;+  Gqq  «,,  .  .  an», 

nicht  aber  der  Ausdruck 

bei  völliger  Willkürlichkeit  von  (i  und  v  verschwindet,  so 
betrachte  man  an  Stelle  von  /'  und  9  irgend  zwei  lineare 
Combinationen:  * 

(14) x  =  99~Jtf        o>  >=  fl^V  —  h'f. 

und  linker  Hand  gleich  einer.,  jederzeit  leicht  zu  bildenden  rationalen 
Funktion  der  Coefficienten  von  Co  und  (^\' 

Aehnliche  Betrachtungen  lassen  sich  übrigens  auch  an  die  Iden- 
tität ^9)  anknüpfen^  indem  man  auf  beiden  Seiten  nach  aufsteigenden 
Potenzen  von  X  entwickelt. 
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Darin  sind  die  Constanten  g^  h,  g  und  h'  irgend  welche 
Zahlen  und  nur  den  Bedingungen  unterworfen^  dass  die  Deter- 
minante von  g(p  —  hf  nicht  verschwinde  und  dass 

gJi  -  lig  =  1. 

Setzt  man  überdiess  mit  Einführung  der  willkürlichen 
Veränderliche  A: 

(15) iA  =  gl  —  g'        v  =  hk  —  A', 

so  wird 

(16)  .  A;i:  —  ö  «=  /xg)  —  vf=CQ^  V  +  2co,  ^o  ^i  H h  ^«« ^•^ 

und  damit  die  Betrachtung  der  Formenschaar  (iq>  —  vf  zu- 
rückgeführt auf  die  Betrachtung  einer  Formenschaar  1% — ^y 
in  der  die  Funktion  x^^  gq>  —  hf  eine  von  Null  verschiedene 
Determinante  besitzt.  Da  in  der  §  1  gegebenen  Definition 
der  linearen  Factoren  ^Vp  —  v/Hp  an  Stelle  der  Grossen 
[Lp  und  Vp  irgend  welche  andere  ihnen  proportionale  Grossen 
substituirt  werden  dürfen ;   so  lassen  sich  {Hp  und  Vp  wegen 

gvp  —  Äftp  ^  0  derart  fixiren^  dass 

gvp  —  hikp^l, 
und  dass  daher  nach  (15): 

/17\  ^^^  —  v(Ap  =  X  —  (gVp  —  h'(ip)  =  A  — Ap, 

(^P  =  ^p9  —  9?     ^P  =  kph  —  h. 

Wendet  man  nun  auf  die  Funktionen  %  und  ^,  wie  sie 
durch  (14)  definirt  sind,  die  Umformungen  (12a)  an,  so  er- 
geben sich  für  f=sg(o  —  g'x  und  q>  =h(o  —  h'x  die  Dar- 
stellungen : 

Diese  Gleichungen  enthalten  die  früheren  in  (12  a)  als 
specielle  Fälle  in  sich.  Denn  würde  die  Determinante  von 
q>  nicht  verschwinden,  so  könnte  man  ^  =  1,  A  =  0,  ^r'  =  0, 
A'  BS  —  l  annehmen  und  die  Funktionen  f  und  q)  respective 
mit  &  und  x  zusammenfallen  lassen. 

Das  am  Schlüsse  des  §  1   erwähnte  Theorem  lässt  sich 
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jetzt  aus  den  Umformungen  von  f  und  q>  m  (18)  leicht  ab- 
leiten. 

Wenn  nämlich  ausser  f  und  q)  zwei  andere  Formen  f 
und  (p  mit  den  willkürlichen  Veränderlichen  |a  gegeben 
sind  und  wenn  die  Determinante  von  ^tp  —  vf  die  gleichen 
Elementartheiler  besitzt,  wie  die  Determinante  von  ^q)' — v'f, 
so  können  f  und  g?'  in  die  Formen  gebracht  werden: 

r  =  1^0  Xo  +  f*i  %/  H h  l^f  Xq  +  9  (ß>o'  +  öl'  H f-  ß>V)^ 

^'  =  "^0  Xo  +'^iXi  -i h'^^  Xq  +  A  «  +  ß>i' H h  ^q)- 

m 

Darin  haben  die  Constanten  jliq,  fi,  .  .  ^^,  Vq,  i/,  .  .  Vq,  g, 
h  dieselben  Werthe  wie  in  (18),  während  jede  Funktion  %  p 
oder  o'p  von  gewissen  linearen  homogenen  Funktionen 
der  5«: 

Sp^\  Sp^'\  . .  ^A-'^  (p  =  0, 1, . .  9) 

in  der  ganz  gleichen  Art  abhängt^  wie  jede  Funktion  %p  oder 
(Op  in  (12)  von  den  Xp««»,  Zp^*)  .  '.  XpCp-^.  Kann  man 
also  die  Xa  linear  und  homogen  durch  die  §„  derart  aus- 
drücken,  dass  jedes  Xp^^^  gleich  dem  entsprechenden  S^^^ 
d.  h.  dass 

(19)    Xp^^)  =  Sp^^\  Zp(^  =  ^p(o, . .  Xp^'p- 1)  =  Sp^'p- 1), 

(p  =  0,  1, . .  p), 

so  werden  die  Funktionen  Xp  und  Op  in  die  analogen  %'p  und 
cotp  und  damit  die  Formen  f  und  9  selbst  in  f  und  g?'  über- 
geführt. 

Die  Auflösung  des  Systems  (19)  ist  aber  stets  möglich 
und  ergibt  sich  nach  (13)  sofort  aus  der  Identität 

Vo  «0  +  j/i  «i  H h  y» «« 

ü 

wenn  man  von  den  willkürlichen  ya  der  Reihe  nach  je  eines 
gleich  der  Einheit  und  die  übrigen  gleich  Null  setzt. 

Man  hat  hiernach  in  der  üebereinstimmung  der  Elemen- 
tartheiler von  Co  mit  denen  von  6V  ein  hinreichendes  und 
nothwendiges  Kriterium  dafür ^  dass  die  Funktionen  f  und  9 
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ciarch  eine  lineare  homogene  Sabstitntion  in  /*  und  9  über- 
geführt werde,  oder,  wie  man  nach  einem  in  der  Zahlen- 
theorie üblichen  Ausdrucke  zu  sagen  pflegt,  dafür,  dass  dies 
Formenpaar  f  und  9?  äquivalent  ist  dem  Formenpaare 
von  f  und  9'. 

Um  festzustellen,  ob  die  Determinante  von  fi^  —  vf  die- 
selben Elementartheiler  habe  wie  die  Determinante  von 
Hgf  —  vf ,  ist  es  nicht  nothig,  die  Zerlegung  der  beiden 
Determinanten  in  ihre  Elementartheiler  wirklich  auszufuhren. 
Nennen  wir  nämlich  R^  (^,  v)  den  —  von  den  willkürlichen 
Constanten  j/a*  (a  =  0,  1  «  .  n)  unabhängigen  —  grössten 
gemeinschaftlichen  Theiler  von  (\  und  Cq  (cfr.  §  1),  und 
geben  wir  Rr/dijV)  eine  analoge  Bedeutung  für  die  Formen 
/"  und  9?',  so  ist  jede  der  Funktionen  Bq(ii,v)  und  i2/(fi,v) 
bis  auf  einen  constanten  Factor  bestimmt,  den  wir  derart 
fixiren,  dass  der  Coefficient  der  höchsten  Potenz  vcm  fi  so- 
wohl in  Rq(ii,v)  als  auch  in  Rq(ii,v)  gleich  Eins  werde. 
Nach  den  Theoremen  des  §  1  ist  dann  für  die  Identität  der 
Elementartheiler  von  6^  und  Cq  nothwendig  und  ausreichend, 
dass  folgende  (w  +  1)  Gleichungen  bei  völliger  Unbeschränkt- 
heit  von  11  und  v  bestehen: 

• 

Man  kann  also  stets  durch  einfache  algebraische  Divisio- 
nen entscheiden,  ob  zwei  gegebene  Formenpaare  /',  9  und 
fj  9?'  äquivalent  sind. 


§  3.    Ueber  Formenschaaren  ii(p  —  v /,  deren 
Determinanten  Elementartheiler  mit  vor- 
geschriebenen Exponenten  besitzen. 

Die  Sätze,  welche  l)is  jetzt  über  die  Elementartheiler  der 
Determinante  -2^  +  c^q  c^^  .  .  c««  entwickelt  wurden,  geben 
noch  keinen  Aufscbluss  darüber,  ob  sich  auch  stets  Formen 
f  und  (p  angeben  lassen,  für  welche  nach  der  Bezeichnung 

des  §  2  die  Quotienten  ^-,  '^  •  •  — ^   irgend   welche  von   ein- 
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ander  unabhängige  Grossen^  und  die  Exponenten  e^,  e^y  .  .  e^ 
ein  beliebiges  System  von  Losungen  der  Gleichung 

(20) Co  +  «1  H h  «e  =  ^  +  ^ 

bedeuten  können.     Diesen  Aufschluss  gewährt  das  folgende 
Theorem : 

(21)     Bedeuten  e,,^  6,  ...  6^  irgend  welche  ganze  posi- 
tive^ der  Gleichung  (20)  genügende  Zahlen  und  sind 

rrp^o)^  x^i^)  .  .  .  a:p(*p-i)  (p  =  0,  1  ...  9) 

(w -{- 1)  willkürliche   Veränderliche    in*  den  beiden 
quadratischen  Formen: 

u 

0 
0 

0 

so  hat  die  Determinante  von  il^  —  vf  die  Elemen- 
tartheiler: 

(^Vo  —  i//üo)%  (^r^  —  v/Xj)'-  .  .  .  (fiv^  —  v^^yQy 

welches  auch  die  Gonstanten  [Lp,  Vp,  j/p,  i^p  (|)=0, 1, .  .^) 
sein  mögen,  wenn  nur  für  ßp  «=  1  die  zugehörigen 
Yp  und  i^p  verschwinden  und  wenn  für  irgend  zwei 
andere,  von  der  Einheit  verschiedene  Exponenten 

Cp  und  Cq  die  Differenz  [Lpriq  —  "^^y^^O  ist. 

Der  Beweis  ist  einfach,  wofern  nur  ein  einziger  Expo- 
nent vorhanden  ist,  wenn  also  zwei  Formen  fp  und  (pp  von 
der  Gestalt  vorliegen 

fp  =  V^p  (iPp^^^  Xp^'p"  '^  +  a;p<^>  Xp^'p-^)  H h  a;p<'/>-i>a;pto>) 

+yp(W^"'^  H h  Xp^'p-^^  Xp^'')) 

(Pp=^vp  (a;pW  ajpt'p-^)  +  Xp^^^  Xp^'p-^^  H h  Xp^'p-^^Xp^^^) 

+rip{Xp^Xp<''p-'^-] [- Xp^'p-^^Xp^^)). 
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Setzt  man  nämlich  der  Kürze  wegen 

fil/p  —  v(ip  =  Op,  iiyp  —  vyp  =  tp, 
80  wird  die  Determinante  ^p  von  vfp  —  fiq)p: 


0    0 

■    .    0  tp0p 

0   0 

■  ■  XpGpO 

Tp   0p 

..000 

0p  0 

•  000 

(-i)V,«p.  (',-») V- 


Diejenige  Partialdeterminante  dp  vom  (ep  —  l)t6n  Grade, 
welche  aus  Jp  durch  Unterdrückung  der  letzten  Horizontal- 
und  Verticalreihe  entsteht^  ist: 

*P  ==  (-  1)  %  i'p-')  ('"-')  rp'p-\ 

also  wegen  ftp  rip  —  "^p  Yp  ^  ^  sicherlich  nicht  durch 
(iVp  —  v^p  theilbar.  Die  Determinante  z/^  hat  daher  nur 
den  einen  Elementartheiler  {(iVp  —  VfipYp. 

-  Ist  die  Anzahl  p  der  Exponenten  Cp  grosser  als  1,  so 
wird  die  Determinante  z/  von  (t  i^  —  v/* vom  (co  +  6,  +  •  •  +  c^)  ten 
Grade.  Man  kann  dieselbe  in  anschaulicher  Weise  bilden, 
indem  man  die  aus  z/p  für  |>  «=  0,  1,  .  .  p  hervorgehenden 
Eleinentar-Determinanten  successive  derart  an  einander  legt, 
dass  ihre  verschiedenen  Diagonalen  in  eine  und  dieselbe  ge- 
rade Linie,  in  die  Diagonale  der  zu  bildenden  Determinante 
^  fallen ;  und  indem  man  die  übrig  bleibenden  Stellen  des 
Quadrats  durch  Nullen  ausfüllt. 

Durch  wiederholte  Anwendung  des  in  der  Anmerkung 
zur  Seite  (451)  bewiesenen  Satzes  findet  man  daher: 

Da  unter  den  Grössen  fiVp  —  vfip  mehrere  gruppenweise 
identisch  werden  oder  wenigstens  bis  auf  constante,  von  fi 
und  V  unabhängige  Factoren  zusanunenfallen  können,  so  sei 

irgend  eine  solche  Gruppe  zusammenfallender  Differenzen,  die 
wir  so  geordnet  denken,  dass  von  den  zugehörigen  Exponenten 
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6^,6^  •  ßr~i  keiner  grösser  ist,  als  der  vorhergehende.  Als- 
dann ist  zu  beweisen,  dass  für  q>r  nicht  jede  Subdeter- 
minante  (w  —  g  -f-  l)ten  Grades  von  z/  den  Factor  ^Vq — viiq 
enthält,  und  dass  (ftv^  —  v^q)  ^g  +  «<?+i  +  •  •  «r-i  für  q  <.  r 
die  höchste  Potenz  von  fiVf^  —  vfif^  ist,  durch  welche  sämmt- 
liche  Subdeterminanten  (n  —  g  +  l)ten  Grades  von  z/  theil- 
bar  sind. 

Wenn  q^r,  unterdrücke  man  in  z/  gleichzeitig  alle 
diejenigen  Glieder,  welche  respective  mit  dem  ß^ten,  dem 
(e,j  +  <?,)ten,  .  .  .  dem  (^o  +  Cj  +  •  •  eq-i)  Elemente  der  Dia- 
gonale in  derselben.  Horizontal-  und  Yerticalreihe  liegen. 
Man  erhält  alsdann  eine  Subdeterminante  (w  —  g+l)ten 
Grades,  welche  nach  dem  soeben  benutzten  Determinanten- 
satze  auf  S.  (451)  gleich  d^  d,  . .  dr—2  •  .  *7-i  ^q  ^q+i  .  .  .  -^^ 
ist,  also  sicherlich  nicht  den  Factor  (iVq  —  v^Iq  enthält. 

Im  Falle  q  <.  r  bilde  man  wieder  zunächst  die  Subdeter- 
minante (n  —  (?  4"  l)ten  Grades,  welche  durch  gleichzeitige 
Weglassung  aller  derjenigen  Elemente  entsteht,  die  mit  dem 
^^ten,  dem  (e^  +  ßi)ten,  .  .  .  dem  («o  +  ^i  H~  '  *  H~  ^q—i)  Ele- 
mente der  Diagonale  in  gleicher  Horizontal-  und  Vertical- 
calreihe  sich  befinden.  Diese  Subdeterminante  ist  iden- 
tisch mit 

* 

und  daher  durch  keine  höhere  als  die  (^5  + ^?-hi  " ' +  ^'— i)^ 
Potenz  von  v/liq  —  ftVQ  theilbar.  Jede  andere  Subdetermi- 
nante (w  —  gr  -|-  l)ten  Grades  enthält  aber  den  Factor 
v^Q  —  ftVft  mindestens  zu  dieser  Potenz,  da  sie  sich  ver- 
mittelst wiederholter  Anwendung  des  Theorems  auf  S.  (451) 
als  ein  Product  von  Determinanten  darstellen  lässt,  unter 
denen  wenigstens  r  —  q  zur  Reihe  der  Determinanten  z/q, 
^,  .  .  .  jdr—\  gehören. 

Das  soeben  bewiesene  Theorem  lehrt  in  Verbindung  mit 
(4  a),  dass  die  Formen  f  und   g?  stets  durch  eine  homogene 

lineare  Substitution  in  die  Formen  f  und  tp  übergeführt  wer- 
den können,  wenn  die  Constanten  ftp  und  Vp  in  (18)  die 
gleichen  Werthe  besitzen  wie  in  (21). 

HiBSV,  Mialyt.  Geometrie  d.  Baomet.    3.  Aufl.  83 
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Eine    andere    Folge    aus    (21)    ist   in   dem   Satze    aus- 
gesprochen : 

(22)  Zwei  gegebene  homogene  Funktionen  zweiten 
Grades  /  und  g?  der  Veränderliehen  a;^,  x^  .  .  Xn  kön- 
nen durch  eine  Substitution 

Xa  =  öTo"  ^"  +  öl"  ^1  +-•  •  +  a«"  a;„  («  =  0,  1  . .  n) 
in  die  Form: 

nur  dann  und  stets  dann  gebracht  werden,  wenn  die 
Determinante  von  fig)  —  vf  die  Eigenschaft  hat, 
dass  jeder  in  ihr  {fach  enthaltene  lineare  Factor 
auch  ein  gemeinschaftlicher  Theiler  ihrer  sämmt- 
liehen  Subdeterminanten  (w  —  Z  +  2)ten  Grades  ist* 

Diese  Eigenschaft  ist  nothwenclig.     Denn  nach  (21)  hat 
die  quadratische  Form  ft  (Z'v«  X«^). —  v  {£[ia  Xa^)  der  will- 

kürlichen  Veränderlichen  Xq,  X^  .  .  X„  eine  Determinante, 
für  welche  die  Exponenten  e^,  e^y  62  .  .  .  der  Elementartheiler 
sämmtlich  gleich  Eins  sind.  Mit  demselben  Exponenten 
versehen  sind  nach  (4)  auch  die  Elementartheiler  der  Deter- 
minante Cq  von  ^(p  —  vf,  da  diese  letztere  Form  der  An- 
nahme nach  durch  eine  lineare  Substitution  mit  nicht  ver- 
schwindender Substitutionsdeterminante  2J+  ao®  a,'  .  .  a«**) 
aus  in  {2]va  Xa^)  —  v{£(Aa  X«^)  hcrvorgeht.  Sobald  also  in 
der  Determinante  Cq  irgend  ein  linearer  Factor  genau  zur 
Zten  Potenz  erhoben  vorkommt,  muss  derselbe  Factor  in 
sämmtlichen  Subdeterminanten  nten  Grades  {l — l)fach,  in 
sämmtlichen  Subdeterminanten  (w  —  l)ten  Grades  (i— 2)fach, 
.  . ,,  in  sämmtlichen  Subdeterminanten  (n  —  i  +  2)ten  Grades 
einfach  enthalten  sein. 


*}  Die  SubstitutioDfidettrininante  ^dt^^^t^  , .  an^  =*  A  kann  nicht 
gleich  Null  sein,  da  die  Determinante  Cq  nach  der  Fassung  des  Theo- 
remes  als  nicht  verschwindend  vorausgesetzt  wird  und  mit  A  durch 
die  Relation  verknfipft  ist: 
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Hinreichend  ist  ferner  die  in  (22)  angeführte  Bedingung, 
weil  bei  ihrer  Erfüllung  sämmtliche  Elementartheiler  •  der 
Determinante  von  iiq>  —  vf  den  Exponenten  Eins  besitzen 
und  daher  die  Formen  f  und  (p  nach  (18)  als  Summe  von 
Quadraten  dargestellt  werden  können. 

Eine  specielle  Classe  von  8<ftiaaren  quadratischer  Formen, 
deren  Determinanten  im  Allgemeinen  Elementartheiler  mit 
dem  Exponenten  Eins  haben,  wird  durch  folgendes  Theorem 
charakterisirt : 

(23)  Wenn  die  Schaar  von  Funktionen  fiq>  —  vf 
reelle  Coefficienten  und  eine  nicht  identisch  ver- 
schwindende Determinante  Cq  besitzt,  und  wenn 
in  dieser  Schaar  irgend  eine  specielle  Form: 
yq>  —  7if  für  reelle  x^,  a?,  .  .  a;«  nur  Zahlenwerthe 
mit  demselben  Vorzeichen  (die-Null  eingeschlossen) 
annimmt,  so  sind  die  Elementartheiler  von  Cq  reell 
und  überdiess  sämmtlichmit  dem  Exponenten  Eins 
versehen,  ausgenommen  diejenigen,  welche  zu  dem 
etwa  ein-  oder  mehrfach  vorhandenen  Factor 
(iTj  —  vy  gehören  und  welche  auch  die  Zahl  Zwei 
zum  Exponenten  haben  können. 

Wir  bringen,  um  den  Beweis  zu  unternehmen,  y^p  —  r^f 
in  die  Form: 

(24)  y9>  -vf=^oXo  +  ^iXt-\ ^^qXh 

+  (y/i  —  vff)  (®o  +  <»i  H h  ^a), 

indem  wir  die  Bezeichnungen  in  (18)  und  (12)  beibehalten 
und  der  Kürze  wegen: 

mp  =  Vpy  -  iipfi       (p  «=  0,  1,  .  .  9) 

setzen. 

Wenn    nun    eine    bestimmte    Wurzel    ^ ,    und    wegen 

gvp  —  Ä^p  e=  1  auch  jede  der  Grössen  ftp  und  Vp  selbst 
reell  ist,  so  haben  die  dieser  Wurzel  zugeordneten  Ausdrücke 
Xp^^^,  Xp(')  .  .Xp<^p-^y  die  Gestalt: 

(25)  ....   Xp^  =  y7p  3ep(«>    (g  =  0,  1  .  .  .  «p—  1), 

wobei  3£p^^^  eine  lineare   homogene  Funktion    der  Veränder- 

33* 
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liehen  Xa  niit  reellen  Coeffieienten ,  und  der  Factor  Cp  die 
positive  oder  negative  Einheit  bedeutet,  je  nachdem  der  Coeffi- 
cient  yp  in  (8  b)  positiv   oder  negativ  ist.     Für  eine  solche 

Wurzel  --   wird  also: 

Vp 

=  Bp  {ajpW  :tp^^P-2)  +  3£^(i)  ^^(^p-8) .j — ^  Xp^^p-«)  ip«}  =fp<DCp». 


C9p 


'Wenn  dagegen  '^  eine  complexe  Grösse  darstellt,  so  ist 

immer  neben  einem  Elementartheiler  ((iVp — vftpYp  noch  ein  * 
anderer  {(iv„  —  v^nY^  derart  vorhanden,  dass  die  Exponen- 
ten 6p  und  Oft  identisch,  und  dass  die  complexen  Zahlen  ii„ 
und  Vft  conjngirt  sind  zu  (ip  und  Vp.  Denn  es  ist  zufolge 
der  Annahme  jedes  Element  der  Determinante  Cq  reell,  und 
somit  auch  der  grösste  gemeinschaftliche  Theiler  sämmÜicher 
Subdeterminanten  irgend  einer  bestimmten  Ordnung.  Spaltet 
man  die  Ausdrücke  nip  und  Xp^*?)  in  ihre  reellen  und  rein 
imaginären  Theile  und  setzt  man: 

(26)  ...  wp  «=  inp  +  im  p,    Xp<^)  =  Jp(«»  +  il/^«), 

so  ergibt  sich: 

(26a)   .  ,  mn  =  mp  —  nn'p,    X^9.=  3Ep<«>  -  t V^^^ 
und  daher: 

^pXp+^^nU=^rap\^9()tp«i)  ^^^p-^-^)  ~  Xp'(^)  JV^P-'-«))j 

-^  4  m'p  2  :ep^«)rp^^p-i-«),    y=o,i,..ep-i 
=  2  iTtp  Xp .—  4  m'p  X'p. 

«         Op  +  CD;r  =  2  ^  (XpW  Xp(^p-2-*)  ~  36/ W  J/('i,-2~*)) 

*=0,  1..  *p— 2 

=  2  ßp. 

Unter  der  Voraussetzung,  dass  unter  den  Quotienten 
i^o  ih_  .  ,t!J  sich  (0-1-1)  reelle  befinden,  kann  somit  die 
Darstellung  in  (24)  geschrieben  werden: 
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(27)  .  y «p  -  rif=  ^p  m,.  «p  z""  +  2  ^  (m,  Xp-2m'p  X'p) 


Diese  Gleichung  zeigt  zuvörderst ,  dass  für.  jedes  ver- 
schwindende nip  der  zügehörige  Exponent  Cp  nicht  grösser 
als  2  sein  kann.  Denn  bestimmt  man^  im  Falle  das  Gegen- 
theil  stattfindet,  die  x^a  derart,  dass  :£,/o)  =  l,  j^(«p--2)=  4.  i 
und  alle  übrigen  3E  und  'jc  gleich  Null  werden*),  so  nihimt 
die  Function  ytp  —  rif  den  Werth  +2Bp  (yh  —  rjg),  also 
gegen  die  Voraussetzung  entgegengesetzte  Vorzeichen  an. 

Wäre  femer  für  irgend   einen  unter  a  liegenden  Index 


*)  Diese  Bestimmung  ist  stets  auf  reelle  Art  möglich.    Die  Ver- 
gleichung  der  Formeln  (8b)  und  (10a)  lehrt  nämlich,  dass  man  für 

eine  reelle  Wurzel    -  : 

Vp 

Yp^^^  =  VTp  ?)P^^^       ((?  =  0,  1  .  .  ep-1) 

annehmen  kann,  wobei  sp  dieselbe  Bedeutung  wie  in  (25)  hat  und 
?)pt9>  eine  lineare  homogene  Funktion  der  Veränderlichen  ya  mit  reel- 
len   Coei'ficienten   darstellt.     Spalten   wir    beim    Vorhandensein    einer 

complexen  Wurzel  —   in  Uebereinstimmung  mit  (26)  und  (26  a)  Ypi9) 

und  Yn(^^  in  ihre  reellen  und  in  ihre  imaginären  Theile: 

SO  nimmt  die  Formel  (13)  die  Gestalt  an: 

yo^Q  +  yi^i-] hynxn 

p 

p=(»  +  l,a  +  2..'A(<r  +  f) 

Ertheilt  man  in  dieser  Identität  den  3Ep(9>  und  3Ep'(9)  irgend  welche 
reelle  Zahlenwerthe,  so  findet  man  die  xa  gleichfalls  als  reelle  Zahlen, 
wenn  man  von  den  ya  successive  je  eines  gleich  der  positiven  Einheit 
und  die  übrigen  gleich  Null  werden  lässt. 
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p  die  Grösse  mp  von  Null  verschieden,  und  der  zugehörige 
Exponent  ep>  1,  so  könnte  man  ;tp^®^«=»  1  Xp^^p" *^  =  +  ^  ^^^ 
alle  anderen  de  und  £'  gleich  Null  setzen^  um  den  Ausdruck 

yV  ~'  vf  ^^  ^^^^  ^^1  ^^^  2^j97  d&s  andere  Mal  mit  —  2mp 
zusammenfallen  zu  lassen. 

Ist  dagegen  p  >  ö,  so  geht  die  rechte  Seite  von  (27)  in 
+  4tn'p  über,  wenn  man  Xp^^^  =  1  36/ <*/>""  ^^  =  i  ^  ^^^  ^^® 
übrigen  £  und  X'  gleich  Null  annimmt.  Mag  also  in  diesem 
Falle  €p  gleich  oder  grösser  als  Eins  sein,  so  müsste  y(p  —  fif 
sein  Zeichen  wechseln.  Die  Determinante  von  fig?  —  vf  kann 
daher  nur  reelle  lineare  Factoren  besitzen,  womit  endlich  das 
Theorem  (23)  in  allen  seinen  Theilen  bewiesen  ist. 

Wofern  /*  «=»  i?o^  +  a?i*  +  •  •  +  xj^  (m  <  n),  kann  man 
iy  =«  —  1  und  y  =  0  setzen.     Wir  erhallen  so : 

Die  Determinante  der  quadratischen  Form 
jLig)  (Xq,  ic, ,  .  .  a;„)  —  v  (x^  +  a:,*  +  •  •  Xn?)  (m  <  n)  ist  in 
lauter  reelle  lineare  Factoren  zerlegbar*). 

Im  Falle  m  =  n  wurde  von  diesem  Theoreme  bereits  auf 
Seite  281  ein  anderer  Beweis  angedeutet.  Derselbe  wird 
jedoch  beim  Vorhandensein  mehrfacher  Factoren  ungiltig. 


§  4.     Aufzählung  der  verschiedenen 
Lagen  zweier  Flächen  zweiter  Ordnung  gegen 

einander. 

Die  Ergebnisse  der  vorhergehenden  Paragraphen  werden 
besonders  anschaulich  im  Falle  n  =  3,  in  welchem  sie  zu 
einer  genuinen  Aufzählung  der  verschiedenen  möglichen 
Lagen  zweier  Flächen  zweiter  Ordnung  gegen  einander 
führen. 

Die  Gleichung  (20)  lässt  nunmehr  fünf  verschiedene 
Arten  von  Lösungen  zu: 


*)  Ein  interesaautes  Beispiel  bietet  die  Gleichung  (U)  auf  Seite 
342  dar. 
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III.  Co  —  3 , 

c,  —  1; 

IV.  e,-2, 

e,  =  2; 

V.  e»  =  4. 

Hat  die  Losung  I  statt,  so  könneu  nach  (18)  die  Funk- 
tionen f  und  9  in  die  Gestalt  gebracht  werden: 

9  =  VO  ^0*  +  ^1   ^I^  +  ^2  ^2^  +  ^^3   ^3^- 

Die  Ausdrücke  Xp  (p  =  0,  1,2,  3)  sind  dabei  identisch 
mit  den  in  (10a)  definirten  Xp^^^  und  reprlisentiren ,  gleich 
Null  gesetzt,  ein  System  harmonischer  Polarebenen  für  jede 
Fläche  des  Büschels  fitp  —  i//*=  0.  Es  existirt  nach  den 
JEutwickelungen  der  16.  Vorlesung  nur  ein  einziges  System 

derart,  wenn  die  Quotienten  la...-,  ~,  — ,  —  sämmtlich 

VO        «'i        ^t        ^3 

yerschieden. 

Nicht  das  Gleiche  ist  der  Fall,  weim  zwei  oder  mehrere 
dieser  Quotienten  einander  gleich  werden.     Wird  z.  B. 

Ib    . ILo  =  ?Li*) 

so  bilden  zusammen  mit  X2  =  0  X3  =  0  nicht  bloss  die 
beiden  Ebenen  Xq  =  0  X,  =  0  ein  Poltetraeder  des  Flächen- 
büschels, sondern  auch  irgend  zwei  Ebenen  X^^J  =  0  X^*)  ip=  0, 
für  welche  die  Identität  gilt: 

(KiT.  X„)'  +  {VJ,  X,y  =  XC)  XI«)  +  XC)  XC). 
Bestehen  ferner  gleichzeitig  die  Relationen 

Ic  £0  -=  ^       i^  =s  i^ 

Vo  Vi  Vi  Vi' 


*)  Wir  rafen  zum  besseren  Verstaudniss  der  folgenden  Classification 
die  Formeln  (2)  und  (3}  dieses  Supplements  in^s  Gedächtniss  zurück. 
Nach  denselben  ist  ein  linearer  Factor  (ivq  —  vfiQ,  zu  welchem  mehrere 
Elementar  theiler 

gehören ,  (c©  +  ej  +  .  .  +  e,^i)  fach  enthalten  in  der  Determinante 
Co.  («I  +  . .  +  e^_i)  fach  in  sämmtlichen  Subdeterminanten  wten  Gra- 
des, («1  +  .  .  «,^1)  fach  in  sämmtlichen  Subdeterminanten  (n— l)ten 
Grades  etc. 


n 
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so  lassen  sich  überdiess  die  Ebenen  X^  =  0  X^  =  0  er- 
setzen durch  irgend  zwei  andere  X^*^  «=  0  X^^^  =  0  der- 
art; dass 

Hat  man  endlich 
Id  .  .      .  .  .      .      i^  =  iy  =  i^? 

so  repräsentiren  die  vier  Ebenen  X^^*^  =0  X^*>  ««=  0  X<*'  =  0 
X3  «s  0  ein  den  Flächen  f  und  97  gemeinsames  Poltetraeder, 
wenn  die  Summe  fi„  Xq^  +  f*i  ^i^  +  /^a  -^2^  identisch  mit 
X(o)  X<ö)  +  Xt^)  X(i).+  X(2)  XW  ist. 

So  lange  die  Gleichungen  /*  =  0  und  9?  =  0  nicht  die- 
selbe Fläche  darstellen ;  haben  nach  (22)  die  Flächen  des 
Büschels  ftg>  —  i;/*=0  Systeme  harmonischer  Polaren  nur 
in  den  hier  aufgezählten  Fällen  la  —  Id  gemein.  Für  jeden 
derselben  ist  gleichzeitig  der  Schnitt  von  /*=  0  mit  gj  =  0 
durch  eine  specielle  Eigenschaft  charakterisirt. 

Während  im  Falle  la  dieser  Schnitt  eine  Baumcurve 
vierten  Grades  ohne  Singularität  ist,  repräsentirt  beim  Be- 
stehen der  Gleichung  Ih  ^c^tp  — v^f^O  ein  Ebenenpaar, 
welches  mit  irgend  einer  anderen  bestimmten  Fläche  des 
BüschelS;  etwa  dem  Kegel  (A^tp  —  Vif=0,  die  Curve  f=0 
^  =  0  gemein  hat.  Diese  letztere  zerföllt  also  nunmehr  in 
zwei;  nicht  ausartende  Kegelschnitte. 

Im  Falle  Ic  ist  die  Curve/^^O  <p  =  0  identisch  mit 
dem  Schnitte  der  beiden  Ebenenpaare:  ft^^j  —  VQf=0  und 
fi,^(p  —  v^f  '^  0,  also  mit  einem  einfachen,  windschiefen 
Vierseit 

Haben  dagegen  die  Kelationen  in  Id  Kraft;  so  wird  die 
Curve  /*  =  0  9?  =  0  auf  der  doppelt  zu  nehmenden  Ebene 
lif^o^p  —  Vq  f  =  0  und  auf  dem  Kegel  ftg  9  —  v^f=0  liegen, 
also  ein  doppelt  zu  nehmender  Kegelschnitt^ein,  längs  dessen 
die  Flächen  des  Büschels  sich  berühren. 

Aehnlich  kann  man  die  Schnittcurve  /*«=»  0  9?  =  0  stu- 
dieren, wenn  die  Exponenten  ep  nicht  sämmtlich  einander 
gleich  sind.  ^ 
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Im  Falle  II  bezeichnen  wir  die  Ausdrücke  X^^^^,  Xq^^\ 
X,<®>,  X,^^^  in  (10a)  resp.  mit  Xq,  X^,  X„  Xj  und  erhalten 
aus  (18): 

f=  2fto  Xo  X3  +  fi,  Xj^  +  fi^  X^^  -f  g  Xo^ 

9?  =  2  Vq  Xo  X3  +  Vj  X,2  +  vj  Xj^  +  Ä  Xo^. 

Ha.  Sind  die  Verhältnisse  ^ip  :  Vp  (p  ==  0,  1,  2)  sämmt- 
lieh  verschieden^  so  lässt  sich  die  Curve  /*=0  9?  =  0  be- 
trachten als  der  Schnitt  des  Kegels  f*o  9  ""  "^o  /  "==  ^  ^i* 
dem  Kegel  f^i  9>  —  v,  /"  =  0,  welch  letzterer  in  dem  Scheitel 
(Xq  =  Xj  =  X2  =  0)  des  ersteren  von  der  Ebene  X^  =  0 
berührt  wird.  Die  beiden  Geraden ;  in  denen  der  Kegel 
fi^fp  —  v^f^O  die  Ebene  Xq  =  0  trifiPt,  sind  also  in  die- 
sem Scheitel  Tangenten  an  zwei  verschiedene  Zweige  der 
Curve.  Die  letztere  hat  einen  sogenannten  Doppelpunkt. 
IIb.  Wird  f«i  :  V|  =  fij  •  ^2*);  ^^  repräsentirt  ^,  g?  —  v,  /*=  0 
zwei  Ebenen;  auf  deren  einer  (Xq  =  0)  die  Spitze  des  Kegels 
^o  9  —  '*'o/^'=  0  liegt.  Die  Curve  f=0  g?  =  0  besteht  so- 
mit aus  einem  Kegel  schnitte*  und  zweien^  ihn  und  sich  selbst 
schneidenden  Geraden. 

II c.  fi„  :  Vq  =  fi,  :v^,  Die  Gleichung  ^Qq>  —  Vo  /=  0  stellt 
nunmehr  ein  Ebenenpaar  dar^  dessen  Kante  Xq  ==  0  X2  ==  0 
den  Kegel  fij  ^  —  v^  /*  =  0  berührt.  Die  Curve  des  Büschels 
artet  demnach  in  zwei  sich  berührende  Kegelschnitte  aus. 
Ud.  Es  sei  (Iq  :  Vo  =  f*i  •  ^1  =f*2  •  ^2'  Durch  (Iq^)  —  v«/*=  0 
wird  eine  Doppelebene  Xq*  =  0  charakterisirt^  welche  mit 
jeder  Fläche  des  Büschels  dieselbe  Curve  gemein  hat,  wie 
mit  dem  Ebenenpaar  X,' + -^2*  =  ^-  ^^^  Flächen  f=0 
und  9)  SS  0  schneiden  sich  also  in  einem  doppelt  zu  nehmen- 
den Geradenpaar. 

Im  Falle  III  führe  man  an  Stelle  der  Ausdrücke  Xq^^\ 
3o^*^  Xq^^^  f  X,<^^  in  (10a)  beziehungsweise  die  Zeichen 
JSCq,  X2,  X3,  Xj  ein,  so  dass  die  Gleichungen  (18)  über- 
gehen in: 

f^(i,(2  X,  X3  +  X,*)  +  (i,  X,'  +  2g  Xo  X, 

<P  =  v,{2  Xo  X3  +  X,')  +  V,  X,»  +  2h  Xo'Xj. 


*)  Man  vergleiche  die  Anmerkung  auf  S.  519. 
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Ula.  Ist  (Iq  :  Vq  von  /i^  :  v^  verschieden  ^  so  liegt  die  Spitze 
des  Kegels  ^^  9  —  i/^  /"  =  0  wie  im  Falle  11  a  auf  der  Ober- 
fläche des  Kegels  fi,  9?  —  v^  f=0,  mit  dem  Unterschiede, 
dass  nunmehr  die  Ebene  Xq  =0  auch  den  Kegel  fi^tp  —  v^^/'-=0 
berührt,  dass  also  die  beiden  in  IIa  erwähnten  Tangenten 
zusammenfallen.  Die  Baumcurve  hat  einen  sogenannten 
Rückkehrpunkt. 

Illb:  /*o  •  ^ü  •==  f*i  •  ^1-  ^^®  Fläche  ^q  q>  —  v^  f=  0  ist 
identisch  mit  dem  Ebenenpaare  XoX2  =  0,-yon  welchem 
die  Kante  (Xq  =  X2  ==,  D)  und  die  eine  Ebene  (X^  =  0) 
jede  Fläche  des  Büschels  berührt.  Die  Schnittcurve  besteht 
demnach  aus  einem  Geradenpaare  und  einem  Kegelschnitte, 
welcher  die  Ebene  des  Geradenpaares  berührt  und  gleich- 
zeitig durch  dessen  Spitze  geht. 

IV.  Substituirt  man  an  Stelle  der  Ausdrücke  X^t«),  Xo<'>, 
X/^>,  X,  t')  in  (lOa)  resp.  die  Zeichen  Xj,,  X^',  Xj,  X3,  so 
entsteht  jetzt  aus  (18): 

■       /•=  2ii,  X,  X,  +  2^,  X,X,  +  g  {X-'  +  X,») 
q>  =  2v,  X,X,  +  2v,  Z,  X,  +  Ä.(Zo*  +  X,2). 

IV  a.  Es  seien  die  Verhältnisse  (IqIVq  und  fij  :v^  verschie- 
den. Alsdann  repräsentiren  die  Gleichungen  fi^fp  —  v^f^^O 
und  fi,  9)  —  Vj  /*=  0  zwei  Kegelflächen  zweiten  Grades,  von 
denen  jede  durch  die  Spitze  der  anderen  geht.  Die  Raum- 
curve  /*=  0  9  =  0  zerfällt  in  eine  Curve  dritter  Ordnung 
und  eine  ihrer  Secanten. 

IVb.  fto :  Vo  =  =  f*i  •  ^1«  1^1®  Kante  (Xq  =  0  Xj  =  0) 
des  Ebenenpaares  fi^tp  —  v^f^^O  ist  sämmtlichen  Flächen 
des  Büschels  gemeinsam.  Die  Curve  f=0  ^  =  0  besteht 
daher  aus  dieser  doppelt  genommene^  Kante  und  zwei  an- 
deren windschiefen  Geraden,  deren  jede  mit  der  Kante  in 
einer  Ebene  liegt. 

V.  Schreibt  man  in  (18)  an  Stelle  von  Xo(o),  X^^'\  X^^\ 
Xq^^J  kürzer  X^,  Xj,  Xj,  X3,  so  entsteht: 

/=2^„(X,  X3  +  X,  X,)  +  i/  (2  Xo  X,  +  X,') 
9>  =  2vo  (X„  X3  +  Xj  X,)  +  Ä  (2  Xo  X,  +  X,'). 
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Offenbar  ist  nuDmehr  fiQq>  —  v^f  =0  eine  Eegelfläche; 
welche  mit  jeder  anderen  Fläche  des  Büschels  die  Berührungs- 
ebene 2^0  =  0  und  die  Gerade  X^  =  0  X^  =  0  gemein  hat. 
Die  Schnittcurve  besteht  also  aus  einer  Curve  dritter  Ord- 
nung und  einer  ihrer  Tangenten. 

Dass  jede  hier  angeführte  specielle  Eigenschaft  der  Curye 
/■  =  0  9)  =  0  auoL  umgekehrt  die  Elementartheiler  der  Deter- 
minante Cq  von  yL(p  —  vf  charakterisirt^  ergibt  sich  sofort 
aus  der  Giltigkeit  folgender  drei  Theoreme: 

Liegt  auf  der  Schnittcurve  zweier  Flächen  zweiter  Ord- 
nung /*  =  0  und  9  =  0  die  Spitze  eines  dem  Büschel 
fiq)  —  vf=^0  angehorigen  Kegels  g(p  —  Kf=  0,  so  ist  der 
Factor  g'v  —  h'fi  in  der  Determinante  Cq  zwei-  oder  dreifach 
enthalten  y  je  nachdem  die  Tangentenebene ,  welche  den 
Flächen  11  q)  —  vf==0  in  der  betrachteten  Spitze  gemein- 
sam ist,  den  Kegel  g'(p  —  ä/  =  0  in  zwei  verschiedenen  Ge- 
raden schneidet  oder  längs  einer  Kante  berührt.  ^  Liegt  im 
letzteren  Falle  die  Berührungskante  gleichzeitig  auf  allen 
übrigen  Flächen  des  Büschels,  so  ist  g'v  —  Jifi  vierfacher 
Factor  von  Cq. 

Wenn  in  dem  Flächenbüschel  (iq)  —  vf  ein  Ebenenpaar 
g'q)  —  Jif=  0  sich  befindet,  so  wird  der  Factor  g'v  —  h'fi 
in  sänlmtlicheu  Subdeterminanten  dritten  Grades  von  Cq 
einfach  und  überdiess  in  Cq  doppelt  oder  dreifach  enthalten 
sein ,  je  nachdem  die  Kante  des  Ebenenpaares  mit  der 
Schnittcurve  /'  =  0  g?  =  0  zwei  verschiedene  oder  zwei  zu- 
sammenfallende Punkte  gemein  hat.  Der  Ausdruck  gv—h'ii 
ist  ferner  ein  vierfacher  Factor  Cq  und  gleichzeitig  ein 
Doppel-  oder  einfacher  Factor  sämmtlicher  Subdetermruanten 
dritten  Grades  von  Cq,  je  nachdem  die  Kante  des  Ebenen- 
paares einen  Theil  der  Schnittcurve  bildet  oder  diese  bloss 
in  einem  Punkte  berührt^  der  gleichzeitig  der  Berührungs- 
punkt der  einen  der  beiden  Ebenen  g'(p  —  &'/*=  0  mit  jeder 
anderen  Fläche  des  Büschels  ist. 

Gehört  dem  Büschel  (np — vf=^0  eine  Doppelebene 
g'q)  —  h'f  =  0  an,  so  ist  gv  —  h'fi  drei-  oder  vierfach  in  Cq 
und  'überdiess  in  sämmtlichen  Subdeterminanten  zweiten 
Grades  einfach  enthalten,  je  nachdem  die  Doppelebene  jede 
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andere  Fläche  des  Büschels  in  einem  allgemeinen  Kegel- 
schnitte oder  in  einem  Geradenpaare  trifft. 

Behufs  ties  Beweises  dieser  drei  Sätze  geben  wir  davon 
aus,  dass  jeder  Punkt,  welcher  der  Fläche  g^>  —  A/=  0  und 
irgend  einer  anderen  bestimmten,  nicht  ausartenden  Fläche 
dps  Büschels  g^)  —  /*/"=  0  angehört,  auch  auf  der  Schnitt- 
curve  f  =Q  97  =  0  liegt.  Setzt  man  alsdann  mit  Beibehal- 
tung der  Zeichen  in  (14)— (16)  dieses  Supplenlentes : 

g(p  —  Jif=G}        gq)^hf=x, 

fi  sss  gX  —  g  V  =  hX  —  h\ 

A;^  —  o  =jt9  —  vf, 

so  ist  gv  —  Ä'fA  in  der  Determinante  von  ybq> -^  vf  und 
deren  sämmtlichen  Subdeterminanten  einer  bestimmten  Ord- 
nung genau  ebenso  oft  als  Factor  enthalten,  wie  k  in  der 
Determinante  von  1%  —  ^  ^^^  deren  entsprechenden  Sub- 
determinaiiten.  Die  fraglichen  Sätze  —  sammt  ihren  üm- 
kehrungen  —  sind  also  eine  unmittelbare  Folge  der  hin- 
reichenden und  nothwendigen  Kriterien,  die  auf  den  Seiten 
494 — 496  für  die  möglichen  speciellen  Lagen  eines  Kegels 
zweiter  Ordnung  oder  eines 'Ebenenpaares  gegen  eine  andere 
allgemeine  Fläche  zweiter  Ordnung  aufgestellt  worden.  Man 
hat  lediglich  die  1.  c.  angewandten  Zeichen  f  und  9?  durch  m 
und  X  zu  ersetzen. 

um  die  verschiedenen  Ausartungen  der  Schnittcurve 
zu  charakterisiren,  hätten  bereits  die  drei  letzten  Theoreme 
und  ihre  Umkehrungen  im  Vereine  mit  dem  Begriffe  der 
Elementartheiler  genügt.  Für  die  endgiltige  analytische 
Darstellung  der  dabei  auftretenden  singulären  Linien  und 
Ebenen  waren  jedoch  die  Entwickelungen  des  §  2  unent- 
behrlich. 

.Die  hier  gegebene  Eintheilung  *)  wird  unzureichend,  wenn 
die  Determinante  (7„  identisch  Null  wird,  wenn  also  sämmt- 
liehe  Flächen  des  Büschels  in  Kegel  oder  in  Ebenenpaare 


*)   Man    vergleiche    zu    derselben   die    Inauguraldissertation   yon 
Eilling:  „Der  Flächenbüschel  zweiter  Ordnung*^  Berlin  1872. 
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ausarten.  Die  alsdann  eintretenden  Besonderheiten  lassen 
sich  erforschen,  indem  man  von  der  Gleichung  (11)  auf 
Seite  458  für  w  =  3  und  g  =  1  oder  2  ausgeht.  Dieselbe 
Gleichung  könnte  auch  als  Grundlage  dienen,  um  allgemeiner 
eine  Formenschaar  (1)  zu  untersuchen,  für  welche  die  Deter- 
minante Co  und  ihre  sämmtlichen  Subdeterminanten  einer 
bestimmten  Ordnung  verschwinden.  Diese  Untersuchung, 
deren  ausführliche  Darlegung  die  hier  gesteckten  Grenzen 
überschreiten  würde,  ist  aufs  erschöpfendste*  von  Kronecker 
in  den  Abhandlungen  durchgeführt,  welche  wir  schon  auf 
iSeite  281  citirt  haben. 


Anhang. 
Planeten  -Bewegung. 


Unter  Planeten -Bewegung  verstehen  wir  die  Bewegung 
eines  materiellen  freien  PunkteR^  des  Planeten,  um  einen  festen 
Punkt,  die  Sonne,  welche  den  freien  Punkt  nach  dem  New- 
ton'sehen  Gesetze  anzieht.  Diese  Bewegung  auf  Grund  der 
in  der  analytischen  Mechanik  entwickelten  Principien  fest- 
zustellen^ soll  unsere  Aufgabe  sein. 

Die  Auflosung  der  Aufgabe  erklärt  allerdings  nicht  den 
wirklichen  Vorgang  in  der  Natur.  Denn  die  Sonne  liegt  in 
dem  Weltenraume  eben  so  wenig  fest,'  als  irgend  ein  Planet. 
Wir  werden  darum  zum  Schlüsse  unserer  Vorlesung  zeigen, 
wie  das  Problem  zweier  Körper  auf  die  vorgelegte  Aufgabe, 
als  eine  Fundamentalaufgabe  zurückgeführt  werden  kann. 

Unsere  Aufgabe  verlangt  die  Bestimmung  der  Coordinaten 
X,  y,  is  des  Planeten  und  demnächst  der  Entfernung  des  Pla- 
neten von  der  Sonne,  des  Badiusvector  r,  als  Functionen  der 
Zeit  t.  Diese  Bestimmung  soll  in  dem  Folgenden  gemacht 
werden  durch  Aufstellung  von  vier  Gleichungen  zwischen  den 
fünf  Variabein  x,  y,  0,  r,  t  Ihre  Auflösungen  nach  den  vier 
ersten  Variabein  geben  dann  dieselben  als  Functionen  der  Zeit. 

Wenn  zur  Lösung  unserer  Aufgabe  nichts  weiter  gegeben 
ist;  als  die  Lage  der  Sonne  in  dem  Anfangspunkte  der  Coor- 
dinaten und  das  New  tonische  Gesetz  der  Anziehung,  so 
sieht  man,  dass  die  Aufgabe  keineswegs  eine  ganz  bestimmte 
ist,  dass  sie  vielmehr  willkürliche  Annahmen  zulässt,  welchen 
wir  vorerst  nachgehen  wollen. 

Betrachten  wir  nun  zu  diesem  Zwecke  den  Zustand  des 
Planeten  in  seiner  Bewegung  zu  einer  bestimmten  Zeit,  die 
wir  bezeichnen  wollen  mit  ^  =  0.  Dieser  sogenannte  An- 
fangszustand hängt  ab :  erstens  von  den  drei  Coordinaten  des 
Planeten,  also  von  drei  Constanten,  zweitens  von  der  Rieh- 
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tung  der  Tangente  seiner  Bahn,  welche  analytisch  sich  durch 
zwei  Constanten  bestimmen  lässt,  drittens  von  der  Grosse  der 
Geschwindigkeit;  ausgedrückt  durch  eine  Constante. 

Wie  sich  eine  oder  mehrere  dieser  sechs  Constanten 
ändern,  wird  auch  die  Bewegung  des  Planeten  eine  andere. 
Die  vollständige  Lösung  unserer  Aufgabe  muss  darum  sechs 
willkürliche  Constanten  enthalten. 

Die  analytische  Mechanik  ist  seit  D'Alembert  in  der 
glücklichen  Lage,  die  Gleichungen  sogleich  hinschreiben  zu 
können ;  welche  ein  gegebenes  Problem  der  Mechanik  lösen. 
Die  D'Alembert'schen  Gleichungen  sind  allerdings  nicht  Glei- 
chungeU;  welche  das  Problem  unmittelbar  lösen,  sondern  es 
sind  Differentialgleichungen,  welche  Nebenumstände  unberück- 
sichtigt lassen  und  darum  gleich  ganze  Klassen  von  Aufgaben 
zusammenfassen. 

In  dem  yorliegenden  Falle  ist  es  der  Anfangszustand  des 
Planeten,  auf  welchen  die  D'Alembert'schen  Gleichungen  keine 
Bücksicht  nehmen.  Es  ist  daher  vorauszusehen,  dass  die 
D'Alembert'schen  Differentialgleichungen  sechs  Integrationen 
erfordern,  durch  welche  die  oben  genajinten  sechs  Constanten 
eingeführt  werden. 

Indem  wir  die  Eenntniss  des  D'Alembert'schen  Principes 
voraussetzen,  schreiben  wir  die  Differentialgleichungen  hin, 
welche  unsere  Aufgabe  lösen: 

(1)    •  .   .  »^  '      ^ ♦•'''      ^    ~         ^^ 

r  =  ^(a?^  +  j(-^  +  ^2). 

In  ihnen  bedeuten  x^  y,  z  die«  Coordinaten  des  Planeten, 
r  seine  Entfernung  von  der,  im  Anfangspunkte  der  Coor- 
dinaten liegenden  Sonne,  und  die  mit  Strichen  versehenen 
Coordinaten  die  Differentialquotienten  derselben  nach  der 
Zeit  t  genommen ;  x^  ist  die  Anziehung,  die  die  Sonne  gegen 
den  Planeten  in  der  Einheit  der  Entfernung  ausübt. 

Die  Differentialgleichungen  (l)  verlangen  in  der  That 
sechs  Integrationen,  wie  man  unmittelbar  sieht,  wenn  man 
x^  =  i)  sei^t;  aber  sie  verlangen  auch  nicht  mehr  als  sechs 
Integrationen.     Denn  durch  fortgesetzte  Differentiation  und 
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Elimination  lässt  sich  eine  Differentialgleichung  der  sechsten 
Ordnung  ableiten  zwischen  einer  Coordinate  und  der  Zeit. 

Es  bedarf  keiner  Integration  der  aufgeführten  Differential- 
gleichungen^ um  sogleich  eine  Eigenschaft  der  Bahn  des 
Planeten  zu  erkennen.  Betrachten  wir  zu  diesem  Zwecke 
drei  auf  einander  folgende,  unendlich  nahe  Stellungen  des 
Planeten,  die  gegeben  sind  durch  die  Coordinaten: 


X 


z 


x  +  2xdt  +  x'dfi,   y  +  2y'dt'^y'dt\    z+20ät  +  g'df', 
so  wird,  wenn  wir  mit  D  die  Determinante  bezeichnen: 


(2) 


i)  = 


X 


X 


y 

t 

y 


e 


jr 


X 


y 


ff 


ff 


Z 


der  Ausdruck  Dd^  den  sechsfachen  Inhalt  der  dreiseitigen 
Pyramide  bezeichnen,  deren  Ecken  durch  die  drei  Stellungen 
des  Planeten  und  den  Stand  der  Sonne  im  Anfangspunkte  der 
Coordinaten  bestimmt  sind. 

Die  Determinante'  D  verschwindet,  wenn  wir  für  ic",  y^,  /' 
die  Werthe  aus  (1)  setzen.  Aus  diesem  Umstände  schliessen 
wir,  dass  die  Ecken  der  genannten  dreiseitigen  Pyramide  in 
einer  und  derselben  Ebene  liegen.  Da  diese,  durch  die  Sonne 
gehende  Ebene  schon  durch  zwei,  unendlich  nahe  Stellungen 
des  Planeten  bestimmt  ist,  und  die  dritte,  unendlich  nahe  in 
ihr  liegt,  so  wird,  wenn  wir  von  den  beiden  letzten  Stellungen 
des  Planeten  ausgehen,  die  darauf  folgende  sich  wieder  nicht 
von  der  Ebene  entfernen  und  so  femer.  Wir  drücken  dieses 
kurz,  so  aus: 

Die  Bewegung  des  Planeten  geschieht  in  einer 
durch  die  Sonne  gehenden,  ganz  bestimmten  Ebene. 

Wenn  wir  demnach  mit  X,  F,  Z  die  Coordinaten  eines 
variabeln  Punktes  bezeichnen,  so  wird: 


^y   y, 


(3) 


X 


y, 


X,  r, 


Z 

e 
Z 


=  0 


Planetenbewegung.    -  529 

die  Gleichung  der  Ebene  sein^  in  welcher  sich  der  Planet 
bewegt. 

Da  die  Lage  dieser  Ebene  offenbar  abhängt  von  dem 
Anfangszustande  des  Planeten,  welcher  bei  der  Aufstellung 
der  Differentialgleichungen  (1)  unberücksichtigt  blieb,  so  sehen 
wir,  dass  es  unmöglich  ist,  die  Gleichung  der  genannten  ^ 
Ebene  ohne*Integration  bloss  aus  den  Differentialgleichungen 
festzustellen.  Wir  wollen  daher  vorerst  diejenigen  Integratio- 
nen der  Differentialgleichungen  unternehmen,  welche  zur  ' 
Feststellung  der  genannten  Ebene  erforderlich  sind. 

Multipliciren  wir  zu  diesem  Zwecke  die  erste  Gleichung  / 

(1)  mit  y,  und  ziehen  sie  von  der  mit  x  multiplicirten,  zweiten 
Gleichung  ab,  so  erhalten  wir:  xy'  —  a;"y*=0,  eine  Glei- 
chung, welche  integrirt  giebt:  xy  — x'y^c^.  Verfahren 
wir  in  gleicher  Weise  mit  je  zwei  von  den  drei  Differential- 
gleichungen (1),  so  ergeben  sich  daraus  folgende  Integral- 
gleichungen mit  den  willkürlichen  Gonstanten  Cq,  c^,  c,: 

(4)     yz  —'ifz^c^y    zx  —  sSx^c^^    xy—x'y^c^. 

Die.  analytische  Mechanik  nennt  sie  die  Flächensätze  wegen 
ihrer  geometrischen  Bedeutung,  die  wir  hier  auseinander 
setzen  wollen. 

Betrachten  wir  nämlich  das  Dreieck  d,  dessen  Ecken 
gegeben  sind  durch  die  zwei  ersten,  unendlich  nahe  liegenden 
Stellungen  des  Planeten  und  die  Lage  der  Sonne,  so  sind  die 
doppelten  Inhalte  der  senkrechten  Projectionen  des  Dreiecks  ^ 
auf  die  Coordinatenebenen  die  in  (4)  mit  dt  multiplicirten  • 
Ausdrücke,  nämlich: 

c^dty    c^dtf    c^dt. 

Bezeichnen  wir  nun  mit  2  z/  den  doppelten  Inhalt  des 
Dreiecks  z/,  so  haben  wir: 

4zf2  =  (V  +  c,2  +  c,^)rf^^; 

oder,  wenn  wir  mit  C  eine  neue  Constante  einführen  durch 
die  Gleichung: 

(5) (7  =  Co^  +  c,2  +  e2^ 
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so  wird: 

(6) 2^  =  Cdt. 

Diese  Gleichung  drückt  aus,  dass  das  von  dem  Radius- 
vector  in  einem  unendlich  kleinen  Zeiträume  beschriebene 
Dreieck  der  Zeit  proportional  ist.  Da  die  Summe  dieser  Drei- 
ecke für  einen  endlichen  Zeitraum  die  yon  dem  ßadiusvector 
beschriebene  Fläche  ausmacht,  so  ergiebt  sich  hieraus  das 
erste  Kepler'sche  Gesetz: 

Die  von  dem  Radiusvector  beschriebenen  Flä- 
chenräume sind  proportional  den  Zeiten^  während 
welcher  sie  beschrieben  werden. 

Die  Flächensätze  dienen  zur  Bestimmung  der  Ebene,  in 
welcher  sich  der  Planet  bewegt.  Denn  entwickelt  man  die 
Gleichung  (3)  dieser  Ebene,  so  werden  die  Coefficienten  der 
variabeln  Coordinaten  gerade  die  Ausdrücke  (4),  und  demnach 
die  Gleichung  der  gesuchten  Ebene: 

(7) c^X  +  c^Y+c^Z  =  0. 

Da  der  Planet  in  dieser  Ebene  liegt,  so  haben  wir  die 
Gleichungen : 

welche  man  auch  erhält,  wenn  man  die  Gleichungen  (4)  mit 
Xy  y,  z  oder  x,  y\  e'  multiplicirt  und  addirt. 

Um  ein  viertes  Integral  der  Differentialgleichungen  (1) 
zu  erhalten,  multipliciren  wir  die  drei  ersten  Gleichungen 
respective  mit  x\  y,  /  und  addiren.  Das  Integral  der  so 
componirten  Gleichung  ist  dann  folgendes: 


X« 


(9) l(^'^  +  t/'*^-fO==r+Ä.  .     . 

Der  linke  Theil  dieser  Gleichung  wird  in  der  analytischen 
Mechanik  die  halbe  lebendige  Kraft  genannt.  Er  bedeutet 
hier  das  durch  2  dividirte  Quadrat  der  Geschwindigkeit  des 
Planeten.     Die  Gleichung  selbst  sagt  aus,  dass  in  depi  Ver- 
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laufe  der  Bewegung  des  Planeten  die  lebendige  Kraft  oder 
die  Geschwindigkeit  des  Planeten  in  zwei  Zeitpunkten  die- 
selbe sein  werde,  wenn  die  diesen  entsprechenden  Badii- 
vectoren  gleich  sind. 

Es  ist  ein  bekannter  Determinantensatz: 

(10)      {x^  +  y^+  z^  {x'^  +  y^  +  Z^)  _  {xx  +  yy  +  zzj 

den  man  aus  der  Gleichung  DD  =  DD  erhält,  wenn  man 
den  lioken  Theil  dieser  Gleichung^  das  Product  zweier  Deter- 
minanten (2),  als  eine  Determinante  darstellt,  diese  partiell 
nach  dem  Elemente  x  x  -j-  y'y"  +  /'/'  diflferentiirt  und  den 
dadurch  erhaltenen  Diflferentialquotienten  nach.  (43)  der  rfeben- 
ten  Vorlesung  ausdruckt  durch  die  partiellen  Differentialquo- 
tienten der  Pactoren  des  rechten  Theiles  der  Gleichung. 

Quadrirt  man  nun  die  letzte  Gleichung  (1)  und  differen- 
tiirt  dieselbe,  so  folgt: 

(11) TT  =xx  -\-yy  •\'  zz  , 

Benutzt  man  diese  Gleichung  zugleich  mit  der  Gleichung, 
woraus  sie  entstanden  ist,  mit  Zuziehung  der  Plächepsätze 
(4),  so  giebt  die  Determinantengleichung  (10)  folgenden  Aus- 
druck für  die  lebendige  Kraft: 

(12) ■    x'»  +  y'»  +  /2  =  r'»  +  ^;. 

Eliminirt  man  endlich  die  lebendige  Kraft  aus  (9)  'und 
(12),  so  folgt: 

(13) »-'^  =  2;»  +  ^-^, 

eine  Differentialgleichung  erster  Ordnung,  aus  welcher  man 
durch.  Integration  erhält: 


(14)  ....     ^  +  r  = 


//(^^A--?) 


Von   den   am   Anfange  unserer  Untersuchung   angekün- 
digten sechs  Integrationen  sind  bis  dahin  fünf  Integrationen 
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Yollf&hrt.  Es  bleibt  noch  eine  Integratioii  zu  machen  übrig. 
Die  weiteren  Principien  der  Meclfänik  vor  Jacobi  geben 
keine  allgemeinen  Regeln  an,  nach  welchen  ^  wie  die  vorher- 
gehenden^  so  das  letzte  Integral  unseres  Systemes  Differential- 
gleichungen gefunden  werden  kann.  Da  wir  jedoch  an  dieser 
Stelle  keinen  Gebrauch  wachen  wollen  von  dem  Principe  der 
letzten  Integration  von  Jacobi,  weil  es  sich  nicht  so  kurz 
darstellen  lässt,  so  bleibt  uns  nichts  übrig,  als  zu  untersuchen, 
ob  nicht  vielleicht  eines  von  den  schon  angewendeten  Prin- 
cipien der  Mechanik,  zur  Integration  der  Differentialgleichungen 
nochmals  angewendet,  uns  auf  das  letzte  Integral  führt  Wir 
kehren  zu  diesem  Zwecke  zu  den  Differentialgleichungen  (1) 
zurück,  von  welchen  wir  ausgegangen  sind. 

Die  Differentialgleichungen  (1)  sind  zu  symmetrisch,  als 
dass  wir  die  Symmetrie  durch  Einführung  neuer  Variabein 
zerstören  möchten.  Die  vierte  Gleichung  (1)  ist  keine  Diffe- 
rentialgleichung tmd  darum  in  keiner  Weise  symmetrisch 
mit  den  übrigen  Gleichungen.  Eine  gewisse  Symmetrie  zwi- 
schen den*  vier  Gleichungen  (1)  wird  aber  erreicht,  wenn  wir 
an  Stelle  der  vierten  Gleichung,  als  Definition  des  Radius- 
vectoj:  r  auch  eine  Differentialgleichung' zweiter  Ordnung  ein- 
führen. 

Differentiiren  wir  zu  diesem  Zwecke  die  Gleichung  (13), 
so  erhalten  wir: 

(15). ^=-iJ  +  73- 

Die  Interpretation  dieser  Differentialgleichung  giebt  den 
Satz: 

Wenn  man  auf  dem  Radiusvector  eines  Planeten 
lebte,  ohne  eine  Vorstellung  von  der  Bewegung 
des  Radiusvector  um  die  Sonne  zu  haben,  so  könnte 
man  die  Bewegung  des  Planeten  auf  dem  Radius- 
vector nicht  durch  das  Newton'sche  Gesetz,  dass 
die  Anziehung  geschehe  umgekehrt  dem  Quadrate 
der  Entfernung  des  Planeten  von  der  Sonne,  er- 
klären; es  müsste  noch  die  umgekehrte  dritte  Po- 
tenz der   Entfernung   zu  Hilfe  genommen   werden. 
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Wenn  wir  nun  an  Stelle  der  vierten  Gleichung  (1)  die 
Differentialgleichung  (15)  einführen,  so  zeigt  es  sich,  dass 
der  Flächensatz  der  Mechanik  sich  an  je  zwei  von  den  vier 
Differentialgleichungen  anlegen  lässt.  Denn  multipliciren  wir 
die  erste  Gleichung  (1)  mit  r,  die  Gleichung  (15)  mit  Xy  und 
ziehen  letztere  von  der  ersten  ab,  so  erhalten  wir: 

rx  —  r  a?=?F  —  -3i  x. 

und  mit  Rücksicht  auf  die  erste  Gleichung  (1): 

rx    —  r  X  =  -liX  . 
Integrirt  giebt  diese  Gleichung: 

Auf  diese  Weise  sehen  wir  an  Stelle  der  gesuchten  letzten 
Integralgleichung  drei^  Integralgleichungen  mit  den  willkür- 
lichen Gonstanten  6q,  b^,  h^  hervoi^ehen: 

rx  —rx'-=—tX  +  6o, 

(16) ry  —r'y=^^y'  -\-bi, 

rz  —re=^~^z  +&2- 

Im  Grunde  brauchen  wir  nur  eine  von  diesen  Integral- 
gleichungen, um  die  Lösung  unseres  Problemes  zu  vollenden. 
Wenn  aber,  Wie  in  dem  vorliegenden  Falle,  die  Natur  so 
freigebig  ist,  so  kann  man  versichert  sein,  dass  ihre  Gaben 
für  die  Losung  des  Problemes  von  besonderem  Werth  sind. 
Und  in  der  That  wird  es  sich  zeigen,  dass  die  Constanten 
^o;  ^i;  ^2  ^^^  Integration  einer  sehr  einfachen  und  für  das 
Problem  nutzbaren,  geometrischen  Interpretation  fähig  sind. 
Wir  werden  darum  keines  von  den  8  gefundenen  Integralen 
(4),  (9),  (14),  (16)  unbeachtet  lassen. 

Da  wir  in  dem  Vorbeigehenden  an  Stelle  der  sechs  will- 
kürlichen Gonstanten  der  Integration  acht  willkürliche  Con- 
stanten Co,  Cj,  ^2;  hy  r,  2^0;  ^17  ^2  eingeführt  haben,  so  müssen 
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letztere  zweien  Bedingungsgleichungen  genügen.  Diese  Be- 
(lingangsgleichungen  aufzusuchen  ^  wird  unsere  nächste  Auf- 
gabe sein. 

Mültipliciren  wir  die  Gleichungen  (16)  der  Reihe  nach 
mit  Oo;  Ci ,  02  und  addiren^  so  erhalten  wir  in  Berttcksichtigung 
der  Gleichungen  (8): 

(17) •.  •     h<^(i  +  ^iCi  +  h^c,^  =  0. 

Dieses  ist  eine  von  den  gesuchten  Bedingungsgleichungen. 

Um  die  andere  Bedingungsgleichung  abzuleiten,  setzen 
wir: 

(18) r-g=.<»,. 

wodurch  die  Gleichungen  (16)  die  einfachere  Gestalt  erhalten: 

(19) ;      Qy—ry  =  \, 

QZ  — r'0  =  62«. 

Quadriren  wir   diese  Gleichungen,    addiren   und  setzen,    um 
abzukürzen : 

<20) 52  =  60'' +V  +  V, 

80  erhalten  wir: 

m^gi (a;'»  +  y«  +  z"^  -  r'*)  +  r'» (9  —  rf, 
und  mit  Berücksichtigung  von  (12)  und  (18): 


-B'-^P^S  +  r"?, 


oder: 


B»_C^  =  C^(£l^  +  /25), 
und  mit  Berücksichtigung  von  (18): 

Setzt  man  in  diese  Gleichung  den  Werfch  von  q  aus  (18)  ein, 
so  geht  sie  über  in: 
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und  mit  Berücksichtigung  von  (13)  erhält  man  die  gesuchte 
Bedingungsgleichung : 

(21) B^  —  C==2h^' 

Denn  die  Grössen  C'^  und.B^  gjnd  ^jg  in  (5)  und  (20)  an- 
gegebenen Ausdrücke  der  Integrationsconstanten. 

Es  ist  auf  diese  Weise  nachgewiesen,  dass  die  gefundenen 
acht  Integralgleichungen  nicht  unabhängig  von  einander  sind, 
sondern  dass  sie  die  Stelle  von  sechs  unabhängigen  Integral- 
gleichungen vertreten.  Giebt  man  diesen  sechs  Gleichungen 
noch  die  vierte  Gleichung  (1)  und  die  Gleichung  (11)  bei, 
so  hat  man  acht  von  einander  unabhängige  Gleichungen. 
Durch  Elimination  der  vier  Grössen  r,  x,  y,  z  aus  denselben 
gehen  dann  die  gesuchten  ^'wf  Clleichungen  zwischen  den 
Variabein  r^  x,  y^  z,  t  hervor. 

Um  diese  Elimination  in  geschickter  Weise  auszuführen, 
ziehen  wir  von  der  mit  z  multiplicirten  zweiten  Gleichung 
(19)  die  mit  y  multiplicirte  dritte  Gleichung  ab,  wodurch  wir 
mit  Bücksicht  auf  (4)  erhalten: 

und  aus  dem  Systeme  Gleichungen  (19)  geht  folgendes  hervor: 

(22) c^Q  —  \z  +  \x  =  {), 

Wenn  man  in  diese  Gleichungen  den  Werth  von  q  aus 
(18)  und  dann  den  Werth  von  r  aus  (1)  einsetzt,  so  stellen 
sie  Oberflächen  zweiter  Ordnung  dar,  auf  welchen  sich  der 
Planet  bewegt.  Da  der  Planet  sich  überdies  in  der  Ebene 
(7)  bewegt,  so  müssen  die  drei  Oberflächen  (22)  sich  in  einer 
und  derselben  ebenen  Curve  schneiden.  Wir  werden  dieses 
auch  direct  einsehen. 

Multipliciren  wir  die  Gleichungen  (22)  der  Reihe  nach 
mit  \,  &, ,  &2  ^^^  addiren,  so.  verschwindet  nach  (17)  die 
Summe  identisch.  Es  ist  dieses  ein  Beweis,  dass  jede  der 
drei  Oberflächen  zweiter  Ordnung  durch  die  Schnittcurve  der 
beiden  anderen  geht. 
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Multipliciren  wir  die  zweite  Gleichang  (22)  mit  Cj  und 
ziehen  die  dritte  mit  c^  multiplicirte  Gleichung  ab,  so  erhalten 
wir  mit  Rücksicht  auf  (17)  die  Gleichung  der  Ebene  (7). 

Daraus  ist  der  Schluss  zu  ziehen,  dass  die  drei  Ober- 
flächen sich  in  einer  Curve  schneiden,  welche  in  der  Ebene 
(7)Uegt  .     ' 

Multipliciren  wir  endlich,  um  die  drei  Oberflächen  in 
symmetrischer  Weise  zu  verwenden,  die  Gleichungen  (22) 
der  Reihe  nach  mit  c^^,  C|,  C2  ^^^  addiren,  so  wird  mit  Rück- 
sicht auf  (5): 


(23) 


'0; 


'0  7 


X 


6i, 


0 


=  0 


die  Gleichung  der  Oberfläfch# zweiter  Ordnung,  welche  von 
der  Eb^ie: 

<24) CqX -^  c^y -^  c^fi  =  0 

in  der  Planetenbahn  geschnitten  wird.     Wir  können  darum 
sagen: 

Die  Planetenbahn  ist  ein  Kegelschnitt  in  einer 
Ebene,  welche  durch  die  Sonne  geht. 

Um  die  Lage  des  genannten  Xegelschnittes  zu  ermitteln, 
müssen  wir  auf  den  Charakter  der  Oberfläche  zweiter  Ord- 
nung (23)  näher  eingehen. 

Bezeichnen  wir  zu  diesem  Zwecke  die  durch  C^  dividirte 
Determinante  in  der  Gleichung  (23)  also: 

60,    61,     h, 

(25) 


1 


^  7 

X, 


'1  y 


y 


0 


so  stellt  sich  die  Gleichung  (23)  der  Oberfläche  zweiter  Ord- 
nung kürzer  so  dar: 


(26) 


p-  F=0. 


Dies^  Gleichung  der  Oberfläche  zweiter  Ordnung  ist  die 
Differenz  der  beiden  Gleichungen: 


(27) 


+  i  =  0,      F+A=.0. 
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Die  erste  Gleichung  stellt  um  di«  Sonne  concentfische 
Kugeln  dar,  die  zweite  Gleichung  ist  der  aualytische  Aus- 
druck für  ein  System  paralleler  Ebenen.  Die  Schnittcurven 
der  concentrischen  Kugeln  und  der  parallelen  Ebenen  sind 
Kreise,  deren  Mittelpunkte  sämmtlich  auf  dem,  von  der  Sonne 
auf  eine  jener  Ebenen  gefällten  Lothe  liegen.  Da  nun  diese 
Kreise  (27)  auf  der  Oberfläche  (2ß)  liegen,  so  können  wir 
ss^en:  die  Oberfläche  (26)  ist  eine  Rotationsober- 
fläche.   Die  Rotationsaxe  ist  das  genannte  Loth. 

^  Wenn  nun  die  Cosinus  der  Winkel,  welche  die  Rotations- 
axe Aj  die  Normale  der  Ebene  F-(-  A  =  0,  mit  den  Coor- 
dinatenaxen  bildet,  sich  verhalten  wie  a^:  a^\  a^  so  hat  man 
in  Berücksichtigung  der  entwickelten  Ebenengleichung: 

(28) ai  =  62^0  —-  ^0^2  7 

(^2  "^^      Ol    ""^      I    0  * 

Da  diese  Ausdrücke,  für  o;,  1/,  je?,  in  die  Gleichung  (24) 
gesetzt,  derselben  genügen,  so  schliessen  wir  daraus:  Die 
Rotationsaxe  der  Oberfläche  (26)  liegt  in  der  Ebene 
(24)  der  Planetenbahn.  Wir  können  ferner  sagen:  Die 
Oberfläche  (26)  wird  erzeugt  durch  Rotation  der 
Planetenbahn  um  eine  von  ihren  Axen.  Welche  Axe 
der  Planetenbahn  die  Rotationsaxe  der  Oberfläche  (26)  sei, 
können  wir  hier  noch  nicht  entscheiden. 

Führen  wir  nun  eine  gerade  Linie  B  ein,  welche  mit 
den  Goordinatenaxen  Winkel  bildet,  deren  Cosinus  sich  ver- 
halten wie  60  •  ^1  •  ^2;  80  haben  wir  auf  Grund  von  (17) 
und  (28): 

K%  +  6i<^i  +  62^2  =  0, 

(29)  .  .' Cotto  +  qai  +  c^a^  =  0, 

»0^0  +  «1^1  +  «2^2  =  0. 

Diese  Gleichungen  drücken  aus,  dass  das  Loth  G  der 
Ebene  (24)  der  Planetenbahn,  die  Rotationsaxe  A  der  Ober- 
fläche (26)  und  die  eben  definirte,  gerade  Linie  B  auf  einander 
senkrecht  stehen.  Wir  können  deshalb  sagen:  Die  Con- 
stanten 6q,'  i^y  \  ^^^  Integration  bestimmen  die 
Richtung  der  zweiten  Axe  der  Planetenbahn. 
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Dass  die  Oberfläche  (26)  eine  Botationsoberfläche  ist, 
kann  man  auch  auf  folgende  Art  einsehen. 

Setzt  man  nämlich  die  Werthe  von  q  und  r  aus  (18)  und 
(1)  in  die  Gleichung  (26)  der  Oberfläche  und  quadrirt,  so 
nimmt  die  Gleichung  die  Gestalt  an: 

^^  +  J/^  +  ^'  —  -B^  =0, 

wobei  B  einen  linearen  Ausdruck  der  Punktcoordinaten  dar- 
stellt. Drückt  mau  nach  bekannter  Regel  die  Punktcoor- 
dinaten  durch  Ebenencoordinaten  aus^  so  kann  man  ojine 
Rechnung  einsehen^  dass  die  Gleichung  derselben  Oberfläche 
die  Gestalt  annimmt: 

u^  -{-  v^  -^  w^  —  J.  =  0, 

in  der  Ä  einen  linearen  Ausdruck  in  Ebenencoordinaten  be- 
zeichnet. Dieses  ist  aber  nach  (21)  der  vierundzwanzigsten 
Vorlesung  die  allgemeine  Form  der  Gleichungen  von  Rotations- 
oberflächen zweiter  Ordnung,  die  einen  Brennpunkt  im  Coor- 
dinatenanfangspunkte  haben.  Der  andere,  auf  der  Rotations- 
axe  gelegene  Brennpunkt  ist  ebenfalls' reell ,  weil  die  Brenn- 
punkte paarweise  nur  reell  oder  nur  imaginär  auftreten. 

Da  nun  die,  durch  die  ßotationsaxe  gehende  Ebene  (24) 
die  Ol^erfläche  in  einem  Kegelschnitte  schneidet^  dessen  Brenn- 
punkte mit  den  Brennpunkten  def  Oberfläche  zusammenfallen, 
so  ist  hierdurch  das  zweite  Kepler^sche  Gesetz  bewiesen: 

Die  Planetenbahn  ist  ein  Kegelschnitt.   In  einem 
Brennpunkte  des  Kegelschnittes  liegt  die  Sonne. 

Ob  die  Planetenbahn  eine  Ellipse,  Parabel  oder  Hyperbel 
sei,  wird  davon  abhängen,  ob  die  Rotationsoberfläche  (26)  ein 
EUipsoid,  ein  Paraboloid  oder  ein  Hyperboloid  ist.  Dieses 
erfahren  wir,  wenn  wir  die  Radiivectoren  in  das  Auge  fassen, 
welche  von  dem  Brennpunkte,  in  welchem  die  Sonne  liegt, 
ausgehen  und  in  die  Rotationsaxe  Ä  fallen.  Haben  diese 
Radiivectoren  die  entgegengesetzte  oder  die  gleiche  Richtung, 
so  ist  die  Oberfläche  ein  EUipsoid  oder  ein  Hyperboloid.  Ist 
einer  der  beiden  Radiivectoren  unendlich  gross*,  so  liegt  ein 
Paraboloid  vor. 
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Die  Coordinaten  eines  beliebigen  Punktes  auf  der  Ro- 
taiionsaxe  werden  ausgedrückt;  wie  folgt: 

Das  eine  Vorzeichen  gilt  für  die  Punkte,  welche  von  dem 
Brennpunkte  auf  der  einen  Seite  liegen;  das  andere  für  die 
Punkte  der  anderen  Richtung.  Setzen  wir  demnach  die  an- 
gegebenen Werthe  der  Coordinaten  in  die  Gleichung  der 
Oberfläche  (26),  so  wird  die  Oberfläche  ein  Ellipsoid  sein, 
wenn  die  den  beiden  Vorzeichen  entsprechenden  Werthe  von  r 
gleiche  Vorzeichen  haben. 

Der  Ausdruck   V  in  (25)  ist  nach  (28)  folgender: 

Setzen  wir  in  denselben  die  angegebenen  Coordinaten,  so 
erhalten  wir:        % 

woraus  mit  Berücksichtigung  von  (28)  und  des  Determinanten- 
satzes (10)  hervorgeht: 

» 

Setzen  wir  endlich  Riesen  Werth  von  V  in  (26),  so  haben 
wir  zur  Bestimmung  der  beiden  Racliivectoren,  welche  in  die 
Rotationsaxe  A  fallen,  die  Gleichungen: 

Hieraus  ergeben  sich  nun  die  beiden  Radiivectoren  r^ 
und  r,  selbst: 

^^'  ^  C'  C    {C+Bl__       C^C  +  B)       %* 

*"«         x»(C;       B)  '^  n^lC^-^  B^)~  X*  *  2ÄC»' 

Da  diese  Ausdrücke  von  r^  und  rj  von  gleichem  oder 
entgegengesetztem  Vorzeichen  sind,  je  nachdem  h  negativ 
oder  positiv  ist,  so  entnehmen  wir  daraus  Folgendes: 
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Die  Planetenbahn  ist  eine  Ellipse  oder  Hyper- 
bel oder  Parabel;  je  nachdem  die  Constante  h  der 
lebendigen  Kraft  negativ  oder  positiv  ist  oder  ver- 
schwindet. 

Durch  Addition  oder  Multiplication  der  Gleichungen  (30) 
ergiebt  sich  nun: 

(31) ^0  +  ^i  =  —  X'    ^0^1  =  S' 

und  aus  der  ersten  von  diesen  Gleichungen  die  grosse  Aze  a 
der  Planetenbahn^  in  welcher  die  reellen  Brennpunkte  liegen. 

(32) «  =  -Ä- 

Um  das  dritte  Kepler'sche  Gesetz  abzuleiten^  müssen  wir 
uns  auf  den  Fall  einer  elliptischen  Bewegung  des. Planeten 
um  die  Sonne  beschranken. 

Da  die  Gleichung  (9)  der  lebendigen  i^raft  aussagt,  dass 
der  Planet  in  gleicher  Entfernung  von  der  Sonne  auch  gleiche 
Geschwindigkeit  hat,  so  muss  von  demselben  die  eine  durch 
die  grosse  Axe  getheilte  Hälfte  der  Bahn  in  derselben  Zeit  T 
durchlaufen  werden,  wie  die  andere.  Wir  erhalten  demnach 
die  halbe  Umlaufszeit  T  des  Planeten  aus  der  Gleichung  (14): 

dr* 


(33) 


^r  rdr 


wobei  wir  bemerken,  dass  auf  Grund  von  (31)  der  Nenner 
des  Bruches  unter  dem  Integralzeichen  für  die  beiden  Werthe 
(30)  Tq  und  r^  von  r  verschwindet.  Dieses  ist  auch  unmittel- 
bar zu  erkennen.  Denn  da  r^  der  kleinste  und  r,  der 
grösste  Radiusvector  der  Planetenbahn  ist,  so  müssen  die- 
selben del"  Gleichung  (13)  genügen,  wenn  man  in  ihr  r  =  0 
setzt.  ^ 
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Um  das  bestimmte  Integral  (33)  auf  ein  schon  bekanntes 
zurückzuführen^  differentiiren  wir  den  Ausdruck 

y(2hr^  +  2xV  —  (?) 

ein    Mal   wirklich^    das    andere   Mal    nur    andeutungsweise. 
Integriren  wir  dann  wieder,  so  erhalten  wir: 

2h  C rßs_j__  +  ^2  r _^ 

^  J/(2Är2  +  2x«r-  C*)  J  K(2Är«  +  2x«r- C*) 

^(2Är2  4-  2x^r  —  (P) 
und  daraus: 


(34) 


=/i 


rdr 


V{2hr*  +  2%*r—  G^) 


'2h  J  ) 


är 


K(2Äf«  +  2x«r  -  C«) 

ro 

Der  Werth  dieses  Integrales  lässt  sich  leicht  abnehmen 
aus  dem  Werthe  des  ähnlichen  Integrals  (65)  in  der  zwei- 
undzwanzigsten Vbrlesung,  welchen  wir  dort  ohne  Integ^tion 
durch  blosse  geometrische  Betrachtungen  abgeleitet  haben: 


—a' 

^  ^  r dl 

—    «0 


Denn  dividiren  wir  diese  Gleichung  durch  j/—  Ay  so 
nimmt  dieselbe  die  Form  an: 

wenn  die  Grenzen  des  Integrales  die  Werthe  von  A  bedeuten, 
für  welche  der  Nenner  des  Bruches  unter  dem  Integralzeichen 
verschwindet. 

Verwerthen  wir  diese  Integralformel  für  den  vorliegen- 
den Fall  (34),  so  finden  wir  die  halbe  ümlaufszeit  des  Pla- 
neten: 


X*        n 


Eliminiren  wir  endlich  aus  (36)  und  (32)  die  Integrations- 
constante  h  der  lebendigen  Kraft,  so  erhalten  wir: 
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(37) 


eine  Gleichung,  welche  unter  der  Annahme ^  dass  die  An- 
ziehungskraft X*  der  Sonne  von  einem  Planeten  zu  dem 
anderen  sich  nicht  ändert ,  das  dritte  Kepler'sche  Gesetz  be- 
weist: 

Die  Quadrate  der  Umlaufszeiten  der  Planeten 
um  die  Sonne  verhalten  sich  wie  die  Kuben  der 
grossen  Axen  der  Planetenbahnen. 


Wir  haben  in  dem  Vorhergehenden  die  Kepler'schen 
Gesetze  bewiesen  unter  der  Annahme  des  Newton'schen  Ge- 
setzes der  Anziehung  und  unter  anderen  Annahnfien;  die  in 
der  Natur  nicht  begründet  sind.  Indem  wir  die,  der  Natur 
widerstrebenden  Annahmen  fallen  lassen,  fassen  wir  unsere 
Aufgabe  jetzt  so:  „Es  soll  die  Bewegung  der  Sonne  und  des 
Plail^ten  festgestellt  werden  unter  der  einzigen  Annahme  des 
Newton'schen  Gesetzes  der  Anziehung.'' 

Das  D'Alembert'sche  Princip  giebt  sofort  die  DiflferentiaJ- 
gleichungen,  welche  das  vorgelegte  Problem  löSen: 

r  =  J/{(|  _  X)2  +  (1,  -  r)»  +  (f  -  Zf). 

Es  bedeuten  hier  X,  F,  Z  die  Coordinaten  der  Sonne 
mit  der  Masse  Jf ;  |,  17,  g  die  Coordinaten  des  Planeten  mit 
der  Masse  m,  und  fi  die  Anziehungskraft  zweier  Massen- 
einheiten in  der  Einheit  der  Entfernung.  Die  Coordinaten 
sind  bezogen  auf  ein  festes  Coordinatensystem. 

Um  nun  die  relative  Bewegung  des  Planeten  um  die 
Sonne,  welche  die  Kepler'schen  Gesetze  zum  Grunde  legen, 
zu  ermitteln,  führen  wir  ein  paralleles  Coordinatensystem  ein, 
dessen  Anfangspunkt  die  Sonne  ist,  unbekümmert  darum,  ob 
die  Sonne  sich  auch  bewegt.    Wenn  wir  die  Coordinaten  des 
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Planeten  in  diesem,  mit  der  Sonne  fortschreitenden  Coordi- 
natensysteme  mit  x,  y,  e  bezeichnen,  so  haben  wir: 

(39)...    |-X  =  a:,     7j-^Y=y,    l--Z  =  z, 

und  aus  den  Differenzen  der  Gleichungen  (38)  erhalten  wir 
folgende  Differentialgleichungen  für  die  relative  Bewegung 
des  Planeten: 

x=-^^\M-\^m%,  f^^^ti'^iM+m)^,,  /'=_^2(jtf+^)^, 

^^^  r  =  K(a^'  +  y'  +  ^'). 

Die  üebereinstimmung  dieser  Differentialgleichungen  mit 
den  Differentialgleichungen  (1)  unseres  Fundamentalproblemes 
dient  als  Beweis  dafür,  dass  der  Planet  sich  um  die 
Sonne  gerade  so  bewegt,  wie  er  sich  bewegen  würde, 
wenn  die  Sonne,  als  fester  Punkt,  den  Planeten 
nach  dem  Newton'schen  Gesetze  anzöge. 

Daraus  folgen  nun  die  Kepler'schen  Gesetze  auch  für 
den  vorliegenden  Fall  der  freien  Bewegung  beider  Himmels- 
körper. Die  einzige  Ausnahme  macht  das  dritte  Kepler'sche 
Gesetz.  Denn,  um  die  Gleichheit  der  Differentialgleichungen 
(40)* und  der  Differentialgleichungen  (1)  vollkommen  zu  machen, 
müssen  wir  setzen: 

(41) .      x2  =  /|2{3f+w), 

wodurch   die   Gleichung  (37),   welche  das  dritte  Kepler'sche 
Gesetz  beweist,  übergeht  in: 

(42) ^ 


Der  rechte  Theil  dieser  Gleichung  ist  aber  nicht,  wie  in 
dem  Fundamentalprobleme  angenommen  wurde,  eine  con- 
stante  Qrösse  von  einem  Planeten  zum  anderen.  Er  ist  nur 
dann  constant,  wenn  der  zweite  Planet  dieselbe  Masse  m  hat, 
als  der  erste,  und  in  diesem  Falle  trifft  das  dritte  Kepler'sche 
Gesetz  genau  zu,  im  anderen  Falle  nicht.  Das  dritte  Kepler'- 
sehe  Gesetz    trifft  nur   in  so  weit  zu,   als  die   Masse  m  des 
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Planeten  gegen  die  grosse  Masse  M  der  Sonne  in  der  Glei- 
chung (42)  vemachlassigt  werden  kann.  Da  nun  dieses  Ge- 
setz seine  Correction  in  der  Gleichung  (42)  hat,  so  sieht 
man  ungefähr  ein,  wie  es  den  Ästronomen  möglich  wird, 
durch  Zeitmessung  und  Längenmessung  aus  der  Glei(ihung  (42) 
die  Verhältnisse  der  Massen  der  Planeten  und  der  Sonne  fest- 
zustellen. 

Kehren  wir  nun  zu  unserem  Probleme  zurück  und  zu  den 
Differentialgleichungen  (38),  welche,  auf  ein  festes  Coordinaten- 
system  bezogen,  das  Problem  lösen.  Sie  verlangen  zwölf 
Integrationen.  Sechs  voh  diesen  Integrationen  werden  wir 
vollführen  durch  Anwendung  eines  Principes  der  analytischen 
Mechanik,  des  sogenannten  Principes  der  Erhaltung  des  Schwer- 
punktes. Die  sechs  anderen  Integrationen  sollen  dann  zu- 
rückgeführt werden  auf  die  sechs,  in  unserer  Fundamental- 
aufgabe schon  geleisteten  Integrationen. 

Zu  diesem  Zwecke  führen  wir  die  Coordinaten  a,  6,  c 
des  Schwerpunktes  der  beiden  Massen  ein  durch  die  Glei- 
chungen : 

.  mS  +  3fX_  mn  +  MY  _.       niS  +  MZ_ 

v^^^  m+M  ^'        m  +  M    ~^'       w  +  Ä    ~^' 

mit  dem  Bemerken,  dass  dieselben  noch  unbekannte  Functio- 
nen der  Zeit  sind.  Multipliciren  wir  nun  die  drei  ersten 
Gleichungen  (38)  mit  m,  die  darunter  stehenden  mit  M  und 
addiren  alle  multiplicirten  Gleichungen,  so  erhalten  wir: 

(44) a"  =  0,    6"  =  0,    c'  =  0, 

und  durch  Integration: 

(45)  .  .     a  =  a^-fa,,     b  =  ßt  +  ß^,    c^yt  +  r^\ 

Gleichungen,  welche  aussagen,  dass  der  Schwerpunkt  der 
Sonne  und  des  Planeten  sich  mit  gleichförmiger  Ge- 
schwindigkeit in  einer  geraden  Linie  fortbewegt. 

Wir  führen  femer  ein  paralleles  Coordinatensystem  ein, 
dessen  Anfangspunkt  in  dem  sich  bewegenden  Schwerpunkte 
liegt.  In  diesem  Systeme  sind  die  Coordinaten  Xy  y,  e  des 
Planeten  und  die  Coordinaten  X,,  F^,  Z^  der  Sonne  be- 
stimmt durch  die  Gleichungen 
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^^      X,  =  X-a,      r,-=r-5,      if,=if— c. 

In  demselben  Coordinatensysteme  drücken  sich  nun  mit 
Rücksicht  auf  (44)  die  drei  ersten  Gleichungen  (38)  so  aus: 

^~ [rf        '     y  ~  [r|»"     -.    «  —  -[-f|:i    -    , 

Gleichzeitig  haben  wir^  da  der  Coordinatenanfangspunkt 
der  Schwerpunkt  des  Systemes  ist 

(48)    wa:  +  -afX,  =0,    my  +  MY^=0,    mz  +  MZ^^O. 

Setzen  wir  die,  aus  diesen  Gleichungen  sich  ergebenden 
Sonnencoordinaten  Xj,  Y^,  Zj  in  die  Gleichungen  (47),  so 
ergeben  sich  daraus  die  Differentialgleichungen  der  Bewegung 
des  Planeten  in  Rücksicht  auf  ein,  mit  dem  Schwerpunkte 
der  Sonnen-  und  Planeten-Masse  fortschreitendes  Coordinaten- 
sjstem :» 

f, —  ft*Jf       X        f0 —  fj^M      y       /, —pL^M       z 

^^^^  r  =  K(^^  +  .V^  +  ^'). 

Dieses  sind  aber  wieder  Differentialgleichungen,  welche 
auf  die  Differentialgleichungen  (1)  zurückkommen,  wenn 
man  setzt: 


(50) X 


2_     •_jt«3f 


('  +  s)" 


Es  beweist  dieses,  dass  der  Planet  sich  um  den 
Schwerpunkt  von  Sonne  und  Planet  gerade  so  be- 
wegt, wie  er  sich  bewegen  würde,  wenn  der  Schwer- 
punkt, als  fester  Punkt,  den  Planeten  nach  dem 
Newton'schen  Gesetze  anzöge. 

Die  relative  Bewegung  des  Planeten  um  den  Schwerpunkt 
drückt  sich  nun  aus  in  den  vier  Gleichungen  (24),  (23),  mit 
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